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My Smart Force
My Smart Force
My Smart Force
My Smart Force

Designed exclusively for
Smartphones

Disponible pour les
Smartphones uniquement
Disefiado exclusivamente
para Smartphones
Progettato
esclusivamente per
smartphone

Download on the

App Store

ANDROID APP ON

Google play
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ART FORCE

ES : DESCARGA GRATUITAMENTE LA APP MY SMART FORCE

Scan the QR Code to download
My Smart Force Application
Scannez le QR Code pour télécharger
I'application My Smart Force
Escanee el Cédigo QR para
descargar la Aplicacion My Smart
Force

Scansiona il codice QR per
scaricare I'app My Smart Force

REQUIRED CONFIGURATION
Check smartphone compatibility on:
compatibility.rowenta.com

CONFIGURATION REQUISE
Vérifiez la compatibilité sur:
compatibility.rowenta.com

CONFIGURACION NECESARIA
Verifique la compatibilidad del
smartphone:
compatibility.rowenta.com

CONFIGURAZIONE RICHIESTA
Verifica la compatibilita del tuo
smartphone su:
compatibility.rowenta.com
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Activate the Wi-Fi in the Settings of
your smartphone and connect it to
your Home Wi-Fi.

Then launch My Smart Force App.

Activez le Wi-Fl dans les Réglages de
votre Smartphone et connectez-vous
au Wi-Fi de votre maison.

Lancez ensuite I'application My Smart
Force.

Active la funcién WiFi en los Ajustes
de su smartphone y conéctelo a su red
WiFi de casa.

Luego inicie la App My Smart Force.

Attiva il Wi-Fi nelle impostazioni del
tuo smartphone e collegati alla tua
rete Wi-Fi.

Quindi apri I'app My Smart Force.
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IT : SCARICA LAPP GRATUITA MY SMART FORCE
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Create your account through an
e-mail address and a password (8
characters minimum, including 1 upper
case, 1 lower case and 1 number).

Créez votre compte avec une adresse
e-mail et un mot de passe (8 caractéres
au minimum, dont une majuscule, une
minuscule et un chiffre).

Cree su cuenta a través de una direccion
de correo electrénico y una contrasefa (8
caracteres minimo, incluidos 1 nimero, 1
letra mayusculay 1 letra mindscula).

Crea il tuo account con un indirizzo
email e la password (minimo 8 caratteri,
inclusa 1 lettera maiuscola, 1 minuscola
e 1 numero).
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Switch on the robot and place it on
the docking station for charging.
Please position the docking station in its
definitive place and the nearest as pos-
sible of your home Wi-Fi router.

Allumez le robot et placez-le sur la
base de charge pour son chargement.
Pensez a positionner la base de charge
a son emplacement définitif et proche
de votre routeur Wi-Fi.

Encienda el robot y coléquelo en la
base de carga para recargarlo.

Por favor instale la base de carga en su
lugar definitivo, lo mas cerca posible del
enrutador Wi-Fi de su hogar.

Accendi il robot e posizionalo sulla
base di ricarica per ricaricarlo.

Installa la base di ricarica il piu vicino
possibile al router Wi-Fi.

ES : CONECTAR SU ROBOT
IT : CONNETTI ILTUO ROBOT
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To pair the robot on I0S, go to your
smartphone SETTINGS > Wi-Fi

Select SMARTFCEXXXXXXXX

Enter the Smart Force 8 characters password
located under the dust container.

On Android, a button is present on the WIFI
pairing screen.

Pour a'\? airer lerobotsurlOS, accédez
aux PARAMETRES> Wi-Fi de votre smartphone.
Sélectionnez SMARTFCEXXXXXXXX.

Saisissez le mot de passe a 8 caractéres de
Smart Force situé sous le bac a poussiere.

Sur Android, un bouton est présent sur I'écran
d'appariement WIFI.

Para sincronizar el roboten0S, vaya
a AJUSTES > Wi-Fi en su smartphone
Seleccione de la lista, SMARTFCEXXXXXXXX
Introduzca la contrasefia de 8 caracteres de
Smart Force situada bajo el colector de polvo.
En Android, existe un botéon en la pantalla de
sincronizacién de WIFI.

Per abbinareil robot agli smartphone |05,
accedi a IMPOSTAZIONI> Wi-Fi

Seleziona SMARTFCEXXXXXXXX

Inserisci gli 8 caratteri della password Smart
Force situati sotto il contenitore della polvere.
Per gli smartphone Android, & presente un
pulsante sullo schermo di abbinamento Wi-Fi.
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Enter your home Wi-Fi router
password to connect the robot with
your home Wi-Fi.

Saisissez le mot de passe de votre
routeur Wi-Fi pour connecter le robot a
cette derniere.

Introduzca la contrasena del WI-Fi
de su casa para conectar el robot al Wi-
Fi de su hogar.

Inserisci la password del router Wi-Fi
per collegare il robot alla tua rete Wi-Fi.

FR

ES

Now, let's connect the robot to the
Cloud, before ending the set-up.

Maintenant, connectons-nous au
Cloud pour finaliser la configuration.

Ahora vamos a conectar el robot a la
Nube antes de finalizar la configuracion.

Ora collega il robot al Cloud per
terminare la configurazione.
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Press "Start the connection"
button.

Appuyez sur le bouton
"Démarrez la connexion".

Pulse el botén “Iniciar la
conexion’”.

Premi il pulsante “Avvia il
collegamento”.
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ES : CONECTAR SU ROBOT
IT : CONNETTI ILTUO ROBOT
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Enter again the same 8
characters password located under
the robot's dust container. Or you
can scan the QR code located on
the same place.

Saisissez de nouveau le méme
mot de passe a 8 caractéres qui se
trouve sous le bac a poussiére. Ou
vous pouvez scanner le code QR
situé au méme endroit.

Introduzca de nuevo la misma
contrasefa de 8 caracteres que
figura debajo del colector de polvo
del robot. O puede escanear el
coédigo QR situado en el mismo
lugar.

Inserisci nuovamente gli 8
caratteri della password situata
sotto il contenitore della polvere del
robot. Oppure scansiona il codice
QR situato nella stessa posizione.
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Finally, press the blinking
Start/Pause button located on the
robot once to finalize the setup.

Enfin, appuyez une fois sur le
bouton Start/Pause clignotant situé
sur le robot pour finaliser la
configuration.

Finalmente, pulse el botén de
Inicio/Pausa del robot para finalizar la
configuracion.

Infine, premi una volta il pulsante
Avvio/Pausa lampeggiante situato sul

robot per terminare la configurazione.
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Congratulations, you successfully
connected your robot !

Félicitations, vous vous étes
connecté avec succes a votre robot !

iFelicidades! jHa conectado con
éxito su robot!

Congratulazioni! Hai collegato
correttamente il tuo robot.
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Congratulations again!
You can now have an access to the functionalities of the robot.

To enjoy full experience with Smart Force™ Cyclonic Explorer, please start the
exploration. This will allow the robot to discover your house and to create its map
for customized cleaning.

OR

You may want to use only “standard” functions (listed below); in this case launch
the exploration another time:

> Start/Pause/Charge actions, managed from your home or outside your home
> Change speed powers

> Spot cleaning mode

> Activities report

iEnhorabuena de nuevo!
Ahora tiene acceso a las funcionalidades del robot.

Para disfrutar de la experiencia completa con Smart Force Cyclonic Explorer inicie
la exploracion. De este modo, el robot podra explorar su casa y crear el mapa de
limpieza personalizada.

(o)

Puede utilizar solo las funciones "generales" (indicadas a continuacion); en este caso
realice la exploracién en otro momento

> Acciones de Inicio/Pausa/Carga, realizadas desde casa o fuera de casa
> Ajustes de cambio de velocidad

> Modo de limpieza parcial

> Informe de actividades

ES : CONECTAR SU ROBOT
IT : CONNETTI ILTUO ROBOT

FR

Encore bravo !
Vous pouvez maintenant avoir accés aux fonctionnalités du robot.

Pour profiter pleinement de votre expérience avec Smart Force ™ Cyclonic Explorer,
veuillez lancer I'exploration. Cela permettra au robot de découvrir votre maison et
de créer sa carte pour le nettoyage personnalisé.

ou

Vous souhaitez peut-étre utiliser uniquement les fonctions « standard » (énumérées
ci-dessous); dans ce cas lancez l'exploration une prochaine fois :

> Actions de Démarrage / Pause / Charge, gérées depuis votre domicile ou hors de
votre domicile

> Modification des vitesses
> Mode de nettoyage ponctuel
> Rapport d'activités

Ancora congratulazioni!
Ora puoi accedere alle funzionalita del robot.

Per ottenere le massime prestazioni da Smart Force™ Cyclonic Explorer, avvia
I'esplorazione. In questo modo il robot potra scoprire la tua casa e creare una mappa
per la pulizia personalizzata.

OPPURE

Puoi usare solo le funzioni "standard" (elencate di seguito); in questo caso potrai
avviare I'esplorazione in un secondo momento:

> Attivita di avvio/pausa/ricarica, gestibili anche quando sei fuori casa
> Regolazione della potenza di aspirazione

> Modalita di pulizia mirata

> Report delle attivita
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Follow the activities of your
robot through the dialog box.
Suivez les activités de votre
robot via la boite de dialogue.
Siga las actividades de su robot a
través del cuadro de dialogo.
Segui le attivita del tuo robot
tramite la finestra di dialogo.

EN Control your robot from the application.

Start/Pause your robot.

Change the suction power (Eco, Standard,
Boost) according to the floors.

Press on SPOT for a specific zone cleaning.
Press on CHARGE to send your robot to the
docking station.

When the picto of the remote control is grey
o

-It could mean the robot is not ready >>
please check the dialog box to identify the
problem.

-It could mean it is not available due to
connectivity issue >> please check the

following icon - to confirm the status.
Please press on this icon for more
information.

ES : SIN EXPLORACION DE LA CASA
IT : SENZA ESPLORAZIONE DELLA CASA

FR Controlez e robot de votre application.

ES

Démarrez/mettez en pause votre robot.
Changez la puissance d'aspiration (Eco,
Standard, Boost) selon le type de sols.
Appuyez sur SPOT pour un nettoyage
spécifique d'une zone.

Appuyez sur CHARGE pour envoyer le robot
sur sa base de charge.

Quand e picto de la télécommande est gris

- Cela veut dire que le robot n'est pas prét >>
Vérifiez sur la boite de dialogue pour
identifier le probléme.

- Cela veut dire qu'il rencontre un probleme
de connexion >> Vérifiez I'icone suivante

- pour confirmer le statut. Appuyez sur
Iicone pour plus d'informations.

Controle surobot desde la aplicacion.
Iniciar/Pausar el robot.

Cambiar la potencia de aspiracion (Ecolégica,
Estandar, Boost) segun el tipo de suelo.

Pulse SPOT para limpiar una zona especifica.
Seleccione CARGA para volver a colocar el
robot en la base de carga.

Cuando el pictograma del control remoto es

de color gris ‘:

- Puede significar que el robot no esta listo >>
compruebe el cuadro de didlogo para
identificar el problema.

-Puede significar que el control remoto no

esta disponible debido a un problema de

conectividad >> verifique este icono -
para confirmar el estado. Pulse en este icono
para obtener més informacion.

Controlla il tuo robot dallapplicazione.
Avvia/arresta il tuo robot.

Seleziona la potenza di aspirazione (Eco,
Standard, Boost) in base al pavimento.

Premi SPOT per pulire una zona specifica.
Premi RICARICA per riportare il tuo robot alla
stazione di ricarica.

Quando l'icona del telecomando ¢ grigia .:
-1l robot potrebbe non essere pronto >>
controlla la finestra di dialogo per
identificare il problema.

-Potrebbe non essere disponibile per
problemi di connessione >> controlla la

seguente icona - per confermare lo
stato. Premi questa icona per maggiori
informazioni.
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To create your first map, press “start new exploration” button.

Please note that the docking station must be placed in its definitive location. If it is
moved after the map creation, the robot will not be able to go back to the docking
station anymore.

If you want to move the docking station, a new exploration will have to be done
and the first map will be lost.

Para crear su primer mapa, pulse el botén "iniciar nueva exploracion”.

Recuerde que la estacion base se debe colocar en su posicion definitiva. Si se mueve
después de la creacion del mapa, el robot no conseguira regresar a la estacion base.

Si desea mover la estacion base, tendra que hacer una nueva exploracién y se
perdera el primer mapa.

ES : EXPLORACION DE LA CASA
IT : ESPLORAZIONE DELLA CASA

FR

Pour créer votre premiére carte, appuyez sur le bouton « démarrer une
nouvelle exploration ».

Veuillez noter que la station d'accueil doit étre placée a son emplacement définitif.
Si elle est déplacée apres la création de la carte, le robot ne pourra plus retourner a
la station d'accueil.

Si vous souhaitez déplacer la station d'accueil, une nouvelle exploration devra étre
effectuée et la premiére carte sera effacée.

Per creare la tua prima mappa, premi il pulsante "Avvia nuova
esplorazione".

Tieni presente che la stazione di ricarica deve essere installata nella sua posizione
definitiva. Se viene spostata dopo la creazione della mappa, il robot non sara piti in
grado di tornare alla stazione di ricarica.

Se desideri spostare la stazione di ricarica dovrai avviare una nuova esplorazione, e
la prima mappa verra eliminata.
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ES : EXPLORACION DE LA CASA
IT : ESPLORAZIONE DELLA CASA

Before Starting the exploration, make sure
that:

> The robot’s docking station is plugged and easily
accessible.

> Remain available in case the robot needs your help.

> Your interior is properly tidy up so that your robot
can move around without any trouble.

> The doors are opened. If a room or an area of the
room is not accessible by the robot (for ex: door
closed), the robot will not be able to include it in
the map and therefore it will not be able to clean
it later on.

you move the docking
e exploration, you would
one.

Antes de iniciar la exploracion, asegtrese
de que:

> La estacion base del robot esta conectada y es
facilmente accesible.

> Esté disponible por si el robot necesita ayuda.

> El espacio interior debe estar correctamente
ordenado para que el robot pueda moverse
comodamente.

> Las puertas estan abiertas. Si una habitacién o
una zona de la habitacién no esté accesible para
el robot (por ejemplo, sila puerta esta cerrada), el

robot no podré incluirlo en el mapa y no podra

limpiarlo.

mueve la estacion base
exploracion, tendra que

FR
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Avant de commencer [lexploration,
assurez-vous que :
> La station d’accueil du robot est branchée et
facilement accessible.
> Vous restez disponible au cas ou le robot aurait
besoin de votre aide.
> Votre intérieur est bien rangé pour que votre
robot puisse se déplacer sans probleme.
> Les portes sont ouvertes. Si une piéce ou une
partie de la piéce n'est pas accessible par le robot
(par exemple, une porte fermée), le robot ne
pourra pas l'inclure dans la carte et ne pourra
donc pas la nettoyer ultérieurement.

ous déplacez la station
prés I'exploration, vous
velle exploration.

Prima di avviare l'esplorazione:

>La stazione di ricarica del robot deve essere
collegata alla rete elettrica e facilmente accessibile.

> Devi essere presente, nel caso in cuiil robot richieda
la tua assistenza.

> Le stanze devono essere in ordine, affinché il robot
possa spostarsi facilmente.

> Le porte devono essere aperte. Se una stanza o
un'area della stanza non sono accessibili al robot
(ad es. la porta é chiusa), il robot non sara in grado
di includerla nella mappa, e non potra pulirla in
seguito.

osti la stazione di ricarica
razione, dovrai avviarne
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IT : ESPLORAZIONE DELLA CASA

Your robot leaves its docking station and
starts exploring your house. This step can take
several minutes depending on the surface of your
house.

>You can cancel the exploration whenever you
want by pressing the “cancel the exploration"
button, but you will lose all the data collected.

Cancel the exploration

> If the robot gets stuck and you need to lift it, you'd
lose all the data collected.

> If these 2 cases, you would need to start again the
exploration.

> When your robot returns to the docking station,
the mapping is finished. Wait for a few minutes
while the application generates the map.

Su robot sale de la estacion base y comienza a
explorar su casa. Este paso puede tardar varios
minutos segun la superficie de la casa.

> La exploracion se puede cancelar en cualquier
momento pulsando el botén “cancelar la
exploracion", pero se perdera toda la
informacién recogida.

Cancelar la exploracién

>Si el robot queda atascado y es necesario
levantarlo, se perdera toda la informacion
recogida.

> En estos 2 casos, tendra que iniciar la exploracion
de nuevo.

> Cuando el robot regrese a la estacién base, se
habra completado el mapa. Espere unos minutos
mientras la aplicacién genera el mapa.

FR

Votre robot quitte sa station d'accueil et
commence a explorer votre maison. Cette étape
peut prendre plusieurs minutes en fonction de la
surface de votre maison.

> [Vous pouvez annuler |'exploration a tout moment
en appuyant sur le bouton « annuler I'exploration
», mais vous perdrez toutes les données collectées.

Annuler I'exploration

> Si le robot reste bloqué et que vous devez le
soulever, vous perdrez toutes les données
collectées.

> Dans ces deux cas, il vous faudra recommencer
I'exploration.

> Lorsque votre robot retourne a la station d'accueil,
la cartographie est terminée. Patientez quelques
minutes pendant que I'application génére la carte.

Il robot lascia la stazione di ricarica e inizia a
esplorare la casa. Questa fase puo richiedere
diversi minuti a seconda della superficie della
casa.

> Puoi annullare I'esplorazione in qualsiasimomento
premendo il pulsante "Annulla I'esplorazione”,
ma tutti i dati raccolti verranno eliminati.

Annulla I'esplorazione

> Se il robot si incastra e devi sollevarlo, tutti i dati
raccolti verranno eliminati.

> In questi 2 casi dovrai riavviare |'esplorazione.

> Quando il robot ritorna alla stazione di ricarica,
la mappatura e terminata. Attendi qualche
secondo affinché I'applicazione generila mappa.
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ES : EXPLORACION DE LA CASA
IT : ESPLORAZIONE DELLA CASA

Does the map display all of your rooms ?
Guide yourself on the map thanks to:

> Black lines indicating what the robot sees (ex:
Sofa, TV table etc.)

> White lines indicating the rooms that the robot
guessed.

> The location of the docking station indicated by
this icon

You can rotate the map with the “rotate” button
You could have access at any time to the legend
of the map by pressing @

If a room is missing in the map (the robot didn’t
go there, even if you let the door opened), please
restart the exploration if you want the room to be
displayed.

If the walls / perimeter of your map are correct,
please confirm the map.

¢El mapa muestra todas sus habitaciones?
Puede guiarse por el mapa gracias a:

> Las lineas negras indican lo que el robot puede ver
(por ejemplo, el sof, la mesa del televisor, etc.)

> Las lineas blancas indican las habitaciones que el
robot ha adivinado

> La ubicacion de la estacion base indicada por este
icono

Puede girar el mapa con el botén de "rotacién”

En cualquier momento puede tener acceso a la
leyenda del mapa pulsando.

Si falta una habitacién en el mapa (el robot no ha
llegado alli, incluso con la puerta abierta), reinicie
la exploracion si desea que la habitacion aparezca
visualizada

Si las paredes / el perimetro de su mapa son
correctos, confirme el mapa.

FR

La carte affiche-t-elle toutes les picces de
la maison ?
Suivez les guides suivants pour comprendre la carte :
> Les lignes noires indiquent ce que voit le robot (ex
: canapé, table de télévision, etc.)
> Les lignes blanches indiquent les pieces que le
robot a explorées
> l'emplacement de la station d'accueil est indiqué
par cette icone
Vous pouvez faire pivoter la carte avec le bouton «
Rotation ».
Vous pouvez avoir accés a tout moment a la
légende de la carte en appuyant sur
S'il manque une piece sur la carte (le robot n'y est
pas allé, méme si vous avez laissé la porte ouverte),
relancez I'exploration si vous souhaitez que la piéce
soit affichée.
Siles murs / périmétre de votre carte sont corrects,
veuillez confirmer la carte.

La mappa visualizza tutte le stanze?
Guida la mappatura grazie a:

> Le linee nere indicano cid che vede il robot (ad es.
divano, mobile TV, ecc.).

> Le linee bianche indicano le stanze individuate
dal robot.

> La posizione della stazione di ricarica & indicata
dal simbolo.

Puoi ruotare la mappa con il pulsante "Ruota”.

Puoi accedere in qualsiasi momento alla legenda
della mappa premendo.

Se una stanza non & presente nella mappa (il
robot non é entrato, anche se la porta era aperta),
riavvia l'esplorazione per includerla

Se i muri e il perimetro della mappa sono corretti,
conferma la mappa.
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The robot is suggesting a map with rooms
division.

> You have the tools to design the right map with
the right room division.

> Merge function: please select the 2 rooms you
want to merge, and press “validate”. Please take
into account that in order to merge, the 2 rooms
must be neighboors with a wall in common.

> A confirmation pop-up will appear.

Warning

You're about to edit the map definitly, this operation
isn't reversible, would you like to continue?

FR

IT : ESPLORAZIONE DELLA CASA

Le robot suggére une carte avec une division
des pieces.

> Vous disposez des outils nécessaires pour concevoir
une carte correcte avec la bonne division de pieces.

> Fonction de fusion : veuillez sélectionner les 2
piéces que vous souhaitez fusionner et appuyez sur
« Valider ». Veuillez prendre en compte le fait que
pour fusionner, les 2 pieces doivent étre voisines
avec un mur en commun.

> Une fenétre de confirmation apparaitra.

Attention

Vous étes sur le point de modifier définitivement
la carte, cette opération n'est pas réversible,
souhaitez-vous continuer?

Non

El robot sugiere un mapa con la division
correspondiente a las habitaciones.

>Tiene las herramientas necesarias para disenar el
mapa correcto con la correcta division de las
habitaciones.

> Funcién de fusion: seleccione las 2 habitaciones
que desea fusionar, y pulse "validar". Tenga en
cuenta que para poder fusionar, las 2 habitaciones
tienen que ser adyacentes con una pared en
comun.

> Aparecera un mensaje de confirmacién.

Advertencia

Esta a punto de editar el mapa definitivamente,
esta accion es irreversible, ;desea continuar?

Il robot suggerisce una mappa con la
suddivisione delle stanze.

> Sono disponibili alcuni strumenti per correggere
la suddivisione della stanza.

> Puoi unire 2 stanze e premere "Conferma". Tieni presente
che per unire 2 stanze, queste devono essere adiacenti e
avere un muro in comune.

> Apparira una finestra di conferma.

Avvertenza

Stai per modificare la mappa in modo definitivo.
Questa operazione & irreversibile. Continuare?
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Divide function: FR

> Please select the room you want to divide, and
draw a line to split it.

> Make sure the line cross the entire room and even
exceed it.

You can merge and divide as many times as you
wish to reach the best match with your house.

> Once it is done, please validate the map.

Funcién de division: IT
> Seleccione la habitacién que desea dividir, y
dibuje una linea para dividirla.

> Asegurese de que la linea divide la habitacion
completa e incluso se excede.

> Puede fusionar y dividir tantas veces como quiera
para conseguir la mejor aproximacion a su casa.

> Cuando haya finalizado, puede validar el mapa.

Fonction de division :

> Sélectionnez la piéce que vous souhaitez diviser
et tracez une ligne pour la diviser.

> Assurez-vous que la ligne traverse toute la piece
et méme la dépasse.

> Vous pouvez fusionner et diviser autant de fois
que vous le souhaitez pour réaliser la meilleure
carte de votre maison.

> Une fois que les modifications sont effectuées, le
cas échéant, veuillez valider la carte.

Divisione
> Seleziona la stanza che vuoi dividere e traccia una
linea per dividerla.

> Assicurati che la linea attraversi l'intera stanza,
anche oltrepassandola.

> Puoi unire e dividere le stanze tutte le volte che
vuoi per ottenere la migliore rappresentazione
della casa.

> Quando hai finito, conferma la mappa.
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EN Congratulations, you created your map.

> To edit the map at anytime, press “Edit” button
on the top right.

> With this function you can personalize the map,
indicating which room it is, define a name and a
type of floor.

>We highly recommend you to do it for the
optimal performance.

> You have 2 options to modify your map:

1. “Edit map” - you will find the previous
functions: Rotate, Merge and Divide rooms.

2. Create “no go zones”, where the robot will not
be allowed to go.

ES Enhorabuena, ha creado su mapa.

> Para editar el mapa en cualquier momento, pulse
el botén "Editar" en la esquina superior derecha.

>Esta funcién permite personalizar el mapa,
indicando qué habitacién es, asignandole un
nombre y un tipo de suelo.

> Le recomendamos hacerlo para disfrutar de un
funcionamiento éptimo.

> Para modificar el mapa tiene 2 opciones:

1. Editar el mapa - encontrara las funciones
anteriores: Rotar, Fusionar y Dividir habitaciones.

2. Crear "zonas prohibidas", a las que no se
dirigira el robot

FR Félicitations, vous avez créé votre carte.

> Pour modifier la carte a tout moment, appuyez sur
le bouton « Modifier » en haut a droite.

> Cette fonction vous permet de personnaliser la
carte enindiquant de quelle piéce il s'agit, de définir
un nom et un type de sol.

>Nous vous recommandons fortement de
personnaliser votre carte faire assurer une
performance optimale.

> Vous avez 2 options pour modifier votre carte :

.Modifier la carte - vous retrouverez les
fonctions précédentes : Faire pivoter, fusionner
et diviser des piéces.

=)

2. Créer des « Zones interdites », dans lesquelles
le robot ne sera pas autorisé a se rendre.

IT Congratulazioni, hai creato la mappa.

> Puoi modificare la mappa in qualsiasi momento
premendo il pulsante "Modifica" in alto a destra.

>Con questa funzione puoi personalizzare la
mappa, dando un nome a ciascuna stanza e
indicando il tipo di pavimento.

>Ti raccomandiamo di inserire i dettagli per le
migliori prestazioni.

> Puoi modificare la mappa in 2 modi:

1. Modifica mappa - troverai le funzioni Ruota,
Unisci e Dividi stanze.

2. Crea delle "aree vietate" a cui il robot non
potra accedere.




EN

ES

ES : PERSONALIZAR EL MAPA
IT : MAPPA PERSONALIZZATA

By pressing the “no go zone" button,
you can define an area in which the robot will not
be allowed to go.

> To do this, draw directly on the map a zone with
4 points and position it where you would like.

> To help you design it, use black and white lines
that symbolize what the robot sees during its
exploration.

> Please do not set the “no go zone” where the
docking station is located as it will no go back to
recharge.

> If you want to edit or remove “no go zone”,
please press on it.

Pulsando el botén de "zona prohibida",
puede definir una zona a la que no se le permite
acceder al robot.

> Para ello, dibuje directamente en el mapa una
zona con 4 puntos y colédquela donde desee.

> Para ayudarle a disenarla, utilice lineas negras y
blancas que simbolizan lo que el robot ve durante
su exploracion.

> No configure una "zona prohibida" donde la
estacion base estd situada porque no podra
recargar.

> Si desea editar o retirar la "zona prohibida",
pulse sobre ella.

FR

En appuyant sur le bouton « Zones
interdites »yvous pouvez définir une zone
dans laquelle le robot ne sera pas autorisé a se
rendre.

> Pour ce faire, tracez directement sur la carte une
zone avec 4 points et positionnez-la a I'endroit
souhaité.

> Pour vous aider a concevoir cette zone, utilisez
des lignes noires et blanches qui symbolisent ce
que le robot voit au cours de son exploration.

> Veuillez ne pas définir une « zone interdite » ou
la station d'accueil est située car le robot ne
reviendra pas s'y recharger.

> Si vous souhaitez modifier ou supprimer une
«zone interdite », veuillez appuyer dessus.

Premendo il pulsante "Area vietata"
puoi definire un'area a cui il robot non potra
accedere.

> Per farlo, disegna direttamente sulla mappa
un'area delimitata da 4 punti e posizionala dove
desideri.

> Per aiutarti a disegnarla, usa le linee bianche e
nere che simboleggiano cio che il robot vede
durante la sua esplorazione.

> Non impostare un'area vietata in corrispondenza
della stazione di ricarica, o il robot non sara in
grado di raggiungerla e ricaricarsi.

>Se desideri modificare o eliminare un'area
vietata, premila.
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ES : PERSONALIZAR EL MAPA
IT : MAPPA PERSONALIZZATA

By pressing the room indicated by a
pencil, you can define which type of room it is,
define its name and its floor type. Depending on
the type of floor, a suction power (Eco, Standard,
Boost) will be automatically adjusted. You can
change it manually if you wish.

> Please note that you can forbid an access to the
room by activating/disactivating the button for
this purpose.

> Make sure that you do not forbid the access to the
room where the docking station is situated or to
the room which is on the path to go to the
docking station. In these two cases, the robot will
not be able to go back to the docking station.

Pulsando la habitacién indicada con un
lapiz, podra definir el tipo de habitacién que es,
definir sunombre y el tipo de suelo. Segun el tipo
de suelo, automaticamente se seleccionara una
potencia de aspiracion (Eco, Estandar, boost), si
lo desea puede cambiarla manualmente.

> Recuerde que puede prohibir el acceso a la
habitacién activando/desactivando el botén
correspondiente.

> Asegurese de no prohibir el acceso a la habitacion
donde la estacion base esta situada o a la
habitacién que esta de camino a la estacion base.
En estos dos casos, el robot no podré regresar a
la estacion base.

FR

En appuyant sur la piéce indiquée parun
crayon, vous pouvez définir le type de piéce, la
nommer et définir son type de sol. Selon le type
de sol, une puissance d'aspiration (Eco, Standard,
Amplifiée) sera automatiquement réglée. Vous
pouvez changer ce réglage manuellement si vous
le souhaitez.

> Veuillez noter que vous pouvez interdire l'accés a
une piéece en activant / désactivant le bouton a
cet effet.

> Assurez-vous de ne pas interdire I'acces a la piece
ou se trouve la station d'accueil ou a la piéce
située sur le chemin d'acces a la station d'accueil.
Dans ces deux cas, le robot ne pourra pas
retourner a la station d'accueil.

Premendo la stanza indicata dalla matita,
puoi darle un nome e indicare il tipo di
pavimento. A seconda del tipo di pavimento, il
robot regolera automaticamente la potenza di
aspirazione (Eco, Standard, Boost). Puoi
modificarla manualmente se lo desideri.

>Tieni presente che puoi vietare I'accesso alla
stanza  attivando/disattivando  I'apposito
pulsante.

> Assicurati di non vietare |'accesso alla stanza in cui
€ presente la stazione di ricarica o alla stanza sul
percorso verso la stazione di ricarica. In questi due
casi, il robot non sara in grado di tornare alla
stazione di ricarica.
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ES : LIMPIEZA DE LAS HABITACIONES Y LIMPIEZA PARCIAL
IT : PULIZIA DELLE STANZE E PULIZIA MIRATA

EN  Once the personalization of your map is
completed, you can also opt for an rooms
cleaning or a spot cleaning.

. > Rooms cleaning: choose one or several rooms,
then press “Rooms cleaning” button.

> If you don’t choose any room, but press “Rooms
cleaning”, the robot will clean all the accessible
areas.

> In “Rooms cleaning” mode, you can pause the
cleaning. By pressing “Charge”, you can send the
robot back to it docking station. you can also
choose the vacuum power (Eco, Standard, Boost).

ES Después de haber personalizado su
mapa, también puede seleccionar entre limpieza
de las habitaciones o limpieza parcial.

. > Limpieza de las habitaciones : seleccione una o
varias habitaciones, y pulse el bot6n "Limpieza
de habitaciones".

> Sino quiere seleccionar ninguna habitacion, pero
pulsa "Limpieza de habitaciones", el robot
limpiara todas las zonas accesibles.

>En el modo de "Limpieza de habitaciones”,
puede realizar una pausa en la limpieza. Pulsando
"Cargar", puede enviar el robot de nuevo a la
estacion base. También puede seleccionar la
potencia de aspiracion (Eco, Estandar, boost).

“FR

Une fois la personnalisation de votre
carte terminée, vous pouvez également opter
pour un nettoyage de certaines zones ou un
nettoyage ponctuel.

> Nettoyage des piéces : choisissez une ou plusieurs
piéces, puis appuyez sur le bouton « Nettoyage
des pieces ».

> Si vous ne choisissez aucune piéce et que vous
appuyez sur « Nettoyage des piéces », le robot
nettoiera toutes les zones accessibles.

> En mode «Nettoyage des piéces », vous pouvez
suspendre le nettoyage. En appuyant sur « Charge »,
vous pouvez renvoyer le robot a sa station d'accueil.
Vous pouvez également choisir la puissance
d'aspiration (Eco, Standard, Amplifiée).

Dopo la personalizzazione della
mappa, puoi selezionare le stanze da pulire o
avviare una pulizia mirata.

> Pulizia delle stanze : seleziona una o piu stanze
e premi il pulsante "Pulizia delle stanze".

> Se premi il pulsante "Pulizia delle stanze" senza
aver selezionato alcuna stanza, il robot pulira
tutte le aree accessibili.

>In modalita "Pulizia delle stanze", puoi
interrompere la pulizia. Premendo "Ricarica" il
robot tornera alla stazione di ricarica. Puoi anche
selezionare la potenza di aspirazione (Eco,
Standard, Boost).



ES : LIMPIEZA PARCIAL
IT : PULIZIA MIRATA

EN Spot Cleaning
> In this mode, the robot cleans a particular area of
Tmx1m.

> Press the "spot cleaning" button, then place your
robot at the chosen location.

> When the cleaning is done, it stops at the starting
point. Please place the robot back at the docking
station to charge it.

ES Limpieza Parcial

> En este modo, el robot limpia una zona concreta
de Tmx 1m.

> Pulse el botén de "limpieza parcial”, y coloque
el robot en la posicién seleccionada.

> Cuando haya finalizado la limpieza, se detendra
en el punto de inicio. Vuelva a colocar el robot en
la estacion base para cargarlo.

)

Nettoyage ponctuel

>Dans ce mode, le robot nettoie une zone
spécifiquede T mx 1 m.

> Appuyez sur le bouton « Nettoyage ponctuel »,
puis placez votre robot a I'emplacement choisi.

> Lorsque le nettoyage est terminé, le robot s'arréte
en retournant au point de départ. Veuillez
replacer le robot a la station d'accueil pour le
charger.

Pulizia mirata

> In questa modalita, il robot pulira un'area di 1 m
x1m.

>Premi il pulsante "Pulizia mirata", quindi
posiziona il robot sul punto desiderato.

> Al termine della pulizia, il robot tornera al punto

di partenza. Riporta il robot alla stazione di
ricarica affinché si ricarichi.
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ES : PROGRAMACION
IT : PIANIFICAZIONE

Press Schedule in the menu.

>Plan your cleaning sessions step by step by
defining the rooms to be cleaned, the launch
time and the frequency during the week.

Pulse Programacion en el mend.

> Planifique las sesiones de limpieza paso a paso
definiendo las habitaciones a limpiar, el tiempo
de activacién y la frecuencia durante la semana.

FR  Appuyez sur « Programmation » dans
le menu.

> Planifiez vos séances de nettoyage étape par
étape en définissant les piéces a nettoyer, I'heure
du démarrage et la fréquence pendant la
semaine.

IT Premi Pianificazione nel menu.

> Pianifica le sessioni di pulizia passo a passo
indicando le stanze da pulire, I'orario di avvio e la
frequenza settimanale.



¢ MANTENIMIENTO DEL ROBOT
EFFETTUA LA MANUTENZIONE SUL TUO ROBOT
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EN Access to the statistics, the serial number and also all the information related to the maintenance of the robot: emptying dust container, cleaning brush and filters.

FR Accédez aux statistiques, au numéro de série et également toutes les informations relatives a la maintenance du robot: vidage de bac a poussiére, nettoyage de la brosse
et des filtres.

ES Acceda alas estadisticas, la ID, y también a toda la informacion relacionada con el mantenimiento del robot: vaciar el colector del polvo, limpiar el cepillo y los filtros.

IT Accedi alle statistiche, I'D e a tutte le informazioni relative alla manutenzione del robot: svuotamento del contenitore della polvere, pulizia della spazzola e dei filtri.



2 W A
RN | |l |
o m—— [ S —
— - e =
= R — _—— -
- =y -
o e
g — A
. 0 JL o J1\u 9 J
EN Personnalize the EN Manage the
name of the robot. notifications.
FR Personnalisezle FR Gérezles
nom de votre robot. notifications.
ES Personaliceel ES Gestione las
nombre del robot. notificaciones.
IT Personalizzail IT Gestisci le notifiche.

nome del robot.

EN Let us know

FR

ES

more about you
through this form to
personnalize
notifications.

Laissez-nous en
savoir plus sur
VOuUS grace a ce
formulaire afin de
personnaliser les
notifications.

Cuéntenos mas de
usted a través de este
formulario para
personalizar las
notificaciones.

Consentici di
conoscerti meglio
tramite questo modulo
per personalizzare le
notifiche.

=
i —— "
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EN Update the software

FR

ES

of the robot when a
new version will be
available.

Mettez a jour le
logiciel du robot
lorsqu'une nouvelle
version est disponible.

Actualiceel
software del robot
cuando esté disponible
una nueva version.

Aggiorna il software
del robot quando sara

disponibile una nuova
versione.

EN

FR

ES

: INFORMACION SOBRE EL ROBOT
: INFORMAZIONI SUL TUO ROBOT

Access to the FAQ,
IFU.

Accédez aux FAQ et
aux instructions
d'utilisation.
Acceda a las P+F,
Instrucciones de uso.

Accedi alle FAQ e alle
istruzioni d'uso.



PT My Smart Force App PT
DE My Smart Force-App
NL My Smart-Force-app DE
NL
PT  Criado exclusivamente
para Smartphones
DE  Exklusiv fiir Smartphones PT
entwickelt
NL  Exclusief ontwikkeld voor
smartphones
DE
NL

Download on the

App Store

" Google play

RTFORCE
PP HERUNTER

NL : DE GRATIS MY SMART FORCE-APP DOWNLOADEN

Scan Leia o Cédigo QR para
descarregar a Aplicagao My Smart
Force

Scannen Sie den QR-Code, um
die Anwendung My Smart Force
herunterzuladen.

Scan de QR-code om de My
Smart Force App te downloaden

CONFIGURACAO NECESSARIA
Verifique a compatibilidade do
Smartphone em:
compatibility.rowenta.com

BENOTIGTE KONFIGURATION
Priifen Sie die Kompatibilitét Ihres
Smartphones auf:
compatibility.rowenta.com

VEREISTE CONFIGURATIE
Controleer de compatibiliteit van uw
smartphone op:
compatibility.rowenta.com

PT

DE

NL

O

Ative o Wi-Finas Defini¢des do seu
Smartphone e ligue-o ao seu Wi-Fi
doméstico.

De seguida, inicie a Aplicagao My
Smart Force.

Aktivieren Sie in den Einstellungen
Ihres Smartphones die WLAN-Funktion
und verbinden Sie es mit lhrem WLAN.
Starten Sie dann die Anwendung My
Smart Force.

Activeer de Wi-Fi in de Instellingen
van uw smartphone en maak een
verbinding met uw draadloos
thuisnetwerk.

Start vervolgens de My Smart Force
App.

PT

DE

NL

-_er

Crie a sua conta utilizando um
endereco de e-mail e uma palavra-passe
(minimo de 8 caréteres, incluindo
1 maiuscula, 1 minuscula e 1 ndmero).

Erstellen Sie mit einer E-Mail-Adresse
und einem Passwort (mindestens
8 Zeichen, davon 1 GroBbuchstabe,
1 Kleinbuchstabe und 1 Zahl) ein Konto.

Maak uw account aan met een e-
mailadres en een wachtwoord (minimaal
8 tekens, waaronder 1 hoofdletter,
1 kleine letter en 1 cijfer).



PT

DE

NL

Ligue o robot e coloque-o na base de
carregamento.

Coloque a base de carregamento no
seu lugar definitivo e o mais perto pos-
sivel do seu router Wi-Fi doméstico.

Schalten sie den Saugroboter ein
und legen Sie ihn zum Laden auf die
Dockingstation.

Stellen Sie bitte die Dockingstation an
ihren endgliltigen Standort und so nah
wie moglich an lhrenm heimischen
WLAN-Router.

Schakel de robot in en plaats hem
op het basisstation om op te laden.
Installeer het basisstation op zijn defini-
tieve plaats en zo dicht mogelijk in de
buurt van uw WiFi-router.

NL : UW ROBOT VERBINDEN

O )

O

PT

DE

NL

Para emparelhar orobotem 05, va
a DEFINICOES > Wi-Fi no seu Smartphone
Selecione SMARTFCEXXXXXXXX

Insira a palavra-passe de 8 carateres Smart
Force existente na parte inferior do
deposito do pé.

Em Android, existe um botao no ecré de
emparelhamento WI-FI.

Um den Roboter mit 105 zu verbinden,
offnen Sie auf lhrem Smartphone EINS-
TELLUNGEN > WLAN

Wahlen Sie SMARTFCEXXXXXXXX.
Geben Sie das 8 Zeichen lange Smart
Force Passwort, das Sie unter dem Staub-
behélter finden, ein.

Android verfligt tiber eine Schaltflache
auf dem WLAN-Pairing-Bildschirm.

Om de robot te koppelen, ga naar
INSTELLINGEN > Wi-Fi op uw smartphone
Selecteer SMARTFCEXXXXXXXX

Voer het Smart Force wachtwoord van 8
tekens in dat zich aan de onderkant van
het stofreservoir bevindt.

In Android is er een knop aanwezig in het
WIFI koppelingsscherm.

PT

DE

NL

O

Insira a palavra-passe do seu router
Wi-Fi doméstico para ligar o seu robot
ao seu Wi-Fi doméstico.

Geben Sie das Kennwort Ihres
WLAN-Routers ein, um den Roboter mit
Ihrem WLAN zu verbinden.

Voer het wachtwoord van uw WiFi-
router in om de robot met uw draadloos
thuisnetwerk te verbinden.

O

PT Agora, vamos ligar o robot & Nuvem

DE

NL

antes de terminar o processo de
configuragao.

Verbinden wir nun den Roboter mit
der Cloud, bevor wir die Einrichtung
beenden.

Verbind nu de robot met de Cloud
alvorens de instellingsprocedure te
voltooien.
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PT  Prima o botéo "Iniciar a ligagao". PT

DE  Driicken sie auf,Verbindung
starten”.

NL Druk op de knop “Start the
connection” (De verbinding
starten). DE

NL

NL : UW ROBOT VERBINDEN

. O

Insira de novo a palavra-passe
com 0s mesmos 8 carateres
localizados por baixo do depdsito
do p6 do robot. Ou pode ler o
c6digo QR existente no mesmo
local.

Geben Sie erneut das gleiche 8-
stellige Kennwort ein, das sich
unter dem Staubbehélter des
Roboters befindet. Oder Sie
konnen den QR-Code an der
gleichen Stelle scannen.

Voer opnieuw hetzelfde
wachtwoord bestaande uit 8
tekens in, dat zich aan de
onderkant van het stofreservoir
bevindt. Of scan de QR-code die
zich op dezelfde plaats bevindt.

PT

DE

NL

. O J

Finalmente, prima o botio a
Iniciar/Pausa, que estd a piscar no
robot uma vez para finalizar a
configuragao.

Driicken Sie zu guter Letzt die
Start/Pause-Taste am Roboter, sobald
die Konfiguration abgeschlossen ist.

Druk ten slotte op de
knipperende Start/Pauze-knop op de
robot om de configuratie te voltooien.

-

PT Parabéns, ligou com sucesso o seu
robot!

DE Herzlichen Gliickwunsch, sie
haben Ihren Saugroboter erfolgreich
verbunden!

NL Gefeliciteerd, de verbinding met
uw robot is gemaakt!



PT

NL

Novamente, parabéns!
Agora, pode aceder as funcionalidades do robot.

Para desfrutar da experiéncia completa com o Explorador Ciclénico Smart Force™,
inicie a exploragdo. Isto permite ao robot descobrir a sua casa e criar o mapa para
uma limpeza personalizada.

ou

podera usar apenas as fungoes “padrao” (listadas em baixo). Neste caso, inicie a
exploragao mais tarde:

> Ac¢oes de Iniciar/Pausa/Carregar, geridas a partir de sua casa ou fora desta
> Alterar as poténcias de velocidade

> Modo de limpeza pontual

> Relatério de atividades

Nogmaals gefeliciteerd!
U hebt nu toegang tot de functionaliteiten van de robot.

Voor de beste ervaring met uw Smart Force™ Cyclonic Explorer, start de exploratie.
Dit stelt de robot in staat om uw woning te ontdekken en zijn kaart voor een
persoonlijke reiniging te maken.

OF

u wilt enkel de “standaard” functies (hieronder vermeld) gebruiken; in dit geval, start
de exploratie een andere keer:

> Start/Pauze/Opladen-acties, beheerd vanuit uw woning of buiten uw woning
> Zuigkracht wijzigen

> Doelgerichte reinigingsmodus

> Activiteitenrapport

DE

NL : UW ROBOT VERBINDEN

Noch einmal herzlichen Gliickwunsch!
Sie kdnnen jetzt auf die Funktionen des Roboters zugreifen.

Um vom vollen Funktionsumfang des Smart Force™ Cyclonic Explorer profitieren
zu konnen, starten Sie bitte die Erkundung. Der Roboter kann so lhr Haus scannen
und eine Karte erstellen.

ODER

wenn Sie nur die,,Standardfunktionen” (nachstehend aufgefiihrt) nutzen méchten,
starten Sie die Erkundung zu einem spéateren Zeitpunkt:

> Start/Pause/Laden, Steuerung von zu Hause oder von auBerhalb
> Andern der Geschwindigkeitsstufen

> Punktreinigungsmodus

> Aktivitatenbericht




PT

DE

NL
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Acompanhe as atividades do seu
robot através da caixa de didlogo

Verfolgen sie die Aktivitten Ihres
Roboters auf dem Dialogfeld

Volg de activiteiten van uw robot via
het dialoogvenster

PT Controle o seu robot a partir da

aplicagéo.

Inicie/pause o seu robot

Altere a poténcia de aspiracao (Eco, Padréo,
Forte) de acordo com os pisos

Prima SPOT para a limpeza de uma zona
especifica

Prima CHARGE para enviar o seu robot para a
base de carregamento.

Quando a imagem do comando estiver

cinzenta ‘:

-Pode significar que ndo estd disponivel
devido a problemas de conetividade >>

Verifique o icone seguinte - para
confirmar o estado. Prima este icone para
obter mais informagao.

- Pode significar que o robot nao esta pronto
>> Verifique a caixa de didlogo para
identificar o problema.

NL : INDIEN GEEN EXPLORATIE VAN DE WONING

DE Steuern Sie lhren Saugroboter tiber die

Anwendung.

Starten/Pausieren des Saugroboters.

Andemn Sie die Saugleistung (Eco, Standard,
Boost) je nach Bodenbeschaffenheit.
Driicken Sie auf SPOT fiir die Reinigung eines
bestimmten Bereichs.

Driicken Sie auf CHARGE, um lhren Roboter
zur Dockingstation zu schicken.

Wenn das Bild der Fernbedienung grau ist

-Das konnte bedeuten, dass es aufgrund

eines Verbindungsproblems nicht verfiighar
ist >> bitte tiberprifen Sie das folgende

Symbol - , um den Status zu

bestatigen. Bitte klicken Sie auf dieses
Symbol, um weitere Informationen zu
erhalten.

- Es konnte bedeuten, dass der Saugroboter
nicht bereit ist >> Uberpriifen Sie das
Dialogfeld, um das Problem zu identifizieren.

NL Bestuur uw robot via de toepassing.

Start/onderbreek uw robot

Wijzig de zuigkracht (Eco, Standaard, Boost)
naargelang de vloer

Druk op SPOT om een specifieke zone te
reinigen

Druk op CHARGE om uw robot naar het
basisstation te sturen.

Als het pictogram van de afstandsbediening

‘grijs is:

-Is het mogelijk dat de afstandsbediening
niet  beschikbaar is  door een
verbindingsprobleem >> controleer het

volgend pictogram - om de status te
bevestigen. Druk op dit pictogram voor
meer informatie.

- Is het mogelijk dat de robot niet klaar is >>
controleer het dialoogvenster om het
probleem te identificeren.



PT

NL

Para criar o seu primeiro mapa, prima o botso “Iniciar nova exploragao”.

Tenha em conta que a base de carregamento tem de ser colocada no seu local
definitivo. Se for movida ap6s a criacdo do mapa, o robot ndo seré capaz de voltar
para a base de carregamento.

Se desejar mover a base de carregamento, tera de efetuar uma nova exploragao e
o primeiro mapa sera perdido.

Om uw eerste kaart te maken, druk op de “Nieuwe exploratie starten”
knop..

Het dockingstation moet zich in zijn definitieve locatie bevinden. Als het na het
maken van de kaart wordt verplaatst, zal de robot er niet langer in slagen om naar
het dockingstation terug te gaan.

Als u het dockingstation wilt verplaatsen, moet er een nieuwe exploratie worden
uitgevoerd en zal de eerste kaart verloren gaan.

DE

NL : EXPLORATIE VAN DE WONING

Driicken Sie die Taste ,Neue Erkundung starten”, um lhre erste Karte zu
erstellen.

Bitte beachten Sie, dass die Ladestation an ihrem festgelegten Platz aufgestellt
werden muss. Wenn sie nach der Kartierung umgestellt wird, kann der Roboter nicht
mehr zu der Ladestation zurtickfinden.

Wenn Sie die Ladestation umstellen mdchten, miissen Sie eine neue Erkundung
durchfiihren und die erste Karte wird gel6scht.
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NL : EXPLORATIE VAN DE WONING

Antes de iniciar a exploracio, certifique-se de
que:

> A base de carregamento do robot esta ligada e
facilmente acessivel.

> Permanece disponivel caso o robot precise da sua
ajuda.

> O seu interior estd arrumado, de modo a que o seu
robot se consiga mover sem quaisquer problemas.

> As portas estdo abertas. Se uma divisao ou area da
divisdo ndo estiver acessivel ao robot, por exemplo,
devido a uma porta fechada, o robot nao sera
capaz de a incluir no mapa e nao a poderd limpar.

, se mover a base de
u apds a exploracao, tera

Voordat u de exploratie start, zorg dat:

> Het dockingstation van de robot op de voeding
is aangesloten en eenvoudig bereikbaar is.

> U beschikbaar blijft in geval de robot uw hulp
nodig heeft.

>Uw interieur is opgeruimd zodat uw robot
probleemloos rond kan rijden.

> De deuren open zijn. Als er een kamer of een deel
van de kamer niet door de robot toegankelijk is
(bijv. de deur is dicht), zal de robot het niet in de
kaart kunnen opnemen en zal deze kamer of deel
van de kamer later niet worden gereinigd.

station tijdens of na de
een nieuwe exploratie

DE

Stellen Sie Vor dem Start der Erkundung sicher,
dass:

> die Ladestation des Roboters mit einer Steckdose
verbunden und gut zuganglich ist;

> Sie zur Verfiigung stehen, falls der Roboter lhre Hilfe
benétigt;

> lhre Innenrdume aufgeraumt sind, damit sich der
Roboter problemlos umher bewegen kann;

> die Turen geoffnet sind. Wenn ein Zimmer oder ein
Bereich des Zimmers fiir den Roboter nicht
zuganglich ist (z. B. Tur ist geschlossen), kann der
Roboter diese Stelle nicht kartieren und wird spater
dort nicht staubsaugen kénnen.

e eine neue Erkundung
Sie die Ladestation
undung umstellen.
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NL : EXPLORATIE VAN DE WONING

O seu robot sai da base de carregamento e
comeca a explorar a sua casa. Este passo pode
levar varios minutos, dependendo da superficie
da sua casa.

> Pode cancelar a exploracdo quando desejar,
premindo o botédo de “cancelar a exploragao”,
mas perde todos os dados recolhidos.

Cancelar a exploracao

> Se o robot ficar preso e tiver de o levantar, perde
todos os dados recolhidos.

> Nestes dois casos, tem de recomecar a exploracéo.

>Quando o seu robot voltar a base de
carregamento, o mapeamento terminou. Espere
alguns minutos enquanto a aplicacdo gera o
mapa.

Uw robot verlaat het dockingstation en start
met het exploreren van uw woning. Deze stap kan
meerdere minuten duren afhankelijk van het
vloeroppervlak van uw woning.

> U kunt de exploratie op elk moment annuleren door
op de "de exploratie annuleren” knop te drukken.
Alle verzamelde gegevens gaan dan wel verloren.

De exploratie annuleren

> Als de robot vast komt te zitten en u dient hem op te
tillen, zal u alle verzamelde gegevens verliezen.

> |n beide gevallen dient u de exploratie opnieuw uit te
voeren.

> Wanneer uw robot naar het dockingstation teruggaat,
is het in kaart brengen voltooid. Wacht enkele
minuten terwijl de toepassing de kaart genereert.

DE

lhr Roboter verlisst seine Ladestation und
beginnt Ihr Haus zu erkunden. Dieser Schritt kann je
nach Flache Ihres Hauses mehrere Minuten dauern.

> Sie konnen die Erkundung jederzeit abbrechen,
indem Sie die Taste ,Erkundung abbrechen”
driicken. Sie werden dann jedoch alle erfassten
Daten verlieren.

Erkundung abbrechen

>Wenn der Roboter stecken bleibt und Sie ihn
anheben mussen, verlieren Sie alle erfassten Daten.

> In diesen beiden Fallen mussen Sie die Erkundung
erneut starten.

> Wenn Ihr Roboter zur Ladestation zurtickkehrt, ist
die Kartierung abgeschlossen. Warten Sie einige
Minuten, wahrend die App die Karte erstellt.
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NL : EXPLORATIE VAN DE WONING

O mapa apresenta todas as suas divisdes?
Oriente-se pelo mapa, gragas a:

> Linhas pretas que indicam o que o robot vé (por
exemplo: Sofa, mesa daTV, etc.)

> As linhas brancas indicam as divisdes que o robot
encontrou

> O local da base de carregamento indicado por
este icone

Pode rodar o mapa com o botao “Rodar”

Ao premir, terd acesso a qualquer altura as legendas
do mapa. @

Se uma divisao estiver em falta no mapa (o robot
ndo vai l4, mesmo que deixe a porta aberta), reinicie
a exploracdo, caso deseje que a divisdo seja
apresentada.

Se as paredes/perimetro do seu mapa estiverem
corretas, confirme o mapa.

Geeft de kaart al uw kamers weer?
Leid uzelf door de kaart dankzij:

> De zwarte lijnen die aangeven wat de robot ziet
(bijv. sofa, TV-tafel, etc.)

> Witte lijnen die de kamers aangeven die door de
robot worden verondersteld

> De locatie van het dockingstation, die door dit
pictogram wordt aangegeven

U kunt de kaart draaien met de “draaien” knop

Krijg op elk moment toegang tot de legende van
de kaart door te drukken op('j ).

Als er een kamer op de kaart ontbreekt (de robot is
er niet geweest, zelfs al was de deur open), voer de
exploratie opnieuw uit als u wilt dat de kamer
wordt weergegeven

Als de wanden / omtrek van uw kaart juist zijn,
bevestig de kaart.

DE

Zeigt die Karte alle Ihre Zimmer?

Sie konnen die Karte folgendermal3en lesen:

> Schwarze Linien zeigen, was der Roboter sieht (z. B.
Sofa, TV-Tisch usw.).

> Wei3e Linien zeigen die Zimmer, die der Roboter
gescannt hat.

> Der Standort der Ladestation wird durch dieses
Symbol angezeigt.

Sie kénnen die Karte mit der Schaltfliche ,Rotieren”

drehen.

Sie kénnen die Legende der Karte jederzeit durch

Driicken aufrufen. (7)

Falls ein Zimmer auf der Karte fehlt (der Roboter hat

es ignoriert, obwohl die Tur offen stand), starten Sie

bitte die Erkundung erneut, wenn Sie mochten, dass

dieses Zimmer angezeigt wird.

Wenn die Wénde/Grenzen Ihrer Karte korrekt sind,

bestétigen Sie bitte die Karte.




NL : EXPLORATIE VAN DE WONING

PT O robot estd a sugerir um mapa com as
divisdes em separado.
>Tem as ferramentas para criar o mapa correto
com as divisdes corretamente separadas.
> Funcdo de fusdo: Selecione as 2 divisées que
deseja fundir e prima “Validar”. Tenha em conta
que, para fundir, as 2 divisdes tém de estar
contiguas, com uma parede em comum.

> Aparece uma janela de confirmagdo.

Aviso

Estd prestes a editar o mapa definitivamente.
Esta operacao é irreversivel. Deseja continuar?

DE

Der Roboter schligt eine Karte mit
Zimmerteilung vor.

> Es stehen Ihnen Tools zur Verfiigung, um die richtige
Karte mit der richtigen Zimmerteilung zu zeichnen.

> Zusammenfiigen-Funktion: Bitte wéhlen Sie die
zwei Zimmer, die Sie zusammenfiihren méchten
und driicken Sie, Bestatigen” Bitte beriicksichtigen
Sie, dass die beiden Zimmer aneinandergrenzen
und eine gemeinsame Wand haben mussen, um
zusammengefiihrt werden zu kénnen.

> Ein Pop-up-Fenster zum Bestatigen 6ffnet sich.

Warnung

Sie bearbeiten die Karte endgdiltig. Dieser Vorgang
kann nicht mehr riickgéngig gemacht werden.
Méchten Sie trotzdem fortfahren?

NL De robot stelt een kaart voor met een scheiding

van de kamers.

> U beschikt over de nodige tools om een kaart met
een juiste scheiding van de kamers te maken.

> Samenvoegingsfunctie: selecteer de 2 kamers die
u wilt samenvoegen en druk op “Valideren”. Houd
ermee rekening dat om te kunnen samenvoegen,
moeten de 2 kamers naast elkaar liggen en een
gemeenschappelijke muur hebben.

> Er verschijnt een bevestiging pop-up.

Waarschuwing

U staat op het punt om de kaart definitief te bewerken.
Deze handeling is niet omkeerbaar. Wilt u doorgaan?

Nee
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NL : DE KAART AANPASSEN

Funcéo de divisao:
> Selecione a divisdo que deseja dividir e arraste
uma linha para dividir.

> Certifique-se de que a linha passa toda a divisao
e que até a excede.

> Pode fundir e dividir as vezes que desejar para
obter a melhor correspondéncia da sua casa.

> Quando terminar, valide o mapa.

Scheidingsfunctie:
> Selecteer de kamer die u wilt scheiden en teken
een lijn om het te splitsen.

> Zorg dat de lijn de volledige kamer doorkruist en
zelfs overschrijdt.

> U kunt zoveel keer naar wens samenvoegen en
scheiden om de best mogelijke indeling van uw
woning te bereiken.

> Wanneer voltooid, valideer de kaart.

DE

Teilen-Funktion:

> Bitte wahlen Sie das Zimmer, das Sie teilen
mochten, und zeichnen Sie eine Linie, um es zu
trennen.

> Achten Sie darauf, dass die Linie durch das
gesamte Zimmer verlduft und seine Grenzen
sogar Uberschreitet.

> Sie kdnnen so oft Sie méchten zusammenfiihren
und teilen, um die beste Ubereinstimmung mit
Ilhrem Haus zu erhalten.

> Sobald dies erledigt ist, bestatigen Sie die Karte
bitte.
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) Parabéns, criou o seu mapa.

> Para editar o mapa a qualquer altura, prima o
botéo “Editar” no canto superior direito.

>Com esta fungao, pode personalizar o mapa,
indicando as divisdes, dando um nome e dizendo
o tipo de piso.

> Recomendamos fortemente que o faga, para um
desempenho 6timo.

> Tem 2 op¢des para modificar o seu mapa:

1. Editar mapa - Encontra as fungdes anteriores:
Rodar, fundir e dividir divisoes.

2. Criar “Zonas proibidas” onde o robot ndo
pode ir.

NL Gefeliciteerd, uw kaart is gemaakt.

> Om de kaart op elk moment te bewerken, druk op
de“Bewerken”knop in de rechterbovenhoek.

> Gebruik deze functie om de kaart aan te passen
door aan te geven welke kamer het betreft, de
kamer een naam te geven en het vloertype van de
kamer in te voeren.

> Wij raden u ten zeerste aan om dit te doen voor de
beste prestaties.

> U hebt 2 opties om uw kaart aan te passen:

1. Kaart bewerken - u zult de vorige functies
vinden: Draaien, Kamers samenvoegen en
scheiden.

2. Maak “verboden zones” waar de robot niet
naartoe mag gaan

DE Herzlichen Gliickwunsch, Sie haben Ihre

Karte erstellt!

> Sie kdnnen die Karte jederzeit bearbeiten. Driicken
Sie hierzu die Schaltfliche,Bearbeiten” oben rechts.

> Mit dieser Funktion kdnnen Sie die Karte anpassen;
angeben, welches Zimmer es ist; einen Namen und
eine Bodenart festlegen.

> Wir empfehlen lhnen dies zu tun, um die optimale
Leistung zu erhalten.

> Sie haben zwei Optionen, um lhre Karte zu
modifizieren:

1. Karte bearbeiten - Sie finden die vorherigen
Funktionen: Zimmer rotieren, zusammenfiihren
und teilen.

2. ,Sperrzonen” erstellen, die der Roboter bei
der Reinigung aussparen soll.
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NL : DE KAART AANPASSEN

Ao premir o botiao “Zonas
proibidas”, pode definir uma 4rea onde o
robot ndo pode ir.

> Para isso, desenhe diretamente no mapa uma
zona com 4 pontos e posicione no local desejado.

> Para ajudar a cria-la, use as linhas brancas e pretas
que simbolizam o que o robot vé durante a
exploragéo.

> Nao defina uma “Zona proibida” onde a base de
carregamento se encontra, pois o robot nao
poderé voltar para recarregar.

> Se desejar editar ou retirar uma “Zona proibida’,
prima-a.

Druk op de “verboden zone" knop
om een gebied te bepalen waar de robot niet
naartoe mag gaan.

> Om dit te doen, teken direct op de kaart een zone
met 4 punten en breng het op de gewenste
positie aan.

> Maak gebruik van de zwarte en witte lijnen die
symboliseren wat de robot tijdens de exploratie
zZiet.

>Stel geen "verboden zone” in waar het
dockingstation zich bevindt, anders zal uw robot
niet teruggaan om te worden opgeladen.

>Als u de “verboden zone” wilt bewerken of
verwijderen, druk erop.

DE

Durch Driicken der Schaltflache
»Sperrzone” kénnen Sie festlegen, von
welchen Bereichen der Roboter sich fernhalten
muss.

> Zeichnen Sie hierzu direkt auf der Karte eine Zone
mit vier Punkten und positionieren Sie diese an
der gewtinschten Stelle.

> Zur Unterstlitzung konnen Sie schwarze und
weille Linien nutzen, die das symbolisieren, was
der Roboter wédhrend seiner Erkundung sieht.

> Bitte positionieren Sie keine ,Sperrzone” an der
Stelle, wo sich die Ladestation befindet, da der
Roboter sonst nicht zum Laden zurtickkehren
wird.

>Wenn Sie die ,Sperrzone” bearbeiten oder
I6schen mochten, driicken Sie bitte die
entsprechende Schaltflache.
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NL : DE KAART AANPASSEN

Ao premir a divisao indicada por um lapis,
pode definir o tipo de divisao, o nome e o tipo de
piso. Dependendo do tipo de piso, sera ajustada
automaticamente uma poténcia de aspiracao
(eco, padrao, forte). Pode alterd-la
manualmente, se assim o desejar.

>Tenha em conta que pode proibir o acesso a
divisdo, ativando/desativando o botdo para isso.

> Certifique-se de que nédo proibe o acesso a
divisdio onde se encontra a base de
carregamento, ou a divisao que serve de caminho
para voltar a base de carregamento. Nestes dois
casos, o robot ndo conseguira voltar para a base
de carregamento.

Druk op een kamer die door een
potlood is aangegeven en u kunt bepalen welke
kamer het betreft door het invoeren van een
naam en het vloertype. Afhankelijk van het
vloertype wordt de zuigkracht (Eco, Standaard,
Boost) automatisch aangepast. Indien gewenst,
kunt het tevens handmatig wijzigen.

> U kunt de toegang tot een kamer verbieden door
het activeren/deactiveren van de relevante knop.

>Zorg dat de toegang tot de kamer waar het
dockingstation zich bevindt of de kamer dat naar
het dockingstation leidt niet wordt verboden. In
beide gevallen zal de robot er niet in slagen om
naar het dockingstation terug te gaan.

DE

Durch Driicken des Zimmers, das durch
einen Stift markiert ist, konnen Sie festlegen,
welche Art von Zimmer es ist, seinen Namen und
seine Bodenart angeben. Je nach Bodenart wird
die Saugleistung (Eco, Standard, Boost)
automatisch angepasst. Sie kdnnen sie manuell
andern, wenn Sie mochten.

> Bitte beachten Sie, dass Sie den Zugang zu dem
Zimmer verbieten koénnen, indem Sie die
NAENGE T zu diesem Zweck
aktivieren/deaktivieren.

> Denken Sie daran, nicht den Zugang zu dem
Zimmer zu verbieten, in dem sich die Ladestation
befindet oder zu dem Zimmer, das auf dem Weg
zur Ladestation liegt. In diesen beiden Fallen
kann der Roboter nicht mehr zu der Ladestation
zurtickfinden.




UAL

NL : KAMERS EN DOELGERICHT REINIGEN

PT Quando terminar a personalizacao
do seu mapa, também pode optar pela limpeza
de dreas e a limpeza pontual.

> Limpeza de divisdes: Escolha uma ou varias
divisdes e prima o botao “Limpeza de divisdes”.

> Se nao escolher qualquer divisdo, mas premir
“Limpeza de divisdes”, o robot limpa todas as
4reas acessiveis.

> No modo de “Limpeza de divisdes”, pode fazer
uma pausa na limpeza. Ao premir “Carregar”,
pode enviar o robot para a base de carregamento.
Também pode escolher a poténcia de aspiragdo
(eco, padrao, forte).

)

NL Wanneer de kaart naar wens is aangepast, kunt u
ervoor kiezen om kamers of doelgericht te
reinigen.

. > Kamers reinigen: kies één of meerdere kamers,
druk dan op de "Kamers reinigen” knop.

> Als u geen kamers kiest en u drukt op “Kamers
reinigen’, dan zal de robot alle toegankelijke
kamers reinigen.

>In de “Kamers reinigen” modus kunt u het
reinigen op elk moment onderbreken. Druk op
"Opladen” en de robot keert terug naar het
dockingstation. U kunt tevens de gewenste
zuigkracht (Eco, Standaard, Boost) kiezen.

DE

Wenn die Anpassung lhrer Karte
abgeschlossen ist, kdnnen Sie auch zwischen der
Reinigung eines Bereichs oder einer Stelle wahlen.

> Zimmerreinigung:Wahlen Sie ein oder mehrere
Zimmer, dricken Sie dann die Schaltfliche
»Zimmerreinigung”.

>Wenn Sie keine Zimmer auswahlen, jedoch
»Zimmerreinigung” driicken, wird der Roboter
alle zugénglichen Bereiche reinigen.

>Im Modus ,Zimmerreinigung” kénnen Sie die
Reinigung unterbrechen. Durch Driicken von
sLaden” konnen Sie den Roboter zuriick zur
Ladestation schicken. Sie kénnen auch die
Saugleistung (Eco, Standard, Boost) wahlen.



L : DOELGERICHT REINIGEN

PT Limpeza pontual

>Neste modo, o robot limpa uma area em
particularde Tm x 1m.

> Prima o botédo “Limpeza pontual” e coloque o
seu robot no local escolhido.

> Quando a limpeza terminar, ele para no ponto
inicial. Volte a colocar o robot na base de
carregamento para o carregar.

NL Doelgericht reinigen
>In deze modus reinigt de robot een bepaald
oppervlak van Tm x Tm.

. >Druk op de "doelgericht reinigen" knop en
plaats uw robot op de gekozen locatie.

> Na het reinigen stopt de robot op het startpunt.
Plaats de robot opnieuw op het dockingstation
om het op te laden.

DE

Punktreinigung

>In diesem Modus reinigt der Roboter eine
bestimmte Stelle von 1 m mal 1 m.

> Driicken Sie die Schaltfliche ,Punktreinigung”,
stellen Sie den Roboter dann an die ausgewahlte
Stelle.

> Wenn die Reinigung abgeschlossen ist, stoppt
der Roboter am Ausgangspunkt. Bitte stellen Sie
den Roboter zum Aufladen zuriick auf die
Ladestation.




PT Prima“Agendamento” nomenu. DE

Driicken Sie,,Reinigungsplan” im Meni.
> Planeie as suas sessdes de limpeza passo a passo, > Planen Sie lhre Reinigungseinheiten Schritt fur
definindo as divisdes que serdo limpas, a hora de

Schritt, indem Sie fir die Woche die zu
inicio e a frequéncia durante a semana. reinigenden Zimmer, die Startzeit und die

Haufigkeit definieren.

NL Druk op Planning in het menu.

08 58
09 590 > Plan uw reinigingssessie stapsgewijs door het
bepalen van de te reinigen kamers, de starttijd en
1 O . O de frequentie tijdens de week.
L]

11 (O

12 02




W ROBOT ONDERHOUDEN

PT Aceda as estatisticas, identificacao e informacao relacionada com a manutencao do robot: Esvaziar o depésito do po, limpar a escova e os filtros.
DE Zugriff auf die Statistiken, die ID und alle Informationen, die mit der Wartung des Roboters zusammenhéangen: Entleerung des Staubbehalters, Reinigung von Birste und
Filtern.

NL Krijg toegang tot de statistieken, de ID en alle relevante informatie over het onderhouden van de robot: leegmaken van het stofreservoir, schoonmaken van borstel en
filters.
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NL

Personalize o nome
do robot

Wahlen Sie einen
Namen fiir den Roboter
aus

Pas de naam van de
robot aan

PT Gira as notificacoes
NL Beheeralle
meldingen

DE Benachrichtigungen

verwalten

PT

DE

NL

L : INFORMATIE OVER UW ROBOT

Faculte-nos mais
informagoes sobre si
através deste
formulario para
personalizar as
notificagoes

Verraten Sie uns
mebhr Uber sich, indem
Sie die
Benachrichtigungen
personalisieren

Vertel ons meer over
uzelf via dit formulier
om meldingen te
personaliseren

=
——T

PT Atualize o software
do robot quando
estiver disponivel uma
nova versao

DE Fiihren sieein
Update durch, sobald
eine neue Version der
Roboter-Software
verfligbar ist

NL Werk de software van
de robot bij wanneer

een nieuwe versie
beschikbaar is

PT Aceder aperguntas
frequentes, instrucoes
de utilizagdo do
produto

DE Zugriff auf FAQund
Gebrauchsanweisung

NL Toegang tot de FAQ,
handleidingen
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P> Cogle pay

APLIKACE My Smart Force
APLIKACIA My Smart Force
APLICATIA My Smart Force
MPUOMEHUE My Smart
Force

Navrzeno vyhradné pro
smartphony

Navrhnuté vyhradne pre
smartfény

Proiectata exclusiv pentru
Smartphone-uri

CneuunanHo paspaboreHo
NpUIoXeHne 3a cMapTGoHU

Download on the

App Store

ANDROID APP ON

Google play

RO : DESCARCATI APLICATIA GRATUITA MY SMART FORCE
BG : /3TEMMETE BE3MTATHO MPUNOXEHWETO MY SMART FORCE

CS  Naskenujte QR kéd pro stazeni
aplikace My Smart Force

Naskenujte Qrkéd pre stiahnutie
aplikacie My Smart Force

RO Scanati codul QR pentrua
descdrca aplicatia My Smart Force

BG  CkaHupaiiTe QR kopa, 3a fa vsternmre
npunoxerneto My Smart Force.

CS POZADOVANA KONFIGURACE
Zkontrolujte kompatibilitu smartphonu:
compatibility.rowenta.com

SK POZADOVANA KONFIGURACIA
Skontrolujte kompatibilitu smartfénu:
compatibility.rowenta.com

RO CONFIGURATIE NECESARA
Verificati compatibilitatea cu smartphone-
ul pe: compatibility.rowenta.com

BG HEOBXOAMMA KOHOUrYPALINA
MpoBepeTe CbBMECTUMOCTTa Ha BaLLvis
cmapTdoH Ha: compatibility.rowenta.com

O )

CS Aktivujte Wi-Fi v nastaveni vaseho
smartphonu a pfipojte jej k domaci Wi-
Fi siti.
Pak spustte aplikaci My Smart Force.

SK Aktivujte Wi-Fi v nastaveni vasho
smartfénu a pripojte ho na domacu Wi-Fi
siet.

Potom spustite aplikaciu My Smart Force.

RO Activati WI-Fl-ul din setarile
smartphone-ului dvs. si conectati-l la
reteaua WI-Fl de acasa.

Apoi porniti aplicatia My Smart Force.

BG AKTMBMpaTe Wi-Fi g HacTpoiikiTe Ha
BaLUMA CMaPTHOH 1 ro CBbpKeTe C
[pomatuHata Wi-Fi mpexa.

Cnep ToBa CrapTupaiite npunoxeHueto My
Smart Force.

O

CS Vytvorte vas tcet prostiednictvim e-
mailové adresy a hesla (minimalné 8
znakul, véetné 1 velkého pismena, 1
malého pismena a 1 ¢isla).

SK Vytvorte vas et prostrednictvom e-
mailovej adresy a hesla (minimalne 8
znakov, vratane 1 velkého pismena, 1
malého pismena a 1 ¢isla).

RO Creati-va cont cu o adres3 de e-mail si
o parola (minimum 8 caractere, inclusiv 1
majusculd, 1 literd mica si 1 cifra).

BG Cb3pgalte sawua akayHT Kato
n3nonsgare uMeiin n napona (MUHUMYM
8 3HaKa, BK/lounTesiHo 1 rnasHa OykBa, 1
Marnka 6ykea 1 1 undpa).



CS Zapnéte robota a umistéte jej do
parkovaci stanice pro nabijeni.
Umistéte parkovaci stanici na konecné
misto a co nejblize k domacimu Wi-Fi
smérovaci.

SK Zapnite robota a umiestnite ho do
parkovacej stanice pre nabijanie.
Umiestnite parkovaciu stanicu na
kone¢né miesto a ¢o najblizsie k doma-
cemu Wi-Fi smerovacu.

RO Porniti robotul siamplasati- la statia
de incarcare.
Va rugam sa pozitionati statia de incar-
care in locul sdu permanent si cat mai
aproape de routerul Wi-Fi de acasa.

BG BxkioueTe pobora 1 ro nocrasete Ha fio-
KVIHT CTaHLMATa 33 3apexpaHe.
Mons, No3nLMOoHNpaiTe BOKWUHT CTaHLMATA
Ha MOAXOAALLO MACTO, KOETO € Bb3MOXHO
Halt-6n1130 0 pyTepa Bu.

RO : CONECTATI-VA ROBOTUL
BG : CBbPKETE BALLU/A POBOT

(= o[ = 0)
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CS Chcete-li sparovat robota s JOS, prejdéte na
vasem smartphonu do NASTAVENI> Wi-Fi
\éyberte SMARTFCEXXXXXXXX

ade{;e Smart Force heslo s 8 znaky umisténé pod
nadobou na prach. 5
V systému Android je na obrazovce parovani WIFl k
dispozici tlacitko. ,

SK Ak chcete sparovat robota s 05, Erejdite na
vasom smartfone do ponuky NASTAVENIA > Wi-Fi
Vyberte SMARTFCEXXXXXXXX
Zadajte Smart Force heslo s 8 znakmi umiestnené
8od nadobou na prach. 5

systéme Android je na obrazovke parovania WIFI k
dispozicii tlacidlo.

RO Pentrua conecta robotul cutelefonul cusistem
i0S, accesati menjul SETARI > Wi-Fi de pe smartphone-
ul dumneavoastra
Selectati SMARTFCEXXXXXXXX
Introduceti parola Smart Force formatd din 8
caractere, situatd sub colectorul pentru praf.

Pe telefoanele cu sistem Android, un buton este
rezent pe ecranul de conectare prin WIFI.

BG 3a pga cBbpxeTe po6oTa c i0S Ha Bawns
cvapToH, otugere 8 HACTPOVIKA > WiFi
1136epete SMARTFCEXXXXXXXX
BvBegere 8-Te cumBona Ha naponata Ha Smart Force,
KOATO C& HaMVpa MIOf} KOHTEIAHEPa 3a Mpax.

Tpy Android Ha expaHa 3a Wi-Fi uma onyist 3a speKTHo
(Bbp3BaHe.

[ = o)
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CS Zadejte vase domovské heslo Wi-Fi
smérovace a pripojte robota k domaci
Wi-Fi siti.

SK Zadajte vase domovské heslo Wi-Fi
smerovaca a pripojte robota na domécu
Wi-Fi siet.

RO Introduceti parola routerului Wi-Fi
de acasa pentru a conecta robotul.

BG BbBepeTe sauwara Wi-Fi Mpexa, 3a aa A
CBbpXeTe pobota.

[ = o)

-

CS Nyni pripojte robota ke Cloudu, nez
ukoncite nastaveni.

SK Teraz pripojte robota na Cloud, nez
dokoncite nastavenie.

RO Acum, si conectam robotul la Cloud,
nainte de a finaliza setarea.

BG A cera csbpxete po6ota kbM 0bnaKa,
npeav Aa NPUKIIoYMTe HACTPOBAHETO.
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SK

RO

BG

. O

Stisknéte tlacitko,Spustit
pfipojeni*.

Stlacte tlacidlo, Spustit
pripojenie”.

Apasati pe butonul,Porniti
conectarea”.

HatuncHeTe 6ytoHa,Craptupaiite
Bpb3Kata”

cs

SK

RO

BG

RO : CONECTATI-VA ROBOTUL
BG : CBbPXKETE BALLU/A POBOT

. O

Zadejte znovu stejné 8 znakové
heslo umisténé pod nadobou na
prach. Nebo mizete oskenovat QR
kéd umistény na stejném misté.

Zadajte znovu rovnaké 8
znakové heslo umiestnené pod
nadobou na prach. Alebo moézete
naskenovat QR kéd umiestneny na
rovnakom mieste.

Introduceti din nou aceeasi
parold de 8 caractere situata sub
compartimentul de praf al
robotului. Sau puteti scana codul
QR situat in acelasi loc.

BbBepeTte ortHoso naponara ot 8
3HaKa, KOATO Ce Ham1pa nog
KOHTelHepa 3a npax Ha po6oTa. nu
nbK ckaHuparite QR Kopa, KoiiTo ce
HamMpa Ha CbLLOTO MACTO.

. O )

CS Nakonec jednim stisknutim
blikajiciho tla¢itka Start / Pauza

umisténého na robotu dokoncete

nastaveni.

SK Nakoniec jednym stlacenim

blikajuceho tlacidla Start/Pauza
umiestneného na robotovi dokoncite

nastavenie.

RO La sfarsit, apasati butonul care
clipeste Start/Pauza situat pe robot
pentru a finaliza setarea completa.

BG Hakpas natucrete murawms 6ytoH
Crapt/May3a Ha poboTa BefiHbX, 3a Aa

duHanmn3npare HacTpoiikaTa.

. O
CS Gratulujeme, Gspésné jste zvladli
pfipojeni vaseho robotal!

SK Gratulujeme, uspesne ste zvladli
pripojenie vasho robotal!

RO Felicitari, ati conectat cu succes robo-
tul dvs.!

BG lMNosppaBneHna -
CBbp3axTe Balvs pobort!

ycnewHo
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RO

Znovu blahoprejeme!
Nyni mate pfistup k funkcim robota.
Chcete-li si vychutnat plnou zkusenost s programem Smart Force ™ Cyclonic
Explorer, spustte prizkum. To umozni robotovi prozkoumat diim a vytvofit mapu
pro vlastni ¢isténi.
NEBO
Muizete pouzit pouze ,standardni” funkce (uvedené nize); v tomto piipadé spustte
prazkum jesté jednou:

> Start/Pauza/Nabijeni, spravované z vaseho domova nebo mimo domov

> Zména rychlosti

> Rezim ¢isténi 1 mista

> Zprava o ¢inostech

Felicitari din nou!
acum aveti acces la functiile robotului.

Pentru a beneficia de intreaga experienta cu Smart Force™ Cyclonic Explorer, va
rugam porniti explorarea. Acest lucru va permite robotului sé va descopere casa si
sa creeze o harta pentru curdtare personalizata.

SAU

puteti utiliza numai functiile “standard” (mentionate mai jos); in acest caz, porniti
explorarea in alt moment:

> Start/Pauza/Modificare actiuni, gestionate din interiorul sau din exteriorul casei
> Modificare a vitezei

> Mod de curatare localizata

> Raport de activitati

RO : CONECTATI-VA ROBOTUL
BG : CBbPXETE BALLWA POBOT

SK

BG

Znovu blahozelame!
Teraz mate pristup k funkcidm robota.

Ak si chcete vychutnat Uplnu skdsenost s programom Smart Force ™ Cyclonic
Explorer, spustte prieskum. To umozni robotovi preskiimat dom a vytvorit mapu
pre vlastné cistenie.

ALEBO

mozete pouzit iba,Standardné” funkcie (uvedené nizsie); v tomto pripade spustte
prieskum este raz:

> Start/Pauza/Nabijanie, spravované z va$ho domu alebo mimo dom
> Zmena rychlosti

> Rezim cistenia 1 miesta

> Sprava o ¢innostiach

MosppaBneHns oTHOBO!
Cera Beye vMate [JOCTbM A0 GYHKLMUTE Ha poboTa.

3a fa ce HacnapuTe Ha MbIHOLEHHO M3XMBABaHe cbc Smart Force™ Cyclonic
Explorer, mosis, 3anouHeTe pasrnexpaaHeTo. ToBa Le NO3Bo/v Ha poboTa Aa CKaH1pa
KbLLaTa BU 1 Aa Cb3faAe CBOA KapTa 3a NepCOHan3nMpaHo nouncTeaHe.

win

MO>Xe Aa M3rnon3Bate camo ,CTaHAAPTHU" GyHKUMU (M36pOoeHn No-gony), B T03u
CNlyyan cTapTupaiiTe CKaHUpaHeTo APYr MbT:

> Crapt/Nay3a/llpomAHa Ha [eNCTBUATA, yrnpaBifBaHW OT BallMA AOM WAW OT
pascTosaHue

> [IpomAHa Ha MOLLIHOCTUTE 3a CKOPOCT
> [porpama 3a NouncTBaHe Ha onpeaeneHo MACTO
> OTueT 3a feNHoCTTa
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RO

BG
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Sledujte ¢innost robota
prostfednictvim dialogového okna.
Sledujte ¢innost robota
prostrednictvom dialégového
okna.

Urmariti activitatile robotului
dvs. prin intermediul casetei de
dialog.

CneAeTe [EeNHOCTUTE Ha Balma

Po6OT Npe3 A1anoroBusi NPo3opeL.

CS Ovladejte robotaz aplikace.

Spustte / pozastavte robota.

Zménte saci vykon (Eco, Standard, Boost)
podle typu podlahy.

Stisknéte tlacitko SPOT pro specifické cisténi
z6ny.

Stisknéte tlacitko CHARGE pro odeslani
robota do parkovaci stanice.

Pokud je obrazek na dalkovém ovladaci Sedy

[

- Mize to znamenat, Ze robot neni piipraven
>> zkontrolujte dialogové okno, abyste
identifikovali problém.

- Mize to znamenat, Ze neni k dispozici kvili
problémim s pfipojenim >>zkontrolujte
nasledujici ikonu pro potvrzeni stavu.

Pro vice informaci kliknéte na tuto ikonu

SK

RO

RO : IN LIPSA EXPLORARII LOCUINTEI
BG : AKO JIMMNCBA CKAHVPAHE HA JOMA

Ovladajte robotaz aplikicie.
Spustite/pozastavte robota.

Zmente saci vykon (Eco, Standard, Boost)
podla typu podlahy.

Stlacte tlacidlo SPOT pre $pecifické Cistenie
z6ny.

Stlacte tlacidlo CHARGE pre odoslanie robota
do parkovacej stanice.

Ak je obrazok na dialkovom ovladaci sivy .:

-Méze to znamenat, Ze robot nie je
pripraveny >> skontrolujte dialégové okno,
aby ste identifikovali problém.

- MdZe to znamenat, Ze nie je k dispozicii kvoli
problémom s pripojenim >> skontrolujte
nasledujicu ikonu pre potvrdenie stavu.

Pre viac informécii kliknite na tito ikonu

Comandati robotul dvs. prin
intermediul aplicatiei.

Porniti/opriti robotul.

Schimbati puterea de aspiratie (Eco, Standard,
Boost) in functie de pardoseala.

Apasati pe SPOT pentru curdtarea unei zone
specifice.

Apasati pe CHARGE pentru a trimite robotul
dvs. la statia de andocare.

Atunci cand pictograma telecomenzii este gri

- Aceasta ar putea insemna ca robotul nu este
pregatit >> consultati caseta de dialog

BG

pentru a identifica problema.

-Aceasta ar putea insemna ca nu este
disponibil din cauza unei probleme de
conectivitate >> va rugam sd verificati
urmatoarea pictograma pentru confirmarea
starii.

Vd rugdm sa apasati pe aceastd pictograma

pentru mai multe informatii.

YnpaBnaBauTe po6ora ot
NPUIIOXEHMETO.

Craptupaiite/lay3supalite po6ora.
MpomeHsiiTe BCMyKaTenHata MOLLHOCT (EKo,
CraHpapTtHo, Typ6o mouucTBaHe) B
3aBMCMMOCT OT MOA0BaTa HaCTUIKa.
HatucHete SPOT 3a nounctBaHe Ha
KOHKpETHa 30Ha.

HamcHete CHARGE, 3a pa wusnpatute
po60Ta KbM AOKUHT CTaHLMATA.

Korato NUKTOrpamara Ha ANCTaHUMOHHOTO

ynpaeneHuie e c1sa .:

- ToBa MOXe [ja 03HauaBa, ue PoGOTLT He e
roToB >> MOff, NPOBEpeTe ANANOrOBNs
nposopeu, 3a fAa waeHTUdMUMpaTe
npo6nema.

-Moxe pa 03HauaBa, ye pobOTHT He e
JOCTbNeH nopagu npobnem  CbC
CBbp3BaHeTO >> Mofis, nposepeTe
CflefHata VMKOHa, 3a fa noTBbpauTe
CbCTORHMETO.

Mons, HaTUCHeTe Tasn MKOHa - 3a
noseye nHbopMaLys.
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Chcete-li vytvofit prvni mapu, stisknéte tlatitko ,zahajit novy prizkum®.

Upozorrujeme, Ze parkovaci stanice musi byt umisténa na kone¢ném misté. Pokud
se po vytvoreni mapy presune, nedokéze se robot vratit do parkovaci stanice.

Chcete-li presunout parkovaci stanici, bude tfeba provést novy prizkum a prvni
mapa bude ztracena.

Pentru crearea primei harti, apsati butonul de “pornire explorare noua”.

Vd rugam retineti cd statia de incdrcare trebuie amplasatd in pozitia sa permanenta.
Dacé este deplasata dupd crearea hartii, robotul nu se va mai putea intoarce pentru
incdrcare.

Daca doriti sa mutati statia de incarcare, trebuie efectuatd o noua explorare si prima
hartd va fi stearsa.

RO : EXPLORAREA LOCUINTEI
BG : CKAH/PAHE HA IOMA

SK

Ak chcete vytvorit prvi mapu, stlate tla¢idlo ,za¢at novy prieskum®.

Upozoriujeme, Ze parkovacia stanica musi byt umiestnena na kone¢nom mieste.
Ak sa po vytvoreni mapy presunie, nedokéze sa robot vratit do parkovacej stanice.

Ak chcete presunut parkovaciu stanicu, bude potrebné vykonat novy prieskum a
prvé mapa sa strati.

3a ga cb3gapete BallaTa NbpBa KapTa 3a MouvuncTBaHe,
HaTucHeTe 6y TOH ,3ano4HN HOBO cKaHMpaHe” (Start new exploration).

Morns, 06bpHeTe BHUMaHMe, 4e AOKMHT CTaHLMATa TPAGBA fAa CTOM Ha €[HO U CbLYo
MACTO. AKO Ce MPEMECTM Crief Cb3[aBaHe Ha KapTaTa, po6oTbT HAMA fla MOXe fAa ce
BbpPHE Ha Hesl.

AKO ncKaTe [a NpemecTuTe AOKUHI CTaHUMATa, TpA6Ba Ja ce M3BbPLM HOBO
CKaHVpaHe 1 MbpBaTa KapTa e 6bae n3TpuTa.
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RO : EXPLORAREA LOCUINTEI
BG : CKAH/PAHE HA IOMA

Pied zahajenim prizkumu se ujistéte, ze:

> Parkovaci stanice robota je zapojena a snadno
dostupna.

> Zistante k dispozici v pfipadé, Ze robot bude
pottebovat vasi pomoc.

> Vas interiér je spravné uklizeny, aby se vas robot
mohl bez problému pohybovat.

> Dvefe jsou otevieny. Neni-li mistnost nebo
prostor v mistnosti pfistupny pro robota (napf.
zaviené dvefe), nebude moci robot tato mista
zahrnout do mapy, a proto je nebude moci
pozdéji vycistit.

ud presunete parkovaci
u nebo po ném, budete
y prizkum.

Inainte de inceperea explorarii, asigurati-va ca:

> Statia de incarcare a robotului este conectata la
priza si usor de accesat.

> R@amane disponibila in cazul in care robotul necesita
ajutorul dumneavoastra.

> Interiorul  locuintei dumneavoastrd trebuie

organizat astfel incat robotul sa se poate deplasa
fara dificultati.

> Usile sunt deschise. Dacd o incapere sau o zona
dintr-o incapere este inaccesibila pentru robot (de
ex: o usa fiind inchisa), robotul nu va putea sa o
includa in harta si prin urmare, nu o va putea curata
mai tarziu.

aca deplasati statia de
upa explorare, va trebui
ud.

SK

BG

Pred zahajenim prieskumu sa uistite, ze:

> Parkovacia stanica robota je zapojend a lahko
dostupna.

> Zostante k dispozicii pre pripad, Ze robot bude
potrebovat vasu pomoc.

> Vas interiér je spravne upratany, aby sa vas robot
mohol bez problémov pohybovat.

> Dvere su otvorené. Ak nie je miestnost alebo
priestor v miestnosti pristupny pre robota (napr.
zatvorené dvere), nebude moct robot tieto
miesta zahrnut do mapy, a preto ich nebude
moct neskor vycistit.

presuniete parkovaciu
u alebo po riom, budete
vy prieskum.

npeAIII Aa 3anoYHEeTe ckaHMpaHETo, Ce yBepeTe,
e

> IOKVHT CTaHLMATa Ha poboTa e BK/loYeHa B KOHTaKTa
11 € IeCHO IOCTbHa.

>CTe Ha pasrosnoXeHne, B Clyyail Ye poboTHT KMMa
Hy>/a OT BalLaTa MOMOLL.

> BalUVAT WHTEpUOP e Aobpe MoapeaeH, 3a fa Moxe
pPo6OTHT fla ce NpuABKKBa 6e3npobnemHo.

> BpaTUTe Ca OTBOPEHU. AKO fiafieHa CTas Ui 30Ha ot
CTaATa He ca AOCTbMNHN 3a po60Ta (Hanp.: Bpatata e
3aTBopeHa), pOﬁOT‘hT HAMa [la MOXe Aia BKNoYN Tasun
30Ha B KapTata 1 C/iejoBaTe/IHO HAMa Aa MOXe Aa A
MOYNCTU NO-KbCHO.

€ aKo MpemecTiTe [OKMHT
PaHeTo UK Crien ToBa, e
103HaBaHe Ha MPOCTPAHCTBOTO.
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RO : EXPLORAREA LOCUINTEI
BG : CKAHVMPAHE HA IOMA

Vas robot opusti parkovaci stanici a zatne
zkoumat vas diim. Tento krok muiZe trvat nékolik
minut v zavislosti na povrchu vaseho domu.

> Priizkum muzete kdykoli zrusit stisknutim tlacitka
»zrusit prazkum”, ale ztratite veskerd
shromazdéna data.

Zrusit prizkum

> Pokud robot uvizne a musite ho zvednout,
ztratite veskeré shromazdéné udaje.

>V téchto dvou piipadech budete muset znovu
zacit prazkum.

>Kdyz se robot vrati do parkovaci stanice, je
mapovani dokonc¢eno. Pockejte nékolik minut na
aplikaci, kterad vygeneruje mapu.

Robotul va parasi statia sa de incarcare si va
incepe sa exploreze locuinta. Acest pas poate
dura cateva minute, in functie de suprafata
locuintei.

> > Puteti anula explorarea oricand doriti, apdsand

butonul de “anulare a explorarii", dar veti pierde
toate datele colectate.

Anulati explorarea

> Daca robotul se blocheaza si trebuie sa-I ridicati,
veti pierde toate datele colectate.

>In aceste 2 cazuri, va trebui sa reporniti
explorarea.

> Cand robotul revine la statia de incarcare, harta
este terminata. Asteptati cateva minute cat timp
aplicatia genereaza harta.

SK

BG

Vas robot opusti parkovaciu stanicu a za¢ne
skumat vas dom. Tento krok méze trvat niekolko
minut v zavislosti na povrchu vasho domu.

> > Prieskum mozete kedykolvek zrusit stlacenim
tlacidla ,zrusit prieskum”, ale stratite vietky
zhromazdené udaje.

Zrusit prieskum
> Ak robot uviazne a musite ho zdvihnut, stratite
vetky ziskané udaje.
>V tychto dvoch pripadoch budete musiet znovu
zacat prieskum.

> Ked' sa robot vrati do parkovacej stanice, je
mapovanie dokoncené. Pockajte niekolko minut
na aplikaciu, ktora vygeneruje mapu.

Bawmar p050T ce npemectsa OT [AOKUHI
CTaHLMATA CV 11 3aMoYBa fia CKaHupa Balwuua Aom. Tasu
CTbMKa MOXe [la OTHEeMe HAKOMKO MWHYTW, B
3aBMCMMOCT OT MJIOLLTa Ha BaLUVA JOM.

> MoxeTe fla OTMEHUTE CKaHMPAHETO, KOraTo NoXenaeTe,
KaTto HaTucHete GyToHa ,oTmaHa” (Cancel the
exploration), Ho Lue 3ary6uTe BCUUKM CbOpaHu AaHHU.

OTMsAHa Ha CKaHnpaHeTo

> AKO pobOTBT 3acefiHe 1 TpPABBa Aa ro BAWUTHETE, e
3ary6uTe BCUUKY CbbpPaHU laHHM.

> AKO € HanviLie HAKOW OT Te3u fjBa Bapu1aHTa, Lie TpAbBa
[1a 3aM0YHETe CKAHMPAHETO HAHOBO.

>Korato po6oTbT Bi Ce BbPHE KbM AOKUHI CTaHLUWATA,
V3roTBAHETO Ha KapTaTa e puKioumno. /34akaiite HAKONKO
MMHYTY, OKATO MPUMOXEHNETO reHepypa KapTaTa.
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RO : EXPLORAREA LOCUINTEI
BG : CKAH/PAHE HA IOMA

Zobrazuje mapa viechny vase pokoje?
Na vasi mapé se orientujte podle nasledujicich
bodu:
> Cerné ¢ary udavajici, co robot vidi (napt. pohovka,
televizni stal atd.)
> Bilé ¢ary oznacujici mistnosti, které robot odhadl
> Umisténi _parkovaci stanice je oznaceno touto
ikonou 6
Mapu muzete otacet tlacitkem "Otacek".
Kdykoliv mGzete mit pfistup k legendam mapy
stisknutim tlacitka. @
Pokud na mapé chybi néjaka mistnost (robot tam
nesel, i kdyz nechate dvere oteviené), restartujte

prizkum, pokud chcete, aby byla mistnost
zobrazena.

Pokud jsou stény / obvod na vasi mapé spravné,
potvrdte mapu.

Harta afiseaza toate incaperile?
Ghidati-va dupa harta datorita:

> liniile negre indica ce vede robotul (de ex.
canapea, televizor, etc.)

> liniile albe indica camerele scanate de robot

> Amplasamentul statiei de incarcare este indicat
prin aceasta icoand

Puteti roti harta cu ajutorul butonului de “rotire”
in orice moment puteti accesa legenda hartii prin

apésare. @

Daca o incapere lipseste de pe harta (din cauza ca
robotul nu a intrat desi ati lasat usa deschisa), va
rugam reporniti explorarea daca doriti ca
incaperea sa apara pe harta

Daca peretii/perimetrul hértii sunt in requla, va
rugam confirmati harta

SK

BG

Zobrazuje mapa vietky vase izby?

Na vasej mape sa orientujte podla nasledujtcich
bodov:

>Cierne ¢iary znamenajl, ¢o robot vidi (napr.
pohovka, televizny stol atd.)

> Biele ciary oznacuju miestnosti, ktoré robot odhadol
> Umiestnenie parkovacej stanice je oznacené touto
ikonou
Mapu mézete otacat tlacidlom,otacat”
Kedykolvek mézete mat pristup k legendam mapy
stlacenim tlacidla.
Ak na mape chyba nejaké miestnost (robot tam
nesiel, aj ked’ nechate dvere otvorené), restartujte
prieskum, ak chcete, aby bola miestnost zobrazena.
Ak su steny/obvod na vasej mape spravne, potvrdte
mapu.

Ha kapTaTa Bu»aat nu ce scnukite 81 cram?
MoxeTe fa ce NPUABIMKBaTE MO KapTaTa upes:

>UepHuUTe NMHAM, KOUTO MOKA3BaT KaKBO BUKAA
POBOTT (Hanp.: AVIBaH, Kaben Ha Tenesnsop 1 Ap.)

> BenuTe NMHMM MOKa3BaT CTauTe, 32 KOUTO POBOTHT e
HanpaBu NPEANONOoXeHIe

> MeCTONONOXKEHMETO  Ha_ JOKVHI
0603HauEHO C Tasu KOHa

CTaHLMATa,
MoxeTe fa 3aBbpTaTe KapTaTta upe3 6yToH,3aBbpTaHe”
(Rotate)

Mo BcAKo Bpeme MMaTe OCTbN [0 NereHAaTa Ha
KapTata, ako HaTuCHeTe. @

AKO fafieHa CTas nMnca Ha Kaptata (poboTbT He e
OTWBA TaMm, 0PN U Aa CTe OCTaBWIM BpaTaTa
OTBOpPEHa), MONsA, PecTapTMpaiiTe CKaHNPaHETO, ako
VCKaTe Ta3u CTas Aa ce NoABu

AKO CTeHWTE/NepMMETHPBLT Ha BalaTa Kapta ca
npaBuWIHK, MONA, NOTBbp/EeTE A.



RO : EXPLORAREA LOCUINTEI
BG : CKAHVMPAHE HA IOMA
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Robot navrhuje mapu s rozdélenim pokojti.
> K dispozici mate nastroje pro navrh spravné mapy
se spravnym rozdélenim mistnosti.

> Funkce slouceni: vyberte 2 mistnosti, které chcete
sloucit, a stisknéte tlacitko ,potvrdit”. Vezméte v
uvahu, Ze pro slouc¢eni musi byt 2 pokoje
sousedni se spole¢nou zdi.

> Zobrazi se vyskakovaci okno s potvrzenim.

Varovani

Chystate se upravit mapu definitivné, tato operace
neni reverzibilni, chcete pokracovat?

SK

Robot navrhuje mapu s rozdelenim izieb.
> K dispozicii mate nastroje pre navrh spravnej
mapy so spravnym rozdelenim miestnosti.

> Funkcia zlUcenie: vyberte 2 miestnosti, ktoré
chcete zIUcit, a stlacte tlacidlo,, potvrdit”. Vezmite
do uvahy, Ze pre zli¢enie musia byt 2 izby
susedné so spolo¢nou stenou.

> Zobrazi sa vyskakovacie okno s potvrdenim.

Varovanie

Chystate sa upravit mapu, tato operacia nie je
reverzibilna, chcete urcite pokracovat?

Nie

Robotul sugereazi o harts cu amplasamentul
incaperilor.

> Dispuneti de mijloacele pentru a desena harta
corecta cu impartirea corecta a camerelor.

> Functia de fuzionare: va rugam selectati 2 camere
pe care doriti sa le fuzionati si apasati “validare” Va
rugam tineti cont ca pentru a fuziona, cele 2 camere
trebuie sa se invecineze si sa detind un perete
comun.

> O fereastra de confirmare va aparea.

Avertisment

Sunteti pe punctul de a edita harta definitiv, aceastd
actiune nu este reversibild, doriti sa continuati?

BG

Po6oTbT npeanara Kapta ¢ pa3feneHns rno crau.

>Pasnonarate C VHCTPyMEHTUTE fda MpOeKTupaTe
TOYHaTa KapTa C NPaBUHO pa3npeaeneHme No cTau.

> OyHKUMA 3a CbbupaHe: Mona, u3bepete 2-Te CTau,
KOWTO 1CKaTe fa CbbepeTe 1 HaTUCHETe  BannavpaHe”
(Validate). Mons, umaiiTe npegsug, Ye 3a rv cbbeperte,
2-Te CTan TPAGBa Ala Ca CbCeAHM 1 Aa UMaT o6Lua CTeHa.

> LLle ce NOsABY M3CKaYaLL NPO30PEL| 33 NOTBbPXAEHME.

Mpeaynpexpaexne

LLle pepakTvpaTe KapTaTa 3a NOCTOAHHO, TOBa
flelicTBIE € HeobPaTVMO, NCKaTe NN fla NPOAbIKNTE?
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RO : PERSONALIZAREA HARTII
BG : [NEPCOHAJTIM3NPAHE HA KAPTATA

Funkce rozdéleni:

>Vyberte mistnost, kterou chcete rozdélit, a
nakreslete ¢aru, kterou chcete mistnost rozdélit.

> Ujistéte se, ze ¢ara prochazi celou mistnosti a
dokonce ji prekracuje.

>Mduzete spajet a rozdélovat tolikrat, kolikrat
chcete pro dosazeni nejlepsi shody s vasim
domem.

> Po dokonceni potvrdte mapu.

Functia de impartire:

>Va rugam selectati camera pe care doriti sd o
impartiti, si desenati o linie pentru a o imparti.

> Asigurati-va ca linia traverseaza intreaga incapere
si chiar o depaseste.

> Puteti fuziona si imparti de céte ori doriti pentru
a obtine varianta care se potriveste cel mai bine
pentru locuinta dumneavoastra.

> Dupa terminare, va rugam validati harta.

SK

BG

Funkcia rozdelenie:

>Vyberte miestnost, ktori chcete rozdelit, a
nakreslite ¢iaru, ktorou chcete miestnost rozdelit.

> Uistite sa, Ze ¢iara prechadza cez celu miestnost
a dokonca ju prekracuje.

> Mozete spéjat a rozdelovat tolkokrat, kolkokrat
chcete pre dosiahnutie najlepsej zhody s vasim
domom.

> Po dokonceni potvrdte mapu.

QOyHKUMA 3a pasgensHe:

>Mons, wusbepete cTasTa, KOATO WcKaTte fa
pasgenuTe, M HauepTaiTe pasfenuTenHaTa MHUs.

> YBeperTe ce, ue NMHMATA NPeMHaBa npes usanara
CTas 1 JOPU 1371133 U3BbH Hes.

> MoxeTe Aa cbefuHUTe UK pasgensTe KOaKoTo
MbTV MOMCKaTe, 33 Aa MOCTUrHETe Ham-61m3ka
NpWIKKa C BalaTa Kblua.

> Crnefj KaTo CTe roTOBU, MOIS,, MOTBbPAETE KapTata.
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RO : PERSONALIZAREA HARTII
BG : [NEPCOHAJTIM3NPAHE HA KAPTATA

Blahopfejeme, vytvoiili jste svou mapu.

> Chcete-li mapu kdykoli upravit, stisknéte tlacitko
LUpravit” vpravo nahore.

> Pomoci této funkce mlzete mapu pfizplsobit,
uvést, ktera mistnost je kterd, urcit nazev a typ
podlahy.

> Durazné doporucujeme, abyste to udélali pro
optimalni vykon.

> Mate k dispozici dvé moznosti Gpravy mapy:

1. Upravit mapu - k dispozici jsou ptedchozi
funkce: Otocit, sloucit a rozdélit mistnosti.

2. Viytvofit ,zény se zakazem vjezdu”, kde robot
nebude moci jit

Felicitari, ati creat harta.

>Pentru a edita harta in orice moment, apasati
butonul de “Editare” din coltul din dreapta sus.

>Cu aceasta functie puteti personaliza harta,
indicand ce camera este, denumind-o si setand
tipul de pardoseala.

>Va recomandam sa efectuati acest lucru pentru
rezultate optime.

> Aveti 2 optiuni pentru a va modifica harta:

1. Editarea hartii - veti gasi functiile precedente:
Rotire, Fuzionare si Impartirea camerelor.

2. Creati “zone interzise”, nepermise robotului.

“SK

BG

Blahozelame, vytvorili ste svoju mapu.

> Ak chcete mapu kedykolvek upravit, stlacte
tlacidlo,,Upravit” vpravo hore.

> Pomocou tejto funkcie moézete mapu prisposobit,
uviest, ktora miestnost je ktora, urcit nazov a typ
podlahy.

> Dérazne odporucame, aby ste tak urobili pre
optimalny vykon.

> Mate k dispozicii dve moznosti ipravy mapy:

1. Upravit mapu - k dispozicii st predchadzajuce
funkcie: Otocit, zIUcit a rozdelit miestnosti.

2. Vytvorit ,zény so zdkazom vjazdu”, kde
robot nebude moct ist

Mo3ppaBneHns, coapapoxTe ceoATa KapTa.

>3a fJa pepakTMpaTe Kaptata Mo BCAKO BpeMe,
HaTucHeTe 6yToHa ,PepakTupaHe” (Edit) B ropHaTa
AACHa YacT.

>C Ta3n ¢yHKUMA MOXeTe Aa nepcoHanusmpare
KapTaTa, KaTo NoKa3BaTe KOHKPETHa CTas, KaTo jaBate
MMe Ha Ta3u CTas v 3afaBate TVna Ha Nopa.

>CunHo BK MperopbyBaMe fAa ro HanpasuTe 3a
onTManHo fo6pa pabota.

&
Lty S

> Umare 2 Tasa HaKap BU:

1.PepakTupaHe Ha KapTata - lie Hamepute
npeaxoaHUTe GyHKLK: 3aBbpTaHe, CbeauHABaHE,
pasgensHe Ha cTan.

2. Cb3paBaHe Ha ,30HU, KOMTO Ala He ce MMHaBaT”
(No go zones), npe3 KouTo POGOTHT HAMA Aad
npemviHaBa
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RO : PERSONALIZAREA HARTII
BG : [NEPCOHAJTIM3NPAHE HA KAPTATA

Stisknutim tlacitka ,zéna se
zakazem vjezdu" muzete definovat oblast,
do které robot nebude moci jit.

> Chcete-li to provést, nakreslete pfimo na mapu
zonu se 4 body a umistéte ji, kde chcete.

> Poutzijte ¢erné a bilé ¢ary, které symbolizuji to, co
robot pfi svém prizkumu vidi.

> Nenastavujte ,z6nu se zakazem vjezdu” tam,
kde je umisténa parkovaci stanice, protoze se
nebude robot moci znovu nabijet.

> Pokud chcete upravit nebo odstranit ,,zénu se
zakazem vjezdu”, stisknéte ji.

Prin apasarea butonului “zona
interzisa", puteti defini o zona in care robotul
nu are voie sa patrunda.

> In acest scop, desenati direct pe hartd o zona cu
4 puncte si pozitionati-o unde doriti.

> Pentru a va ajuta sa o desenati, utilizati linii negre
si albe care simbolizeaza ce vede robotul in
timpul explorarii.

>Va rugam nu setati o “zona interzisa” in locul
unde este amplasata statia de incdrcare, deoarece
robotul nu se va putea intoarce si incarca.

> Dacéd doriti sa editati sau sa indepartati o “zona
interzisa”, va rugam apasati pe aceasta.

SK

BG

Stlacenim tlacidla, zona so zakazom
vjazdu” mozete definovat oblast, do ktorej
robot nebude moct ist.

> Ak tak chcete urobit, nakreslite priamo na mapu
z6nu so 4 bodmi a umiestnite ju, kde potrebujete.

> Poutzite Cierne a biele ¢iary, ktoré symbolizuju to,
o robot pri svojom prieskume vidi.

> Nenastavujte ,z0nu so zakazom vjazdu” tam,
kde je umiestnena parkovacia stanica, pretoze sa
nebude robot mdct znovu nabijat.

> Ak chcete upravit alebo odstranit ,zénu so
zakazom vjazdu”, dotknite sa jej.

Kato HaTucHete 6yTOHa ,30HW,
KOUTO Aa He ce MMUHaBaT", moxete fa
nednHmpaTte 30Ha, NPe3 KOATO PobOTHT HAMA Aa
MOXe Aa npeMnHaBa.

> 3a Ta3u Len, HayepTainTe AMPEKTHO BbPXy KapTaTta
30Ha C 4 TOUKM U A1 Pa3noNoXeTe, KbeTo XenaeTe.

>3apan HauepTaeTe, 13Mon3BanTe YepHUTE N 6envte
JINHUW, KOUTO CUMBOJIN3UPAT KaKBO BUXAa p060Ta
MO Bpeme Ha CKaHVpPaHeTo.

> Mons, He 3ajaBaiiTe ,30HM, KOMUTO fa He ce
MMHaBaT" TaM, Kb/IETO Ce HamKPa AOKWHT CTaHLWATa,
Tbi1 KaTo PO6OTHT HAMA fla Ce BbpHe 06paTHO 1 a ce
3apeau.

> AKO 1CKaTe Aia pefaKTupaTe Wi npemaxHeTe, 30Hu,
KOMTO fAia He ce MUHaBaT", MONA, HaTVCHeTE BbpXy
Tasu 30Ha.



RO : PERSONALIZAREA HARTII
BG : [NEPCOHAJTIM3NPAHE HA KAPTATA

CS  Stisknutim mistnosti oznacené tuzkou
muzete urcit typ mistnosti, definovat jeji ndzev a
typ podlahy. V zavislosti na typu podlahy se
automaticky upravi saci vykon (Eco, Standard,
Boost). MUzete jej zménit manualné, pokud si
prejete.

> Upozoriiujeme, Ze pfistup do mistnosti mGzete
zakézat zapnutim / vypnutim tlacitka pro tento
ucel.

> Ujistéte se, ze nezakdazete pfistup do mistnosti,
kde je umisténa parkovaci stanice, nebo do
mistnosti, ktera je na cesté k parkovaci stanici. V
téchto dvou pfipadech se robot nebude moci
vratit do parkovaci stanice.

RO Apasand pe butonul camera indicat de
un creion, puteti defini ce tip de camera este, o
puteti denumi si puteti seta tipul de pardoseala.
In functie de tipul de pardoseals, puterea de
aspirare (Eco, Standard, Amplificare) va fi
reglata automat. Daca doriti, aceasta poate fi
modificatd manual.

>Nu uitati cd puteti interzice accesul intr-o
ncapere prin activarea/dezactivarea butonului
destinat.

> Asigurati-va cd nu interziceti accesul la incaperea
unde se afla statia de incarcare sau la incaperea
situata pe calea de acces spre statia de incarcare.
Tn aceste doud cazuri, robotul nu va mai putea s&
se intoarca la statia de incércare.

SK
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Stlacenim na miestnost ktora je
oznacend ceruzkou, mozete urcit typ miestnosti,
definovat jej nazov a typ podlahy. V zavislosti na
type podlahy sa automaticky upravi saci vykon
(Eco, Standard, Boost). Mozete ho zmenit
manudlne, ak chcete.

> Upozornujeme, Ze pristup do miestnosti mozete
zakézat zapnutim/vypnutim tlacidla pre tento
ucel.

> Uistite sa, ze nezakdazete pristup do miestnosti,
kde je umiestnend parkovacia stanica, alebo do
miestnosti, ktora je po ceste k parkovacej stanici.
V tychto dvoch pripadoch sa robot nebude méct
vrétit do parkovacej stanice.

HaTuckamkun BbPXY CTaATaA, nokasaHa C
MOV B, MOXeTe Aa fied1HMPaTe KakbB TUN CTast e TOBa,
£a W JageTe UMe 1 Aa MocouuTe TWNa HacTunka. B
3aBMCMMOCT OT TUMa MOf, MOLLHOCTTa Ha 3aCMyKBaHe
(exo, cTaHpapTHa, Typ6o) le ce peryampa
aBTOMaTN4HO. MoXeTe fla A MPOMEHTE PbYHO, aKO
ncKare.

> Mons, 06bpHeTe BHUMaHME, Ye MoXXeTe Aa 3abpaHuTe
AoCTbN A0 CTaATa Kato 3a Tasu  uen
aKTvBMpaTe/AeakTBMpaTe GyToHa.

bd YBepeTe Ce, ye He CTe 3a6pan1|/| [0CTbN [0 CTaATa, B
KOATO € AOKMHT CTAHUWATA, K B CTaATa, KOATO € Ha
MbTA KbM AOKVIHT CTaHUMATA. AKO e Hanuue efyH oT
Te31 cyyau, pOGOT‘bT HAMa [la MOXe fa Ce BbpPHE Ha
HeA.



RO : CURATAREA INCAPERILOR & CURATAREA LOCALIZATA
IE BG : [TOY/CTBAHE HA CTAV 1 TOYVICTBAHE HA OTPELENEHO MACTO

CS Po dokonceni personalizace mapy se
muZete také rozhodnout pro ¢isténi oblasti nebo
bodové cisténi.

. > Cisténi pokoji: vyberte jednu nebo vice
mistnosti a stisknéte tla¢itko , Cisténi pokoja*”.

> Pokud nevyberete Zddnou mistnost, ale stisknete
tla¢itko ,,Cisténi pokoji“, robot vycisti viechny
pfistupné prostory.

>V rezimu ,Cisténi pokoji” mlizete pozastavit
cisténi. Stisknutim tlacitka ,Nabijet” mizete
robota poslat zpét k parkovaci stanici. MGzete
také zvolit saci vykon (Eco, Standard, Boost).

RO  Dupa personalizarea hartii dumneavoastrs,
puteti selecta curdtarea zonelor sau curdtare

localizata.

. > Curatarea incaperilor: alegeti una sau mai
multe incéperi, apoi apasati butonul “Curatare
incaperi”.

>Dacd nu alegeti nicio incapere, dar apasati
“Curatarea incaperilor”, robotul va curata toate
zonele accesibile.

>1n modul de “Curatare incaperi”, puteti pune
curétarea pe pauza. Apasand butonul “Incarcare”,
puteti trimite robotul fnapoi la statia de
incarcare.De asemenea, veti putea alege puterea
de aspirare (Eco, Standard, Boost).

“SK

Po dokonceni personalizacie mapy sa
mozete tiez rozhodnut pre ¢istenie oblasti alebo
bodové cistenie.

> Cistenie izieb: vyberte jednu alebo viac
miestnosti a stlacte tla¢idlo ,Cistenie izieb”.

> Ak nevyberiete Ziadnu miestnost, ale stlacite
tla¢idlo ,Cistenie izieb”, robot vyisti vietky
pristupné priestory.

>V rezime ,Cistenie izieb” mozete pozastavit
¢istenie. Stlacenim tla¢idla ,Nabijat” mozete
robota poslat spat k parkovacej stanici. Mozete
tiez zvolit saci vykon (Eco, Standard, Boost).

Crnep KaTo NepCcOHANN3UPAHETO Ha kapraTa
3aBbpLUX, MOXeTe CbLUO Taka Aa I/I36€peT€ W 30HU 3a
no4vncTBaHe U NOYMCTBaHe Ha onpeaeneHo MACTO.

> MouncrBaHe Ha cTau: 13bepeTe eHa OT HAKOMKO CTal,
cnep ToBa HatucHete 6yToH ,MouncTBaHe Ha cram”
(Rooms cleaning).

>AKO He u3bepeTe HWKOA CTas, HO HaTWCHeTe
»IouncrBaHe Ha cTan”, POGOTHT LLE MOYUNCTV BCUUKN
[AOCTBITHY 30HW.

> B pexwim ,MouncreaHe Ha cran”, MoxeTe fja nay3upare
nouncTBaHeTo. Kato HaTicHeTe 6yToHa ,3apexpaaHe”
(Charge), moxeTe fia n3npatute poboTa 06paTHO KbM
JOKVHI CTaHumaATa My. MoxeTe CbLyo Taka fa nsbepete
nporpama 3a nourictane (Exo, CraHaapTHo, Typ60).




RO : CURATAREA LOCALIZATA
BG : [TOYUCTBAHE HA OIMPEAENEHO MACTO

(&3 Bodové cisténi
> V tomto rezimu vycisti robot urcitou oblast 1 m x
Tm.

. > Stisknéte tlacitko ,bodové cisténi” a potom
umistéte robota na zvolené misto.

> Po ukonceni ¢isténi se robot zastavi ve vychozim
bodé. Umistéte robota zpét do parkovaci stanice
a nabijte jej.

RO Curatarea locala

>1n acest mod, robotul va curdta o suprafata
anumede Tmx Tm.

> Apdsati butonul de "curatare locald", apoi
amplasati robotul pe locul dorit.

> Dupd terminarea curatarii, robotul se va opri in
punctul de plecare. Va rugam amplasati robotul
fnapoi pe statia de incarcare pentru a se incarca.

SK
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Bodové cistenie
> Vtomto rezime vycisti robot urcitd oblast 1 mx 1 m.

. > Stla¢te tlacidlo ,bodové ¢istenie” a potom

umiestnite robota na vybrané miesto.

>Po dokonceni cistenia sa robot zastavi v
pociato¢nom bode. Umiestnite robota spat do
parkovacej stanice a nabite ho.

MouncrBaHe Ha onpepeneHo MACTO

> B 7031 pexuM pobOTHT MOUNCTBA OMPEAENeHO MACTO
cnnowy 1x1 m.

>HatncHete 6yToHa ,nouncTBaHe Ha MAcTo” (Spot
cleaning), cnes KoeTo noctaeeTe po6oTa Ha 136pPaHoOTO
MACTO.

>KoraTo nouncTBaHETO € roToBO, TO MPUKNIOYBA B
HavanHarta cv Touka. Mons, noctasete po6oTa 06paTHO
Ha AOKVIHT CTaHLMATa, 3 f4a FO 3apeauTe.



RO : ORARUL
BG : U3TOTBAHE HA TPAOUK
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CS  Vnabidce stisknéte Plan. SK  Vponuke stlacte Plan.

> Naplanujte si své uklidové smény krok za krokem
definovanim mistnosti, které maji byt vycistény,
¢asem spusténi a frekvenci béhem tydne.

> Naplanujte si svoje upratovacie smeny krok za
krokom definovanim miestnosti, ktoré maju byt
vycistené, ¢asom spustenia a frekvencie pocas
tyzdia.

RO  Apasati functia Orar din meniu. BG HactpoiiTe rpaduk Ha nounctsare B MeHioTo.
(Schedule).

> Planificati sesiunile de curatare pas cu pas
definind incaperile care trebuie curatate, ora de
pornire si frecventa in timpul sdptamanii.

> [naHnpaiiTe NOYNCTBAHETO CTHIKA MO CTHMKa, KaTo
neduHMpaTe CTaWTe 3a MOYMCTBaHE, YacbT 3a
CTapTVpaHe 1 YecToTaTa 3a NOUNCTBaHe.



: EFECTUATI INTRETINEREA ROBOTULUI DVS.
: NOAAPBKKA HA BALLNA POBOT
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CS Pristup ke statistikam, sériovému ¢islu a také veskerym informacim tykajicim se Gdrzby robota: vyprazdnéni nadoby na prach, Cistici kartace afiltrd.
SK Pristup ku statistikam, sériovému ¢islu a tiez vietkym informaciam tykajdcim sa idrzby robota: vyprazdnenie nadoby na prach, ¢istiaca kefka a filtre
.RO Accesati datele statistice, numarul de serie si, de asemenea, toate informatiile legate de intretinerea robotului: golirea compartimentului de praf, curatarea periei si a filtrelor.

BG VMimaTte AOCTBN fo cTaTcTVKa 3a AeHOCTTa Ha po6oTa, CepUitHIA HOMEP 1 BCUUKaTa MHGOpMaLnA, CBbp3aHa C MofApbXKaTa Ha po6oTa: U3npa3BaHe Ha KoHTelHepa
3a npax, NoYNCTBaHe Ha YeTkaTta u puiTpute.
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CS Personalizace

nazvu robota.

SK Personalizacia

nazvu robota.

RO Personalizati
numele robotului.

BG 3apatiite uvero Ha

pobora Bu.

CS Sprava ozndmeni.
SK Sprava ozndmeni.

RO Gestionati
notificarile.

BG YnpaBnsaBante
n3BecTuATa.

: INFORMATII DESPRE ROBOTUL DVS.
: UIHOOPMALINA 3A BALLIA POBOT

CS Dejte nam védét
ViCovas
prostfednictvim tohoto
formulare pro

piizpGsobeni oznameni.

SK Dajte nam vediet
viacovas
prostrednictvom tohto
formulara pre
prisposobenie
oznameni.

RO Spuneti-ne mai
multe despre dvs.
prin intermediul acestui
formular pentru a
personaliza notificarile.

BG Cnopgenete noBeye
3a BacCcTo3un
dopmynsp, 3a ga ce
nepcoHanusnpar
n3BeCcTuATa.

CS Aktualizace softwaru
robota, pokud bude k
dispozici nova verze.

SK Aktualizacia
softvéru robota, ak bude
k dispozicii nova verzia.

RO Actualizati software-
ul robotului atunci cand
va fi disponibild o noud
versiune.

BG Akrtyanusupanire

codTyepa Ha po6oTa,
KOraTo Ma HoBa Bepcus.

CS Pristup kFAQ, IFU.
SK Pristup kFAQ, IFU.

RO Accesati ,intrebri
frevente’, , Instructiuni
de utilizare”.

BG Wmare goctbn 1o
4eCTo 3ajaBaHn BbNpocn

M MHCTPYKUMITE 32
ynotpeba.









