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FR Veuillez lire attentivement le livret “Consignes de sécurité et d'utilisation” avant la premiére utilisation / EN
Please read carefully the “Safety and use instructions” booklet before first use / DE Lesen Sie vor dem erstmaligen
Gebrauch aufmerksam die Broschiire ,Sicherheits- und Bedienungshinweise” durch. / NL Gelieve vé6r het eerste
gebruik aandachtig het boekje met de veiligheids- en gebruiksvoorschriften door te nemen / ES Lea detenidamente
el libro «Instrucciones de seguridad y de uso» antes de utilizar el aparato por primera vez / PT Leia atentamente o
manual «Instrucdes de seguranga e utilizacdo» antes da primeira utilizacdo / IT Leggere con attenzione il libretto
“Norme di sicurezza e d’'uso” al primo utilizzo / RO Inainte de prima utilizare, cititi cu atentie manualul ,Instructiuni
de siguranta si de utilizare” / BG Mons, npoyeTeTe BHUMaTENHO KHUXKaTa “MpenopbKku 3a 6e3onacHocT 1 ynotpeba”
npeau nbpBoHavanHa ynotpeba / CS Pred prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prostudujte ,Bezpecnostni pokyny pro
pouziti” / SK Pred prvym pouZzitim si pozorne precitajte ,Bezpecnostné pokyny pre pouzitie” / UK MNepen nepunm
BMKOPUWCTaHHAM YBaXKHO MpounTaiiTe nocioHuK «lpaBuna TexHikn 6e3nekn Ta peKoMmeHaaLjii LWof0 BUKOPUCTAHHAY»
/KOHEE X AE5t7| 20| 2 AFBEYME 22| 42 eedAlL

FR Pour plus d'informations / EN For more information / DE Weitere Informationen / NL Voor meer informatie / ES
Para mas informacion / PT Para mais informacgdes / IT Per ulteriori informazioni / RO Pentru informatii suplimentare
/ BG 3a noseue nHdopmauus / €S Vice informaci naleznete zde / SK Pre viac informéacii / UK [ina oTpmaHHA

aetanbHiwoi iHpopmauii / KO A S 4L
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* FR Selon modéle / EN Depending on model / DE nur fiir Modelle mit Magnetsensor / NL Afhankelijk van het model / ES Segtin modelo / PT
Consoante o modelo / IT Secondo i modelli / RO In functie de model / BG B 3aBucumoct ot mogena / €S podle modelu / SK podia modelu / UK
3anesxHo i mogeni / KO 20| 2} CH2
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FR Votre robot peut rencontrer des difficultés sur les tapis : s'il a des franges trop épaisses ou de longs poils, s'il est trop Iéger (ex: tapis de salle de bain) / EN Your robot may encounter
some difficulties on carpets: with fringes, too thick, with long piles, too light (ex: bathroom carpet) / DE Es kann vorkommen, dass Ihr Roboter auf Teppichboden Probleme hat: Fransen, zu dick,
langflorig, zu leicht, schwarze Farbe / NL Uw robot kan tijdens een werking op vloerbekleding (met franjes, te dik, hoogpolig, te licht, zoals een badkamermat) problemen ondervinden /
ES Su robot puede tener problemas con las alfombras: con flecos, demasiado gruesas, de pelo largo, excesivamente ligera (por ejemplo la alfombra de un bafio) / PT O seu robot pode
encontrar algumas dificuldades em carpetes, com franjas, muito espessas, com pélo grande, muito leve (como os tapetes da casa de banho) /IT Il robot potrebbe avere qualche difficolta
sui tappeti con frange, troppo spessi, a pelo lungo, troppo leggeri (ad es. i tappetini da bagno) / RO Este posibil ca robotul dumneavoastra sa intampine dificultati pe covoare: cu ciucurii, daca
sunt prea groase, prea lungi, prea usoare (de ex. covorasele de baie) / BG BawuAT po60T Moxe fia ce c6mbCka CbC 3aTPYAHEHWA MO KiMa: pbba Ha KUNMMa, ako € MHOTO MITbTEH, C Ib/TbI KOCbM,
TBbpAE Nek (Hanp.: kunum B 6aHsaTa) / €S Vas robot mize mit na kobercich potize: se strapci, s koberci, které jsou pfilis silné, maji dlouhy vlas, jsou piilis lehké (napf. koupelnova predlozka) / SK
Va3 robot moze mat na kobercoch tazkosti: so strapcami, s kobercami, ktoré su prilis hrubé, maju dlhy vlas, su prilis lahké (napr. Kupelfiova predlozka) / UK Po60T MoXe 3iTKHYTUCA 3 AeAKIMI
TPYAHOLLAMY Mif 4ac NPUGMPaHHSA KUIMIB 3 6aXPOMOI0, IKLLO BOHY 3aHAATO TOBCTI, 3 JOBIM BOPCOM ab0 3aHaATO Nerki (Hanpuknag, KMMmKu Ans BaHHoi KimHatn) /KO 22 HA7|= FHS
= ZAOILE HR 71D 21 E T20f ALO| 2 okl 4= AFLICE (Ol B4 FH2Y)
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Plug the adaptor to the power jack on the side of the base. Only use the charger
provided with the robot: do not use universal chargers.

Connect the power cord plug to the main socket. When the power cord is plugged
check the upper side of the base if the green light is shining.

Branchez I'adaptateur secteur dans la prise d'alimentation située sur le c6té de la base.
Utilisez uniquement le chargeur fourni avec le robot: n'utilisez pas de chargeur universel.
Branchez le cable d'alimentation a une prise secteur. Lorsque le cable d’alimentation
est branché, vérifiez si I'indicateur vert est allumé sur la partie supérieure de la base.

Conecte el adaptador a la toma de corriente y al lateral de la base. Utilizar solo el
cargador suministrado con el robot: no utilizar cargadores universales.

Conecte la clavija del cable de alimentacién en la toma de corriente. Cuando el
cable de alimentacion esté conectado compruebe la parte superior de la base para
comprobar que la luz verde esta encendida.

Collegare I'adattatore alla presa di ricarica sul lato della base. Usare esclusivamente il
caricabatteria fornito insieme al robot; non usare caricabatteria universali.

Collegareil cavo di alimentazione a una presa di corrente. Quando il cavo di alimentazione
e collegato, verificare che la spia verde sulla parte superiore della base sia accesa.

Verbinden Sie das Netzteil mit der Anschlussbuchse an der Seite der Basis. Verwenden Sie
nur das mitgelieferte Ladegerat mit dem Roboter: Benutzen keine Universal-Ladegerate.
Schlie3en Sie den Stecker des Netzkabels an die Steckdose. Priifen Sie nach Einstecken des
Steckers, ob das griine Licht oben auf der Ladestation leuchtet.

Sluit de stekker aan op de stroomaansluiting aan de zijkant van het station. Gebruik
alleen de lader die met de robot is meegeleverd. Gebruik geen universele lader.
Steek de stekker in het stopcontact. Als de stroomkabel is ingestoken, moet u de
bovenkant van de voet controleren, of er een groen lampje brandt.

Ligue o adaptador na entrada da alimentacao na parte lateral da base. Use apenas o
carregador fornecido com o robot. Nao use carregadores universais.

Ligue a ficha a uma tomada. Quando o cabo de alimentacao estiver ligado verifique
se a luz verde estd acesa na parte superior da base.
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Introduceti mufa jack in orificiul de alimentare din partea laterald a bazei. Utilizati
numai incarcatorul furnizat impreuna cu robotul: nu utilizati incarcdtoare universale.
Conectati stecherul la priza de alimentare. Cand cablul de alimentare este racordat,
verificati partea superioara a bazei dacd indicatorul luminos verde este aprins.

BknioueTe afjanTepa B 3axpaHBaliMs »aK OTCTPaHW Ha 6asaTa. M3nonsgaiite camo
3apsAAHOTO, NPefoCTaBeHO C PO6OTa: He 13MOJ3BalTE YHUBEPCANHM 3aPASHN.
BknioueTe Lencena Ha 3axpaHBalluns Kaben B KOHTaKTa. Korato 3axpaHBaliuaTt kaben
e BKJ/II0UEH, MpoBepeTe Aanun B ropHaTa YacT Ha OCHOBATa CBETY 3e/leHa CBeT/IMHa.

Pripojte adaptér k napajecimu konektoru na boku zakladny. Pouzivejte pouze nabijecku
dodavanou s robotem: nepouzivejte univerzalni nabijecky.

Zapojte zastreku napajeciho kabelu do zasuvky. Po zapojeni napdjeciho kabelu na
horni strané zakladny zkontrolujte, zda sviti zelené svétlo.

Pripojte adaptér do napdjacieho konektora na boc¢nej strane zakladne. Pouzivajte len
nabijacku dodavanu s robotom: nepouzivajte univerzalne nabijacky.
Pripojte zastrcku napdjacieho kadbla do hlavnej zasuvky. Ked' je napdjaci kabel
zasunuty, skontrolujte hornu stranu zékladne, ¢i svieti zelené svetlo.

MigknouiTe aganTep AO THi34a »KUBJIEHHA 300Ky Ha 6asi. BukopwuctoByinTte nuie
3apAQHWA NPUCTPIN, WO NOCTAYaETbCA 3 NPUNagoM. He BUKOPUCTOBYITE yHiBEpCanbHi
3apAAHi NpUCTPOI.

MNig’epgHanTe WHYpP XMBNEHHA OO eneKTpUYHOI po3eTku. icna nig'egHaHHA WHYypa
YKUBNEHHSA NepeKoHaNTecs, Wo Ha BEPXHIill YaCTWHI 6a3u ropuTb 3eN1eHNI iHaMKaTop.
OIHEHE S FHO| AFS] FAHR 2RP27( o) AsE SH7|¢
Ar%%H'AIE EEZZWE AFESHA| OHYA|2.
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To place the docking station, make sure there is an empty area of 1m on each side and
2m in front of the docking station. Do not install the docking station near stairs. The
cable must be tight. Always place the docking station on hard floor. Do not place the
docking station on carpet.

Pour placer la base de charge, assurez-vous qu'il y a un espace vide de 1 m sur le
cOté et 2 m en face de la base de charge. N'installez pas la base de charge prés d'un
escalier. Le cable doit étre serré. Placez toujours la station d'accueil sur un sol dur. Ne
placez pas la base de charge sur un tapis.

Para colocar la estacién de carga, asegurese de que hay una superficie libre de 1m
en el lateral y 2m delante de la base de carga. No instalar la base de carga cerca de
escaleras. El cable debe estar extendido. La base de carga siempre se debe colocar
sobre suelo duro. No colocar la base de carga sobre una alfombra.

Per il posizionamento della base di ricarica, assicurarsi di lasciare un’area vuota di
1 m ai lati e 2 m di fronte alla base. Non posizionare la base in prossimita di scale.
Il cavo deve essere teso. Posizionare la base di ricarica su un pavimento duro. Non
posizionare la base su un tappeto.

Achten Sie beim Aufstellen der Ladestation darauf, dass sich beidseitig ein freier Bereich von
1m und vor der Ladestation ein freier Bereich von 2m befindet. Stellen Sie die Ladestation
nicht in der Ndhe von Treppen auf. Das Kabel muss gestrafft sein. Stellen Sie die Ladestation
immer auf harten Untergrund. Stellen Sie die Ladestation nicht auf Teppichboden auf.

Plaats het dockingstation in een omgeving met een vrije ruimte van Tm aan
weerskanten en 2m aan de voorkant van het dockingstation. Installeer het
dockingstation niet in de buurt van een trap. Het snoer moet strak zijn. Plaats het
dockingstation altijd op een harde ondergrond. Plaats het dockingstation niet op
tapijt.

Coloque a base de carregamento num local com um espaco vazio de Tm de cada
lado, e 2 metros a frente. N&o instale a base de carregamento perto de escadas. O
cabo tem de ficar esticado. Coloque sempre a base de carregamento num piso duro.
Nao coloque a base de carregamento sobre uma carpete.
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Pentru a amplasa statia de incdrcare, asigurati-va ca exista un spatiu gol de Tm in
partile laterale si 12m in fata statiei de incarcare. Nu instalati statia de incdrcare in
apropierea scarilor. Cablul trebuie sa fie tensionat. intotdeauna amplasati statia de
incarcare pe pardoseala dura. Nu instalati statia de incarcare in apropierea scarilor.

3a ia MHCTanMpare JOKMHT CTaHLMSATA, MbPBO Ce YBEPETE, Ue MMa NPa3HO NPOCTPAHCTBO
oT 1 M OTCTPaHK 1 2 M nNpea OOKUHI CTaHUMATA. He nHCTanuparite JOKUHE CTaHUMATA B
651130CT Ao cTbn6u. KabensT Tpsbea aa He BCK XnabaBo. BUHArv MHCTanupainTe JOKUHK
CTaHUWATa Ha TBbPA Nog. He MHCTanupaiiTe JOKMHT CTaHUMATa BbPXY KAAM.

Pokud chcete umistit dokovaci stanici, ujistéte se, Ze je kolem dokovaci stanice volny prostor
1 m na boku a 2 m vpfedu. Neinstalujte dokovaci stanici u schodu. Kabel musi byt pevny.
Vzdy umistéte dokovaci stanici na pevnou podlahu. Nedavejte dokovaci stanici na koberec.

Ak chcete niekde polozit dokovaciu stanicu, uistite sa, Ze je pred dokovacou stanicou
prazdny priestor v dizke 2 m a na boku 1 m. Dokovaciu stanicu neinstalujte v blizkosti
schodov. Kabel musi byt napnuty. Dokovaciu stanicu vzdy poloZte na tvrdu podlahu.
Dokovaciu stanicu nedavajte na koberec.

Po3milytoun 6a3y, nepekoHanTecs B HaABHOCTI BifIbHOrO MicLiA 300Ky Ha BificTaHi 1 M
i cnepepy Ha BiacTaHi 2 m Big Hel. He BcTaHoBnioTe 6a3y nobnusy cxogis. LUHyp mae
6yTN HATATHYTMI. 3aBXAW Po3MmillyiTe 6a3y Ha TBepAili NoBepxHi. He po3milyiite
6a3y Ha Kummi.

U d2[sts X2 YA 10/E SO 9 20[E{7t 8|0 A=F SHYA|2.
SHCHE AT 220 Z2|5HA| BFYA|2. A 5012 2] LOJOF EL|CH, Bk

| £
CHEFSE B0 E2[SHYA|2. SHUE 712U 2/0 4| OHYAI2.
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To charge the robot turn it on by pushing the on / off button for 3 seconds. Place the
robot on the docking station: the charging plates on the robot must touch those on
the docking station.

Pour charger le robot, allumez-le en appuyant sur le bouton marche / arrét pendant
3 secondes. Placez le robot sur la station d'accueil : les plaques de charge du robot
doivent toucher celles de la station d'accueil.

Para cargar el robot, debera encenderlo pulsando el botén encender / apagar durante
3 segundos. Coloque el robot en la base de carga: las placas de carga del robot deben
estar en contacto con las de la base de carga.

Per ricaricare il robot, accenderlo tenendo premuto il pulsante di accensione/
spegnimento per 3 secondi. Collegare il robot alla base di ricarica: le piastre di ricarica
sul robot devono toccare quelle sulla base di ricarica.

Schalten Sie den Roboter zum Aufladen ein, indem Sie die Ein/Aus-Taste 3 Sekunden
lang gedriickt halten. Stellen Sie den Roboter auf die Ladestation. Die Ladeplatten
des Roboters missen dabei die Ladeplatten der Ladestation beriihren.

Om de robot op te laden, schakelt u deze aan door de aan-/uitknop gedurende 3
seconden ingedrukt te houden. Plaats de robot op het dockingstation. De laadplaatjes
op de robot moeten de laadplaatjes op het dockingstation aanraken.

Para carregar o robot ligue-o premindo o botdo on/off (ligar/desligar) durante 3
segundos. Coloque o robot na base de carregamento: As placas de carregamento do
robot tém de tocar nas placas da base de carregamento.

Pentru a incarca robotul, porniti-I prin actionarea timp de 3 secunde a butonului on/
off (pornit/oprit). Amplasati robotul pe statia de incarcare: placile de incarcare de pe
robot trebuie sa le atinga pe cele de pe statie.

3a pga 3apeguTe poboTa, TPAOBA Aa ro BKIIIOUMTE, KaTO HAaTMCHETE KOMYETO 3a BKI./M3KJI. 33
3 cekyHau. [MNocTaBeTe pob0oTa BbpXY AOKMHI CTaHUMATA: 3apeXxalluTe Mioymn Ha poboTa
TpsbBa 1a AOKOCBAT Te3M Ha AOKMHT CTaHUMATA.
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Chcete-li robota nabit, zapnéte ho stisknutim tlacitka zap/vyp po dobu 3 sekund. Umistéte
robot na dokovaci stanici: nabijeci desticky na robotu se musi dotykat desti¢ek v dokovaci
stanici.

Ak chcete robot nabit, zapnite ho stlacenim tlacidla zapnutia/vypnutia po dobu 3
sekund. Robot polozte na dokovaciu stanicu: nabijacie platne na robotovi sa musia
dotykat platni na dokovacej stanici.

o6 3apagnTy poboTa, YBIMKHITH NOro, HATUCHYBLUW 1 YTPUMYIOUN KHOMKY BBIMK./
BMMK. BMPOAOBX 3 ceKyHA. MomicTiTb poboTa Ha 6a3y: 3apsAaHi NnacTyHK Ha pPoboTi
MaloTb TOPKaTUCA MIACTVH Ha 6as3i.

2RYLI|ESUSIZ{TON/OFFHES 32U S HAS AUAR . 2RIEATIE

SUUO| ARSHYAIL. 2RYLV(9] S HAF SAULS| S Ao Y=ok
%I-I__| |:|-
=] .
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When the on/off button blinks the robot is charging. Once the on / off button stops
blinking it is fully charged (6h for the battery to be fully charged).

Lorsque le bouton marche / arrét clignote, le robot se charge. Lorsque le bouton
marche / arrét cesse de clignoter, le robot est complétement chargé (6h pour que la
batterie soit complétement chargée).

Cuando el botéon encender/apagar esté parpadeando, el robot se estara cargando.
Cuando el botén encender / apagar deje de parpadear, estara totalmente cargado (la
carga completa de la bateria se consigue tras 6 horas).

Quando il pulsante di accensione/spegnimento lampeggia, il robot é sotto carica.
Quando il pulsante di accensione/spegnimento smette di lampeggiare, il robot &
completamente carico (la ricarica completa della batteria richiede 6 ore).

Solange die Ein/Aus-Taste blinkt, wird der Roboter aufgeladen. Sobald die Ein/Aus-
Taste nicht mehr blinkt, ist der Roboter vollstindig aufgeladen (ein kompletter
Ladevorgang dauert ca. 6 Stunden).

Wanneer de aan-/uitknop knippert, wordt de robot opgeladen. Zodra de aan-/
uitknop stopt met knipperen, is hij volledig opgeladen (6 uur om de accu volledig
op te laden).

Quando o botéo on/off pisca o robot esté a carregar. Quando o botédo on/off para de
piscar, o robot esta totalmente carregado (6 h para a bateria carregar totalmente).

Cand butonul on/off (pornit/oprit) clipeste, robotul este in curs de incércare. Cand
butonul on/off (pornit/oprit) se opreste din clipit, inseamna ca robotul este incarcat
complet (dureaza 6 ore ca bateria sa fie incarcata complet)

KoraTto KomnyeTo 3a BKI1./M3K/. MUra, poboTbT ce 3apexaa. Cnep Kato Konmuyeto 3a BKA./
M3KJ MpecTaHe Ja MUra, PO6OTLT € HaMb/HO 3apedeH (6 Yaca 3a MbJIHO 3apeXxfaHe Ha
6aTepusiTa).
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Pokud blika tlacitko zap/vyp, robot se nabiji. Jakmile tla¢itko zap/vyp prestane blikat, je
baterie plné nabita (za 6 hodin se baterie zcela nabije).

Ked'tlacidlo zapnutia/vypnutia blika, robot sa nabija. Ked'tlacidlo zapnutia/vypnutia
prestane blikat, je plne nabity (6 hodin pre UpIné nabitie batérie).

AKWO KHOMKa BBIMK./BUMK. ONIMMaE, poboT 3apamKaeTbCA. AK TiIbKM KHOMKa BBIMK./
BUMK. MPUNMHAE 6/1MMaTK, POOOT MOBHICTIO 3apAAUBCA (MOBHUIA LUK 3apAOMXKEHHSA
TpUBaE 6 roguH).

ON/OFF H{E0| HEsIH 2REAT|7t SHSYLICE ON/OFF HEO| HES
Y2 2RYLT|71 5] S E SENYLCHEIE 27 2tH5] SH=[HT 642
Aa2iL|C})

== .
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The robot has drop sensors to detect stairs and gaps. The robot will change direction
when detecting them. In order to correctly detect the floor level difference, make sure
there are no objects (bags, shoes...) on the floor next to gaps, stairs or on the stairs’
steps.

Le robot dispose de capteurs de chute pour détecter les escaliers et les vides. Le robot
changera de direction lors de la détection. Afin de détecter correctement la différence
de niveau du sol, assurezvous qu'il n'y a pas d'objets (sacs, chaussures, etc.) sur le sol
prés des espaces vides, des escaliers ou des marches.

El robot tiene dos sensores anticaidas para detectar escaleras y huecos. El robot
cambiara de direccidon cuando los detecte. Para detectar correctamente cualquier
diferencia en el nivel del suelo, asegurese de que no hay ningun objeto (bolso,
zapatos, ...) en el suelo junto a un hueco, escalera o en los escalones.

Il robot € dotato di sensori anticaduta che rilevano scale e fessure. Il robot cambiera
direzione se le rileva. Affinché il robot rilevi correttamente la differenza di livello tra
due superfici, assicurarsi che sul pavimento in prossimita di fessure e scale, o sugli
scalini, non siano presenti oggetti (borse, scarpe, ecc.).

Der Roboter ist mit Absturzsensoren versehen, um Treppen und abfallende Kanten zu
erkennen und dann die Richtung zu @ndern. Damit der Roboter Treppen und abfallende
Kanten korrekt erkennen kann, stellen Sie bitte sicher, dass sich keine Gegenstande
(Taschen, Schuhe ...) auf dem Boden in der Ndhe von Treppen oder abfallende Kanten
befinden.

De robot is voorzien van valsensoren om trappen en openingen te detecteren. De
robot verandert van richting zodra deze worden gedetecteerd. Om het verschil in
vloerniveau juist te kunnen detecteren, zorg dat er zich geen voorwerpen (tassen,
schoenen,...) op de vloer naast de opening, trap of op de treden van de trap bevinden.

O robot tem sensores de queda que permitem detetar escadas e espagos vazios.
O robot muda de direcdo quando os detetar. De modo a detetar corretamente a
diferenca nos niveis do piso, certifique-se de que nao ha objetos (sacos, sapatos...) no
chao perto dos espacos vazios, escadas ou nos degraus das escadas.
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Robotul este echipat cu senzori de cadere pentru a detecta scarile si spatiile goale.
Robotul isi va schimba directia cand le va detecta. Pentru a detecta corect diferentele
de nivel ale solului, asigurati-va ca pe solul din apropierea spatiilor a scdrilor sau pe
treptele acestora nu se afla obiecte (genti, incaltari...).

PoboTbT pasnonara cbC CeH30pW MPOTVB MAAaHe, 3a Aia OTYMTa CTHAOWU WA OYMKW.
Po6OT®HT LLie NPOMEHM MOCOKaTa CU Ha iBUMKEHME, KOraTo OTUeTe CTbibv nnm aynku. 3a fa
OTuMTa NPaBUIIHO PA3NINKKTE B HMBATA Ha MOJQ, YBEPETE Ce, Ye HAMA NpeaMeTU (YaHTy,
00yBKW...) MO Nofa B 6IM30CT fO AYNKM, CTbIOW WM MO CTbMNanaTta Ha CTbibute.

Robot ma senzory padu, které zaznamenaji schody a stérbiny. Robot zméni smér, jakmile
je zaznamena. Aby spravné zaznamenal rozdil v Urovni podlahy, ujistéte se, Ze na podlaze
vedle $térbin, schodd nebo stuprili nejsou Zadné predméty (tasky, boty ...).

Robot ma senzory padu na detekciu schodov a medzier. Pri ich zisteni robot zmeni
smer. Na spravne zistenie rozdielu Urovne podlahy sa uistite, Ze na podlahe vedla
medzier a schodov nie su Ziadne predmety (tasky, topanky ...).

Po6oT ocHaleHWn gaTumkamy nagiHHA Afs BUABNEHHS cxodiB i nposanis. Pobot
3MiHUTb HAaNPAMOK Y pas3i X BUsiBneHHs. LLlob poboT npaBunbHO BM3HAYaB Pi3HULIO
B PiBHi Mignoru, nepekoHanTecs, WO Ha MNigio3i nopyy i3 nepenagamm pisHA abo
CXofjaMmn HeMa€ npefMeTiB (CYyMOK, B3yTTA TOLLO).

2R Y270 ATt =2t SZR( 2| A S Sy 5te HotY A M IF UAS LT
2RYLT|E= O|F ZAI5HH o= HiE L Ch B S Alti= ZAI5t2{H,
SOILE AT H E= AT 2o SAH (1Y, 715 5)2 54 == stAl2.
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To start the cleaning session, press the start button on the robot or on the remote.

Pour démarrer la session de nettoyage, appuyez sur le bouton de démarrage du robot
ou de la télécommande.

Para iniciar la sesién de limpieza, pulse el botén de inicio en el robot o el mando a
distancia.

Peravviare la sessione di pulizia, premereil pulsante Avvio sul robot o sul telecomando.

Zum Starten der Reinigung driicken Sie die Start-Taste am Roboter oder auf der
Fernbedienung.

Om de reinigingssessie te starten, drukt u op de startknop op de robot of op de
afstandsbediening.

Para iniciar a sessdo de limpeza, prima o botao iniciar no robot ou no comando.

Pentru a demara sesiunea de curatare, apasati butonul start situat pe robot sau de pe
telecomanda.

3a fa 3anoyHeTe NpPorpamMa 3a 4YMCTeHe, HAaTUCHETE KOMYeTO 3a CTapTUpaHe Ha poboTa
WM Ha AUCTaHUMOHHOTO YrpaBneHue.

Pro zahajeni uklidu stisknéte tlacitko Start na robotu nebo na dalkovém ovladani.

Ak chcete spustit vysavanie, stlacte na robotovi alebo na dialkovom ovladaci tlac¢idlo
Start.

LLlo6 po3noyaTtv npnbupaHHaA, HAaTUCHITL KHOMNKY Ha po6oTi abo Ha NynbTi.

e

o
uj

Al2f5H{T, 2RYLV|LE 2|2 E9] A2 HES FEHAIR.
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To end the cleaning session, press the button on the robot or on the remote control.
To send the robot back to its docking station, press twice on the robot’s button or
press the button of your remote control.

Pour mettre fin a la session de nettoyage, appuyez sur le bouton du robot ou de la
télécommande.

Pour renvoyer le robot a sa station d'accueil, appuyez deux fois sur le bouton du robot
ou sur le bouton de votre télécommande.

Para finalizar la sesién de limpieza, pulse el botén en el robot o el mando a distancia.
Para volver a enviar el robot a la estaciéon de carga, pulse dos veces el botén del robot
o pulse el botén del mando a distancia.

Al termine della sessione di pulizia, premere il pulsante sul robot o sul telecomando.
Per inviare il robot alla base di ricarica, premere due volte il pulsante del robot o
premere il pulsante sul telecomando.

Zum Beenden der Reinigung driicken Sie die Start/Pause-Taste am Roboter oder auf
der Fernbedienung.

Um den Roboter zuriick zur Ladestation zu schicken, betatigen Sie zweimal die Taste
am Roboter oder auf der Fernbedienung.

Om de reinigingssessie te beéindigen, drukt u op de knop op de robot of op de
afstandsbediening.

Om de robot terug te sturen naar het dockingstation, drukt u twee keer op de knop
van de robot of op de knop van uw afstandsbediening.

Para terminar a sessao de limpeza, prima o botao no robot ou no comando.
Para enviar o robot para a base de carregamento, prima duas vezes o botdo do robot
ou prima o botdo no comando.

Pentru a opri sesiunea de curatare, apasati butonul de pe robot sau de pe telecomanda.
Pentru a trimite robotul inapoi la statia de incdrcare, apasati de doua ori pe butonul
robotului sau apasati butonul de pe telecomanda.

18



1 ] B

BG

cs

SK

UK

KO

3a f[a npeKkpatuTe Nporpama 3a YMCTEHe, HaTVCHETe KOMYeTo Ha poboTa Wnn Ha
OMUCTaHLMOHHOTO ynpaBieHue.

3a fja n3npatuTe poboTa 06PATHO B AOKMHI CTAHLMATA, HATUCHETE [1BA MbTY KOMYETO Ha
po60Ta UM HaTUCHETE KOMYETO Ha ANCTaHLMOHHOTO yrpaBJieHNe.

Pro ukonceni Uklidu stisknéte tlacitko na robotu nebo na délkovém ovladani.
Chcete-li poslat robota zpét do dokovaci stanice, stisknéte dvakrat tlacitko robota nebo
stisknéte tlacitko dalkového ovladani.

Ak chcete ukontit vysavanie, stlacte tla¢idlo na robotovi alebo na dialkovom ovladaci.
Ak chcete robota poslat spat do dokovacej stanice, dvakrat stlacte tlacidlo na robotovi
alebo stlacte tlacidlo na dialkovom ovladaci.

o6 3aBeplunT NPpUOMPaHHA, HaTUCHITb KHOMKY Ha po60oTi abo Ha My”nbTi.

o6 HanpaBuTn poboTa Hasag Ao 6asw, ABiYi HAaTUCHITb KHOMKY Ha poboTi abo
HaTUCHITb BIANOBIAHY KHOMKY Ha NynbTi.

YAE BUHE, 2RYLT|LU 2|2EZ HES FEHA2.

ERYLTIE SUUZ S0P otHB, 2RYLTI| HES 28] F27L 2|2F
HES F2YAIR.
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To clean all accessible areas of your home, use the random mode of the robot : press
the random mode button on the remote.

Pour nettoyer toutes les zones accessibles de votre maison, utilisez le mode“aléatoire”
(Random) du robot : appuyez sur le bouton du mode “aléatoire” de la télécommande.

Para limpiar todas las zonas accesibles de su casa, utilice el modo aleatorio del robot:
pulse el botén de modo aleatorio en el mando.

Per pulire tutte le aree accessibili della casa, usare la modalita casuale del robot:
premere il pulsante Modalita casuale sul telecomando.

Um alle zugdnglichen Bereiche lhrer Wohnung zu reinigen, verwenden Sie am besten
den Zufallsmodus des Roboters. Der Roboter saugt dann so lange, bis die Batterie fast
leer ist und fahrt dann zum Aufladen zur Ladestation zurtick.

Gebruik de willekeurige modus van de robot om alle toegankelijke gebieden van uw
huistereinigen:druk op de knop voor de willekeurige modus op de afstandsbediening.

Para limpar todas as areas acessiveis da sua casa, utilize o modo “aleatério” (Random)
do robot: prima o botdo do modo “aleatério” no comando.

Pentru a curata toate zonele accesibile din locuinta dumneavoastra, utilizati modul
aleatoriu al robotului: apdsati butonul modului aleatoriu de pe telecomanda.

3a fja NoUNCTUTE BCUUKM JOCTBMHM 30HU Ha Balvsi JOM, M3MON3BaliTe MNPOU3BOHUA
pexnm Ha poboTa: HaTMCHETe KOMYeTo 3a M300p Ha MNPOW3BOJSIEH PEXMM Ha
OUCTaHLMOHHOTO YrNpaB/eHue.

Chcete-li uklidit viechny dostupné prostory Vaseho domova, pouZijte rezim pro pohyb
ndhodnym smérem (Random): stisknéte tlacitko pro pohyb ndhodnym smérem na
dalkovém ovladani.

Ak chcete povysavat vietky dostupné oblasti vasej domécnosti, pouzite nahodny
rezim robota: stlacte tlacidlo ndhodného reZzimu na dialkovom ovladaci.

o6 npubpatn BClo nnowy 6yanHKyY, BUOGEpiTb JOBINbHUI PEXUM: HATUCHITb KHOMKY
[OBINIbHOrO PeXMMy Ha NynbTi.

YOO RE YD ISt SUS L5t 2RYAT(UEH ZES 0|EFHAIL

2|2Eo| HE ZE HES FELICHL
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To clean along the walls and in the corners use the edge mode of the robot : press the
edge mode button on the remote.

Pour nettoyer le long des murs et dans les coins, utilisez le mode “bord” (Edge) du
robot: appuyez sur le bouton Mode “bord” de la télécommande.

Para limpiar a lo largo de las paredes y los rincones, utilice el modo bordes (edge) del
robot: pulse el botén del modo bordes (edge) en el mando a distancia.

Per pulire lungo le pareti e negli angoli, usare la modalita bordi del robot: premere il
pulsante Modalita bordi sul telecomando.

Zur Reinigung entlang den Wanden und in den Ecken verwenden Sie am besten den
Kantenmodus des Roboters. Diesen wahlen Sie durch Betatigen der Kantenmodus-
Taste auf der Fernbedienung.

Gebruik voor het reinigen langs de muren en in de hoeken de hoekmodus van de
robot: druk op de hoekmodusknop op de afstandsbediening.

Para limpar ao longo das paredes e nos cantos utilize o modo “bordas” (Edge) do
robot: prima o botdao do modo “bordas” no comando.

Pentru a curata de-a lungul peretilor si in colturi, utilizati modul margini al robotului:
apasati butonul modului margini de pe telecomanda.

3a fga nouncTuTe CTEHUTE 1 bITINTE, M3MON3BaNTe peXxriMa Ha pPoboTa 3a MoYMCTBaHe
Ha PbOOBE: HATUCHETE KOMYETO 3a M300p Ha PEXMUM 3a MOYMCTBAHE Ha pPbOOBE Ha
[AVCTaHUMOHHOTO yNpaBneHue.

K uklidu podél stén a rohl poutzijte rezim pro pohyb v rozich a podél stén (Edge): stisknéte
tlacitko pro pohyb v rozich a podél stén na dalkovém ovladani.

Ak chcete vysavat pozdiz stien a v rohoch, pouzite na robotovi rezim ¢istenia po
obvode: stlacte tlacidlo rezimu cistenia po obvode na dialkovom ovladaci.

o6 npnbpaTy naowly B3LOBX CTiH i KyTu, BUOEpiTb pexrnmM nepumMeTpa: HaTUCHITb
KHOMKY peXXmmy nepumMeTpa Ha nysbTi.

8 F M S Fa5E 2REAV(Q 1A RES O|&3HAIR. 2229
2t RE HES FEUCL
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RANDOM room
30 min.

To launch a short 30 minutes cleaning session in all accessible areas of your home :
press the random room mode on the remote.

Pour lancer une courte session de nettoyage de 30 minutes dans toutes les zones
accessibles de votre maison : appuyez sur le mode “piéce aléatoire” (Random room)
de la télécommande.

Para ejecutar una corta sesién de limpieza de 30 minutos en todas las zona accesibles de
su hogar: pulse el modo de habitacion aleatoria (random room) en el mando a distancia.

Per avviare una breve sessione di pulizia di 30 minuti in tutte le aree accessibili della
casa: premere il pulsante Modalita casuale stanza sul telecomando.

Um eine kurze 30-minttige Reinigung eines Zimmers durchzufiihren, driicken Sie die
Zimmermodus-Taste auf der Fernbedienung.

Om een kortereinigingssessie van 30 minuten te startenin alle toegankelijke gebieden
van uw huis: druk op de willekeurige kamermodus op de afstandsbediening.

Para realizar uma breve sessao de limpeza de 30 minutos em todas as areas acessiveis
da sua casa: prima o modo “divisao aleatéria” (Random room) no comando.

Pentru a demara o sesiune rapida de curdtare de 30 de minute in toate zonele
accesibile din locuinta dumneavoastra: apasati butonul modului incapere aleatorie
de pe telecomanda.

3a pa ctaptupate Kpatka 30-MMHYTHa NporpamMa 3a BCUYKM AOCTbMHM 30HU B JoMa CU:
HaTUCHETE peXXnMa 3a Npoun3BOsIHa CTad Ha ANCTaHUMOHHOTO ynpaBneHne.

Chcete-li zahajit kratky tficetiminutovy uklid ve vsech dostupnych prostorach Vaseho
domova: stisknéte tlacitko rezimu pro pohyb nahodnym smérem na dalkovém ovladani.

Ak chcete zacat s kratkym 30-minutovym vysavanim vo vsetkych dostupnych oblastiach
vasej domdcnosti: stlacte rezim ndhodnej miestnosti na dialkovom ovladaci.

o6 3anycTnTyt 30-XBUNMHHWIA LKA LWBWUAKOFO NPUOUPaHHA Ha BCi JOCTYNHIN nnoLi
OyLMHKY, BUOEPITb PEXUM AOBINIbHUX KIMHAT Ha NynbTi.

Yool 2= HZ 7tsth S0 30= T| dA RES AT, 2|2E |
E 2ES FEUC

=2 T1T49g
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Attention: The remote may not automatically be connected to the robot and the
connection needs to be set up manually. To do that press 6 seconds the start button on
the robot until the button blinks in orange.
Next press the start button on the remote while pressing the start button on the robot
as well. When the robot gives a bip noise the connection was successful.
In case you are not able to connect the remote to the robot please have a look at safety
book. To use the remote control, you need 2 AAA batteries not included in the pack.
Attention : La télécommande ne peut pas étre automatiquement connectée au robot et la
connexion doit étre configurée manuellement. Pour ce faire, appuyez 6 secondes sur le
bouton de démarrage du robot jusqua ce que le bouton clignote en orange.
Appuyez ensuite sur le bouton de démarrage de la télécommande tout en appuyant sur le
bouton de démarrage du robot. Lorsque le robot émet un bip sonore, la connexion est établie.
Si vous ne pouvez pas connecter la télécommande au robot, veuillez consulter le manuel
de sécurité. Pour utiliser la télécommande, insérez 2 piles de type AAA non incluses dans
I'emballage.
Atencion: El mando a distancia podria no estar automaticamente conectado al robot
y debera realizar la conexion de modo manual. Para poder hacerlo, pulse el boton de
inicio durante 6 segundos en el robot hasta que el botdn parpadee en naranja.
A continuacion, pulse el botén de inicio en el mando a distancia mientras a la vez
pulsa el botén de inicio en el robot. Cuando el robot emita un pitido, la conexién se
habra realizado correctamente.
Sino consigue conectar el mando a distancia al robot, consulte el folleto de seguridad.
Para utilizar el mando a distancia, necesita 2 pilas AAA no incluidas en el pack.
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Attenzione! Il telecomando potrebbe non essere collegato automaticamente al
robot; in tal caso, € necessario collegarlo manualmente. Per fare cio, tenere premuto
il pulsante Avvio sul robot per 6 secondi, finché il pulsante non inizia a lampeggiare
di arancione.

Quindipremereil pulsante Avvio sul telecomando tenendo premuto simultaneamente
il pulsante Avvio sul robot. Quandoil robot emette un segnale acustico, il collegamento
é stato effettuato correttamente.

Seil collegamento tra il telecomando e il robot non viene effettuato, consultareil libretto
di sicurezza. Il telecomando richiede 2 batterie AAA, non incluse nella confezione.

Achtung: Die Verbindung zwischen Fernbedienung und Roboter wird nicht automatisch

hergestellt. Dies muss manuell durchgefiihrt werden. Halten Sie die Start-Taste am Roboter

6 Sekunden lang gedriickt, bis das Licht orange zu blinken beginnt.

Betatigen Sie dann gleichzeitig die Start-Taste auf der Fernbedienung und die Start-Taste am

Roboter. Wenn der Roboter einen Piepton von sich gibt, wurde die Verbindung erfolgreich

hergestellt.

ZurVerwendung der Fernbedienung sind 2x AAA-Batterien notwendig. Diese sind nichtim

Lieferumfang enthalten.

Falls die Fernbedienung trotz eingelegten Batterien nicht funktioniert, koppeln Sie die

Fernbedienung mit dem Roboter wie folgt:

1. Start Taste direkt am Roboter 4 Sekunden gedriickt halten bis das Licht orange blinkt
oder leuchtet. Wenn es nicht klappt, den Knopf loslassen und noch einmal versuchen.

2. Wichtig! Sobald die Start-Taste am Roboter leuchtet nicht loslassen, sondern gedriickt
halten.

3. Jetzt zusatzlich die Start-Taste an der Fernbedienung gedriickt halten, bis es piept.

Opgelet: De afstandsbediening is mogelijk niet automatisch verbonden met de
robot, waardoor de verbinding handmatig moet worden ingesteld. Druk hiervoor 6
seconden op de startknop van de robot totdat de knop oranje knippert.

Druk vervolgens op de startknop op de afstandsbediening terwijl u ook op de
startknop op de robot drukt. Als de robot een piep laat horen, is het verbinden
succesvol.

Als u de afstandsbediening niet kunt koppelen met de robot, lees dan het
veiligheidsboekje. Om de afstandsbediening te gebruiken, hebt u 2 AAA-batterijen
nodig die niet zijn inbegrepen.

Atencédo: O comando pode ndo estar ligado automaticamente ao robot e a ligagao
necessita de ser estabelecida manualmente. Para o fazer prima 6 segundos o botao
on/off no robot até a luz laranja piscar.

De seguida prima o botéo iniciar no comando enquanto prime também o botdo on/
off no robot. Quando o robot emitir um aviso sonoro, a ligacao foi estabelecida.
Caso ndo consiga ligar o comando ao robot consulte o manual de seguranca. Para
utilizar o comando, necessita de 2 pilhas AAA ndo incluidas na embalagem.
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Atentie: Este posibil ca telecomanda sé nu fie automat conectata la robot si conexiunea
sa necesite executarea manuala. In acest scop, apasati 6 secunde pe butonul de
pornire de pe robot pana cand butonul clipeste portocaliu.

Apoi apasati butonul start de pe telecomanda in timp ce apasati simultan si butonul
start situat pe robot. Cand robotul emite un semnal sonor reprezinta realizarea cu
succes a conexiunii.

Daca nu reusiti sa conectati telecomanda la robot, va rugam consultati manualul cu
instructiuni de siguranta. Pentru a utiliza telecomanda, veti avea nevoie de 2 baterii
de tip AAA care nu sunt incluse cu produsul.

BHrMaHwMe: Bb3MOXKHO e ANCTaHLMOHHOTO yrpaBsJieHre fa He e aBTOMaTUYHO CBbp3aHo
KbM po60Ta 1 ia ce HaNoXu PbYHO a HaCTpouTe Bpb3KaTa. 3a Aa ro HanpaBuTe HaTUCHeTe
KOMYeTo 3a CTapTMpaHe Ha poboTa 3a 6 CeKyHAW, JOKaTo Oy TOHBT He CBETHE B OpaH>KeBO.
Cnep TOBa HaTUCHETe KOMYETO 3a CTapTpaHe Ha AMCTaHLMOHHOTO yrpaBieHne, AoKaTo
CblLEeBpEMEeHHO HaTuCKaTe 1 KOMyYeTo 3a CTapTupaHe Ha poboTa. Korato poboTbT nogase
3BYKOB CMrHaJI, Bpb3KaTta e OCblLecTBeHa.

B cnyyain ye He MoXeTe Aa CBbpXeTe OMCTAHUMOHHO YnpaBheHue KbM poboTa,
nornegHeTe PbKOBOACTBOTO 3a 6Ge3omacHOCT. 3a Aa M3Mnon3saTe AMCTaHLMOHHOTO
ynpaBsrieHue ce HyxxpaeTe oT 2 6atepun AAA, KOUTO He ca BKJTIOUEHNW B OMakoBKaTa.

Upozornéni: Dalkové ovladani se nemusi k robotu pfipojit automaticky a spojeni tak musi
byt nastaveno ru¢né. Ru¢ni nastaveni provedete stisknutim tlacitka Start na robotu po dobu
6 sekund, dokud tla¢itko neblika oranzové.

Déle soucasné stisknéte tlacitko Start na dalkovém ovladani a tlacitko Start na robotu. Kdyz
robot zapip3, spojeni bylo Uspésné.

Pokud se Vdm nedafi spojit robota s dalkovym ovladanim, viz bezpecnostni pfirucka. Pro
pouziti dalkového ovladani budete potiebovat 2 baterie AAA, které nejsou soucasti baleni.

Upozornenie: Dialkové ovladanie sa nemusi k robotu pripojit automaticky, v tom
pripade spojenie musi byt nastavené manuélne. Na manualne nastavenie pripojenia
stla¢te na 6 sekund tlac¢idlo Start na robotovi, az kym tla¢idlo neza¢ne blikat oranzovo.
Potom stlacte tla¢idlo Start na dialkovom ovladaci a zaroven stla¢te tlac¢idlo Start na
robotovi. Ked robot pipne, pripojenie bolo Uspesné.

V pripade, Zze nie je mozné prepojit dialkové ovladanie s robotom, pozrite si
bezpec¢nostnu knihu. Ak chcete pouzit dialkové ovladanie, potrebujete 2 batérie typu
AAA, ktoré nie su sucastou balenia.
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YBara!l MynbT MoXe He nigKnUMTMCA 4O poboTa aBTOMaTUUYHO. OTXe, HeoOXigHO
HanawTyBaTV NiKAIYEHHA BPYYHY. 1A LbOro HaTUCHITb | yTPMMYITE KHOMKY NYCKY
Ha po6OTi BNPOAOBXK 6 CEKYHA, AOKU KHOMKa He MoYHe 61MmaT NomMapaHyeBrM.
MoTiM HAaTUCHITb KHOMKY NYCKY Ha My/bTi OAHOYACHO 3 HAaTUCKaHHAM KHOMKW MYCKY Ha
po60Ti. 3BYKOBUI CUTHAJ O3HAYaE, WO NiAKMIOYEHHSA Bigoynocs.

AKLLO BaM He BAaNocA NigKIoynT NynbT Ao poboTa, NpounTaiiTe iHCTPYKLIT 3 TEXHIKK
6e3neku. [1na XMBNEHHA NyNnbTa BaM 3HaJ0ONATbCA 2 eneMeHTU XnBneHHA Tuny AAA
(He BXOAATb O KOMMAEKTY).

29| 2RR0| 2RH4I|9 ASOR ABE|R| U 4 U0 £5 A MO
LS 4 sl £5 HAS 2RYAI|O| AlF BIEO| U Zut

TH7tR| 6272t FEMA|L.

EXRYLTIO AF HES FEL U= M2 2|29 AH HES FEUAL.
EXEAI|0|A t| A2|7F LIH HE0| HTH= E YLt

2|220| 2LHA|ot HZHO| 57| Q2 2L ABHYUMES BDFHYAIL.
2|Z2S ARESte{ T AAA BIE 2| 2707t ERELICHAHISO ZEE(2| &3).
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To set up the time of the day for your robot press the clock button on the remote.

1.

Set the hour of the day with the up and down arrows on the remote.

2. When the hour is set, press the right arrow to continue setting the minutes. To set

the minutes, use the up and down arrows on the remote.

3. When the hours and minutes are set, confirm the configuration by pressing the

Pour régler I'heure de la journée pour votre robot, appuyez sur le bouton “horloge

start button on the remote. The robot will confirm the setting with a bip noise.

”

(clock) de la télécommande.

1.
2.

Réglez I'heure du jour a I'aide des fléches haut et bas de la télécommande.

Une fois I'heure réglée, appuyez sur la fléeche vers la droite pour continuer le
réglage et configurer les minutes. Pour régler les minutes, utilisez les fleches haut
et bas de la télécommande.

. Une fois les heures et les minutes réglées, confirmez le réglage en appuyant sur

le bouton de démarrage de la télécommande. Le robot confirmera le réglage en
émettant un bip sonore.

Para configurar la hora del dia en el robot, pulse el botén del reloj en el mando a distancia.

1.
2.

Configure la hora del dia con las flechas arriba y abajo del mando a distancia.

Cuando la hora esté configurada, pulse el botdn de flecha derecha para continuar con
la configuracién de los minutos. Para configurar los minutos, utilice las flechas arriba 'y
abajo del mando a distancia.

. Cuando las horas ylos minutos estén configurados, confirme la configuracién pulsando

el botén de inicio del mando a distancia. El robot confirmard el ajuste con un pitido.
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Per impostare l'orario di funzionamento del robot, premere il pulsante Orologio sul

telecomando.

1. Impostare l'ora del giorno con le frecce Su e Giu del telecomando.

2. Dopo averimpostato l'ora, premere la freccia Destra per procedere all'impostazione
dei minuti. Per impostare i minuti, usare le frecce Su e Giu del telecomando.

3. Dopo aver impostato l'ora e i minuti, confermare limpostazione premendo il
pulsante Avvio sul telecomando. Il robot confermera lI'impostazione emettendo
un segnale acustico.

Zum Einstellen der Uhrzeit fiir lhren Roboter driicken Sie die Uhrzeit-Taste auf der

Fernbedienung.

1. Um die Stunde einzustellen, driicken Sie die “Oben” oder “Unten”-Taste auf der
Fernbedienung.

2. Driicken Sie dann die “Rechts”Taste, um die Minute einzustellen, indem Sie wieder
die “Oben” oder “Unten”-Taste driicken.

3. Zum Speichern der Uhrzeit driicken Sie auf die Start-Taste auf der Fernbedienung.
Der Roboter bestatigt die Einstellung mit einem Piepton.

Omdetijd voor uw robotin te stellen, drukt u op de klokknop op de afstandsbediening.

1. Stel het uur in met de omhoog- en omlaag-pijlen op de afstandsbediening.

2. Wanneer het uur is ingesteld, drukt u op de pijl naar rechts om door te gaan
met het instellen van de minuten. Gebruik de omhoog- en omlaag-pijlen op de
afstandsbediening om de minuten in te stellen.

3. Wanneer de uren en minuten zijn ingesteld, bevestigt u de configuratie door op
de startknop op de afstandsbediening te drukken. De robot bevestigt de instelling
met een piepje.

Para definir a hora do dia no seu robot prima o botéo “relégio” no comando.

1. Acerte a hora do dia com as setas ascendentes e descendentes no comando.

2. Quando acertar a hora, prima a seta da direita para continuar a acertar os minutos.
Para acertar os minutos, utilize as setas ascendentes e descendentes no comando.

3. Depois de acertar as horas e os minutos, confirme a configura¢ao premindo o botao
iniciar no comando. O robot confirmara a configuracdo com um aviso sonoro.

Pentru a seta ora de pornire a robotului, apasati butonul cu ceas de pe telecomanda.

1. Setati ora cu ajutorul sagetilor sus si jos de pe telecomanda.

2. Cand ora este setata, apasati sdgeata dreapta pentru a continua setarea minutelor.
Pentru a seta minutele, utilizati sagetile sus si jos de pe telecomanda.

3. Cand orele si minutele sunt setate, confirmati configuratia apasand butonul start
de pe telecomanda. Robotul va confirma setarea prin emiterea unui semnal sonor.
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3a pa HacTpouTe Yaca 3a BalMA POOOT, HATUCHETE KOMYETO 3a YACOBHUK Ha

AMUCTaHLMOHHOTO ynpaBieHue.

1. HacTpoiiTte yaca, KaTo U3nosi3BaTe CTPESIKMUTE Harope 1 HafoNy Ha AUCTaHUMOHHOTO
ynpaBsieHue.

2. Korato 4acbT e HaCTpoeH, HaTUCHeTe AscHaTa CTpefka, 3a fJa HacTpouTe ”
MUWHYTWTE. 3a la HACTPOUTE MUHYTUTE, N3MON3BaTE CTPEKUTE HAarope u Hagony
Ha ANCTaHLUMOHHOTO yrpaBieHue.

3. Korato 4acbT ¥ MWHYTUTE Ca HACTPOEHU, MOTBbPAETE KOHOMUrypauusTta, Kato
HaTMCHeTEe KOMYeTOo 3a CTapTUpaHe Ha ANCTaHLUMOHHOTO yrpaBneHune. PO6OTHT we
NMOTBbPAN HACTPOIKATa CbC 3BYKOB CUTHaJ.

Pro nastaveni ¢asu pro robota stisknéte tla¢itko hodin na dalkovém ovladani.

1. Nastavte hodiny pomoci Sipky nahoru a dol{i na dalkovém ovladani.

2. Po nastaveni hodin pokracujte stisknutim pravé Sipky a nastavte minuty. Minuty
nastavite pomoci Sipky nahoru a dolt na dalkovém ovladani.

3. Po nastaveni hodin a minut potvrdte konfiguraci stisknutim tlac¢itka Start na
dalkovém ovladani. Robot potvrdi nastaveni pipnutim.

Ak chcete nastavit ¢as dna pre robota, stlacte tlacidlo hodin na dialkovom ovladaci.

1. Nastavte hodiny pomocou Sipky hore a dole na dialkovom ovladani.

2. Po nastaveni hodiny, stlacte pravu Sipku a pokracujte v nastaveni minut. Pomocou
Sipok hore a dole na dialkovom ovladaci nastavte minuty.

3. Po nastaveni hodin a minut potvrdte konfiguraciu stlacenim tlacidla Start na
dialkovom ovladaci. Robot potvrdi nastavenie pipnutim.

LLlo6 HanawTyBaTh Yac poboTn poboTa, HATUCHITb KHOMKY FOAVHHKKA Ha NyJbTi.

1. HanawTywTe rogmHy AHA 3a 4ONOMOTOI0 CTPINIOK Yropy i BHN3 Ha NynbTi.

2. MicnAa HanawTyBaHHA TOAWHW HaATUCHITL CTPINKY BhpaBo, WO6 HanawTysaTu
XBUAWHW. HanawTynTe XBUAUHWU 3a JONOMOrOI0 CTPINIOK Yropy i BHU3 Ha NysbTi.

3. MNicnAa HanawTyBaHHA TOAWH i XBWAWH MNigTBEPAiTb CTBOpPeHY KoHdirypadito
HaTUCKaHHAM KHOMKW MYCKY Ha NynbTi. 3ByKOBMWI CUFHAN O3HaYa€ NigTBepAXEHHA
HanawTyBaHb.
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To set up an every day scheduled cleaning session for your robot press the schedule
button on the remote.

1.
2.

Set the hour to start the cleaning with the up and down arrows on the remote.
When the hour is set, press the right arrow to continue setting the minutes. To set
the minutes, use the up and down arrows on the remote.

. When the hours and minutes are set, confirm the configuration by pressing the

start button on the remote. The robot will confirm the setting with a bip noise. The
Robot will start cleaning everyday at the scheduled hour.

Pour configurer une session de nettoyage planifiée tous les jours de votre robot,
appuyez sur le bouton de programmation de la télécommande.

1.

Réglez I'heure de démarrage du nettoyage avec les fleches haut et bas sur la
télécommande.

. Une fois I'heure réglée, appuyez sur la fleche vers la droite pour continuer le

réglage et configurer les minutes. Pour régler les minutes, utilisez les fleches haut
et bas de la télécommande.

. Une fois les heures et les minutes réglées, confirmez le réglage en appuyant sur

le bouton de démarrage de la télécommande. Le robot confirmera le réglage en
émettant un bip sonore. Le robot commencera a nettoyer tous les jours a I'heure
prévue.
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Para configurar una sesion de limpieza diaria por el robot, pulse el botén de programacién
en el mando a distancia.

1.
2.

Configurela horadeinicio de limpieza con las flechas arriba y abajo del mando a distancia.
Cuando la hora esté configurada, pulse el botén de flecha derecha para continuar con
la configuracion de los minutos. Para configurar los minutos, utilice las flechas arriba y
abajo del mando a distancia.

. Cuando las horas y los minutos estén configurados, confirme la configuracién pulsando

el botén de inicio del mando a distancia. El robot confirmara el ajuste con un pitido. El
Robot comenzara a limpiar todos los dias a la hora programada.

Per programmare una sessione di pulizia quotidiana, premere il pulsante Calendario
sul telecomando.

1.
2.

Impostare l'ora di avvio della pulizia con le frecce Su e Giu del telecomando.
Dopo averimpostato l'ora, premere la freccia Destra per procedere all'impostazione
dei minuti. Per impostare i minuti, usare le frecce Su e Giu del telecomando.

. Dopo aver impostato l'ora e i minuti, confermare lI'impostazione premendo il

pulsante Avvio sul telecomando. Il robot confermera I'impostazione emettendo
un segnale acustico. Il robot effettuera la pulizia ogni giorno all'ora impostata.

Zum Einstellen einer taglichen Reinigungszeit fiir Ihren Roboter driicken Sie die
Kalender-Taste auf der Fernbedienung.

1.

2.

Um die Stunde einzustellen, driicken Sie die “Oben” oder “Unten”-Taste auf der
Fernbedienung.

Drucken Sie dann die “Rechts” Taste, um die Minute einzustellen, indem Sie wieder
die “Oben” oder “Unten”-Taste driicken.

. Zum Speichern der Uhrzeit driicken Sie auf die Start-Taste auf der Fernbedienung.

Der Roboter bestatigt die eingestellte Reinigungszeit mit einem Piepton.

Om een dagelijks reinigingsschema voor uw robot in te stellen, drukt u op de
schemaknop op de afstandsbediening.

1.

2.

Stel het uur in waarop moet worden gestart met het reinigen met behulp van de
omhoog- en omlaag-pijlen op de afstandsbediening.

Wanneer het uur is ingesteld, drukt u op de pijl naar rechts om door te gaan
met het instellen van de minuten. Gebruik de omhoog- en omlaag-pijlen op de
afstandsbediening om de minuten in te stellen.

. Wanneer de uren en minuten zijn ingesteld, bevestigt u de configuratie door op

de startknop op de afstandsbediening te drukken. De robot bevestigt de instelling
met een piepje. De robot begint elke dag te reinigen op het geplande tijdstip.
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Para configurar uma sessao de limpeza didria programada para o seu robot prima o
botao de programacao no comando.

1.

2.

Acerte a hora para iniciar a limpeza com as setas ascendentes e descendentes no
comando.

Depois de acertarahora, prima a seta da direita para continuar a acertar os minutos.
Para acertar os minutos, utilize as setas ascendentes e descendentes no comando.

. Depois de acertar as horas e os minutos, confirme a configuracdo premindo o

botdo iniciar no comando. O robot confirmard a configuracdo com um aviso
sonoro. O robot comecard a limpar diariamente a hora programada.

Pentru a seta o sesiune zilnica de curatare programata pentru robotul dumneavoastra,
apdsati butonul programare de pe telecomanda.

1.
2.

Setati ora de pornire a curatarii cu ajutorul sagetilor sus si jos de pe telecomanda.
Cand ora este setata, apasati sdgeata dreapta pentru a continua setarea minutelor.
Pentru a seta minutele, utilizati sdgetile sus si jos de pe telecomanda.

. Cand orele si minutele sunt setate, confirmati configuratia apasand butonul start

de pe telecomanda. Robotul va confirma setarea prin emiterea unui semnal sonor.
Robotul va incepe curatarea zilnica la ora programata.

3a ja HacTpouTe Nporpama 3a exkejHeBeH rpaduk Ha YMCTeHE 3a Balvisi pO6OT, HATUCHETe
KOM4eTo 3a rpaduK Ha AUCTAHLMOHHOTO YNpaBieHue.

1.

2.

HaCTpOﬁTe HayaslHMA 4YaC Ha YNCTEeHEeTO, KaTo n3non3BaTte CTpesIKUTe Harope un
HafoJly Ha ANCTaHUMOHHOTO yrnpaBnieHune.

Korato uacot e HaCTpPOeH, HaTucHeTe [AACHaTa CTpesika, 3a Aa HacTpoute u
MUHYTUTE. 3a Aa HacTpouTe MUHYTUTE, 13rnon3BanTe CTpeniknTe Harope 1 Hagony
Ha AUCTaHUMOHHOTO ynpasBJieHNeE.

. KoraTo vacbT 1 MUHYTMTE Ca HacTPOEeHU, MOTBbPAETE KOHPUrypauuaTa, Kato

HaTMCHeTe KOMYeTO 3a CTapTUpPaHe Ha AUCTAHUMOHHOTO yrnpaBneHue. Po6oTbT
e NOTBbPAM HACTPOIKaTa CbC 3BYKOB CUrHa. Bcekn geH poboTbT Lie 3anoyBa
UMCTEHETO B onpefeneHms yac.

Chcete-li nastavit kazdodenni planovany uklid pro robota, stisknéte tlacitko pro planovani
na dalkovém ovladani.

1.

2.

Pomoci Sipky nahoru a dolli na dalkovém ovladani nastavte hodinu pro zahdjeni
uklidu.

Po nastaveni hodin pokracujte stisknutim pravé Sipky a nastavte minuty. Minuty
nastavite pomoci Sipky nahoru a dold na dalkovém ovladani.

. Po nastaveni hodin a minut potvrdte konfiguraci stisknutim tlac¢itka Start na

délkovém ovladani. Robot potvrdi nastaveni pipnutim. Robot za¢ne uklizet kazdy
den v naplanovanou hodinu.
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Pre nastavenie kazdodenné planovany upratovanie pre robota, stlacte tlacidlo pre

planovanie na dialkovom ovladani.

1. Pomocou 3ipok hore a dole na dialkovom ovladaci nastavte hodinu spustenia
vysavania.

2. Po nastaveni hodiny, stlacte pravu Sipku a pokracujte v nastaveni minut. Pomocou
sipok hore a dole na dialkovom ovladaci nastavte mindaty.

3. Po nastaveni hodin a minut potvrdte konfiguraciu stlacenim tlacidla Start na
dialkovom ovladaci. Robot potvrdi nastavenie pipnutim. Robot zac¢ne vysavat
kazdy deri v naplanovanej hodine.

LWo6 HanawTyBaTM AnAa poboTa wWoaeHHe NpubmpaHHA 3a PO3KIaAoM, HaTWUCHITb

KHOMNKY po3Kiafy Ha nysbri.

1. HanawTyiTe roanHy noyaTky npubrpaHHs 3a 4OMOMOIO CTPINIOK yropy i BHM3 Ha
nynbTi.

2. MicnAa HanawTyBaHHA TOAMHW HATUCHITL CTPINKY BRpaBo, WO6 HanawTyBaTu
XBUANHW. HanawwTynTe XBUAUHU 3a JONOMOrOI0 CTPISIOK Yropy i BHU3 Ha Ny bTi.

3. MicnA HanawTyBaHHA TOAWH i XBWIWH MigTBEPAiTb CTBOPEHY KOHodirypadito
HaTUCKaHHAM KHOMKM NYCKy Ha nynbTi. 3BYKOBUA curHan poboTa oO3Hauvae
nigTBEpPAMXEHHA HanawTyBaHb. PO60T noyHe NpubMpaTh WOAHA B HanalwTOBaHWN
3a po3K/afom vac.
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To cancel the every day scheduled cleaning session press 3 seconds the schedule
button again. When the every day scheduled cleaning session is canceled the robot
will confirm this with a bip noise and the schedule timing will disappear from the
remote.

Pour annuler la session de nettoyage planifiée tous les jours, appuyez a nouveau sur
le bouton de programmation pendant 3 secondes. Lorsque la session de nettoyage
planifiée tous les jours est annulée, le robot le confirme en émettant un bip sonore et
le minuteur de programmation disparait de la télécommande.

Para cancelar la sesion de limpieza diaria programada, pulse de nuevo el botén de
programacion durante 3 segundos. Cuando la sesion de limpieza diaria programada
sea cancelada, el robot lo confirmard con un pitido y el tiempo programado
desaparecera del mando a distancia.

Per annullare la pulizia quotidiana programmata, tenere premuto il pulsante
Calendario per 3 secondi. Dopo aver annullato la pulizia quotidiana programmata,
il robot emettera un segnale acustico di conferma e l'orario della pulizia quotidiana
scomparira dal telecomando.

Zum L6schen einer taglichen Reinigungszeit halten Sie die Reinigungszeit-Taste 3
Sekunden lang gedriickt. Die Loschung der taglichen Reinigungszeit wird mit einem
Piepton bestatigt und die geplante Uhrzeit erlischt auf der Fernbedienung.

Om het dagelijkse reinigingsproces te annuleren, drukt u opnieuw 3 seconden lang op
de schemaknop. Wanneer het dagelijkse reinigingsproces is geannuleerd, bevestigt
de robot dit met een piepje waarna het schema verdwijnt van de afstandsbediening.

Para cancelar a sessao de limpeza didria programada prima novamente o botdo de
programacdo durante 3 segundos. Quando a sessdo de limpeza diaria programada for
cancelada o robot confirmard o cancelamento com um aviso sonoro e a programacao
desaparecera do comando.
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Pentru a anula sesiunea zilnica de curdtare programata reapdsati timp de 3 secunde
butonul de programare. Cand sesiunea zilnica de curatare programata este anulata,
robotul va confirma acest lucru emitand un semnal sonor si ora programata va
dispdrea de pe telecomanda.

3a fja OTMeHUTe nporpamMata 3a exefHeBeH rpaduK Ha UMCTEHe, OTHOBO HaTMCHeTe
KonueTo 3a rpaduik 3a 3 cekyHau. Korato nporpamarta 3a exxefiHeBeH rpadyik Ha UncTeHe
€ OTMeHeHa, PO6OTDT LLe MOTBbPAMN CbC 3BYKOB CUTHA/ 1 3a[laZleHOTO BPEME LLie U3Ue3He
OT AVCTaHLMOHHOTO YrpaBJeHNe.

Chcete-li zrusit kazdodenni planovany uklid, opét stisknéte na dobu 3 sekund tlacitko pro
planovani. Robot potvrdi zruseni kazdodenniho planovaného uklidu pipnutim a planovany
c¢as zmizi z dalkového ovladani.

Ak chcete zrusit kazdodenné planované vysavanie, stla¢te na 3 sekundy tlacidlo
planovania. Po zruseni kazdodenného pldnovaného vysavania robot potvrdi zrusenie
pipnutim a z dialkového ovlddaca zmizne ¢asovy plan.

o6 BiaAMiHWTM WoAeHHe NPUOUPAHHSA 3a PO3KNAaLOoM, Le pa3 HAaTUCHITb | yTpumyiiTe
KHOMNKY po3knagy BMpofoBXK 3 cekyHA. Ha nigTBephMeHHA BiAMIHU LOAEHHOro
nNpubupaHHA 3a PO3KNafoM NPOJyHAaE 3BYKOBUI CUrHan, a Talimep 3annaHoBaHOro
NPUOMPAHHA 3HMKHE 3 NyfbTa.
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Should you like to restrict access of the robot to some areas, use the magnetic stripe.
Put the magnetic stripe on the floor to mark a no-go zone for the robot.

You can cut the magnetic stripe in pieces to adjust its length to your need. Please cut
it only vertically and never along the stripe.

Sivous souhaitezlimiter I'accés du robot a certaines zones, utilisez la bande magnétique.
Placez la bande magnétique sur le sol pour marquer une zone interdite pour le robot.
Vous pouvez couper la bande magnétique en morceaux pour adapter sa longueur a
vos besoins. Veuillez couper la bande verticalement seulement et jamais en longueur.
Si desea restringir el acceso del robot a determinadas zonas, utilice la cinta magnética.
Coloque la cinta magnética en el suelo para marcar una zona de no acceso al robot.
Puede colocar la cinta magnética por trozos para ajustar su longitud a sus necesidades.
Corte solo verticalmente y nunca a lo largo de la cinta.

Per impedire I'accesso del robot a determinate zone, usare la banda magnetica.
Posizionare la banda magnetica sul pavimento per marcare un‘area inaccessibile al robot.
E possibile tagliare la banda magnetica a pezzi per regolarne la lunghezza. Tagliarla
esclusivamente in verticale, e mai nel senso della lunghezza.

Wenn ihr Roboter einen Magnetsensor hat, wird ein Magnetband mitgeliefert. Mit
dem Magnetband kdnnen Sie Bereiche abgrenzen, die nicht gereinigt werden sollen.
Bei Bedarf kann das Magnetband auf die gewiinschte Lange zugeschnitten werden.
Bitte schneiden Sie es nur vertikal und nie der Ldnge nach zu.

Als u de toegang van de robot tot bepaalde gebieden in de woning wilt beperken,
kunt u gebruik maken van de magneetstrip.

Plaats de magneetstrip op de vloer om een no-go zone voor de robot te markeren.
U kunt de magneetstrip in stukken snijden om de lengte al naar wens aan te passen.
Alstublieft alleen in verticale richting en niet in de lengte van de strip knippen.

Se pretende restringir o acesso do robot a algumas éreas, utilize a banda magnética.
Coloque a banda magnética no chao para marcar a zona interdita ao robot.

Pode cortar a banda magnética para ajustar o comprimento as suas necessidades.
Corte-a apenas no sentido vertical e nunca sobre o comprimento.

FR Selon modéle / EN Depending on model / DE nur fiir Modelle mit Magnetsensor / NL Afhankelijk van het model / ES Segtin modelo / PT Consoante o
modelo / IT Secondo i modelli / RO In functie de model / BG B 3aBucimoct ot mogena / €S podle modelu / SK podla modelu / UK 3anex+o sig mogeni /

KO 20 w2t CHE
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Daca doriti s impiedicati accesul robotului la anumite zone, utilizati fasiile magnetice.
Amplasati fasia magnetica pe podea pentru a marca zona restrictionata pentru robot.
Puteti tdia fasia magneticd in segmente pentru a-i regla lungimea in functie de
dorinte. Va rugam decupati-o numai vertical nu si de-a lungul fasiei.

AKO 1CKaTe [a OrpaHnymTe 4OCTbNa Ha POBOTa 10 HAKOW 30HK, U3MON3BaAITE MarHNTHaTa
neHTa.

MocTaBeTe MarHMTHAaTa SIeHTa Ha Mopfa, 3a 1a OTOENEXUTe 30HATa, B KOATO POBOTHT Aa He
HaBnu3a.

MoxeTe fa cpekeTe MarHUTHaTa JIeHTa Ha Map4eTa, 3a Aa perynvpare Ab/KuHaTa i
Cropeq BalwmTe HyXau. PexxeTe A BUHar BEPTUKASTHO 1 HMKOTa MO HelHaTa Ab/K1Ha.

Chcete-li omezit pristup robota do nékterych prostor, pouZijte k tomu magnetickou pasku.
Umistéte magnetickou pasku na podlahu, abyste oznacili zénu, kam robot nesmi.
Magnetickou pasku muzete nastfihat na kusy a pfizpUsobit tak jeji délku Vasim potfebam.
Stfihejte pouze svisle a nikdy ne po délce pasky.

Ak by ste chceli obmedzit pristup robota do niektorych oblasti, pouzite magneticky
pruzok.

Polozte magneticky pruzok na podlahu, aby ste vyznacili oblast, kam robot nemoze
ist.

Magneticky prazok mozete narezat na kusky, aby ste podla potreby upravili jeho
dizku. Rezte ho iba vertikalne a nikdy nie pozdiz prazku.

BrkopucToByiiTe MarHiTHy CTpPiuKy, AKLWO XouyeTe OBMeXuTn AocTyn poboTta Ao
AeAKNX 30H.

3aKpiniTe MarHiTHy CTPiYKy Ha NiANo3i AnsA NO3HAYEHHS 30HM, KOPAOHU AKOI pObOT He
NOBWHEH NepeTUHaTu.

By mMoxeTe Hapi3aTy MarHiTHy CTpiukKy Ha BiApi3ku noTpibHOI AoBXMHW. HapixTte
CTpiuKy BepTuKanbHO. He po3pi3anTe ii B3QOBX.

R2EY47|7H 712 5121 20 A2 0] QCHe, OIIL|E| AEYS 0|B3HIAI2.
OfOUEl AEES BIH0| 50t 2RYLT| SA| S BAIGLCH
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FR Selon modéle / EN Depending on model / DE nur fiir Modelle mit Magnetsensor / NL Afhankelijk van het model / ES Segtin modelo / PT Consoante o
modelo / IT Secondo i modelli / RO In functie de model / BG B 3aBucimoct ot mogena / €S podle modelu / SK podla modelu / UK 3anex+o sig mogeni /
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Do not put anything on top of the magnetic stripe.

Ne posez rien sur la bande magnétique.

No coloque nada encima de la cinta magnética.

Non posizionare alcun oggetto sulla banda magnetica.
Stellen Sie nichts auf das Magnetband.

Plaats niets op de magneetstrip.

Nao coloque nada sobre a banda magnética.

Nu asezati nimic deasupra fasiei magnetice.

He nocraBAaliTe HULLO BbPXY MarH1THaTa fieHTa.

Na magnetickou pasku nic nepokladejte.

Na povrch magnetického pruzku nikdy nekladte Ziadne predmety.
Hivoro He cTaBTe Ha MarHiTHY CTPIYKy.

OaUE AEE 2l0= OFR A S| OHYAI2.
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The robot should be emptied and cleaned at least once a week. Push the button on
the backside of the robot and pull out the dust container. To empty it, flip off the
cover.

Le robot doit étre vidé et nettoyé au moins une fois par semaine. Appuyez sur
le bouton a l'arriere du robot et sortez le bac a poussiere. Pour le vider, retirez le
couvercle.

El robot se debe vaciar y limpiar al menos una vez a la semana. Pulse el botén del
reverso del robot y extraiga el depdsito de suciedad. Para vaciarlo, abra la tapa
deslizandola hacia arriba sin apretar el botén.

Il robot deve essere svuotato e pulito almeno una volta a settimana. Premere il
pulsante situato sulla parte posteriore del robot e rimuovere il contenitore della
polvere. Per svuotarlo, aprire il coperchio.

Der Roboter sollte mindestens einmal pro Woche ausgeleert und die Filter
ausgeklopft werden. Driicken Sie die Pfeiltaste an der Riickseite des Roboters, um den
Staubbehélter zu entnehmen. Fassen Sie an den Knopf und heben Sie den Deckel an,
um den Behalter zu entleeren.

De robot moet minstens één keer per week worden geleegd en schoongemaakt.
Druk op de knop aan de achterkant van de robot en trek het stofreservoir eruit. Om
hem te legen, klapt u het deksel open.

O robot deve ser esvaziado e limpo pelo menos uma vez por semana. Prima o botédo
na parte traseira do robot e retire o depésito do poé. Para o esvaziar, retire a tampa.

Robotul trebuie golit si curatat cel putin o data pe saptamana. Apasati butonul de pe
spatele robotului si scoateti colectorul pentru praf. Pentru a-l goli, ridicati capacul.

Po6oTHT TpAbBa Aa ce NoUnCTBa M KOHTEMHEPBT [1a CE 13MPa3Ba NoHe BeAHBXK CEAMUNYHO.
HaTucHeTe KonyeTo B 3afiHaTa YacT Ha poboTa 1 U3ObpraliTe KOHTEMHepPa 3a Npax. 3a Aa
ro M3npasHuTe, OTBOPETE Kamnaka.
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Robota je tfeba minimalné jednou tydné vyprazdnit a vycistit. Stisknéte tlacitko na zadni
strané robota a vytahnéte nddobu na prach. Pro vyprazdnéni odklopte kryt.

Aspon raz za tyzden sa musi robot vyprazdnit a vycistit. Stlacte tlacidlo na zadnej
strane robota a vytiahnite nadobu na prach. Ak ju chcete vyprazdnit, odklopte kryt.

HeobxigHO cnopoXHioBaTh i ounwaT poboTa MPUHANMHI LWOTVXKHA. HaTuCHITL

KHOMKY Ha 3BOPOTHOMY 6oLi po6oTa i BUTArHITb NMNo36ipHUK. BigkuHbTe KpuULLKY,

W06 CNOPOXKHUTY NNNO3BIPHUK.

ERELT|= 225 EF L0 ot B HR|SS 8|2 HOFOF LT 2RE AT
A2

HEHES F21 HASS A YA F85 20 HASS HISLHCH
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To clean the filters remove them from the dust container. Clean the filter grid with soft
punches on the backside above a bin.

Wash the foam filter, filter grid and dust container with clear water. Do not wet the
fine dust filter (white filter).

Pour nettoyer les filtres, retirez-les du bac a poussiere. Nettoyez la grille du filtre en
tapotant l'arriére au-dessus d'une poubelle.

Lavez le filtre en mousse, la grille du filtre et le bac a poussiere a l'eau claire. Ne
mouillez pas le filtre a poussiére fin (filtre blanc).

Para limpiar los filtros, extraigalos del depésito de polvo. Limpie la rejilla del filtro con
pequenos golpes en la parte posterior y encima de una papelera.

Lave el filtro de espuma, la rejilla del filtro y el depésito de suciedad con agua limpia.
No moje el filtro fino de polvo (filtro blanco).

Per pulire i filtri, rimuoverli dal contenitore della polvere. Pulire la griglia del filtro
dandole dei colpetti sopra un cestino.

Lavare il filtro in spugna, la griglia del filtro e il contenitore della polvere con acqua
pulita. Non bagnare il filtro anti-polveri sottili (filtro bianco).

Nehmen Sie den Staubfilter zum Reinigen aus dem Staubbehélter. Reinigen Sie
das Filtergitter Uber einem Mulleimer durch sanftes Klopfen auf die Riickseite des
Filtergitters.

Waschen Sie den Schaumstofffilter, das Filtergitter und den Staubbehalter mit klarem
Wasser. Achten Sie darauf, dass der Feinstaubfilter (weiBer Filter) nicht nass wird.

Verwijder de filters uit het stofreservoir om ze te kunnen reinigen. Reinig het
filterrooster door zacht ertegen te kloppen als u hem boven een vuilnisbak houdt.
Was de schuimstof filter, het filterrooster en de stofcontainer met schoon water. Maak
de fijnstoffilter (witte filter) niet nat.

Para limpar os filtros retire-os do depédsito do pé. Limpe a grelha do filtro com
pancadas suaves na parte traseira por cima de um caixote do lixo.

Lave o filtro de espuma, a grelha do filtro e o depésito do pé com dgua limpa. Nao
molhe o filtro do pé fino (filtro branco).
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Pentru a curata filtrele, detasati-le de colectorul de praf. Curatati sita filtrului lovindu-i
usor dosul deasupra unui cos de gunoi.

Spalati filtrul de spuma, sita filtrului si colectorul pentru praf cu apa curatd. Nu udati
filtrul de particule fine (filtrul alb).

3a pa noumnctute dunTpuTe, TPAGBa Aa MM U3BafUTE OT KOHTeWHepa 3a npax. Mounctete
bunTbpHaTa peLLeTKa ¢ ek NOTYNBAHUA B 3afHaTa YacT Hag Koda 3a GOKNyK.

M3muiite untbpa oT nopect Matepuran, GUnTbpHaTa peLueTka U KOHTeliHepa 3a npax ¢
umcTa Boga. He mokpeTe puntbpa 3a GpuH npax (6enuvs ¢puntop).

Pro vycisténi vyjméte filtry znddoby na prach. Vycistéte filtra¢ni miizku lehkym poklepanim
na zadni strané nad kosem.

Pénovy filtr, filtracni mfizku a nddobu na prach umyjte cistou vodou. Jemny filtr prachu (bily
filtr) nenamacejte.

Ak chcete vycistit filtre, vyberte ich z nddoby na prach. Pomocou mékkého dierkovaca
na zadnej strane nad nadobou vycistite mriezku filtra.

Penovy filter, mriezku filtra a nddobu na prach umyte ¢istou vodou. Neumyvaijte filter
jemného prachu (biely filter).

Wo6 ounctntn dinbTpm, BUIAMITE iX 3 Nuno3bipHMKa. OuncTiTe citTyacTuin ¢inbTp,
3/1erKa NOCTYKaBLUM 3BOPOTHVM 6OKOM QiflbTpa Nno CTiHLUi CMiTHMKA.

MpomuiiTe NOPONOHOBWI GINbTP, CiTYacTUn GiINbTP | NIMN036iPHUK Nig YMCTO BOAOIO.
He HamouyiiTe ¢inbTp ana apibHoro nuny (6invn ¢inbtp).

T LS 51T HASOM BEHE 22U BY SME HAE ¢ A
Ues &2 HEULL

AH2| TH, =Y TEQ HASS RS =2 JATHCH OIMTHA| BE{(
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Let all parts dry approximately 12 hours. Do not use wet filter or dust container. When
dry put the filters back in the dust container.

Laissez toutes les pieces sécher environ 12 heures. N'utilisez pas les filtres ni le bac
a poussiere s'il sont encore humides. Une fois secs, remettez les filtres dans le bac a
poussiére.

Deje que todas las piezas se sequen durante aproximadamente 12 horas. No utilice
el filtro ni el recipiente de polvo mojados. Cuando estén secos, vuelva a colocar los
filtros en el depésito de suciedad.

Lasciare che le parti si asciughino per circa 12 ore. Non usare filtri o contenitori della
polvere bagnati. Quando i filtri sono asciutti, riposizionarli nel contenitore della
polvere.

Lassen Sie alle Filterelemente ca. 12 Stunden lang trocknen. Verwenden Sie die Filter
oder den Staubbehadlter nicht, solange diese nicht komplett getrocknet sind. Setzen
Sie den vollstandig getrockneten Staubfilter wieder in den Staubbehalter ein.

Laat alle onderdelen ongeveer 12 uur lang drogen. Gebruik geen nat filter of
stofreservoir. Plaats de filters terug in het stofreservoir zodra ze droog zijn.

Deixe secar todas as partes durante, aproximadamente, 12 horas. Nao use o filtro nem
o depésito do pd molhados. Quando secos, volte a colocar os filtros no depésito do
po.

Lasati toate componentele la uscat timp de aproximativ 12 ore. Nu utilizati un filtru
sau un colector de praf ud. Cand sunt uscate, repuneti filtrele la loc in colectorul
pentru praf.

OcTaBeTe BCUYKM YacCTy Aa U3CbXHAT 3a 0kosno 12 yaca. He nsnon3earite MOKbp GpUnTbp
WM MOKbP KOHTENHep 3a npax. KoraTto M3CbxHaT, NnoctaBete ¢puntpute obpaTHO B
KOHTENHepa 3a npax.

Nechte viechny dily uschnout pfiblizné 12 hodin. NepouZivejte mokry filtr ani mokrou
nadobu na prach. Po uschnuti vloZte filtry zpét do nadoby na prach.
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Vsetky casti nechajte vyschnut po dobu priblizne 12 hodin. Nepouzivajte mokry filter
ani vihkd nddobu na prach. Po vyschnuti vlozte filtre spat do nadoby na prach.

3anvwTe BCi YaCTVHU COXHYTW MPMONU3HO Ha 12 roguHu. He BuKopucToByWiTe
Bosioruii ¢ineTp abo Bonornin NUAO36ipHKK. Micns BMCUXaHHA BCTaHOBITb QinbTp
Ha3ag y nnno36ipHuK.

= Fae A 12412 A2 AYLCH HE{L HRES 22 2 AFESHA| Oy A=,

TEIt A2E|H, HRSO| CHA] OIFHAI2.
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Every 6 months replace the fine dust and foam filter with new ones to maintain
optimal performance.

Tous les 6 mois, remplacez le filtre a poussieres fines et le filtre en mousse des filtres
neufs afin de maintenir des performances optimales.

Cada 6 meses, debe sustituir el filtro fino y el filtro de espuma por unos nuevos para
mantener el funcionamiento éptimo.

Sostituire il filtro anti-polveri sottili e il filtro in spugna ogni 6 mesi per mantenere
prestazioni ottimali.

Ersetzen Sie den Feinstaubfilter und den Schaumstofffilter alle 6 Monate gegen neue
Filter, um eine optimale Staubsaugerleistung zu gewahrleisten.

Vervang elke 6 maanden de fijnstoffilter en schuimstof filter door nieuwe om de
optimale prestaties te behouden.

A cada 6 meses substitua o filtro de espuma e o filtro do pé fino por novos para
manter excelentes desempenhos.

la fiecare 6 luni, inlocuiti filtrul de particule fine si filtrul de spuma cu unele noi pentru
a mentine o performanta optima a robotului.

Ha Bceku 6 mecela nogmensiiTe GrunTbpa 3a GuH npax v GunTbpa OT NopecT matepuran
HOBWY, 3a fla MOALbPXKaTe paboTaTta ONTUMAsHa.

Pro zachovéni optimalniho vykonu vyménuijte jemny filtr prachu a pénovy filtr kazdych 6
meésicll za novy.

Aby ste zachovali optimalny vykon, vymerite kazdych 6 mesiacov filter na jemny
prach a penovy filter za nové.

Ina ebekTMBHOrO NPMOMpPaHHA KOXHi MiIBPOKY 3amiHtonTe GinbTp AnsA gpibHoro nuny
" NOpPONoHOBMIA GiNbTP Ha HOBI.

2|H9| 452 fIotH, 670 EDICE O|M|PZ| TE{Qt AHA| HEE A2 W5
A2
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Clean the brush of the robot once a week. To do that turn the robot upside down.
To remove the brush, open the brush guard by pushing the 2 snap latches and pull it
up. Then pull out the brush from the robot.

Nettoyez la brosse du robot une fois par semaine. Pour ce faire, retournez le robot.
Pour retirer la brosse, ouvrez le protége-brosse en appuyant sur les deux loquets a
pression et tirez-le. Retirez ensuite la brosse du robot.

Limpie el cepillo central del robot una vez a la semana. Para poder hacerlo, gire el
robot del revés. Para retirar el cepillo central, abra el protector del cepillo empujando
los 2 cierres de presion y estirando hacia arriba. Después extraiga el cepillo central
del robot.

Pulire la spazzola del robot una volta a settimana. Per fare cio, capovolgere il robot.
Per rimuovere la spazzola, aprire la protezione della spazzola premendo i 2 fermagli e
sollevarla. Quindi estrarre la spazzola dal robot.

Reinigen Sie die Birste des Roboters einmal pro Woche. Drehen Sie dazu den Roboter
auf den Kopf. Zum Herausnehmen der Biirste entfernen Sie den Birstenschutz,
indem Sie die 2 Verriegelungen betdtigen und den Burstenschutz dann abnehmen.
Entnehmen Sie dann die Birste aus dem Roboter.

Reinig de borstel van de robot één keer per week. Draai de robot ondersteboven om
dit te doen. Om de borstel te verwijderen, opent u de borstelbeschermer door op de
2 klikvergrendelingen te drukken en deze omhoog te trekken. Trek vervolgens de
borstel uit de robot.

Limpe a escova do robot uma vez por semana. Para o fazer, vire o robot ao contrério.
Para retirar a escova, abra a protecao da escova empurrando os 2 fechos e puxe-os
para cima. Depois retire a escova do robot.

Curatati peria robotului o data pe saptamana. In acest scop, puneti invers robotul.
Pentru a indepdrta peria, desfaceti aparatoarea periei apasand cele 2 cleme de
prindere si ridicand-o. Apoi scoateti peria din robot.
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MoumncTBaliTe YeTKkaTa Ha PoOOTa BefHBXK CEAMUYHO. 3a Aa ro HampasuTe, OGbpHeTe
pob6oTa HaobpaTHO. 3a la MaxHEeTe YeTKaTa, OTBOPETe NpefnasuTensa Ha YeTkaTa, KaTo
HaTMCHeTe 2 LWpaKaly KioYanku 1 ro nsabpnate. Cren ToBa M3gbprainTe yeTkata ot
pobora.

Jednou za tyden vycistéte kartac robota. Otocte robota vzhiru nohama. Pro vyjmutikartace
otevrete kryt kartace zatlacenim 2 jazycku a kryt sejméte. Pak vyjméte kartac z robota.

Raz tyzdenne vycistite kefku robota. Aby ste ju vycistili, otocte robot hore dnom. Ak
chcete vybrat kefku, otvorte ochranny kryt kefky tak, Ze zatlacite 2 zdpadky otvoru.
Potom vytiahnite kefku z robota.

OunwynTe WiTKy poboTa WOoTWXHA. AnA uboro nepesepHiTb poboTa Ha 3BOPOTHUIA
6ik. LLIo6 3HATYM WiTKY, BigKpuiTe GikcaTop WiTKK, HAaTUCHYBLUW Ha 2 3aCyBMW, | BATATHITb
noro. MNoTiM BUTATHITb LWiTKY 3 poboTa.

2RYEAV|9 LS YFYO| o H Y FHAL. SMES Y45
2RYLI|E RS,

S|MES 225t T, 1YY 220 F21 GA 3L 22 AHHE UL 2
Che 2RYLI|0M &S A WU L
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To clean the brush, use scissors to cut off the hair.
Clean the lateral brushes of the robot with a dry clean cloth.

Pour nettoyer la brosse, utilisez des ciseaux pour couper les poils et cheveux.
Nettoyez les brosses latérales du robot avec un chiffon propre et sec.

Para limpiar el cepillo, utilice las tijeras para cortar los pelos.

Limpie los cepillos laterales del robot con un pafio seco y limpio.
Rimuovere i capelli intrappolati nella spazzola tagliandoli con delle forbici.
Pulire le spazzole laterali del robot con un panno asciutto e pulito.
Schneiden Sie zum Reinigen der Biirste verfangene Haare und Fusseln mit einer
Schere ab bzw. durch.

Reinigen Sie die seitlichen Biirsten des Roboters mit einem trockenen, sauberen Tuch.
Gebruik een schaar om het haar af te knippen van de borstel te knippen.
Reinig de zijborstels van de robot met een droge schone doek.

Para limpar a escova, utilize uma tesoura para cortar os pelos.

Limpe as escovas laterais do robot com um pano seco e limpo.

Pentru a curata peria, utilizati o foarfeca pentru a taia firele de par.
Curatati periile laterale ale robotului cu o carpa uscata si curata.

3a la NoYnCTMTe YeTKaTa, M3MOos3BalTe HOXKMLIM, 3a la CPEXETe KocMuTe.
MouncTeTe CTpaHUYHKTE YETKU Ha POBOTa CbC Cyxa, YMCTa Kbpra.

Pro vycisténi kartace poutzijte k odstfihnuti namotanych vlast ndizky.

Bocni kartace robota vycistéte cistym suchym hadfikem.

Na cistenie kefky pouZite noznice a odstrihnite vlasy.

Suchou ¢istou handri¢kou vycistite bo¢né kefky robota.

o6 oumcTTy WiTKy, 32 LOMOMOIOK HOXULb 3PiXKTe BOOCCA.

MpoTpiTh GiuHiI WiTKM PO6OTa UNCTOD CYXOI0 CEPBETKOIO.

S|HES P45, 7192 U2|71tE FetuAlIL.

2RH4I| 20 &L 0f2 Ho2 gopdLict,
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Replace lateral brushes every 6 months.
Throw away the old brushes and replace them with new ones. Screw the new brushes
on the robot.

Remplacez les brosses latérales tous les 6 mois.
Jetez les anciennes brosses et remplacez-les par des brosses neuves. Vissez les
nouvelles brosses sur le robot.

Sustituya los cepillos laterales cada 6 meses.
Tire los cepillos viejos y sustitiyalos por nuevos. Atornille los nuevos cepillos al robot.

Sostituire le spazzole laterali ogni 6 mesi.
Gettare le spazzole vecchie e sostituirle con spazzole nuove. Avvitare le spazzole
nuove sul robot.

Wechseln Sie die seitlichen Biirsten alle 6 Monate aus.
Werfen Sie die alten Birsten weg und ersetzen Sie sie durch neue. Bringen Sie die
neuen Biirsten am Roboter an.

Vervang de zijborstels elke 6 maanden.
Gooi de oude borstels weg en vervang ze door nieuwe. Schroef de nieuwe borstels
op de robot.

Substitua as escovas laterais a cada 6 meses.
Deite fora as escovas usadas e substitua-as por novas. Insira as novas escovas no
robot.

inlocuiti periile laterale la fiecare 6 luni.
Aruncati periile vechi si inlocuiti-le cu unele noi. Insurubati noile perii pe robot.

CMeHANTe CTpaHNYHUTE YeTKM Ha BCeKM 6 meceLla.

M3xBbpneTe cTapuTe YETKN 1 M1 3aMeHeTe C HOBW. 3aBUiiTe HOBUTE YeTKU Ha poboTa.
Bocni kartace vymeénuijte kazdych 6 mésica.

Odstranite staré kartace a vymérnite je za nové. Nové kartace nasroubujte do robota.

FR Selon modéle / EN Depending on model / DE nur fiir Modelle mit Magnetsensor / NL Afhankelijk van het model / ES Segtin modelo / PT Consoante o
modelo / IT Secondo i modelli / RO In functie de model / BG B 3aBuicumocT ot moaena / €S podle modelu / SK podia modelu / UK 3anexHo sig moaeni /

KO 20 w2t CHE
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Bo¢né kefky vymerite kazdych 6 mesiacov.
Staré kefky vyhodte a nahradte ich novymi. Nové kefky naskrutkujte na robot.

3amiHtonTe BiUHI WITKN KOXHI NiPOKY.
BuKnHbTe CTapi WiTKK 11 3aMiHiTb X Ha HOBI. 3aKPYTiTb HOBI LWiTKN Ha PObOTi.
S0 &2 6710 LA 5 FHUAL.
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Attention: Before touching sensitive parts of the robot make sure it is turned off by
pressing the on / off button 3 seconds.

Attention : Avant de toucher les parties sensibles du robot, assurez-vous qu'il est
éteint en appuyant sur le bouton marche / arrét pendant 3 secondes.

Atencion: Antes de tocar las partes sensibles del robot, compruebe que estd apagado
pulsando el botén encender / apagar durante 3 segundos.

Attenzione! Prima di toccare le parti sensibili del robot, assicurarsi che sia spento
tenendo premuto il pulsante di accensione/spegnimento per 3 secondi.

Achtung: Stellen Sie vor dem Berlihren empfindlicher Teile des Roboters sicher, dass
dieser ausgeschaltetist,indem Sie die Ein/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt halten.

Opgelet: Voordat u gevoelige onderdelen van de robot aanraakt, moet u ervoor zorgen
dat deze is uitgeschakeld door 3 seconden lang op de aan-/uitknop te drukken.

Atencao: Antes de tocar nas partes sensiveis do robot certifique-se de que esta
desligado premindo o botdo on/off durante 3 segundos.

Atentie: Inainte de a atinge partile sensibile ale robotului, asigurati-va ci acesta este
oprit apasand butonul on/off (pornit/oprit) timp de 3 secunde.

BHu1MaHne: I'Ipe,qm Aa OOKOCHEeTe CeH30pHUTE YaCTu Ha p060Ta ce yBepeTe, ye e TOWN
W3KJTIOYEH, KaTO HaTMCHeTe KOMYeTO 3a BK/./U3KJI. 3a 3 CeKyHOu.

Upozornéni: Nez se dotknete citlivych ¢asti robota, ujistéte se, Ze je robot vypnuty stisknutim
tla¢itka zap/vyp po dobu 3 sekund.

Upozornenie: Predtym, ako sa dotknete citlivych casti robota skontrolujte, ¢i je
vypnuty, stlacenim tlacidla zapnutia/vypnutia po dobu 3 sekind.

YBara! lNepw HiXX TOpKaTUCA YYTIUBMX YacTMH pPobOTa, MepekoHamnTecs, WO BiH
BVIMKHEHWI HaTUCKAHHAM i YTPYMaHHAM KHOMKM YBIMK./BMMK. BMIPOAOBX 3 CEKYHA,.
FOl: 2REAV|9 2 g Fog 23 TA|7| Mof| Hx ON/OFF HES 32 =2
HES DYA=2.
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Once a week clean the following parts with a dry soft cloth: charging plates of the
robot, drop sensors, distance sensor and charging plates at the docking station.

Une fois par semaine, nettoyez les pieces suivantes avec un chiffon doux et sec :
plaques de charge du robot, capteurs de chute, capteur de distance et plaques de
charge de la station d’accueil.

Una vez por semana, se deben limpiar las siguientes piezas con un pafo suave y seco:
las placas de carga del robot, los sensores anticaida, sensor de distancia y placas de
carga de la estacion de carga.

Una volta a settimana, pulire le seguenti parti con un panno morbido e asciutto: le
piastre di ricarica del robot, i sensori anti-caduta, il sensore di distanza e le piastre di
ricarica sulla base di ricarica.

Reinigen Sie einmal pro Woche die folgenden Teile des Roboters mit einem trockenen,
weichen Tuch: Ladeplatten des Roboters, Absturzsensoren, Entfernungssensor und
die Ladeplatten der Ladestation.

Maak één keer per week de volgende onderdelen schoon met een droge, zachte
doek: laadplaten van de robot, druppelsensoren, afstandssensor en laadplaten van
het dockingstation.

Uma vez por semana limpe as pecas seguintes com um pano seco suave: placas
de carregamento do robot, sensores de queda, sensor de distancia e placas de
carregamento na base de carregamento.

O data pe sdptamana, curatati urmatoarele piese cu o carpa uscata si moale: placutele
de incarcare ale robotului, senzorii pentru prevenirea caderilor, senzorul de distanta si
placutele de incarcare de pe statia de incarcare.

BeaHbXK CeAMMYHO MOYMCTBANTE CbC Cyxa MeKa Kbpra C/IeHMTe YacTy: 3apexaallnTe
AVCKOBe Ha pob0Ta, CEH30pUTE NPOTVB NafaHe, CEH30PBT 3a PA3CTOAHME 1 3apeXxaaLLm
[MCKOBE Ha IOKUHT CTaHLMATa.
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Jednou tydné vycistéte nasledujici ¢asti robota suchym mékkym hadfikem: nabijeci
desticky robota, senzory proti padu, senzor vzdalenosti a nabijeci desticky na
dokovaci stanici.

Raz za tyzden vycistite suchou makkou handrickou tieto ¢asti: nabijacie platne robota,
senzor proti padu, senzor vzdialenosti a nabijacie platne na dokovacej stanici.

LLloTnHA NpoTMpanTe YNCTOI0 CYXO0 CepBETKOI TaKi YaCTUHW: 3apAAHi NNacTMHW
po60Ta, faTUMKW NAAiHHA, JAaTYMK BiACTaHi i 3apAgHi nnacTMHW 6a3u.

EXREAT| S TAL, HotdA| M, A2l dMet SHHe| S HAtls T
o L2 02 22 o FHAIL.

53



EN

FR

ES

IT

DE

NL

PT

RO

BG

cs

SK

UK

KO

Do not throw the robot in the bin.
Always wear gloves and protection.

Ne jetez pas le robot avec les autres déchets.
Portez toujours des gants et une protection.

No tire el robot en el cubo de basura.
Utilice siempre guantes y proteccion.

Non smaltire il robot insieme ai rifiuti generici.
Indossare guanti e protezioni.

Werfen Sie den Roboter nicht in den Mulleimer.
Tragen Sie Schutzhandschuhe.

Gooi de robot niet weg met het gewone huisvuil.
Draag altijd handschoenen en gepaste beschermingsmiddelen.

Nao deite o robot no lixo comum.
Use sempre luvas e protecao.

Nu aruncati robotul la cosul de gunoi.
Intotdeauna purtati manusi si echipament de protectie.

He n3xBbpnsinTte poboTa B KoLua.
BrHaru HoceTe pbKasuLM 1 3aLuTa.

Nevyhazujte robota do popelnice.
Vzdy pouzivejte rukavice a ochranné prvky.

Robot nehddzte do kosa.
Pouzite vzdy rukavice a ochranné prvky.

He BrKnganTte poboTa B CMIiTHUK.
3aBXau HapAranTe pyKaBUYKM i 3aXMCHi 3acobm.

ERYAT|E 27| S0| B2 R DY AL,
= ¢ ESYHIS HESHUAIL.
54



FR

ES

IT

DE

NL

PT

Attention: Before removing the battery turn off the robot. Turn the robot upside down
to get access to the battery slot. Remove the battery by pressing snap latches of the
battery slot and pull the battery up. Disconnect the battery from the robot. Recycle
the battery and robot.

Attention : Avant d'enlever la batterie, mettez le robot hors tension. Retournez le
robot a I'envers pour accéder au compartiment de la batterie. Retirez la batterie
en appuyant sur les loquets du compartiment de la batterie et retirez la batterie.
Déconnectez la batterie du robot. Recyclez la batterie et le robot.

Atencion: Apague el robot antes de extraer la bateria. Ponga el robot del revés para
acceder a la ranura de la bateria. Extraiga la bateria pulsando los cierres de presién de
la ranura de la bateria y estirando de la bateria hacia arriba. Desconecte la bateria del
robot. Recicle la bateria y el robot.

Attenzione! Spegnere il robot prima di rimuovere la batteria. Capovolgere il robot
per accedere al vano batteria. Rimuovere la batteria premendo i fermagli del vano
batteria e sollevare la batteria. Scollegare la batteria dal robot. Riciclare la batteria e
il robot.

Entsorgung: Schalten Sie vor dem Herausnehmen des Akkus den Roboter aus. Drehen
Sie den Roboter auf den Kopf, um Zugang zum Akkufach zu erhalten. Nehmen Sie
den Akku heraus, indem Sie die Verriegelungen des Akkufachs betdtigen und den
Akku herausnehmen. Trennen Sie den Akku vom Roboter. Fiihren Sie den Akku und
den Roboter der Wiederverwertung zu.

Opgelet: Voordat u de batterij verwijdert, moet u de robot uitschakelen. Draai de
robot ondersteboven om toegang te krijgen tot de batterijhouder. Verwijder de
batterij door op de klikvergrendelingen van de batterijhouder te drukken en de
batterij omhoog te trekken. Verbreek de verbinding van de batterij met de robot.
Recycle de batterij en de robot.

Atencdo: Antes de retirar a bateria desligue o robot. Vire o robot ao contrario para
ter acesso ao compartimento da bateria. Retire a bateria premindo os fechos do
compartimento da bateria e puxe-a para cima. Desligue a bateria do robot. Recicle

a bateira e o robot.
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Atentie: Inainte de a indeparta bateria, opriti robotul. Intoarceti robotul pentru a avea
acces la compartimentul acumulatorului. indepartati acumulatorul apasand clemele
de prindere de pe slotul acumulatorului si scoateti-l. Deconectati acumulatorul de la
robot. Reciclati acumulatorul si robotul.

BHumaHue: Mpean ga MaxHeTe baTtepursaTa, UsKnodete poboTta. O6bpHETE HAOOPATHO 33
[OCTBIN A0 OTAENEHMETO 3a baTepun. M3BafeTe 6aTepuaTa, KaTo HATUCHETE 3aKNioYBaLLMTe
CKOOW Ha OTaeneHneTo 3a 6aTepun 1 n3gbpnate batepusTa Harope. VasageTe batepuraTa
oT poboTa. PeLmknupaiite 6atepusaTa n poborta.

Upozornéni: Pfed vyjmutim baterie robota vypnéte. Otocte robota vzhlru nohama, abyste
ziskali pfistup k prostoru pro baterii. Vyjméte baterii zatlacenim jazyck prihradky pro baterii
a baterii vyjméte. Odpojte baterii od robota. Baterii a robota recyklujte.

Upozornenie: Pred vybratim batérie vypnite robot. Otocte robot hore dnom, aby
ste ziskali pristup k otvoru na batériu. Stlac¢te zdpadky otvoru na batériu a batériu
vytiahnite nahor. Batériu odpojte od robota. Robot a batériu recyklujte.

YBara! MNepen BUNMaHHAM aKyMynATopa BMMKHITb poboTa. lNepeBepHiThb poboTa
Ha 3BOPOTHMI BiK ANA AOCTYNy [0 aKyMynATOPHOro BifcCiKy. Buimitb akymynatop,
HaTUCHYBLUWN Ha 3aCyBW Ha akyMynATOPHOMY BIfCiKY, i BUTATHITb noro. Big'egHante
aKyMynaTop Big poboTa. YTunisyinte akymynaTtop i poborta.

FoI: HiE{2| 22| M 2RIYATV| MAS NYAL. HiE2| SRo| dIs®
EXYLT|IE FHYOOF FLCH HiE 2| SR NYYRE F21 2|= A HiE2|E
=L HiEZIE 2RIATVIOM  ZelYLICH BiE2et 2RIYLVIE
MEERLC
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