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* Selon le modeéle : ces systémes sont spécifiques a certains modéles ou sont des accessoires disponibles en option - * According to
model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option - * Seguin el modelo: estos sistemas son
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especificos de determinados modelos ou sdo acessdrios disponiveis como opgao - * Afhankelijk van het model: deze systemen gelden
voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires - * je nach Modell: Spezialzubehor fir bestimmte Modelle oder zukaufbare
Zubehorteile - *V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelli nebo patii k volitelnému piislusenstvi - *V zavislosti od
modelu: tieto systémy s Specifické v zavislosti od urcitych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné - * Modell szerint: e rendszerek
modellspecifikusak, lletve a tartozékok vélaszthatok - * in functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile
optional - * B 3aBUCUMOCT OT MOJiena: Te3n CUCTeMY Ca CrieundyHY 33 OPEZENeHIn MOAIENIM, WM Ca aKCECOaPH, KOUTO Ca HAJIYHI KaTO ANTTEPHATIBEH
BapuaHT - * U skladu s modelom: ovi sustavi su specificni za odredene modele ili su dodaci dostupni kao opcija - * U zavisnosti od modela: ovi sistemi su
ugradeni u odred dele ili su dostupni kao dodatna izk - *Qdvisno od modela: tisi i ificni gled del, pri i
pa so na voljo kot dodatna moznost - *Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.
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GARANTIE

« Cet appareil est uniquement destiné a un usage domestique, toute utilisation abusive ou
non conforme aux instructions dégagerait le fabricant de toute responsabilité et annulerait
la garantie.

« Lisez attentivement le mode d'emploi avant la premiére utilisation de votre appareil: tout
usage non conforme au mode d'emploi dégagerait Rowenta de toute responsabilité.

CONSEILS DE SECURITE

Pour votre sécurité, cet appareil est conforme a toutes
les normes et reglementations applicables (Directives
basse tension, compatibilité électromagnétique,
environnement,...)

Cet appareil ne doit pas étre utilisé par des personnes
(y compris les enfants) inexpérimentées ou dont les
capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
réduites, sauf si celles-ci sont sous la surveillance
accrue d'un adulte ou formées sur la fagcon d'utiliser
I'appareil.

Les enfants doivent étre surveillés afin qu'ils ne
puissent pas jouer avec cet appareil.

Cet appareil peut étre utilisé par des enfants agés de 8
ans et plus et les personnes manquant d’expérience et
de connaissances ou dont les capacités physiques,
sensorielles ou mentales sont réduites, si elles ont été
formées et encadrées quant a l'utilisation de I'appareil
d'une maniere sire et si elles connaissent les risques
encourus.

Cet appareil n'est pas concu pour étre utilisé par des
personnes (y compris les enfants) avec des capacités
physiques, sensorielles ou mentales réduites, ni par
des personnes manquant d'expérience ou de
connaissances quant a l'utilisation de cet appareil, sauf
si celles-ci peuvent bénéficier de la surveillance d'une




personne responsable, ou si elles on recu les
instructions appropriées. ll est recommandé de garder
un ceil sur les enfants afin de s'assurer qu'ils n‘utilisent
pas cet appareil comme un jouet.

Cet appareil peut étre utilisé par les enfants de huit (8)
ans ou plus et par des individus ayant des capacités
physiques, sensorielles ou intellectuelles réduites, ou
manquant d'expérience ou de connaissances, aussi
longtemps qu'ils sont correctement supervisés par
une personne responsable, tant qu'ils ont recu des
instructions quant a une utilisation de I'appareil en
toute sécurité, et aussi longtemps que tous les risques
possibles ont été abordées. Les enfants ne doivent pas
jouer avec l'appareil. Le nettoyage et I'entretien par
l'utilisateur ne doit pas étre fait par des enfants a
moins qu'ils ne soient agés de 8 ans ou plus et
supervisés. Tenez l'appareil et son cordon hors de la
portée des enfants de moins de 8 ans.

1. Consignes de sécurité
Lisez attentivement la notice et gardez-la a portée de
main pour toute référence ultérieure.
Votre aspirateur est un appareil électrique: il ne doit
étre utilisé que dans des conditions normales.
N'aspirez pas les surfaces mouillées, les liquides quelle
que soit leur nature, les substances chaudes, les
substances ultra fines (platre, ciment, cendres, etc.),
les gros débris tranchants (verre), les produits nocifs
(solvants, décapants, etc.), agressifs (acides,
nettoyants, etc.), inflammables et explosifs (a base
d'essence ou d'alcool).
* Ni cet appareil ni sa base de recharge ne doivent étre
immergés dans I'eau ou dans tout autre liquide; ne
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pas pulvériser de I'eau sur le dispositif ni sur sa base

de recharge.

*Ne pas exposer |'appareil a I'extérieur et le tenir
éloigné des zones humides.

* Ne pas placer I'appareil a proximité d'une source de
chaleur (fours, appareils de chauffage ou radiateurs
chauds).

*Ne pas exposer les batteries a une température
ambiante supérieure a 40°C (104°F).

* Ne pas démonter l'aspirateur lorsqu'il est en marche.

*Ne jamais allumer votre appareil sans le bac a
poussiére et le filtre mousse de protection en
caoutchouc du moteur en place.

* Ne pas utiliser I'appareil si: il a été abandonné, a subi
des dommages visibles ou s'il présente des
dysfonctionnements.

- la base de recharge ou sa prise sont endommageés.
Dans ce cas, ne pas ouvrir I'appareil mais I'envoyer
au Centre de Services agréé Rowenta le plus proche
de votre domicile, car des outils spéciaux sont
nécessaires pour effectuer toute réparation afin
d'éviter un danger.

Les réparations ne doivent étre effectuées que par
des spécialistes utilisant des pieces détachées
d'origine.

Réparer un appareil soi-méme peut constituer un

danger pour |'utilisateur.

* N'utilisez que des accessoires garantis d'origine
Rowenta (filtres, batteries,...).

Cet appareil est uniquement réservé a l'usage

domestique. En cas d'utilisation non appropriée ou non

conforme au mode d'emploi, aucune responsabilité ne



peut engager Rowenta.

2. Alimentation électrique

» Assurez-vous que la tension indiquée sur la plaque
signalétique de la base de recharge de votre
aspirateur corresponde bien a celle de votre prise
murale.

* Ne jamais tirer sur le cordon électrique pour
débrancher le chargeur.

« Si le cordon du chargeur est endommagé ou si le
chargeur ne fonctionne pas: n'utilisez pas d'autre
chargeur que le modele fourni avec |'appareil et
contactez le Service Consommateur Rowenta ou
adressez-vous au Centre de Services Agréé le plus
proche.

3. Réparations

Les réparations ne doivent étre effectuées que par des
spécialistes utilisant des pieces détachées d'origine.
Réparer un appareil soi-méme peut constituer un
danger pour |'utilisateur et annulerait la garantie.

REGLEMENTATIONS DE SECURITE IMPORTANTES

Important: Les régles de sécurité suivantes sont destinées a prévenir les dangers
inattendus par le biais d'une utilisation sdre et normale du produit.

Avertissement: Le non-respect des consignes peut entrainer la mort ou des bles-
sures graves.

Deuxiéme avertissement: Le non-respect des consignes peut provoquer des bles-
sures graves ou dégats matériels importants.

Apres lecture des consignes, conservez les dans un endroit sir et accessible a tous ceux
concerneés.

Avertissement: Ne pas modifier ou démonter

Ne jamais démonter I'appareil ou la batterie, ou les modifier, a moins que vous ne soyez
un réparateur agréé (cela risquerait de provoquer un incendie ou un dysfonctionnement).

Branchement du cordon d‘alimentation

Assurez-vous que le cordon d'alimentation électrique ne soit pas écrasé par un objet lourd
et qu'il ne soit pas en contact avec quoi que ce soit d'acéré (cela pourrait provoquer un in-
cendie ou un choc électrique). Ne pas toucher les bornes de recharge

@



Ne pas toucher les bornes de recharge situées sur le chargeur et sur le corps principal de
I'appareil. Placez les objets métalliques (tiges de métal, ciseaux, etc. ) loin des bornes de
recharge (afin d'éviter tout risque de choc électrique ou de dysfonctionnement).

Charger I'appareil uniquement

Ne jamais utiliser la batterie, I'adaptateur ou le chargeur de tout autre produit que du robot
ROWENTA (cela risquerait de provoquer un incendie ou un quelconque dysfonctionne-
ment).

Aucun éléments étranges

Ne pas mettre tout type de liquide, lame de couteau, punaise, et autres dans |'adaptateur,
le chargeur ou le corps principal de I'appareil (cela risquerait d'endommager I'appareil).
Ne pas utiliser I'appareil dans des endroits jugés dangereux

Ne pas utiliser le robot aspirateur sur un sol humide ou a proximité d'objets fragiles ou
dangereux comme une bougie ou une cuvette en verre (cela risquerait de provoquer un
incendie ou d'endommager le robot).

Arrét d'urgence

Si I'appareil produit un son, une odeur étrange ou de la fumée, mettezimmédiatement I'in-
terrupteur principal sur arrét (afin d'éviter le risque d'un incendie ou d'endommager le
robot aspirateur).

Ne rangez pas de produits inflammables a proximité du robot aspirateur Ne rangez pas de
produits inflammables tels que de I'essence, des diluants, etc., ou des agents chimiques
puissants tels que des détergents, des produits de bain, des boissons, etc. prés du corps
du robot (cela risquerait de provoquer un incendie ou d'endommager I'appareil).

Entretien de la prise

Ne manipulez pas |'adaptateur secteur avec des mains mouillées et maintenez-le ferme-
ment en le débranchant (ne tirez pas sur le cable). Lorsque vous retirez la prise de I'adap-
tateur, maintenez le corps principal en évitant tout contact avec des piéces métalliques (le
non-respect de cette consigne pourrait provoquer un choc électrique).

Encastrement: Branchez le port du chargeur avant I'alimentation CA sur la prise murale

Risque de chutes

Le robot aspirateur ROWENTA est équipé de capteurs de vide intelligents qui le protégent
contre la chute. Toutefois, il peut y avoir des situations dans lesquelles les capteurs de vide
sont moins efficaces; par exemple, prés des bords d'escaliers arrondis, la ou il y a des tapis
pres des escaliers, sur des surfaces glissantes, et lorsque les capteurs sont obstrués.

Deuxieme avertissement

Parties du corps

Ne mettre aucune partie de votre corps, comme par exemple votre main, a proximité de
I'ouverture du robot lorsqu'il est en marche (cela pourrait entrainer des blessures ou en-
dommager I'appareil).

Ne poser aucun objet sur I'appareil ou vous tenir debout sur celui-ci.

Ne pas mettre en marche le robot aspirateur ROWENTA si un enfant est assis ou debout
sur celui-ci, ou s'il y a un objet sur le dessus. Ne pas utiliser le corps principal s'il est rattaché
a un autre objet (cela pourrait provoquer des blessures ou endommager I'appareil).

Ne pas utiliser dans des endroits trop élevés par rapport au niveau du sol

Ne pas utiliser le corps principal dans un endroit ou il y a un risque de chute (cela pourrait
endommager le robot aspirateur).



Entrée d'air et tuyau
Ne collez aucune sorte de tige ou épingle dans I'entrée d'air ou du tuyau du corps principal
(vous risqueriez d'endommager I'appareil).

Comment enlever un objet coincé

Si une grande feuille de papier ou une serviette se coince a I'entrée, retirez-le rapidement
(ne pas le faire pourrait endommager complétement I'appareil

Fermez les portes avant le nettoyage

Fermez toutes les portes de balcon et de salle de bains avant de commencer a aspirer (ne
pas le faire pourrait endommager I'appareil complétement).

Les bébés
Ne pas utiliser le robot aspirateur dans une piéce ou il y a un bébé qui dort (cela pourrait
provoquer des blessures).

Controler le bac a poussiéere

Ne pas utiliser le robot aspirateur si le bac a poussiére est plein (vous risqueriez la panne
de I'appareil).

Basses et hautes températures

Ne pas exposer le robot aspirateur a de faibles températures (en dessous de -5°C ou 23°F)
ou a des températures élevées (plus de 40°C ou 104°F) pendant de longues périodes de
temps (vous risqueriez la panne de I'appareil).

Utilisation en intérieur uniquement
Utiliser le robot aspirateur uniquement en intérieur (autrement, vous risqueriez d'‘endom-
mager l'appareil).

Impacts

Ne pas exercer de fortes pressions sur le robot aspirateur ou le faire tomber (cela pourrait
entrainer des blessures ou endommager I'appareil).

Ne pas utiliser sur les meubles placés trop au-dessus du niveau du sol

Ne pas utiliser le robot aspirateur sur des meubles étroits en hauteur tels que les placards,
réfrigérateurs, tables, etc. (cela pourrait entrainer des blessures ou endommager I'appa-
reil).

Utilisez I'appareil uniquement aprés avoir rangé le plancher

Ramassez et rangez tous les objets éparpillés sur le sol. lls pourraient créer des probléemes
lors de I'aspiration (par exemple, petits tapis, fils, clous, etc. ).

Eloigner tous bijoux

Ranger les petits objets tels que boucles d'oreilles et autres petits bijoux qui pourraient étre
aspirés par le robot aspirateur (si cela se produisait, les bijoux ainsi que I'appareil pourraient
étre endommagés).

Couper l'alimentation principale

En présence d'un enfant ou d'un animal non protégé, couper I'alimentation principale.
Une fois I'alimentation principale coupée, retirez tous les objets étrangers
Installation de la base de recharge

Installez la base de recharge la ou le robot aspirateur peut facilement se trouver.

Eau / Détergent
Ne pas mettre de I'eau ou du détergent dans le robot aspirateur (cela risquerait de provo-

quer une défaillance).



DESCRIPTION

1. Robot Rowenta (HAUT) d. Arrét
a. DEMARRAGE/ARRET e. Mode Smart*
b. Mode f. Mode aléatoire
c. Charge g. Mode Spot
d. Fenétre du capteur latéral h. Mode manuel
e. Bouclier i. Contréle d'alimentation de
f. Logo ouverture I'aspirateur (P1, P2, P3)
g. Affichage a LED j- Heure
2. Affichage a LED (ou 1g) k. Planning (Programme)
a. Mode Smart l. Nettoyagf quotidien
b. Mode aléatoire m. Langue
¢. Mode Spot n. Mode muet
d. loniseur de plancher* o. Recharge
e. Charge de la batterie Base de recharge
f. Heure a. Voyant de recharge a LED
g. Planning b. Voyant d'alimentation a LED
_h. Nettoyage quotidien Bac a poussiére
I Charge a. Bac a poussiére
j- Mode muet b. Couvercle de la boite de la touche
3. Robot aspirateur Rowenta (BAS) Ouvrir
a. Interrupteur d'alimentation c. Couvercle du bac a poussiéere
principale d. Manche
b. Brosse mixte e. Filtre en mousse
c. Brosse latérale f. (H) Filtre EPA*
d. Capteurs sol g. (H) boitier du filtre EPA
e. Prise de recharge
f. Compartiment de la batterie A_daptateur
- 8. Filtre en mousse
4. Commande a distance .
9. (H) Filtre EPA*

a. Alimentation / Mode économie

d'énergie 10.
b. Touches directionnels
c. Démarrage/Pause

Deux (2) Brosses latérales*
11. Barriere virtuelle*

INSTRUCTIONS UTILISATEUR

Installation de la base de recharge (5)

Branchement de I'adaptateur sur la base de recharge

Branchez I'adaptateur (7) dans la prise située a I'arriere de la base de recharge et insérez le
cordon électrique dans le logement. (Fig. 1)

Installer sur une surface plate

Placez la base de recharge contre un mur, sur une surface plate. (Fig. 2)

Installer dans un endroit libre de tout obstacle physique

Installez la base de recharge dans un endroit qui est libre d'obstacles (y compris les tapis),
en laissant au moins 1 metre (3 pieds) d'espace libre a gauche et a droite, et 2 métres (6
pieds) a I'avant. (Fig. 3)

Placement du cordon électrique

Placez le cordon d'alimentation le long du mur. (Fig. 4)

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



Utilisation de la base de rech
1. Laissez la base de recharge branchée en permanence (la fonction de recharge au-
tomatique ne sera pas disponible si la base de recharge n'est pas activée).

2. Installez la base de recharge dans un endroit ou le robot sera capable de le trouver
facilement (si elle est installée dans un coin, ou lorsqu'il est difficile de la trouver,
le robot ROWENTA ne sera pas capable de I'atteindre).

La mise sous et hors tension du robot ROWENTA (interrupteur principal)(3a) (Fig. 5)

Tournez autour du corps principal et vérifiez que l'interrupteur principal est en MARCHE
Si l'interrupteur est éteint, allumez-le.

Utilisation de I'interrupteur d'alimentation principal
1. Lorsque vous recevez |'appareil pour la premiére fois, I'interrupteur d'alimentation
principal est désactivé.
. A chaque fois que le commutateur d'alimentation principal est désactivé, toutes
les fonctions sont redémarrées.
. Chaque fois que le commutateur d'alimentation principal est désactivée, toutes
les fonctions, y compris celles de la télécommande sont désactivées. Par consé-

quent, il est préférable de le laisser activé, sauf dans certains cas particuliers
(veuillez vous reporter aux consignes de sécurité).

. Le robot peut étre rechargé méme si l'interrupteur d'alimentation principal est
coupé.

. Lorsque I'interrupteur d'alimentation principal est allumé, si le robot n'est pas uti-
lisé dans les 10 minutes, il passera en mode d'économie d'énergie.

Mise sous tension de I'appareil

Mise sous tension de I'appareil par commande a distance (4)
Appuyez sur la touche <POWER> (4a) sur la télécommande

Mise sous tension de I'appareil a partir du corps principal
Appuyez sur la touche < START/STOP > (1a) sur le corps principal

Mise hors tension de I'appareil

Mise hors tension de I'appareil par la commande a distance
Appuyez sur la touche <POWER> sur la télécommande.
Le robot s'arrétera et passera en mode d'économie d'énergie.

Mise hors tension de I'appareil a partir du corps principal

Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal pendant au moins une se-
conde.

Le robot s'arrétera et passera en mode d'économie d'énergie.

Démarrage/Arrét du nettoyage

Démarrage/Arrét avec la télécommande

Sélectionnez le mode de nettoyage en fonction de la structure de votre maison en appuyant
sur <SMART (4e), RANDOM (4f) ou SPOT (4g)> sur la télécommande. Appuyez sur la
touche <START/PAUSE> (4c) sur la télécommande. Le processus de nettoyage par aspiration
démarre une fois que la commande vocale est donné.

Appuyez sur la touche <START/PAUSE> de la télécommande pendant le nettoyage, le
robot aspirateur se mettra en pause.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option @



Appuyez sur la touche <STOP> 4d) de la télécommande pendant le nettoyage, le robot
s'arrétera.

Démarrage / Arrét a partir du corps principal

Sélectionnez un mode de nettoyage en fonction de vos besoins en appuyant sur la touche
<MODE> (1b) sur le corps principal de I'appareil.

Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal pendant le nettoyage, le robot
s'arrétera.

Retirez tous les objets situés sur le plancher et qui pourraient entraver le processus de net-
toyage par aspiration.

Recharge de I'appareil

Recharge automatique Intelligente en mode Smart

Cette fonction permet la recharge automatique du robot a chaque fois que le nettoyage est
terminé ou que la batterie est faible. Le robot se branchera de lui-méme a la borne de re-
charge automatique.

Recharge automatique en mode aléatoire

Cette fonction permet la recharge automatique du robot quand la batterie est faible. Le
robot se branchera de lui-méme a la borne de recharge automatique.

Une fois que le robot est automatiquement connecté a la base de recharge, vérifier I'état
de I'affichage a LED (1g ou 2) afin de savoir si la recharge se fait correctement.

Etat de I'affichage a LED Alimentation (5a) Recharge (5b)
ON Rouge Blanc
Charge Rouge Rouge
Recharge complétée Rouge Bleu:
Initialisation Rouge

Ne placez pas la base de recharge sur un tapis.

Ne placez pas la base de recharge directement sous la lumiére du soleil ou a
proximité de toute source de chaleur.

Si la recharge automatique ne fonctionne pas correctement, exécutez le controle
suivant : Mettez I'interrupteur d'alimentation principal sur ARRET puis sur MARCHE.
Débranchez et rebranchez le cable de la base de recharge.

Assurez-vous que les bornes de recharge et le capteur de fenétres ne soient pas

colmatés, puis séchez le corps principal et la base de recharge a I'aide d'un chiffon

sec (ne pas oublier de couper l'interrupteur principal et d'éteindre le robot avant de

procéder au séchage avec précaution).

Vérifiez s'il y a un obstacle comme un objet réfléchissant, une chaise, etc. prées de la
base de recharge.

Recharge manuel

Meéthode 1. Utilisation de la télécommande

1. Pressez la touche <CHARGE> (40) sur la télécommande

Méthode 2. Connexion manuelle du robot a la borne de recharge (Fig. 6)
1. Déplacez le robot manuellement vers la base de recharge.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



2. Avec la base de recharge en marche, branchez les bornes du robot a celles de la base de
recharge.

3. L'état de I'affichage a LED doit étre le méme que celui correspondant a la fonction de re-
charge automatique

Méthode 3. Déplacement du robot a proximité de la base de recharge pour une

recharge automatique.

1. Déplacer le robot a moins de 3 métres (9 pieds) de distance de la base de recharge, en
veillant a ce que cette derniére soit allumée.

2. Appuyez sur la touche <CHARGE> (1c) sur le corps principal de I'appareil ou sur la télé-
commande.

3. Le robot va reconnaitre la base de recharge, s'y connectera avec et lancera automati-
quement la recharge.

Modes de nettoyage

- Mode Smart* (Nettoyage intelligent)

Nettoie les zones structurées de maniére simple pour le nettoyage quotidien (idéal pour
chambres peu meublées et / ou vides).

Le robot se déplace d'une maniére unique, ce qui lui permet d'aspirer chaque zone en une
fois seulement.

Veuillez sélectionner le Mode Smart lorsque le robot est sur la base de recharge.

Utilisation de la télécommande

Appuyer sur la touche <SMART> de la télécommande; le mode de nettoyage passera en
Smart.

Appuyez sur la touche <START/PAUSE> de la télécommande; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Appuyez sur la touche <STOP> de la télécommande pendant le nettoyage, le robot s'arrétera
avec un message vocal.

Utilisation de touches sur le corps principal

Appuyez sur la touche <MODE> sur le corps principal, et sélectionnez le Mode SMART.
Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Message "Lancer le nettoyage intelligent"

Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal pendant le nettoyage, le robot
s'arrétera.

- Mode Aléatoire

Pour un nettoyage intensif (idéal pour chambres trés meublées et/ou encombrée) Le robot
se déplacera aléatoirement jusqu'a épuisement de la batterie.

Utilisation de la télécommande

Appuyez sur la touche <RANDOM> de la télécommande; le mode de nettoyage passera en
mode aléatoire.

Appuyez sur la touche <START/PAUSE> de la télécommande; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Appuyez sur la touche <STOP> de la télécommande pendant le nettoyage, et le robot s'ar-
rétera.

Utilisation de touches sur le corps principal
Appuyer sur la touche <MODE> sur le corps principal et sélectionnez Mode aléatoire.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

- Mode Spot (nettoyage ciblé)

Pour un nettoyage par aspiration localisé.

Le robot effectue un mouvement en spirale dans un diamétre d'environ 1 m (3 pieds), afin
de nettoyer intensivement un endroit défini au préalable.

Utilisation de la téléecommande

Appuyer sur la touche <SPOT> de la télécommande; le mode de nettoyage passera en
Mode Spot.

Message "Mode Spot"

Appuyez sur la touche <START/PAUSE> de la télécommande; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Appuyez sur la touche <STOP> de la télécommande pendant le nettoyage, et le robot s'ar-
rétera.

Utilisation des touches sur le corps principal

Appuyez sur la touche <MODE> sur le corps principal et sélectionnez Mode Spot.
Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal; le processus de nettoyage
par aspiration démarrera automatiquement.

Appuyez sur la touche <START/STOP> sur le corps principal pendant le nettoyage, le robot
s'arrétera.

Mode manuel

Le robot se déplace par commande a distance Déplacement du robot a I'aide de la télé-
commande

Appuyez sur la touche <MANUEL> (4h) de la télécommande.

Touches Directionnelles 4, », a (4b) sur la télécommande pour déplacer le robot
comme désiré.

PLANNING (PROGRAMME)
Vous pouvez programmer le robot afin qu'il aspire a des moments précis, méme lorsque
vous n'étes pas chez vous.

Réglage de I'heure

AVERTISSEMENT: le robot ne peut étre programmé que lorsqu'il est sur sa base de re-
charge et si cette derniére est branchée sur le secteur.

Afin d'étre en mesure de programmer un planning de nettoyage, vous devez d'abord
entrer I'heure.

Utilisation de la télécommande

Appuyez sur la touche <TIME> (4j) sur la télécommande.

Appuyez sur les touches augmenter ou diminuer 4 , », a sur la télécommande pour
programmer

I'heure

Appuyez sur la touche <TIME> sur la télécommande (I'heure programmée se mettra a cli-
gnoter)

Appuyez sur les touches augmenter ou diminuer 4, P, 4 sur la télécommande pour
programmer les minutes

Appuyez sur la touche <TIME> sur la télécommande (les minutes programmeées commen-
cerons a clignoter pour indiquer qu'elles ont été enregistrées)

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



La fonction de I'heure ne peut étre pilotée que par télécommande.
Si le robot est programmé pour exécuter la fonction de nettoyage par aspiration a
une heure précise, I'heure ne pourra pas étre réglée.

L'heure programmée apparait sur I'affichage a LED.
Quand la minuterie est programmée, toutes les autres fonctions sont désactivées.
Si vous souhaitez utiliser d'autres fonctions, annulez le paramétrage.

Paramétrage de I'heure

AVERTISSEMENT: le robot ne peut étre programmé que lorsqu'il est sur sa base de re-
charge et si cette derniére est branchée sur le secteur.
Aprés avoir entré I'heure courante, vous pouvez programmer une heure pour la fonction

de nettoyage automatique.

Utilisation de la télécommande

Appuyez sur la touche <PROG> (4j) de la télécommande.

Appuyez sur les touches augmenter ou diminuer 4, », a de la télécommande pour
programmer I'heure.

Appuyez sur la touche <PROG> de la télécommande (I'affichage des minutes clignotera)
Appuyez sur les touches augmenter ou diminuer ¢, », a de latélécommande pour ré-
gler les minutes.

Appuyez sur la touche <PROG> de la télécommande (I'heure programmée commencera a
clignoter pour indiquer qu'elle a été enregistrée)

Pour annuler le paramétrage, appuyez sur la touche <STOP>.

La fonction Planning ne peut étre pilotée que par télécommande.

L'icéne Planning (2g) apparait sur I'affichage & LED.

Nettoyage quotidien

AVERTISSEMENT: le robot ne peut pas étre programmé quand il est sur sa base de re-
charge et gu’il est connecté a l'alimentation secteur.

En activant cette fonction, le robot nettoiera tous les jours a une heure programmée. Pour
ce faire, la fonction nettoyage quotidien doit avoir été définie & une heure donnée.

Appuyez sur la touche <DAILY> (4j) de la télécommande.

Pour annuler le paramétrage, appuyez sur la touche <DAILY> de la télécommande. La
fonction Nettoyage Quotidien est accessible par I'intermédiaire de la télécommande UNI-
QUEMENT. L'icdne Nettoyage Quotidien(2h) apparait sur I'affichage a LED.

Fonctions diverses

Controle de la puissance d'aspiration
Cette fonction controle la puissance d'aspiration de poussiére du robot.
Pour augmenter la puissance d'aspiration, appuyez sur la touche <POWER>.(4i)
Pour diminuer la puissance d'aspiration, appuyez sur la touche <POWER>.(4i)
Il existe trois niveaux de puissance d'aspiration qui permettent aux utilisateurs de s'adapter
a chaque type de sol:
P1 (Min) pour les planchers lisses
P2 (Medium) pour planchers lisses avec crevasses (parquet, carrelage, etc.) (par défaut)
P3 (maximum) pour les moquettes et tapis légers
Les moquettes et les tapis ne doivent pas faire plus de 1,5 cm (0.6") d'épaisseur.
Note 1. Le nettoyage peut ne pas fonctionner si la moquette est mat ou sombre.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



Note 2. La brosse latérale peut ne pas fonctionner correctement sur les moquettes et peut
endommager la moquette.

Sons*
Appuyez sur la touche <MUTE>(4n) de la télécommande.
Pour annuler la fonction Muet, appuyez sur la touche <MUTE> sur la télécommande.

Langue*

Appuyer sur la touche <LANG> (4m) de la télécommande pour sélectionner une langue.
Les commandes vocales peuvent étre données en Francais, Espagnol, Italien, Anglais,
Néerlandais, Allemand ou Portugais.

Installation de la barriere virtuelle* (11)

Installation de la batterie
Ouvrir le couvercle de la batterie(11e) situé au bas de I'appareil et insérer la batterie.
Fermer le couvercle de la batterie correctement jusqu'a ce qu'il fasse un son de clic.

Installation de la barriere virtuelle

L'utilisation de la Barriére Virtuelle peut limiter les zones de nettoyage du robot.

ETAPE 1. Réglez la limitation de distance en ajustant le commutateur. Le voyant d'alimen-
tation a LED(11b) s'allumera lorsque le signal de I'appareil sera réglé sur faible ou élevé.

Réglages de l'interrupteur (11d) |Distance

Signal Faible ¥ Approx. 1~2m
Signal Elevé 6 Approx. 2~3m

ETAPE 2. Placez I'appareil a environ 30 cm devant I'endroit dont vous souhaitez limiter
I'acces. Placez I'appareil dans le sens de la fleche la ou vous souhaitez créer la Barriére Vir-
tuelle et assurez-vous de n'avoir aucun obstacle a I'avant. L'extrémité opposée de I'appareil
doit étre en contact avec un mur physique.

Mode Veille

La barriere virtuelle passera automatiquement en mode veille apres 2 heures et le voyant
d'alimentation a LED s'éteindra.

La barriere virtuelle sortira automatiquement du mode veille lorsque le robot sera a proxi-
mité pendant le nettoyage du sol.

Lorsque la barriere virtuelle est en mode veille, le robot peut passer a travers le mur
lorsqu'il est programmé pour une recharge manuelle.

Utilisation de la barriére virtuelle

1. N'utilisez pas deux ou plusieurs barrieres virtuelles & une distance proche pour créer un
mur plus long ou pour limiter la zone de nettoyage.

2. La barriére virtuelle ne fonctionne pas en mode manuel ni en mode nettoyage spot

3. Une exposition aux lampes halogénes, ou une exposition directe a la lumiére du soleil,
peuvent affaiblir les signaux de I'émetteur-récepteur infrarouge.

4. Le robot-aspirateur utilise trois type de périphérique infrarouge et celui avec un signal
réduit peut ne pas fonctionner correctement si le périphérique avec le signal prioritaire
est placé a I'avant de celui-ci.

5. L'utilisation des trois périphériques dans une petite zone peut confondre les signaux in-
frarouges et provoquer des dysfonctionnements.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



6. Maintenir la barriére virtuelle a une certaine distance (Img.XX) du chargeur, si la barriére
virtuelle est installée a proximité du chargeur, il peut interférer avec la charge automa-
tique.

7. L'utilisation de plusieurs barriéres virtuelles a petite surface peut entrainer le dysfonc-

tionnement de l'appareil.

. Les voyants a LED clignoteront si la batterie est faible. Remplacer la batterie.

. Séparez la batterie de I'appareil en cas de non-utilisation durant une longue période.

(Les dommages a cause d'une fuite des batteries ne sont pas garantis.)

© 00

loniseur de plancher (2d)*
L'ioniseur de plancher purifie I'air au niveau du sol en enlevant les substances nocives
telles que les microbes, les bactéries et les virus.

NETTOYAGE ET ENTRETIEN

Nettoyage

Nettoyage du capteur de fenétres

Assurez-vous que le capteur de fenétres soit toujours propre et gu'il ne contienne pas de
substances humides en utilisant un chiffon doux et sec.

Les substances étrangéres peuvent provoquer des dysfonctionnements.

Nettoyer tout autour du capteur de fenétre latéral.(1d) (Fig. 7)
Nettoyer les trois capteurs de fenétres au sol(3d) a I'aide d'un coton-tige. (Fig. 8)

Nettoyage de la prise de recharge (3e) (Fig. 8)
Désactivez l'interrupteur d'alimentation principal et nettoyez les deux prises de recharge
en utilisant un coton-tige.

Nettoyage de la brosse mixte (3b) (Fig. 9)

Nettoyez la brosse mixte fréquemment avec un chiffon humide et propre.

Ne pas vaporiser de I'eau sur I'extérieur ni nettoyer le robot a I'aide de substances volatiles,
telles que du benzene, du diluant ou de I'alcool.

Nettoyage du robot

La puissance d'aspiration ou la durée de vie du dispositif pourraient étre réduits si la main-

tenances de routine n’est pas effectuée correctement. Veillez a ce que les instructions four-

nies ci-dessous soient suivies:

1. Veillez a ce que le compartiment a poussiére soit vidé aprés chaque utilisation.

2. Si le filtre anti-poussiére (filtre (H)EPA)) est sale, nettoyez-le avec un aspirateur ou une
brosse douce.

3. Eliminer toutes substances étrangéres du capteur de fenétres (capteur latéral, capteurs
sol).

Nettoyage du compartiment a poussiére (6)

Ouvrez le couvercle du corps principal en appuyant sur le logo push (1f) et enlevez le bac
a poussiére comme indiqué sur l'illustration. (Fig. 10)

Appuyez sur la touche d'ouverture du couvercle (6b) et ouvrez le couvercle du compartiment
a poussiére (6¢) comme indiqué sur l'illustration. (Fig. 11)

Videz le compartiment a poussiére dans une poubelle. (Fig.12)

Nettoyez les joints du compartiment a poussiéere a I'aide d'un chiffon

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option

a



Nettoyage du filtre (H) EPA (6f)

Ouvrez le couvercle du corps principal en appuyant sur le logo push et enlevez le bac a
poussiére comme indiqué sur l'illustration.

Enlevez le filtre (H)EPA situé a I'avant du compartiment a poussiére et enlevez le boitier du
filtre (H)EPA (6g) (Fig. 13)

Tapotez légerement sur le filtre tout en le maintenant au-dessus de votre poubelle afin de
retirer I'exces de poussiére. (Fig. 14)

Avertissement : Ne placez pas le filtre sous I'eau. L'eau pourrait endommager le mo-
teur.

Nettoyage du filtre en mousse (6e)

Enlevez le filtre en mousse (situé derriere le filtre (H) EPA) comme indiqué sur I'illustration.
(Fig. 15)

Lavez légérement sous I'eau courante et laissez sécher pendant au moins 12 heures avant
de le replacer dans son compartiment. (Fig. 16)

Remplacement de diverses pieces

Remplacement du filtre (H) EPA

Dans le cas d'un bruit anormal ou de problémes d'aspiration alors que le robot est en
cours d'utilisation, vérifiez le filtre (H )EPA et remplacez-le s'il est en mauvais état.
Nettoyage du boitier du filtre (H) EPA

Le filtre (H) EPA est un accessoire remplagable; vous pouvez en acheter un nouveau dans
I'un de nos Centres de Service.

Remplacement de la brosse mixte (Fig. 17)

Desserrez les 4 vis de la plague de la brosse mixte et enlevez cette derniére.

Enlevez la brosse mixte de la plaque.

Placez une nouvelle brosse mixte sur la plaque et remontez-la en suivant I'ordre inverse.
Remplacement de la brosse latérale (3c) (Fig. 18)

Desserrez 1 vis de la brosse latérale.

Enlevez la brosse latérale de la plaque.

Placez une nouvelle brosse latérale sur la plaque et remontez-la en suivant I'ordre inverse.

DEPANNAGE & CODE ERREUR

1. Installation recommandée de la station de charge

Consultez les conseils suivants pour I'installation de la station de charge.

Espace latéral libre d'un 1 m par rapport au chargeur

Espace libre d'au moins 2 m devant le chargeur

Une distance maximale est conseillée entre le chargeur et un obstacle. 3 m suffiront.

Si le signal du chargeur rencontre un obstacle/mur qui le reflete (miroir ou fenétre), ceci
peut causer un dysfonctionnement du robot.

2. Placement recommandé de la barriére virtuelle

Consultez les conseils suivants pour l'installation de la barriére virtuelle.

Un espace libre de 30 cm devant la zone protégée.

N'utilisez pas plus de deux barriéres virtuelles en méme temps.

La fin du signal de la barriére virtuelle doit étre fermée. Ceci implique que la fin de la barriére
virtuelle doit atteindre un mur/obstacle.

@ * Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



Si le signal de la barriére virtuelle rencontre un obstacle/mur qui le refléte (miroir ou

fenétre), ceci peut causer un dysfonctionnement du robot.
L'espace autour de la barriére virtuelle doit étre libre d'obstacles.
La barriere virtuelle ne doit pas se trouver derriére un mur.

3. Mise en garde: Relation entre I'installation de la station de charge et la barriére

virtuelle

L'installation de la station de charge avec la barriére virtuelle dans les environs est limitée.

Veuillez consulter les conseils suivants.
La barriere virtuelle doit se trouver a plus de 3 m de la station de charge (Fig. 57).

Les signaux du chargeur et de la barriere virtuelle ne doivent pas se chevaucher, méme

s'ils se trouvent a plus de 3 m I'un de I'autre.

Si le signal de la barriére virtuelle bloque le chargeur, le robot ne pourra pas retourner au

chargeur.

En cas de dysfonctionnement, exécutez le contréle suivant sur votre robot aspirateur:

Probleme

Aspects a vérifier

Solution

Le robot ne
fonctionne pas
avant de procéder
a l'activation de la

La principale source d'alimenta-
tion est-elle activée?

Un voyant bleu clignote chaque
seconde sur |'affichage de la

Activez la source d'alimentation
principale.

Recharger manuellement.

nettoyage par
aspiration activée.

Y a-t-il un fil ou un autre objet
coincé sur la roue?

Le périphérique est-il bloqué en
raison d'une différence du
niveau du sol ?

fonction de h Faites fonctionner |'appareil a

nettoyage par batt'e.ne. ) l'aide des touches du corps

aspiration Vérifiez les piles de la télécom- |principal; si cela fonctionne,
mande. changez les piles de Ila

télécommande.

Le robot ne Un voyant bleu clignote chaque | Recharger manuellement.

fonctionne pas seconde sur l'affichage de la

une fois la batterie.

fonction de

Désactivez la source
d'alimentation  principale et
retirez les fils ou tous autres
objets.

Soulevez-le et déplacez-le.

La puissance
d'aspiration est
faible.

Le compartiment a poussiére
est-il rempli?

Y at-il des substances
étrangeéres bloquées autour de
I'ouverture?

Le filtre (H)EPA est-il propre?

Désactivez I'alimentation
principale et enlevez la poussiére
Désactivez I'alimentation
principale et retirez toutes les
substances  étrangéres  de
I'ouverture.

Nettoyez le filtre (H)EPA

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option
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L'aspirateur ne Le cable de la base de recharge | Branchez la base de recharge.
trouve pas la base | est-il branché?
de recharge. Y a-t-il un objet & proximité de la | Enlevez tous les objets autour de
base de recharge? la base de recharge.
Y atil des substances|Activez la source d'alimentation
étrangéres sur la borne de | principale et nettoyez la recharge
recharge? Activez la base de recharge.
L'adaptateur de la base de
recharge est-il désactivé?
Pas de commande Appuyez sur la touche <MUTE>
vocale sur la télécommande.
Code |Description Ce que doit faire l'utilisateur
E-01 Le bac a poussiere 1. Vérifiez si le compartiment a poussiére est bien
n'est pas détecté inséré.
E-02 Batterie Faible 1. Essayez de recharger le robot.
E-03 Dispositif défaillant : 1. Nettoyez les fenétres du capteur anti-
Capteur anti-chute chute situé en dessous du robot.
E-04 Dispositif défaillant: | 1. Vérifiez que rien n’est bloqué dans le
Bouclier bouclier.
E-05 Dispositif défaillant: | 1. Nettoyez les fenétres avant.
PSD
E-06 Dispositif défaillant: | 1. Mettre hors tension et réessayer de
Capteur gyroscopique nouveau.
E-07 Dispositif défaillant : 1. Vérifier que rien n’est coincé dans les i
Moteur de marche roues. Bpsom de
- o réparation
E-08 Dispositif défaillant : 1. Nettoyez la borne de recharge du robot
Recharge et de la station de recharge.
2. Mettre hors tension et éssayer de
nouveau.
E-09 Dispositif défaillant : 1. Vérifiez que rien n’est coincé dans les
Brosse de coté brosses
E-10 Dispositif défaillant : 1. Vérifiez que rien ne bloque le trou
Moteur d'aspiration d'aspiration.
2. Mettre hors tension et essayer de
nouveau 10 minutes plus tard.

* Selon le modele : ces systémes sont spécifiques & certains modeles ou sont des accessoires disponibles en option



SPECIFICATIONS
Catégorie Type Elément Description
Largeur 360 mm
i . Longueur 360 mm
Taille et poids
Hauteur 95 mm
Poids 3kg
. . . Li-lon 14,4V
Electrique Batterie 4400 mAh
ROBOT ROWENTA —
Capacité du
compartiment a 600 cc
poussiére
Temps nécessaire
pour 35h
Recharge

Temps de nettoyage

Jusqu'a 135 minutes.

Largeur 210 mm
Base de recharge du Longueur 108 mm
ROBOT ROWENTA Taille et poids Hauteur 110 mm
Poids 0,7 kg
Adaptateur du B} Tension d'entrée c.a. 100~240V
ROBOT ROWENTA Electrique (50/60 Hz)
Tension de sortie cc.19V,15A
Télécommande Batteries AAA x2

ELIMINATION/ENVIRONNEMENT

Emballage: I'emballage protégeant votre dispositif se compose de matériaux recyclables
et respectueux de I'environnement. L'emballage qui n'est plus utilisé doit étre éliminé dans

des points de collecte spécialement désignés.

L'appareil utilisé: ne jetez pas I'appareil avec des déchets ménagers. Votre appareil contient
de nombreux matériaux recyclables ou précieux et devrait donc étre confié a un revendeur

ou a un centre de recyclage pour son élimination.

Pensez a I'environnement !

ménagers.

B

retirée avant qu'elle ne soit éliminée.

Filtres utilisés: comme ils ne contiennent pas de substances interdites en termes
de déchets ménagers, les filtres utilisés peuvent étre éliminés avec les déchets

Batterie utilisée: la batterie qui est comprise dans le robot de nettoyage doit étre

(=]
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GUARANTEE

* This appliance is for domestic use only; any misuse or use that does not conform to the
instructions will release the brand from all liability and the guarantee will be cancelled.

« Read the instructions for use carefully before using your appliance for the first time: use
that does not conform to the instructions will release Rowenta from all liability.

SAFETY RECOMMENDATIONS

For your safety, this appliance complies with all
applicable standards and regulations (Low Voltage,
Electro-magnetic =~ Compatibility, ~ Environmental
directives, etc.)

This appliance should not be used by persons
(including children) with reduced physical, sensory or
mental abilities, or by persons lacking experience or
knowledge, unless they are duly watched over or
trained on how to use the appliance.

Children should be supervised to ensure they do not
play with the appliance.

This device can be used by children over 8 years of age
and by persons with reduced physical, sensory or
mental capacities, and by persons lacking experience
or knowledge, if they are correctly watched over, or if
they have received proper instructions relative to the
safe use of the appliance and if they have fully
understood the risks implied.

This appliance is not designed to be used by
individuals (including children) with reduced physical,
sensory or mental capacities, nor by individuals
lacking experience or knowledge in the use of the
appliance, unless they have the benefit of being under
the surveillance of a responsible person, or of having
received proper instructions. It is advisable to keep an




eye on children in order to make sure that they do not
use the appliance as a toy.

This appliance may be used by children over eight (8) @
years old and by individuals with reduced physical,
sensory or mental capacities, or lacking experience or
knowledge, as long as they are properly supervised by
a responsible person, as long as they have received
instruction concerning the safe use of the appliance,
and as long as all possible risks have been addressed.
Children should not play with the appliance. User
cleaning and care should not be carried out by children
unless they are aged 8 years and over and supervised.
Keep the appliance and its lead out of reach of children
under 8 years of age.

1. Safety precautions

Read your package insert attentively and keep it in a

safe place for further reference.

Your vacuum cleaner is an electric appliance: is should

only be used under normal conditions.

Do not vacuum wet surfaces, liquids of any kind, hot

substances, super fine substances (platinum, cement,

ash, etc.), large sharp debris (glass), harmful products

(solvents, abrasives...), aggressive products (acids,

cleaning substances...), or flammable or explosive

materials (gasoline or alcohol based).

* Never immerse the device nor its charge base in
water or any other liquid; do not spray water on the
device nor on its charge base.

* Do not expose the device to the outdoors and keep it
away from damp areas.

* Do not to place the device near a heat source (ovens,
heating devices or warm radiators).



* Do not to expose the batteries to a room temperature
higher than 40°C (104°F).

* Do not to take the device apart while it is running.

* Never turn your robot on without the dust box and
the foam rubber motor protection filter in place.

* Do not use the appliance if: it has been dropped and
there is visible damage or if it fails to function
correctly.

-the charge base or the charge base cord are
damaged. In that case not to open the appliance, but
take it to the Authorized Rowenta Service Center
nearest to your home, since special tools are
necessary in order to safely carry out any repairs.

Repairs should only be performed by specialists

using original spare parts.

Repairs carried out by the user can be dangerous.

* Use only original guaranteed Rowenta accessories
(filters, batteries...).

This device is designed for domestic use only. In case

of inappropriate use or failure to follow the package

insert instructions, Rowenta will not be held liable.

2. Electric supply

» Make sure that the voltage indicated on the
descriptive plate of your vacuum cleaner charge base
corresponds to that of your wall outlet.

* Never pull on the electric cord in order to disconnect
the charge base.

« If the charger cord is damaged or if the charge base
does not work: do not use any charger different from
the one provided with the device, and contact an
authorized Rowenta Service Center or a Rowenta
Consumer Service Center.



3. Repairs

Repairs should only be performed by specialists using
original spare parts. Repairs carried out by the user can @
pose a risk and will cancel the warranty.

IMPORTANT SAFETY REGULATIONS

Important The following safety regulations are aimed at preventing unexpected
dangers through safe and correct use of the product.

Warning: Not following the instructions can cause death or serious injuries.
Second Warning: Not following the instructions can cause serious injuries or
material damages.

After having read the instructions, keep them in a safe place that is accessible to everyone
concerned.

Warning Do not modify or take apart

Never take the product or battery apart, or modify them, unless you are an authorized repair
technician (doing so could cause a fire or malfunction).

Placing the electric power cord

Make sure that the electric power cord is not being squeezed by a heavy object and that it
is not in contact with anything with sharp edged (this could cause a fire or an electric shock).
Do not touch the recharge terminals

Do not touch the recharge terminals located on the charge base and on the main body of
the appliance. Place any metallic objects (metal rods, scissors, etc.) away from the recharge
terminals (not doing so could cause an electric shock or a malfunction).

Load the robot only

Never use the battery, the adapter or the charge base for any product other than the
ROWENTA robot (doing so could cause a fire or malfunction).

No strange elements

Do not put any kind of liquid, knife blade, thumbtack, etc. into the adapter, the charge base
or the main body of the robot (doing so could damage the robot).

Do not use the appliance in dangerous places

Do not use the robot on a wet floor or near dangerous or fragile objects such as a candle
or a glass cup (doing so could cause a fire or damage the robot).

Emergency shutdown

If the product produces a strange sound or smell, or smoke, turn the main switch off
immediately (in order to avoid the risk of a fire or damage to the robot).

Do not place flammable materials close to the robot

Do not place flammable materials such as gasoline, thinners, etc., or strong chemical agents
such as detergents, bathroom products, drinks, etc. near the main body of the robot (doing
so could cause a fire or damage the robot).



Maintenance of the plug

Do not handle adapter plug with wet hands and hold it firmly when unplugging it (do not
pull by the cord). When you withdraw the plug from the adapter, hold the main body
avoiding any contact with metallic parts (not doing so could cause an electric shock).
Addition: Plug the charger port before the AC power from the wall

Risk of falls

The ROWENTA robot is equipped with smart empty space sensors which keep it from
falling. However, there can be situations in which the empty space sensors are less efficient;
for example, near the edges of round stairs, where there are carpets close to stairs, on
slippery surfaces, and when sensors are clogged.

Second Warning

Body parts

Do not put any part of your body, like your hand, near the robot opening while it is on (doing
so could cause injuries or damage the product).

Do not load objects on the appliance or stand on it

Do not turn the ROWENTA robot on if a child is sitting or standing on it, or if there is an
object on top. Do not use the main body if it is caught up by any other object (doing so can
cause injuries or damage the product).

Do not use in places that are too high above ground level

Do not use the main body in a place where there is a risk of it falling down or off (doing so
could cause the destruction of the product).

Air entry and pipe

Do not stick any kind of rod or pin into the air entry or pipe of the main body (doing so
could damage the product).

Removing a jammed object

If a large sheet of paper or napkin gets jammed at the entry, remove it rapidly (not doing
so could damage the product permanently).

Close the doors before cleanup

Close all balcony and bathroom doors before starting to vacuum clean (not doing so could
damage the product permanently).

Babies

Do not use the robot in a room where there is a baby sleeping (doing so could cause
injuries).

Checking the dust box

Do not use the robot if the dust box is full (doing so could cause breakdown of the product).



Low and high temperatures

Do not expose the robot to low (under -5°C or 23°F) or to high temperatures (over 40°C or
104°F) for prolonged periods of time (doing so could cause breakdown of the product). @
Use indoors only

Use the robot indoors only (otherwise, you could damage the product).

Impacts

Do not exert strong pressures on the robot or make it fall (doing so could cause injuries or
damage the product).

Do not use on furniture that is to high above ground level

Do not use the robot on high and narrow furniture such as cupboards, refrigerators, tables,
etc. (doing so could cause injuries or damage the product).

Use the appliance only after having cleared the floor

Pick up and clear any objects scattered on the floor. They could create problems during
vacuum cleaning (for example, small carpets, threads, nails, etc.).

Put away any jewels

Put away small objects such as earrings and other small jewels that could be vacuumed by
the robot (if this happened, the jewels and the product could be damaged).

Cut out the main power supply

In the presence of a child or an unprotected animal, cut out the main power supply.

Once you have cut out the main power supply, remove all foreign objects

Once you have cut out the main power supply, remove all foreign objects

Installing the charge base

Install the charge base where the robot can find it easily.

Water / Detergent
Do not put water or detergent inside the robot (doing so could cause a defect).



DESCRIPTION

1. Rowenta Robot (TOP) e. Smart Mode*
a. START/STOP f. Random Mode
b. Mode g. Spot Mode
c. Charge h. Manual Mode
d. Lateral Sensor Window i. Vacuuming power control (P1, P2,
e. Bumper P3)
f. Opening Logo j. Time
g. LED Display k. Schedule (Programming)
2. LED Display (or 1 I. Daily cleanup
a. Smartngd(e 9 m. Language™
b. Random Mode n. Mute
¢. Spot Mode o. Charge
d. Floor ionizer* 5. Charge Base
e. Battery charge a. Charge LED
f. Time b. Power LED
g. Schedule 6. Dust Box
_h. Daily cleanup a. Dust Box
i. Charge b. Box Lid Open Button
j- Mute c. Dust Box Lid
3. Rowenta Robot (BOTTOM) d. Handle
a. Main power switch e. Foam Filter
b. Joint brush f. (H)EPA Filter*
c. Lateral brush g. (H)EPA Filter Case
d. Floor sensors
e. Charging Pad 7 Adapte.r
f. Battery Compartment 8. Foam filter
4. Remote Controller 9. (H)EPA Filter*
a. Power / Energy Saving Mode 10. Two (2) Lateral Brushes*
b. Direction Buttons . _—
c. Start/Pause 11. Virtual barrier
d. Stop

USER INSTRUCTION

Installing the charge base (5)

Plug the adapter to the charge base

Plug the adapter(7) into the outlet located at the back of the charge base and insert the
electric cord into the slot. (Fig. 1)

Install on a flat surface

Place the charge base against a wall, on a flat surface. (Fig. 2)

Install in a place free of any physical obstacles

Install the charge base in a place that is free of obstacles (including carpets), leaving at least
1 meter (3 feet) of free space to the left and right, and 2 meters (6 feet) to the front. (Fig. 3)

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



Electric cord placement
Place the cord along the wall. (Fig. 4)

Using the charge base
1. Leave the charge base cord plugged in permanently (the automatic charge
function will not be available if the charge base is not ON).

2. Install the charge base in a place where the robot will be able to find it easily (if it
is installed in a corner, or where it is difficult to find, the ROWENTA robot will not
be able to reach it).

Switching the ROWENTA robot on and off (Main switch)(3a) (Fig. 5)

Turn the main body around and check that the main switch is ON
If the switch is OFF, turn it ON.

Using the main power switch

. When you first receive the product, the main power switch is OFF.

. Whenever the main power switch is turned OFF, all functions are rebooted.

. Whenever the main power switch is turned OFF, all functions including those of
the remote control are deactivated. Therefore, it is better to leave it ON, except in

some particular cases (please refer to Safety Precautions).

. The robot can be charged even if the main power switch is OFF.

. Whenever the main power switch is lit, if the robot is not used within 10 minutes
it will go into energy-saving mode.

Turning ON the appliance

Turning the appliance on by remote control (4)
Press the <POWER> button (4a) on the remote control
Turning the appliance on from the main body

Press the < START/STOP > button (1a) on the main body

Turning off the appliance

Turning the appliance off by remote control

Press the <POWER> button on the remote control.
The robot will stop and go into energy-saving mode.

Turning the appliance off from the main body

Press the <START/STOP> button on the main body for at least one second.
The robot will stop and go into energy-saving mode.

Start/Stop cleaning

Start / Stop with the remote control
Select the cleanup mode according to the structure of the house by pressing <SMART (4e),



RANDOM (4f) or SPOT (4g)> on the remote control.

Press the <START/PAUSE> button (4c) on the remote control. The vacuum cleaning process
will start once a vocal command is given.

Press the <START/PAUSE> button on the remote control during cleanup, and the robot will
take a break.

Press the <STOP> button(4d) on the remote control during cleanup, and the robot will stop.

Start / Stop from the main body

Select a cleanup mode according to your needs by pressing the <MODE> button(1b) on
the main body of the appliance.

Press the <START/STOP> button on the main body; the vacuum cleaning process will start
automatically.

Press the <START/STOP> button on the main body during cleanup, and the robot will stop.
Remove all objects that could hinder the vacuum cleaning process from the floor.

Charging the appliance

Intelligent Automatic charge in the Smart mode

This function allows for automatic charge of the robot whenever cleanup is finished or if
the battery is low. The robot will plug itself to the recharge terminal automatically.

Automatic charge in the Random mode

This function allows for automatic charge of the robot when the battery is low. The robot
will plug itself to the recharge terminal automatically.

Once the robot is automatically plugged to the charge base, check the state of the LED
display (1g or 2) to see if it is charging correctly.

State of the LED display Power (5a) Charge (5b)
ON Red White
Charging Red Red
Charge finished Red Blue:
Initialization Red

Do not place the charge base on a carpet.

Do not place the charge base near direct sunlight or any heat source.

If the automatic charge does not work correctly, run the following check:

Turn the main power switch OFF and then back ON.

Disconnect and reconnect the charge base cord.

Make sure that the recharge terminals and the sensor windows are not clogged,

then dry the main body and the charge base with a dry rag (remember to switch off
the main power switch and to switch off the robot before drying carefully).

Check to see if there is any obstacle such as a reflective object, a chair, etc. near the
charge base.




Manual charge

Method 1. Using the remote control
1. Press the <CHARGE> button(4o) on the remote control

Method 2. Manual connection of the robot to the recharge terminal (Fig. 6)

1. Move the robot manually to the charge base.

2. With the charge base ON, plug the robot terminals to those of the charge base.

3. The state of the LED display should be the same as the one corresponding to the
automatic charge function.

Method 3. Moving the robot closed to the charge base for an automatic charge.

1. Move the robot to where it is less than 3 meters (9 feet) away from the charge base,
making sure that the latter is ON.

2. Press the <CHARGE> button(1c) on the main body of the appliance or on the remote
control.

3. The robot will recognize the charge base, dock itself in and start charging automatically.

Cleaning modes

- Smart Mode* (Intelligent cleanup)

Cleans simple structured areas for daily cleaning (ideal for sparsely furnished rooms and /
or uncrowded).

The robot moves around in a unique way that allows it to vacuum each area just once.
Please select the Smart mode while the robot is on the charge base.

Using the remote control

Press the <SMART> button on the remote control; the cleaning mode will change to Smart
Press the <START/PAUSE> button on the remote control; the vacuum cleaning process will
start automatically.

Press the <STOP> button on the remote control during cleanup; the robot will stop with a
vocal message.

Using the buttons on the main body

Press the <MODE> button on the main body, and select Smart mode.

Press the <START/STOP> button on the main body; the vacuum cleaning process will start
automatically.

"Begin intelligent cleanup" message

Press the <START/STOP> button on the main body during cleanup, and the robot will stop.

- Random Mode (random)

For an intensive cleanup (ideal for very furnished rooms and/or crowded)
The robot moves randomly until the battery runs out.

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



Using the remote control

Press the <RANDOM> button on the remote control; the cleaning mode will change to
Random.

Press the <START/PAUSE> button on the remote control; the vacuum cleaning process will
start automatically.

Press the <STOP> button on the remote control during cleanup, and the robot will stop.

Using the buttons on the main body

Press the <MODE> button on the main body, and select Random mode.
Press the <START/STOP> button on the main body; the vacuum cleaning process will start
automatically.

Spot Mode (targeted cleanup)

For localized vacuum cleaning.
The robot carries out a spiral movement within a 1 m (3 ft) diameter approximately in order
to clean intensively in a previously defined area.

Using the remote control

Press the <SPOT> button on the remote control; the cleaning mode will change to Spot.
"Spot Mode" Message

Press the <START/PAUSE> button on the remote control; the vacuum cleaning process will
start automatically.

Press the <STOP> button on the remote control during cleanup, and the robot will stop.

Using the buttons on the main body

Press the <MODE> button on the main body, and select Spot mode.

Press the <START/STOP> button on the main body; the vacuum cleaning process will start
automatically.

Press the <START/STOP> button on the main body during cleanup, and the robot will stop.

Manual Mode

The robot moves by remote control

Moving the robot with the remote control

Press the <MANUAL > button(4h) on the remote control.

Direction buttons 4, », a (4b) on the remote control to move the robot as desired.

SCHEDULE (PROGRAMMING)

You can program the robot so that it vacuums at precise moments, even when you are not
home.

- Current Time Setting
WARNING: the robot can only be programmed while it is on its charge base and if
the latter is connected to the mains.




In order to be able to program a cleaning schedule, you must first enter the current time.

Using the remote control

Press the <TIME> button(4j) on the remote control.

Press the increase or decrease buttons 4, » , a on the remote control in order to set
the current hour.

Press the <TIME> button on the remote control (the set time will start blinking)

Press the increase or decrease 4 , » , - buttons on the remote control in order to set
the current minutes.

Press the <TIME> button on the remote control (the set minute will blink to show it has
been recorded)

The Time function can only be operated by remote control.
If the robot is scheduled to perform the vacuum cleaning function at a given time,
the current time cannot be set.

The scheduled time appears on the LED display.
When the timer is set, all other functions are deactivated. If you wish to use other
functions, cancel the programming.

Schedule Time Setting

WARNING: the robot can only be programmed while it is on its charge base and if
the latter is connected to the mains.

After having entered the current time, you can schedule a time for the automatic cleanup
function.

Using the remote control

Press the <PROG> button(4k) on the remote control.

Press the increase or decrease buttons 4, », a on the remote control in order to set
the current time.

Press the <PROG> button on the remote control (the minute display will start blinking)
Press the increase or decrease buttons 4 , », a on the remote control in order to set
the current minutes.

Press the <PROG> button on the remote control (the scheduled time will blink to show it
has been recorded)

To cancel the programming, press the <STOP> button.

The Schedule function can only be operated by remote control.

The Schedule icon(2g) appears on the LED display.

Daily cleaning

WARNING: the robot can only be programmed while it is on its charge base and if
the latter is connected to the mains.

By activating this function, you will have the robot clean every day at a scheduled time.
First, the daily cleaning function must be set to a given time.

e



Press the <DAILY> button(4l) on the remote control.

To cancel the programming, press the <DAILY > button on the remote control.
The Daily Cleaning function is accessible through the remote control ONLY.
The Daily Cleaning icon(2h) appears on the LED display.

Various functions

Vacuum power control

This function controls the dust vacuuming power of the robot.

To increase the vacuuming power, press the <POWER > button.(4i)

To decrease the vacuuming power, press the <POWER > button.(4i)

There are three levels of vacuuming power that allow users to adapt to every floor type:
P1 (Min) for the smooth floors
P2 (medium) for smooth floors with crevices (parquet, tiles, etc.) (default)
P3 (maximum) for carpets and thin rugs

Carpets and rugs must not be more than 1.5 cm (0.6") thick.

(Note 1. Cleaning might not work accordingly on dark color or stiff carpets.

Note 2. Lateral brush might not work accordingly on carpets and can damage the carpet.)

Sounds*

Press the <MUTE> button(4n) on the remote control.

To cancel the Mute function, press the <MUTE > button on the remote control.
Language*

Press the <LANG> button(4m) on the remote control to select a language. The voice
commands can be given in French, Spanish, Italian, English, Dutch, German, or Portuguese.
Installing the virtual barrier*(11)

Battery installation

Open the battery lid(11e) located at the bottom of the device and insert the battery.

Close the battery lid properly until it makes a click sound.

Virtual barrier installation

The use of the Virtual barrier may limit the cleaning areas of the robot.
STEP1. Set the limitation of distance by adjusting the switch. Power LED(11b) will turn on
when switched to low or high signal.

Switch Settings (11d) | Distance

Low Signal Q Approx. 1~2m

High Signal ‘Q‘ Approx. 2~3m

STEP 2. Place the device about 30cm in front where you wish to limit the access. Place the
device in the direction of the arrow where you wish to create the Virtual barrier and make

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



sure to have no obstacles in front. Opposite end of the device should be in touch with a
physical wall.

Sleep Mode

The Virtual barrier will automatically fall into sleep mode after 2 hours and the power LED
will turn off.

The Virtual barrier will automatically wake up from the sleep mode when the robot comes
near while cleaning the floor.

When the Virtual barrier is in sleep mode, the robot may pass through the wall when
commanded for manual charging.

Using the virtual barrier

-

. Do not use two or more Virtual barriers in near distance to create longer wall or to limit

the cleaning area.

The Virtual barrier does not work in manual and spot mode cleaning

Exposed to Halogen lamps, or direct sunlight, may weaken the signals of the infrared

transceiver.

The robot cleaner uses three type of infrared device and the least signal device may not

work properly if the priority signal device is placed in front of it.

The use of all three devices in a small area may confuse the infrared signals to cause
malfunctions.

Keep the Virtual barrier at a certain distance from the charger, for if the Virtual barrier is
installed near the charger, it may interfere with automatic charging.

The use of more than one Virtual barriers at small area may cause malfunction.

The LED lights will be blink if battery level is low. Replace the battery .

. Separate the battery from the device in case of not in use for long time. (damages due
to leaking batteries is not guaranteed.)
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Floor ionizer (2d)*

The floor ionizer purifies the air at the level of the floor by removing harmful substances
such as germs, bacteria and viruses.

CLEANING AND MAINTENANCE

Cleaning

Cleaning the sensor windows

Make sure the sensor windows are always clean and free of wet substances by using a soft,
dry rag.

Foreign substances can provoke mal-functions.

Clean all around the lateral sensor window.(1d) (Fig. 7)
Clean the three floor sensor windows(3d) using a cotton swab. (Fig. 8)

Cleaning the charging pad(3e)(Fig. 8)
Turn off the main power switch and clean the two charging pad using a cotton swab.

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



Cleaning the joint brush(3b)(Fig. 9)

Clean the joint brush frequently with a clean, damp rag.
Do not spray water on the outside or clean the robot using volatile substances such as
benzene, thinners or alcohol.

Cleaning the robot

The vacuuming power or lifespan of the device could be reduced if maintenance routines
are not carried out properly. Please make sure to follow the instructions provided below:
1. Please empty the dust box after each use.

2. If the dust filter ((H)EPA) filter) is dirty, clean it with a vacuum cleaner or a soft brush.

3. Eliminate any foreign substances from the sensor windows (lateral sensor, floor sensors).

- Cleaning the dust box(6)

Open the lid of the main body by pressing the push logo (1f) and remove the dust box as
indicated in the illustration. (Fig. 10)

Press the box lid open button (6b) and open the dust box lid (6c) as indicated in the
illustration. (Fig. 11)

Empty the dust box over a dustbin. (Fig.12)

Clean the dust box seals using a cloth

Cleaning the (H)EPA filter(6f)

Open the lid of the main body by pressing the push logo and remove the dust box as
indicated in the figure.

Remove the (H)EPA filter located at the front of the dust box and remove the (H)EPA filter
case(6g) (Fig. 13)

Tap lightly on the filter holding it above your garbage bin in order to remove excess dust.
(Fig. 14)

Warning : Do not place the filter under water. The water can damage the motor.
Cleaning the foam filter(6e)

Remove the foam filter (located behind the (H)EPA filter) as indicated in the illustration.
(Fig. 15)

Wash lightly under running water and leave to dry for at least 12 hours before refitting.
(Fig. 16)

Replacing different parts

Replacing the (H)EPA filter

In the event of abnormal noise or vacuuming problems while the robot is in use, check the
Remove the (H)EPA filter case.

The (H)EPA filter is a replaceable accessory; you can buy a new one at one of our Service
Centers.



Replacing the joint brush (Fig. 17)

Loosen the 4 screws on the joint brush plate and remove the plate.
Remove the joint brush from the plate. @
Place a new joint brush on the plate and remount it following the inverse order.

Replacing the lateral brush(3c) (Fig. 18)

Loosen 1 screw on the lateral brush.
Remove the lateral brush from the plate.
Place a new lateral brush on the plate and remount it following the inverse order.

TROUBLESHOOTING & ERROR CODE

1. Recommended Placement of Charging Station

About placement of charging station, refer following figures.

Empty space more than 1m from side of charger

Empty space more than 2m in front of the charger

Long distance between obstacle and charger and would be better. 3m is enough for this.
If charger signal meets reflexive obstacle/wall (mirror or window), robot may operates
abnormally.

2. Recommended Placement of Virtual Barrier

About placement of virtual-wall, refer following figures.

Empty space over 30cm before protected area.

Do not use more than two virtual walls together.

The end of virtual-barrier-signal should be closed. This mean, the end of virtual-barrier must
reach any wall/obstacle.

If the end of virtual-barrier-signal meets reflexive obstacle/wall (mirror or window) Robot
may operate abnormally.

There shouldn’t be obstacles around virtual barrier.

Virtual barrier shouldn't be behind the wall.

3. Caution : Relationship of Placement Between Charging Station And Virtual Barrier
There are some constraint when place charging station and virtual-barrier nearby.

Please refer following figures.

The position of virtual-barrier must be far from charger over 3m (Fig. 57).

This is also bad if each signal has common area although the distance between charger
and virtual-barrier is over 3m.

If virtual-barrier-signal is block the charger, robot can't return to charger forever.



In case of malfunction, run the following check on your robot:

Problem

Aspects to be checked

Solution

The robot does not
work before
activating the
vacuum cleaning
function

Is the main power
switched on?

A blue light blinks every one
second on the battery display.

Check the remote control
battery.

source

Switch on the main power
source.
Charge manually.

Operate the device using the
main body buttons; if that works,
replace the remote control

The robot does not
work once the
vacuum cleaning
function is
activated.

A blue light blinks every one
second on the battery display.

Is there a thread or other object
caught on the wheel?

Is the device caught due to a
difference in floor level?

Charge manually

Turn off the main power source
and remove the threads or other
objects.

Lift it up and move it.

The vacuuming
power is low.

Is the dust box full?

Are there foreign substances
caught up around the opening?

Is the (H)EPA filter clean?

Turn off the main power supply
and clean the dust.

Turn off the main power supply
and remove any foreign
substances from the opening.

Clean the (H)EPA filter.

The robot cannot
find the charge
base.

Is the charge base power cord
plugged in?

Is there an object near the
charge base?

Are there foreign substances on
the recharge terminal?

Is the charge base adapter OFF?

Plug in the charge base.

Remove any objects around the
charge base.

Turn the main power source on
and clean the recharge

Turn the charge base adapter
ON.

No voice command

Press the <MUTE > button on
the remote control.




Code Description What user has to do
E-01 Dust-box is not | 1. Check dust-box is inserted.
detected.
E-02 Low Battery 1. Try to charging the robot
E-03 Device fault :|1.Clean the drop-sensor-windows under
Drop sensor the robot
E-04 Device fault :|1.Check if something is stuck in bumper
Bumper
E-05 Device fault :[1.Clean the front-windows
PSD
E-06 Device fault :|1.Turn off and try again
Gyro sensor
E-07 Device fault :|1.Check if something is stuck in wheels | Require
Driving motor Repair
E-08 Device fault :|1.Clean charging terminal of robot and
Charging charging station
2. Turn off and try again
E-09 Device fault :|1.Check if something is stuck in brushes
Side-brush
E-10 Device fault :|1.Check if something is blocking suction

Suction motor

hole.
. Turn off and try again 10minute later

N




SPECIFICATIONS

Category Type Element Description
Width 360 mm
i . Length 360 mm
Size and weight -
Height 95 mm
Weight 3kg
ROBOT ROWENTA : Li-lon 14,4V
Electrical Battery 2400 mAh
Dust box capacity 600 cc
Time required to 35h
charge
Cleaning time Up to 135 min.
Width 210 mm
ROWENTA ROBOT . . Length 108 mm
Size and weight -
charge base Height 110 mm
Weight 0,7 kg
ROWENTA ROBOT Entry voltage c.a 100-240V
adapter Electrical (50/60 Hz)
P Outlet voltage cc.19V,15A
Remote control Batteries AAA x2
DISPOSAL/ENVIRONMENT

Packaging: the packaging protecting your appliance consists of environment-friendly and
recyclable materials. Packaging that is no longer used should be disposed of at specially
designated collection points.

The used appliance: do not dispose of your appliance with household waste. Your appliance
contains numerous valuable or recyclable materials and therefore should be given to a
dealer or a recycling centre for disposal.

Think of the environment!

Used filters: as they do not contain forbidden substances in terms of household
waste, the used filters can be disposed of with household waste.

Used battery: battery that is included in the cleaning robot has to be removed
before it is disposed
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GARANTIA

« Este aparato esta exclusivamente disefiado para un uso doméstico; todo uso incorrecto
que incumpla las instrucciones al respecto liberard a la marca de cualquier
responsabilidad y la garantia sera cancelada.

« Antes de utilizar el aparato por primera vez, lea atentamente las instrucciones de uso: el
uso no conforme con lo reflejado en las instrucciones liberara a Rowenta de cualquier
responsabilidad al respecto.

RECOMENDACIONES DE SEGURIDAD

Para su seguridad, este aparato respeta todos los
estandares y regulaciones aplicables (directivas de baja
tensién, compatibilidad electromagnética, medio
ambiente, etc.).

Este aparato no debe ser utilizado por personas
(incluyendo niios) con capacidades fisicas, sensoriales
o mentales reducidas, o bien por personas que
carezcan de la experiencia o el conocimiento
necesarios, a menos que sean debidamente vigiladas
o estén adiestradas en el uso del citado aparato.
Debe vigilarse a los ninos para garantizar que no
juegan con el aparato.

Este dispositivo puede ser utilizado por ninos mayores
de 8 anos y por personas con facultades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas si estan
adecuadamente supervisadas o bien si han recibido
instrucciones sobre el uso seguro del aparato y han
comprendido totalmente los riesgos que implica dicho
uso.

Este aparato no ha sido disenado para ser utilizado por
personas (incluyendo nifios) con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas, ni por individuos sin
experiencia o conocimiento en relacion con el uso del
aparato, a menos que sean supervisadas por una
persona responsable o hayan recibido instrucciones




adecuadas para su manejo. Se aconseja vigilar a los
ninos para garantizar que no utilizan el aparato como
si fuera un juguete.

Este aparato puede ser utilizado por ninos mayores de
ocho (8) anos y por individuos con capacidades fisicas,
sensoriales o mentales reducidas o carentes de
experiencia o conocimiento, siempre que sean
adecuadamente supervisadas por una persona
responsable, hayan recibido instruccion adecuada en
relacion con el uso seguro del aparato y conozcan
adecuadamente los posibles riesgos que entrana su
uso. Los ninos no deben jugar con el aparato. La
limpieza y el mantenimiento de la maquina no debe
ser efectuada por ninos a menos que tengan mas de 8
anos y sean supervisados. Mantenga el aparato y su
cable fuera del alcance de ninos menos de 8 anos.

1. Precauciones de seguridad

Lea el manual atentamente y téngalo a mano para

consultarlo en un futuro.

La aspiradora es un aparato eléctrico: solo debe

utilizarse en condiciones normales de uso.

No pase la aspiradora sobre superficies mojadas,

liquidos de cualquier clase, sustancias calientes,

sustancias muy finas (cemento, cenizas, etc.),

fragmentos cortantes de gran tamano (vidrio),

productos nocivos (disolventes, abrasivos, etc.),

productos agresivos (acidos, sustancias utilizadas para

limpiar, etc.) o bien materiales inflamables o

explosivos (basados en alcohol o gasolina).

* Nunca sumerja el dispositivo o su base de carga en
agua o en cualquier otro liquido. No rocie agua sobre
el dispositivo ni sobre su base de carga.



* Evite exponer el dispositivo al aire libre y manténgalo
alejado de las zonas humedas.

* No coloque el dispositivo sobre una fuente de calor
(hornos, calentadores o radiadores).

* No exponga las baterias a una temperatura ambiente
superior a 40°C.

* No desmonte el dispositivo mientras esté
funcionando.

* Nunca encienda el robot si la caja de polvo y el filtro
de proteccion de espuma de goma del motor no
estan situados en su sitio.

* No utilice el dispositivo si: se ha caido y presenta
danos visibles o no funciona adecuadamente.

- la base de carga o el cable de la base de carga estan
danados. En tal caso, no abra el aparato. Llévelo al
Centro de Servicio Autorizado de Rowenta mas
cercano a su domicilio, ya que para efectuar
cualquier reparacion es preciso disponer de
herramientas especiales.

Las reparaciones solo deben ser efectuadas por
especialistas utilizando piezas de recambio
originales.

Las reparaciones efectuadas por el usuario pueden

resultar peligrosas.

* Solo utilice accesorios originales garantizados de
Rowenta (filtros, baterias...).

Este producto esta disenado unicamente para un uso

doméstico. En caso de uso inadecuado o no conforme

con las instrucciones del manual de uso, Rowenta no
asumira responsabilidad alguna al respecto.

2. Suministro eléctrico
* Asegurese de que el voltaje indicado en la placa



descriptiva situada en la base de carga de la
aspiradora corresponda al voltaje del enchufe
utilizado.

* Nunca tire del cable eléctrico para desconectar la @
base de carga.

« Si el cable del cargador esta dafnado o bien si la base
descarga no funciona: no utilice un cargador distinto
del que se incluye con el dispositivo y contacte con
un Centro de Servicio de Rowenta o un Centro de
Servicio al Consumidor de Rowenta.

3. Reparaciones

Las reparaciones solo deben ser efectuadas por
especialistas utilizando piezas de recambio originales.
Las reparaciones efectuadas por el usuario pueden
suponer un riesgo y pueden implicar la cancelacién de
la garantia.

REGULACIONES IMPORTANTES DE SEGURIDAD

Importante: las siguientes regulaciones de seguridad tienen el propésito de evitar
peligros inesperados mediante el uso seguro y correcto del producto.

Advertencia: Si no se siguen las instrucciones pueden producirse graves heridas e
incluso la muerte.

Segunda advertencia: Si no se siguen las instrucciones pueden producirse graves
heridas o dafos importantes.

Una vez que haya leido las instrucciones, guardelas en un lugar seguro que resulte accesi-
ble para todas aquellas personas que utilicen el aparato.

Advertencia: no modifique ni desarme el aparato

Nunca desarme el producto o la bateria. Absténgase de modificar dichos elementos, a
menos que usted sea un técnico de reparaciones autorizado (dichas modificaciones podrian
provocar incendios o un funcionamiento incorrecto del sistema).

Colocacion del cable de alimentacion eléctrica

Asegurese de que el cable de alimentacion eléctrica no quede aprisionado por un objeto
pesado y que no esté en contacto con ningun borde afilado (esto podria causar un incendio
o un choque eléctrico). No toque los terminales de recarga

No toque los terminales de recarga situados en la base del cargador y sobre el cuerpo prin-
cipal del aparato. Situe todos los objetos metalicos (varillas metalicas, tijeras, etc.) lejos de
los terminales de recarga (si estan cerca podria producirse un choque eléctrico o el aparato
podria funcionar mal).




Solo debe cargarse el robot

Nunca utilice la bateria, el adaptador o la base de carga para cualquier otro producto que
no sea el robot ROWENTA (en caso contrario, podria producirse un incendio o el aparato
podria funcionar mal).

Evite introducir elementos extrafios

No vierta liquidos de ninguna clase ni coloque cuchillas, chinchetas, etc. en el adaptador,
la base de carga o el cuerpo principal del robot (esto podria dafar el robot).

No utilice el aparato en sitios peligrosos

No utilice el robot sobre un suelo mojado o cerca de objetos peligrosos o fragiles como
puede ser el caso de una vela o una copa de cristal (esto podria provocar un incendio o po-
dria danar el robot).

Apagado de emergencia

Si el aparato produce un ruido o un olor extraiio, o bien se genera humo, gire el conmuta-
dor principal hacia la posicidon de apagado (para evitar el riesgo de incendio o de que se
produzcan daios en el robot).

No coloque materiales inflamables cerca del robot. Evite situar cerca del cuerpo principal
del robot materiales inflamables tales como gasolina, disolventes, etc., 0 agentes quimicos
fuertes tales como detergentes, productos para cuartos de bafo, bebidas alcohdlicas, etc.
(para evitar el riesgo de incendio o de que se produzcan daios en el robot).

Mantenimiento del enchufe

Evite manipular el enchufe del adaptador con las manos humedas y, al desenchufarlo, c6-
jalo con firmeza (no tire del cable). A la hora del retirar el enchufe del adaptador, sostenga
el cuerpo principal evitando cualquier contacto con piezas metalicas (si no lo hace puede
producirse un choque eléctrico).

Anadido: Conecte el puerto del cargador antes de la fuente de alimentacion de CA desde
el muro.

Riesgo de caidas

El robot ROWENTA esta equipado con una serie de pequefos sensores de espacio vacio
que evitan que se produzcan caidas. Sin embargo, pueden darse situaciones en las que los
sensores de espacio vacio resulten menos eficientes. Por ejemplo, cerca de los bordes de
escaleras redondas, donde hay alfombras junto a las escaleras, en superficies resbaladizas
o bien cuando los sensores estan obstruidos.

Segunda advertencia

Partes del cuerpo

Evite situar cualquier parte de su cuerpo, como puede ser el caso de su mano, cerca de la
abertura del robot mientras estad encendido (esto podria provocar heridas o bien dafiar el
producto).

No cargue objetos sobre el aparato ni se monte en el mismo

No encienda el robot ROWENTA si un nifio esta sentado o montado en la maquina, o bien
si hay un objeto encima de la misma. No utilice el cuerpo principal si esta atrapado por
cualquier otro objeto (esto podria provocar heridas o dafar el producto).

No lo utilice en sitios situados a una altura demasiado elevada.

No utilice el cuerpo principal en un sitio en el que exista el riesgo de que se produzcan cai-
das (esto podria provocar la destruccidn del producto).

Entrada de aire y tuberia
Evite insertar cualquier clase de varilla o alfiler en la entrada de aire o en la tuberia del
cuerpo principal (esto podria dafar el producto).



Extraccion de un objeto atascado

Si una hoja de papel o una servilleta de gran tamafo se quedan atascados en la entrada,
quitelos rapidamente (si no lo hace, el producto puede sufrir dafios permanentes).

Antes de efectuar la limpieza, cierre las puertas

Antes de iniciar el proceso de aspirado, cierre todas las puertas que dan a los balcones y a
los banos (si no lo hace, el producto puede sufrir dafos permanentes).

Bebés
No utilice el robot en habitaciones en las que haya bebés durmiendo (podria causar heri-
das).

Comprobacion de la caja de polvo
Si la caja de polvo esta llena, evite utilizar el robot (esto podria hacer que el aparato se des-
componga).

Altas y bajas temperaturas

No exponga el robot a bajas temperaturas (por debajo de -5°C o 23°F) o a altas tempera-
turas (por encima de 40°C o 104°F) durante periodos prolongados de tiempo (esto podria
hacer que el aparato se descomponga).

Uso exclusivo en interiores
Utilice el robot exclusivamente en interiores (en caso contrario, el producto podria resultar
dafado).

Impactos

Evite ejercer fuertes presiones sobre el robot y evite que se caiga (esto podria provocar he-
ridas o dafar el producto).

No lo utilice en mobiliario situado a una altura demasiado elevada.

No utilice el robot en mobiliario alto y estrecho, como puede ser el caso de aparadores,
neveras, mesas, etc. (esto podria provocar heridas o dafar el producto).

Utilice el aparato s6lo después de haber despejado el suelo.

Recoja y despeje todos los objetos que se encuentren esparcidos por el suelo. Dichos ob-
jetos podrian provocar problemas durante el proceso de aspirado (por ejemplo, pequefas
alfombras, hilos, clavos, etc.).

Situe las joyas lejos del alcance de la maquina

Aleje los objetos pequenos tales como pendientes y otras joyas pequefas que podrian ser
aspiradas por el robot (si esto sucede, tanto las joyas como el producto podrian estro-
pearse).

Corte de la fuente de alimentacion principal

En presencia de un niio o de un animal sin proteccidn, corte la fuente de alimentacion prin-
cipal.

Una vez que haya cortado la fuente de alimentacion principal, extraiga todos los objetos
extranos.

Instalacion de la base de carga

Instale la base de carga donde el robot pueda encontrarla facilmente.

Agua / Detergente

Evite verter agua o detergente en el interior del robot (esto podria provocar defectos).



DESCRIPCION

1.

Robot Rowenta (PARTE SUPERIOR)
a. START/STOP

d. Parada
e. Modo inteligente

(ENCENDIDO/APAGADO) f. Modo aleatorio
b. Modo g. Modo localizado
c. Carga h. Modo manual

d. Ventana de sensor lateral
e. Parachoques
f. Logo de apertura

i. Control de potencia de aspirado
(P1, P2, P3)
j. Tiempo

g. Pantalla LED
2. Pantalla LED (o 1g)

k. Agenda (programacion)
I. Limpieza diaria

a. Modo inteligente m. Idioma*
b. Modo aleatorio n. Enmudecimiento
¢. Modo localizado o.Carga

d. lonizador de suelo* 5. Base de carga
e. Carga de la bateria a. LED de carga
f. Tiempo b. LED de potencia
g. Agenda :
h. Limpieza diaria 6. a?%l:jgzgg:;IISo
8 Carga . b. Bot6n de apertura de la tapa de la
j. Enmudecimiento caja
3. Robot Rowenta (PARTE INFERIOR) c. Tapa de la caja de polvo
a. Conmutador principal de potencia d. Asa

b. Cepillo para juntas

c. Cepillo lateral

d. Sensores de suelo

e. AlImohadilla de carga 7
f. Compartimiento de la bateria !

4. Controlador remoto
a. Modo de ahorro de potencia /
energia 10.
b. Botones de direccion
c. Inicio/Pausa

e. Filtro de espuma
f. Filtro (H)EPA*
g. Caja del filtro (H)EPA

Adaptador

Filtro de espuma

Filtro (H)EPA*

Dos (2) cepillos laterales*
11. Obstaculo virtual*

© ®

INSTRUCCIONES PARA EL USUARIO

Instalacion de la base de carga (5)

Conexion del adaptador en la base de carga
Enchufe el adaptador (7) en la toma situada en la parte posterior de la base de carga e
inserte el cable eléctrico en la ranura. (Fig. 1)

Instalacion en una superficie plana
Coloque la base de carga situandola junto a un muro, sobre una superficie plana. (Fig. 2)

Instalacion en un lugar libre de obstaculos fisicos

Instale la base de carga en un lugar que esté libre de obstaculos fisicos (incluyendo las al-
fombras), dejando al menos 1 metro de espacio libre a la izquierda y a la derecha, y 2
metros en la parte frontal. (Fig. 3)

Colocacion del cable eléctrico
Coloque el cable junto al muro. (Fig. 4)

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



Uso de la base de carga
1. Deje enchufado el cable de la base de carga de forma permanente (la funcién de
carga automatica no estara disponible si la base de carga no esta encendida).

2. Instale la base de carga en un lugar en el que el robot pueda encontrarla con faci-
lidad (si esta instalada en una esquina o en un sitio donde su localizacidon resulte
dificil, el robot ROWENTA no podré localizarla). @

Encendido y apagado del robot ROWENTA (Conmutador principal)(3a) (Fig. 5)

Gire el cuerpo principal y compruebe que el conmutador principal esté ENCENDIDO
Si el conmutador estda APAGADO, coléquelo en posicion de ENCENDIDO.

Uso del conmutador principal de alimentacion

1. Cuando reciba el producto por primera vez, el conmutador principal de alimenta-
cion estara en posicion de APAGADO.

2. Siempre que el conmutador principal de alimentacion estda APAGADO, todas las
funciones se reinicializan.

3. Siempre que el conmutador principal de alimentacion estda APAGADO, todas las
funciones, incluyendo las funciones de control remoto, permanecen desactivadas.

Por consiguiente, resulta mas conveniente dejarlo en posicion de ENCENDIDO
excepto en ciertos casos particulares (consulte las Precauciones de seguridad).
4. El robot puede cargarse incluso si el conmutador principal de alimentacion esté
APAGADO.
5. Siempre que el conmutador principal de alimentacidn esté iluminado, si el robot
no se utiliza durante 10 minutos entrard en modo de ahorro de energia.

Encendido del aparato

Encender el aparato mediante el control remoto (4)
Pulse el botén <POWER> (4a) en el control remoto.

Encender el aparato desde el cuerpo principal
Pulse el botén < START/STOP > (1a) situado en el cuerpo principal

Apagar el aparato

Apagar el aparato mediante el control remoto
Pulse el botén <POWER> situado en el control remoto.
El robot se detendra y entrard en modo de ahorro de energia.

Apagar el aparato desde el cuerpo principal

Pulse el boton <START/STOP> situado en el cuerpo principal durante al menos un se-
gundo.

El robot se detendra y entrard en modo de ahorro de energia.

Inicio/parada de la limpieza

Inicio/Parada con el control remoto

Seleccione el modo de limpieza segun la estructura de la casa pulsando <SMART (4e),
RANDOM (4f) o SPOT (4g)> en el control remoto. Pulse el botéon <START/PAUSE> (4c) en
el control remoto. Una vez que emita un mensaje de voz, se iniciara el proceso de aspi-
rado.

Pulse el botdn <START/STOP> en el control remoto durante la limpieza y el robot se deten-
dra.

Pulse el boton <STOP> (4d) en el control remoto durante la limpieza y el robot se detendra.

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion @



Inicio/Parada desde el cuerpo principal

Seleccione un modo de limpieza acorde con sus necesidades pulsado el boton <MODE>(1b)
situado en el cuerpo principal del aparato.

Pulse el botén <START/STOP> situado en el cuerpo principal. El proceso de aspirado se
pondrd en marcha automaticamente.

Pulse el botén <START/STOP> situado en el cuerpo principal durante el proceso de aspirado
y el robot se detendra.

Saque del suelo todos aquellos objetos que puedan dificultar el proceso de aspirado.

Cargar el aparato

Carga inteligente automatica en modo Smart

Esta funcidn permite efectuar la carga automética del robot siempre que finalice el proceso
de limpieza o cuando la bateria tenga poca carga. El robot se conectara automaticamente
al terminal de recarga.

Carga automatica en modo aleatorio

Esta funcion permite efectuar la carga automatica del robot cuando la bateria tiene poca
carga. El robot se conectara automaticamente al terminal de recarga.

Una vez que el robot esté conectado automaticamente a la base de carga, compruebe el
estado de la pantalla LED (1g o 2) para ver si se esta cargando correctamente.

Estado de la pantalla LED Alimentacion (5a) Carga (5b)
ENCENDIDO Rojo Blanco
Cargando Rojo Rojo
Carga finalizada Rojo Azul:
Inicializacion Rojo

No coloque la base de carga sobre una alfombra.
No coloque la base de carga cerca de los rayos del sol o de cualquier otra fuente de
calor.
Si la carga automdtica no funciona adecuadamente, efectie la siguiente
comprobacion: Coloque el conmutador principal de alimentacion en posiciéon de
APAGADO y luego vuelva a colocarlo en posicion de ENCENDIDO.
Desconecte y vuelva a conectar el cable de la base de carga.

Asegurese de que los terminales de carga y las ventanas del sensor no estén
atascados, luego seque el cuerpo principal y la base de carga con un trapo seco
(recuerde colocar el conmutador principal de potencia en posicion de apagado y
apagar el robot antes de secar cuidadosamente).
Compruebe si hay algun obstaculo como puede ser el caso de un objeto reflectante,
una silla, etc., situado cerca de la base de carga.

Carga manual

Meétodo 1. Uso del control remoto
1. Pulse el boton <CHARGE> (40) en el control remoto.

Meétodo 2. Conexion manual del robot al terminal de recarga (Fig. 6)

1. Desplace manualmente el robot hasta la base de carga.

2. Coloque la base de carga en posicion de ENCENDIDO y conecte los terminales del
robot a los de la base de carga.

3. El estado de la pantalla LED debe ser el mismo al que corresponde a la funcion de carga
automatica.

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



Método 3. Desplazamiento del robot junto a la base de carga para una carga automa-

tica.

1. Desplace el robot hasta situarlo a menos de 3 metros de distancia de la base de carga,
asegurandose de que esta Ultima estd encendida.

2. Pulse el boton <CHARGE> (1c) en el cuerpo principal del aparato o bien en el control re-

moto. @
3. El robot reconocera la base de carga, se conectara por si mismo y comenzara a cargar
automéaticamente.

Modos de limpieza

- Modo inteligente* (limpieza inteligente)

Limpia zonas estructuradas de caracter simple efectuando tareas de limpieza cotidiana
(ideal para habitaciones con escasos muebles y/o no demasiado abarrotadas).

El robot se desplaza en un sentido Unico que permite aspirar cada zona una sola vez.
Seleccione el modo inteligente mientras el robot se encuentra en la base de carga.

Uso del control remoto

Pulse el boton <SMART> en el control remoto. El modo de limpieza cambiara a modo in-
teligente. Pulse el boton <START/PAUSE> en el control remoto. El proceso de aspirado y
limpieza se pondra en marcha automaticamente.

Pulse el botén <STOP> en el control remoto durante el proceso de aspirado. El robot se
detendrd mediante un mensaje de voz.

Uso de los botones situados en el cuerpo principal

Pulse el botén <MODE> en el cuerpo principal y seleccione el modo inteligente.

Pulse el boton <START/STOP> situado en el cuerpo principal. El proceso de aspirado y lim-
pieza se pondré en marcha automéaticamente.

Mensaje “comenzar la limpieza inteligente”.

Pulse el botén <START/STOP> situado en el cuerpo principal durante el proceso de limpieza
y el robot se detendra.

- Modo aleatorio (aleatorio)
Para efectuar una limpieza intensiva (ideal para habitaciones con muchos muebles y/o
abarrotadas). El robot se desplazara aleatoriamente hasta que se agote la bateria.

Uso del control remoto

Pulse el botén <RANDOMS> en el control remoto. El modo de limpieza cambiard a modo
aleatorio.

Pulse el botén <START/STOP> situado en el control remoto. El proceso de aspirado y lim-
pieza se pondra en marcha automaticamente.

Pulse el boton <STOP> en el control remoto durante la limpieza y el robot se detendra.

Uso de los botones situados en el cuerpo principal

Pulse el botén <MODE> en el cuerpo principal y seleccione el modo aleatorio.

Pulse el botéon <START/STOP> situado en el cuerpo principal. El proceso de aspirado y lim-
pieza se pondra en marcha automaticamente.

- Modo localizado (limpieza de una zona determinada)

Para efectuar el aspirado y la limpieza de una zona localizada.

El robot se desplaza realizando movimientos en espiral en un didmetro de aproximadamente
1 metro para efectuar una limpieza intensiva en una zona definida previamente.

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion .



Uso del control remoto

Pulse el botén <SPOT> en el control remoto. El modo de limpieza cambiara a modo loca-
lizado.

Mensaje “modo localizado”

Pulse el boton <START/STOP> situado en el control remoto. El proceso de aspirado y lim-
pieza se pondra en marcha automéaticamente.

Pulse el boton <STOP> en el control remoto durante la limpieza y el robot se detendra.

Uso de los botones situados en el cuerpo principal

Pulse el boton <MODE> en el cuerpo principal y seleccione el modo localizado.

Pulse el boton <START/STOP> situado en el cuerpo principal. El proceso de aspirado y lim-
pieza se pondra en marcha automaticamente.

Pulse el botén <START/STOP> situado en el cuerpo principal durante el proceso de aspirado
y el robot se detendra.

Modo manual

El robot se desplaza mediante control remoto. Desplazamiento del robot mediante el
control remoto.

Pulse el botéon <MANUAL>(4h) en el control remoto.

Botones de direccion 4, P, a (4b) en el control remoto para desplazar el robot segin
se desee.

AGENDA (PROGRAMACION)
Resulta posible programar el robot de tal manera que realice las labores de aspirado en
determinados momentos, incluso mientras el usuario no esté en casa.

Configuracion de la hora actual
ADVERTENCIA: el robot sélo puede programarse mientras esta situado sobre la base
de carga y si dicha base esta conectada a una toma de corriente.

Para poder programar una agenda de limpieza es preciso introducir previamente la hora
actual.

Uso del control remoto

Pulse el botdn (4j) <TIME> en el control remoto.

Pulse los botones de aumento o disminucion 4, », a situados en el control remoto
para configurar

la hora actual.

Pulse el boton <TIME> en el control remoto (la configuracion de la hora comenzara a par-
padear)

Pulse los botones de aumento o disminucién 4, P, a situados en el control remoto
para programar los minutos.

Pulse el botédn <TIME> en el control remoto (el minuto configurado parpadeara para
mostrar que ha sido registrado)

La funcion Hora sélo puede gestionarse por control remoto.
Si el robot estd programado para activar la funcion de aspiracién y limpieza en un
mento dado, la hora actual no puede configurarse.

La hora programada aparece en la pantalla LED.
Cuando se configura el cronémetro, el resto de las funciones se desactivan. Si desea
utilizar otras funciones, cancele la programacion.

Configuracion de la agenda temporal

ADVERTENCIA: el robot sélo puede programarse mientras esta colocado sobre la
base de carga y si dicha base esta conectada a una toma de corriente.

a * Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



Una vez introducida la hora actual, resulta posible programar una hora determinada para
activar la funcién de limpieza automatica.

Uso del control remoto

Pulse el botén <PROG> (4k) situado en el control remoto.

Pulse los botones de aumento o disminucion 4, », a situados en el control remoto
para configurar

la hora actual.

Pulse el botén <PROG> en el control remoto (la pantalla del minutero comenzara a parpa-
dear) Pulse los botones de aumento o disminucion 4, », a en el control remoto para
configurar los minutos correspondientes a la hora actual.

Pulse el botén <PROG> en el control remoto (la hora programada parpadeara mostrando
que ha sido registrada)

Para cancelar la programacion, pulse el boton <STOP>.

La funcién de agenda solo puede gestionarse por control remoto.

El icono de agenda (2g) aparece en la pantalla LED.

Limpieza diaria

ADVERTENCIA: el robot sélo puede programarse mientras esta situado en la base de
carga y si este ultimo esta conectado a una toma eléctrica. Si se activa esta funcion, el
robot efectuara la limpieza diariamente a la hora programada. En primer lugar, la funcién

de limpieza diaria debe configurarse en una determinada hora.

Pulse el botédn <DAILY> (4l) en el control remoto.

Para cancelar la programacion, pulse el botén <DAILY > en el control remoto. La UNICA
manera de acceder a la funcién de limpieza diaria es a través del control remoto. El icono
de limpieza diaria (2g) aparece en la pantalla LED.

Funciones diversas

Control de la potencia de aspirado

Esta funcion controla la potencia de aspirado del robot.

Para aumentar la potencia de aspirado, pulse el boton <POWER > (4i). Para diminuir la po-
tencia de aspirado, pulse el botén <POWER > (4i).

Existen tres niveles de potencia de aspirado que permiten que los usuarios adapten la po-
tencia a cada tipo de suelo:

P1 (minima) para suelos lisos

P2 (media) para suelos lisos con grietas (parqué, baldosas, etc.) (por defecto)

P3 (méaxima) para alfombras y tapetes finos

El grosor méaximo de las alfombras y los tapetes debe ser de 1,5 cm (0,6").

Nota 1. Es posible que la limpieza no funcione adecuadamente en alfombras con colores
oscuros o alfombras rigidas.

Nota 2. Es posible que el cepillo lateral no funcione adecuadamente en las alfombras e in-
cluso es posible que pueda danar la alfombra.

Sonidos*

Pulse el boton <MUTE>(4n) en el control remoto.

Para cancelar la funcién de enmudecimiento, pulse el botén <MUTE > en el control re-
moto.

Idioma*

Para seleccionar el idioma, pulse el botén <LANG> (4m) en el control remoto. Las 6rdenes
de voz pueden pronunciarse en francés, espaiol, italiano, inglés, holandés, aleman o por-
tugués.

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion

)



Instalacion de la barrera virtual* (11)

Instalacion de la bateria

Abra la tapa del compartimiento de la bateria (11e) que esta situada en la parte trasera del
dispositivo e inserte la bateria.

Cierre adecuadamente la tapa del compartimiento de la bateria hasta que se oiga un clic.

Instalacion de la barrera virtual

El uso de la barrera virtual puede limitar las zonas de limpieza del robot.

PASO 1. Configure la limitacion de distancia ajustando el conmutador. El LED de potencia
(11b) se encendera cuando se conmute a sefal baja o alta.

Configuraciones de conmutador (11d) | Distancia

Sefal baja Q Aprox. 1~2m
Senal alta ":~ Aprox. 2~3m

PASO 2. Coloque el dispositivo a una distancia de aproximadamente 30 cm frente al lugar
en donde desee limitar el acceso. Coloque el dispositivo en la direccidn de la flecha en la
que desee crear la barrera virtual y asegurese de que no existan obstaculos de frente. El
extremo opuesto del dispositivo debe estar en contacto con un muro fisico.

Modo durmiente

Transcurridas dos horas, la barrera virtual se pondra en modo durmiente y el LED de po-
tencia se apagara.

La barrera virtual “despertarad” al robot del modo durmiente cuando el robot pase cerca
mientras efectta la limpieza.

Cuando la barrera virtual estd en modo durmiente, el robot puede pasar a través del muro
cuando se le ordena que efectiie una carga manual.

Uso de la barrera virtual

1. No utilice dos o mas barreras virtuales a escasa distancia para crear un muro mas
grande o limitar la zona de limpieza.

2. La barrera virtual no funciona en modo de limpieza localizado y manual.

3. La exposicién a ldamparas haldgenas o a la luz directa del sol puede debilitar las sefales
del transmisor de infrarrojos.

4. El robot limpiador utiliza tres tipos de dispositivos de infrarrojos y es posible que el dis-
positivo con la sefial mas débil no funcione adecuadamente si el dispositivo con la
sefnal mas fuerte estd situado frente al anterior.

5. El uso de los tres dispositivos en una zona pequefa puede confundir las sefales infra-
rrojas, haciendo que los sistemas funcionen mal.

6. Mantenga la barrera virtual situada a cierta distancia del cargador, ya que si la barrera
virtual se instala cerca del cargador puede interferir con la carga automatica.

7. El uso de mas de una barrera virtual en una zona pequefa puede producir un mal fun-

cionamiento del sistema.

. Si el nivel de la bateria es bajo, las luces LED parpadearan. Reemplace la bateria.

. En caso de que no vaya a utilizar el dispositivo por un largo periodo de tiempo, extraiga

la bateria del dispositivo. (los dafios producidos por derrames del liquido interno de las
baterias no estan cubiertos por la garantia).

lonizador de suelo (2d)*
Elionizador de suelo purifica el aire situado a nivel del suelo eliminando elementos nocivos
tales como gérmenes, bacterias y virus.

© 0

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



LIMPIEZA'Y MANTENIMIENTO

Limpieza

Limpieza de las ventanas del sensor

Asegurese de que las ventanas del sensor siempre estén limpias vy libre de sustancias hu-
medas utilizando un trapo suave y humedo.

Las sustancias extraias pueden hacer que la maguina funcione mal.

Limpie toda la superficie de la ventana lateral del sensor (1d) (Fig. 7)
Limpie las tres ventanas del sensor de suelo (3d) utilizando un hisopo de algodén. (Fig. 8)

Limpieza de la almohadilla de carga (3e) (Fig. 8)
Coloque el conmutador de alimentacidn principal en posicién de apagado y limpie las dos
almohadillas de carga utilizando un hisopo de algodon.

Limpieza del cepillo de juntas (3b) (Fig. 9)

Limpie el cepillo de juntas frecuentemente utilizando un trapo limpio y hiimedo.

No rocie agua en la parte exterior ni limpie el robot utilizando sustancias volatiles como es
el caso de benceno, disolventes o alcohol.

Limpieza del robot

Si las rutinas de mantenimiento no se llevan a cabo adecuadamente, la potencia de

aspirado o la vida util del dispositivo podrian reducirse. Asegurese de seguir las siguientes

instrucciones:

1. Vacie la caja de polvo después de cada uso.

2. Si el filtro de polvo (filtro (H)EPA) esta sucio, limpielo con una aspiradora o utilizando un
cepillo suave.

3. Elimine cualquier sustancia extrafna de las ventanas del sensor (sensor lateral, sensores
de suelo).

Limpieza de la caja de polvo(6)

Abra la tapa del cuerpo principal pulsando el logo de apertura (1f) y extraiga la caja de
polvo como se muestra en la ilustracion. (Fig. 10)

Pulse el boton de apertura de la tapa de la caja (6b) y abra la tapa de la caja de polvo (6c)
como se muestra en la ilustracion. (Fig. 11)

Vacie el contenido de la caja de polvo en un cubo de basura. (Fig.12)

Limpie los sellos de la caja de polvo utilizando un pafo

Limpieza del filtro (H)EPA (6f)

Abra la tapa del cuerpo principal pulsando el logo de apertura y extraiga la caja de polvo
como se muestra en la figura.

Extraiga el filtro (H)EPA situado en la parte frontal de la caja de polvo y extraiga la caja del
filtro (H)EPA (6g) (Fig. 13)

Golpee ligeramente el filtro mientras lo sostiene sobre el cubo de basura para asi eliminar
el exceso de polvo. (Fig. 14)

Advertencia: No sitte el filtro debajo del agua. El agua puede daiar el motor.
Limpieza del filtro de espuma (6e)

Extraiga el filtro de espuma (situado debajo del filtro (H)IEPA) como se indica en la ilustracion.
(Fig. 15)

Lavelo ligeramente utilizando agua corriente y déjelo secar durante al menos 12 horas
antes de volver a colocarlo en su sitio. (Fig. 16)

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion
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Reemplazar distintas piezas

Reemplazar el filtro (HEPA

En caso de que se produzcan ruidos anormales o problemas de aspirado mientras se
utiliza el robot, compruebe el filtro (H)EPA vy, si se encuentra deteriorado, proceda a reem-
plazarlo.

Extraiga la caja del filtro (H)EPA.

El filtro (H)EPA es un accesorio reemplazable. Puede adquirir un filtro nuevo en cualquiera
de nuestros Centros de Servicio.

Reemplazar el cepillo para juntas (Fig. 17)

Afloje los 4 tornillos de la placa del cepillo para juntas y extraiga la placa.

Extraiga el cepillo para juntas de la placa.

Coloque un nuevo cepillo para juntas en la placa y vuelva a montar el conjunto siguiendo
el orden inverso.

Reemplazar el cepillo lateral (3b) (Fig. 18)

Afloje 1 tornillo del cepillo lateral.

Extraiga el cepillo lateral de la placa.

Coloque un nuevo cepillo lateral en la placa y vuelva a montar el conjunto siguiendo el
orden inverso.

RESOLUCION DE PROBLEMAS Y CODIGO DE ERRORES

1. Colocacion recomendada de la estacion de carga

En lo que respecta a la colocacién de la estacion de carga, consulte las siguientes cifras.
Deje mas de 1 metro de espacio vacio en la parte lateral del cargador.

Deje mas de 2 metros de espacio vacio en la parte frontal del cargador.

Resulta conveniente dejar una gran distancia entre el obstaculo y el cargador. Una distancia
de 3 metros basta.

Si la senal del cargador se encuentra con un obstaculo/muro reflexivo (un espejo o una
ventana), el robot puede funcionar de manera anormal.

2. Colocacion recomendada de la barrera virtual

En lo que respecta a la colocacién del muro virtual, consulte las siguientes cifras.

Deje mas de 30 centimetros de espacio vacio delante de la zona protegida.

No utilice mas de dos muros virtuales conjuntamente.

El extremo del muro virtual-barrera-sefal debe quedar cerrado. Esto significa que el
extremo del muro virtual-barrera debe alcanzar cualquier muro/obstéculo.

Si el extremo del muro virtual-barrera-senal se encuentra con un obstaculo/muro reflexivo
(un espejo o una ventana), el robot puede funcionar de manera anormal.

No debe haber obstaculos situados alrededor de la barrera virtual.

La barrera virtual no debe estar situada detras del muro.

3. Precaucion: Relacion de colocacion entre la estacion de carga y la barrera virtual
Cuando la estacidon de carga y la barrera virtual se colocan cerca, existen ciertas
restricciones.

Consulte las siguientes cifras.

La posicidn de la barrera virtual debe estar situada a mas de 3 metros del cargador (Fig.
57).

Asimismo, aunque la distancia entre el cargador y la barrera virtual sea superior a 3 metros,
también resulta desaconsejable que cada senal tenga una zona comun.

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



Si el muro virtual-barrera-senal bloquea el cargador, el robot no podra regresar al cargador.

En caso de que el aparato funcione mal, compruebe las siguientes cuestiones en relacion
con el funcionamiento del robot:

Problema

Aspectos que deben

Solucion

El robot no
funciona antes de
activar la funcién
de aspiracion

¢La fuente de alimentacién prin-
cipal estd encendida?

Una luz azul parpadea cada se-

gundo en la pantalla de la bate-
ria.

Compruebe la bateria del
control remoto.

Encienda la fuente de

alimentacion principal.
Cargue manualmente.

Haga funcionar el dispositivo
utilizando los botones situados
en el cuerpo principal. Si esto
funciona, reemplace la bateria
dell control remoto.

El robot no
funciona una vez
que se activa la
funcion de
aspiracion.

Una luz azul parpadea cada
segundo en la pantalla de la
bateria.

¢{Hay un hilo u otro objeto
atrapado en la rueda?

estad
una

¢{Acaso el
blogqueado

dispositivo
debido a

Cargue manualmente.

Apague la fuente de alimentacion
principal y extraiga los hilos u
otros objetos.

Levante la maquina y desplacela.

La potencia de
aspiracion es
baja.

;La caja de polvo esté llena?

extranas
de la

¢{Hay  sustancias
atrapadas alrededor
abertura?

¢Elfiltro (H)EPA esta limpio?

Apague la fuente de alimentacion
principal y limpie el polvo.
Apague la fuente de alimentacion
principal y elimine las sustancias
extrahas de la abertura.

Limpie el filtro (H)EPA.

El robot no
puede encontrar
la base de carga.

¢El cabe de la base de carga esta
enchufado?

¢Hay algun objeto situado cerca
de la base de carga?

¢Hay  sustancias  extrahas
situadas en el terminal de
recarga?

¢El adaptador de la base de carga
estd apagado?

Enchufe la base de carga.

Quite todos aquellos objetos que
estén situados alrededor de la
base de carga.

Encienda la fuente alimentacion
principal y limpie el terminal de
recarga

Encienda el adaptador de la base
de carga.

No hay orden de
voz

Pulse el boton <MUTE> en el
control remoto.

)

* Seguin el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion



Coddigo |Descripcion Qué es lo que debe hacer el usuario
E-01 La caja de polvo no | 1. Compruebe que la caja de polvo esté colocada en
se detecta. su sitio.
E-02 Bateria baja 1. Intente cargar el robot
E-03 Fallo del dispositivo: | 1. Limpie las ventanas del sensor de
Sensor de caida caida situadas en la parte inferior del
robot
E-04 Fallo del dispositivo: | 1. Compruebe si hay algun objeto
Parachoques atascado en el parachoques
E-05 Fallo del dispositivo: | 1. Limpie las ventanas frontales
PSD
E-06 Fallo del dispositivo: | 1. Apague el dispositivo e inténtelo otra
sensor de giro vez
E-07 Fallo del dispositivo: | 1. Compruebe si hay algun objeto Requiere
motor de marcha atascado en las ruedas reparacion
E-08 Fallo del dispositivo: | 1. Limpie el terminal de carga del robot
Cargando y la estacion de carga
2. Apague el dispositivo e inténtelo otra
vez
E-09 Fallo del dispositivo: | 1. Compruebe si hay algun objeto
Cepillo lateral atascado en los cepillos
E-10 Fallo del dispositivo: | 1. Compruebe si hay algin objeto que
motor de succion bloquee el agujero de succion.
2. Apague el dispositivo e inténtelo
transcurridos 10 minutos

* Segun el modelo: estos sistemas son elementos especificos de ciertos modelos o constituyen accesorios disponibles como opcion




ESPECIFICACIONES

Categoria Tipo Elemento Descripcion
Anchura 360 mm
~ Longitud 360 mm
Tamano y peso
Altura 95 mm
Peso 3kg
P . Li-lon 14,4V
Eléctrico Bateria 4400 mAh
ROBOT ROWENTA
Capacidad de la caja 600 cc
de polvo
Tiempo de carga
requerido 35h
carga

Tiempo de limpieza

Hasta 135 minutos

Anchura 210 mm
Base de carga del Tamafio v beso Longitud 108 mm
ROBOT ROWENTA yp Altura 170 mm
Peso 0,7 kg

Adaptador del Voltaje de entrada c-a. 100~240V
ROBOT ROWENTA Eléctrico (50/60 Hz)

Voltaje de salida cc.19V,15A

Control remoto Baterias AAA x2

ELIMINACION/MEDIO AMBIENTE

Embalaje: el embalaje que protege el aparato contiene materiales reciclables y respetuosos
con el medio ambiente. El embalaje que no se vaya a utilizar mas debe eliminarse utilizando
puntos de recoleccion especificamente disenados para realizar esta tarea.

En el caso de un aparato usado: no tire el aparato a la basura doméstica normal. El aparato
contiene numerosos materiales valiosos o reciclables y por tanto debe entregarse a un
distribuidor o bien a un centro de reciclaje para su eliminacion.

iPiense en el medio ambiente!

b

Filtros usados: puesto que no contienen sustancias prohibidas en términos de
desperdicios domésticos, los filtros usados pueden tirarse al cubo de basura
normal.

Bateria usada: la bateria incluida en el robot de limpieza debe extraerse antes de
proceder a deshacerse del aparato.
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GARANZIA

« Il presente elettrodomestico & previsto esclusivamente per usi domestici; eventuali utilizzi
errati o non conformi alle istruzioni solleveranno il marchio da qualsiasi responsabilita e
comporteranno I'annullamento della garanzia.

« Leggere con attenzione le istruzioni per I'uso prima di utilizzare I'elettrodomestico per la
prima volta: I'uso non conforme alle istruzioni comportera I'esonero di Rowenta da
qualsiasi responsabilita.

RACCOMANDAZIONI SULLA SICUREZZA

Per salvaguardare la sicurezza dell’'utente, il presente
elettrodomestico &€ conforme a tutti gli standard e le
normative applicabili (bassa tensione, compatibilita
elettromagnetica, direttive per 'ambiente, ecc.).

Il presente elettrodomestico non deve essere utilizzato
da persone (inclusi bambini) con capacita fisiche,
sensoriali o mentali ridotte o da persone con ridotta
esperienza o conoscenza, salvo se appropriatamente
controllate o formate sul modo d‘uso
dell’elettrodomestico.

Tenere I'elettrodomestico lontano dalla portata dei
bambini.

Questo elettrodomestico puo essere usato da bambini
di eta superiore a 8 anni e da persone con capacita
fisiche, sensoriali e mentali ridotte e da persone con
scarsa esperienza o conoscenza se adeguatamente
controllate oppure se abbiamo ricevuto apposite
istruzioni sull’'uso sicuro dell’elettrodomestico e se ne
abbiano compreso a pieno i rischi correlati.

Il presente elettrodomestico non é progettato per l'uso
da parte di persone (inclusi bambini) con capacita
fisiche, sensoriali o mentali ridotte o da persone con
ridotta esperienza o conoscenza, salvo se sotto la
supervisione di una persona responsabile oppure se
abbiano ricevuto appropriate istruzioni. Si consiglia di




controllare i bambini per assicurarsi che non giochino
con l'elettrodomestico.

Questo elettrodomestico puo essere usato da bambini
di eta superiore a otto (8) anni e da persone con
capacita fisiche, sensoriali e mentali ridotte, oppure da
persone con scarsa esperienza o conoscenza se
adeguatamente controllate da una persona
responsabile, se abbiamo ricevuto apposite istruzioni
sull’'uso sicuro dell’elettrodomestico, e se ne abbiano
compreso a pieno i rischi correlati. Evitare che i
bambini giochino con I'elettrodomestico. La pulizia e
la manutenzione non possono essere effettuate da
bambini, salvo se di eta pari o superiore a 8 anni e
sotto il controllo di un adulto. Tenere
I'elettrodomestico e i suoi accessori lontano dalla
portata di bambini di eta inferiore a 8 anni.

1. Precauzioni per la sicurezza

Leggere con attenzione le indicazioni riportate sulla

confezione e conservarle in un luogo sicuro per

consultarle in futuro.

Questo aspirapolvere € un elettrodomestico elettrico:

deve essere utilizzato esclusivamente in condizioni

normali.

Non aspirare su superfici bagnate, liquidi di qualsiasi

natura, sostanze calde, sostanze ultrafine (platino,

cemento, cenere, ecc.), grossi detriti affilati (vetro),

prodotti nocivi (solventi, abrasive, ecc.), prodotti

aggressivi (acidi, detersive, ecc.) o materiali

inflammabili o esplosivi (a base di benzina o alcool).

* Non immergere mai I'elettrodomestico o la base di
carica in acqua o in qualsiasi altro liquido; non



spruzzare acqua sull’elettrodomestico né sulla sua
base di carica.
* Non esporre I'elettrodomestico all’aperto e tenerlo
lontano da aree umide.
* Non posizionare I'elettrodomestico vicino a fonti di
calore (forni, riscaldatori e radiatori).
* Non esporre le batterie a temperature ambiente
superiori a 40 °C (104 °F).
* Non smontare I'elettrodomestico mentre €& in
funzione.
* Non accendere mai il robot se il raccogli-polvere e il
filtro di protezione del motore in schiuma di lattice non
sono correttamente posizionati.
* Non utilizzare I'elettrodomestico se: € caduto e
presenta danni visibili o se non funziona correttamente.
- la base di carica o il cavo della base e danneggiato.
In questo caso, non aprire I'elettrodomestico, ma
portarlo presso il Centro di assistenza Rowenta
autorizzato piu vicino, in quanto per una riparazione
corretta e sicura sono necessari strumenti speciali.
Le riparazioni devono essere effettuate
esclusivamente da professionisti che usano pezzi
di ricambio originali.
Le riparazioni effettuate dall’utilizzatore possono essere
pericolose.
» Usare esclusivamente accessori Rowenta garantiti
(filtri, batterie, ecc.).
Questo elettrodomestico e progettato esclusivamente
per l'uso domestico. In caso di uso improprio o
mancata osservanza delle istruzioni fornite con la
confezione, Rowenta non sara responsabile di alcuna
conseguenza.



2. Alimentazione elettrica

» Verificare che la tensione indicata sulla targhetta della
base di carica dell’aspirapolvere corrisponda a quella
prevista per la presa a parete.

» Non tirare mai il cavo elettrico per scollegarlo dalla
base di carica.

 Se il cavo di carica € danneggiato o se la base di
carica non funziona: non usare alcun caricatore
diverso da quello fornito con |'elettrodomestico e
contattare un Centro di assistenza Rowenta
autorizzato o un Centro servizio clienti Rowenta.

3. Riparazioni

Le riparazioni devono essere effettuate esclusivamente
da professionisti che usano pezzi di ricambio originali.
Le riparazioni effettuate dall’utilizzatore possono essere
pericolose e comportano [|‘annullamento della
garanzia.

NORMATIVE SULLA SICUREZZA IMPORTANTI

Importante. Le seguenti normative sulla sicurezza hanno lo scopo di prevenire pe-
ricoli imprevisti attraverso un uso sicuro e corretto del prodotto.

Attenzione: la mancata osservanza delle istruzioni puo causare decessi o gravi le-
sioni.

Seconda avvertenza: la mancata osservanza delle istruzioni puo causare gravi lesioni
o danni materiali.

Dopo avere letto le istruzioni, conservarle in un luogo sicuro e accessibile agli utilizzatori
interessati.

Attenzione Non modificare o smontare

Non smontare mai il prodotto o la batteria, né modificarli, salvo in caso di tecnico di ripa-
razione autorizzato (pericolo di incendio o malfunzionamento).

Posizionamento del cavo di alimentazione elettrica

Verificare che il cavo elettrico non venga schiacciato da oggetti pesanti e che non entri a
contatto con oggetti appuntiti (pericolo di incendio e di scariche elettriche). Non toccare i
terminali di ricarica

Non toccare i terminali di ricarica posizionati sulla base di carica e sulla struttura principale
dell'elettrodomestico. Posizionare qualsiasi oggetto metallico (barre in metallo, forbici, ecc.)
lontano dai terminali per la ricarica (in caso contrario potrebbero verificarsi scosse elettriche
o malfunzionamenti).



Caricare solo il robot

Non usare mai la batteria, I'adattatore o la base di carica per prodotti diversi dal robot RO-
WENTA (in caso contrario, potrebbero verificarsi incendi o malfunzionamenti).

Nessun elemento estraneo

Non inserire alcun tipo di liquido, lama, punta da disegno, ecc. nell'adattatore, nella base
di carica o nella struttura principale del robot (in caso contrario, si potrebbe danneggiare il
robot).

Non utilizzare I'elettrodomestico in luoghi pericolosi.

Non usare il robot su pavimenti bagnati o vicino a oggetti pericolosi o fragili, ad esempio
candele o bicchieri di vetro (in caso contrario potrebbero verificarsi incendi o danni al robot).

Arresto di emergenza

Se I'elettrodomestico produce suoni od odori strani, o fumo, spegnere I'interruttore prin-
cipale immediatamente (per evitare il rischio di incendi o danni al robot).

Non collocare materiali infiammabili vicino al robot Non collocare materiali infiammabili,
come benzina, solventi, ecc., o forti agenti chimici, come detergenti, prodotti da bagno, al-
colici, ecc., vicino alla struttura principale del robot (in caso contrario potrebbero verificarsi
incendi o danni al robot).

Manutenzione della spina

Non maneggiare la spina dell'adattatore con mani bagnate e tenerla saldamente quando
viene staccata dalla presa (non tirare il cavo). Quando la spina viene staccato dall’adattatore,
mantenere la struttura principale per evitare qualsiasi contatto con le parti metalliche (in
caso contrario potrebbero verificarsi scosse elettriche).

Nota aggiuntiva: collegare la porta del caricatore prima dell'alimentazione AC dalla parete

Rischio di cadute

Il robot ROWENTA & dotato di sensori di spazio intelligenti che ne impediscono la caduta.
Tuttavia, possono verificarsi situazioni in cui i sensori di spazio vuoto sono meno efficienti,
ad esempio vicino ai bordi di scale a chiocciola, in presenza di tappeti vicino alle scale, su
superfici scivolose e quando i sensori sono ostruiti.

Seconda avvertenza

Parti della struttura

Non posizionare alcuna parte del corpo, ad esempio le mani, vicino all‘apertura del robot
mentre & in funzioni (in caso contrario, potrebbero verificarsi lesioni personali o danni al
prodotto).

Non caricare oggetti sull’elettrodomestico o poggiarsi sopra

Non attivare il robot ROWENTA se un bambino vi siede o si poggia sopra, né in caso di og-
getti sulla parte superiore. Non utilizzare la struttura principale viene catturata da qualsiasi
altro oggetto (in caso contrario, potrebbero verificarsi lesioni o danni al prodotto).

Non usare in luoghi che si trovano molto sopra il livello del suolo.

Non utilizzare la struttura principale in luoghi in cui viene catturata da qualsiasi altro oggetto
(in caso contrario, il prodotto potrebbe venire distrutto).

Tubo ed entrata dell’aria
Non attaccare alcun tipo di barra o perno nel tubo o nell’entrata dell’aria della struttura
principale (in caso contrario, si potrebbe danneggiare il robot).

Rimozione di oggetti inceppati

Nel caso in cui fogli di carta grandi o tovaglioli si impiglino all’entrata, rimuoverli rapida-
mente (in caso contrario, si potrebbe danneggiare il robot).

Prima di pulire, chiudere le porte



Chiudere tutti i balconi e le porte del bagno prima di iniziare I'aspirazione (in caso contrario,
si potrebbe danneggiare il robot irrimediabilmente).

Bambini
Non usare il robot in stanze in cui sono presenti bambini che dormono (in caso contrario,
potrebbero verificarsi incidenti).

Controllo del raccogli-polvere
Non usare il robot se il raccogli-polvere & pieno (in caso contrario, potrebbero verificarsi
guasti al prodotto).

Temperature basse ed elevate

Non esporre il robot a temperature basse (inferiori a -5°C/23°F) o alte (superiori a
40°C/104°F) per lunghi periodi di tempo (in caso contrario, potrebbero verificarsi guasti al
prodotto).

Usare solo in ambienti chiusi
Usare il robot solo in ambienti chiusi (in caso contrario, potrebbero verificarsi guasti al pro-
dotto).

Conseguenze

Non esercitare eccessiva pressione sul robot né farlo cadere (in caso contrario, potrebbero
verificarsi lesioni o danni al prodotto).

Non usare su mobili che si trovano molto sopra il livello del suolo.

Non utilizzare il robot su mobili alti e stretti come mensole, frigoriferi, tavoli (in caso contra-
rio, potrebbero verificarsi lesioni o danni al prodotto).

Utilizzare I'elettrodomestico solo dopo avere pulito il pavimento.

Raccogliere e spostare tutti gli oggetti posti sul pavimento. Potrebbero causare problemi
durante I'aspirazione (ad esempio, piccoli tappeti, fili, chiodi, ecc.).

Riporre in disparte eventuali gioielli

Riporre in disparte eventuali oggetti, quali orecchini e altri piccoli gioielli che potrebbero
essere aspirati dal robot (in caso contrario, i gioielli e il prodotto potrebbero danneggiarsi).
Scollegare I'alimentazione principale

In presenza di bambini o animali non custoditi, scollegare I'alimentazione principale.
Dopo avere scollegato I'alimentazione principale, rimuovere tutti gli oggetti estranei
Installazione della base di carica

Installare la base di carica in una posizione facile per il robot.

Acqua / Detergente

Non inserire acqua o detergenti all’interno del robot (in caso contrario, potrebbero verifi-
carsi dei difetti di funzionamento).




DESCRIZIONE

1.

Robot Rowenta (TOP)

a. START/STOP

b. Modo

c. Carica

d. Finestra sensore laterale
e. Respingente

f. Logo apertura

g. Display LED

d. Stop

e. Modo Smart* (Smart)

f. Modo Random (Casuale)

g. Modo Spot (Macchia)

h. Modo Manual (Manuale)

i. Controllo potenza aspirazione (P1,
P2, P3)

j- Tempo

k. Programma (Programmazione)

2. Display LED (0 1g) I. Pulizia quotidiana

a. Modo Smart

b. Modo Random (Casuale) m.SL'iIngu_a*
¢. Modo Spot (Macchia) n. oiienzio
o. Carica

d. lonizzatore pavimenti*

e. Carica batteria 5. Base carica

f. Tempo a. LED carica

g. Programma b. LED alimentazione

h. Pulizia quotidiana 6. Raccogli-polvere

I C_arlca_ a. Raccogli-polvere

J. Silenzio b. Pulsante Coperchio raccogli-

3. Robot Rowenta (GIU)
a. Interruttore principale
b. Spazzola combinata
c. Spazzola laterale
d. Sensori pavimento
e. Pastiglia di carica

polvere aperto
c. Coperchio raccogli-polvere
d. Maniglia
e. Filtro schiuma
f. Filtro HEPA*
g. Struttura filtro HEPA

f. Vano batteria 7. Adattatore
4. Telecomando i i
2. Modo Power / Energy Saving 8. F!Itro schiuma
9. Filtro HEPA*

(Alimentazione / Risparmio
energetico) 10.
b. Pulsanti di direzione
c. Start/Pause (Avvio/Pausa)

Due (2) spazzole laterali*
11. Schermo virtuale*

ISTRUZIONI UTENTE

Installazione della base di carica (5)

Collegare I'adattatore alla base di carica
Inserire I'adattatore (7) nella presa posta nella parte posteriore della base di carica e in-
serire il cavo elettrico nello slot. (Fig. 1)

Installare su una superficie piana
Posizionare la base di carica contro un muro, su una superficie piana. (Fig. 2)

Installare in un luogo libero da ostacoli fisici
Installare la base di carica in un luogo libero da ostacoli fisici (inclusi tappeti), lasciando
almeno 1 metro di spazio libero a destra e a sinistra in avanti. (Fig. 3)

Posizionamento del cavo elettrico
Posizionare il cavo lungo il muro. (Fig. 4)

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.



Utilizzo della base di carica
1. Lasciare il cavo della base di carica sempre inserito (la funzione di carica automatica
non sara disponibile se la base di carica non & accesa (ON)).

2. Installare la base di carica in luoghi in cui il robot sia in grado di rilevarla facilmente
(se installata in un angolo o in un luogo difficile da rilevare, il robot ROWENTA
non sara in grado di raggiungerla).

Accensione e spegnimento del robot ROWENTA (interruttore principale) (3a) (Fig.
5)

Ruotare la struttura principale e controllare che I'interruttore principale sia accesso
(ON)
Se l'interruttore & spento (OFF), accenderlo (ON).

Utilizzo dell’interruttore principale

1. Alla consegna,l'interruttore principale & spento (OFF).

2. Ogni volta che l'interruttore principale viene spento (OFF), tutte le funzioni ven-
gono reimpostate.

3. Ogni volta che I'interruttore principale viene spento (OFF), tutte le funzioni, in-
cluse quelle del telecomando, vengono disattivate. Pertanto, & opportuno las-

ciarlo acceso (ON), salvo in casi particolari (consultare le Precauzioni per la si-
curezza).

4.1l robot pud essere caricato anche quando l'interruttore principale & spento
(OFF).

5. Ogni volta che l'interruttore principale & acceso, se il robot non viene usato
entro 10 minuti, entrera in modo di risparmio energetico.

Accensione (ON) dell'elettrodomestico

Accensione dell’elettrodomestico tramite il telecomando (4)
Premere il pulsante <POWER> (4a) del telecomando

Accensione dell'elettrodomestico tramite la struttura principale
Premere il pulsante < START/STOP > (1a) sulla struttura principale

Spegnimento (OFF) dell'elettrodomestico

Spegnimento dell’elettrodomestico tramite il telecomando
Premere il pulsante <POWER> del telecomando.
Il robot si spegnera e passera al modo di risparmio energetico.

Spegnimento dell'elettrodomestico tramite la struttura principale
Premere il pulsante < START/STOP > sulla struttura principale per almeno un secondo.
Il robot si spegnera e passera al modo di risparmio energetico.

Start/Stop (Avvio/Stop) pulizia

Start / Stop (Avvio / Stop) tramite il telecomando

Selezionare la modalita di pulizia in base alla struttura dell’abitazione, premendo <SMART
(4e), RANDOM (4f) o SPOT (4g)> sul telecomando. Premere il pulsante <START/PAUSE>
(4c) del telecomando. Il processo di aspirazione iniziera dopo aver fornito il comando
vocale.

Premere il pulsante <START/PAUSE> del telecomando durante la pulizia per sospendere
il funzionamento del robot.

Premere il pulsante <STOP> (4d) del telecomando durante la pulizia per arrestare il fun-
zionamento del robot.

5
* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente. .



Start / Stop (Avvio / Stop) tramite la struttura principale

Selezionare un modo di pulizia in base alle proprie esigenze, premendo il pulsante
<MODE> (1b) sulla struttura principale dell’elettrodomestico.

Premere il pulsante < START/STOP > sulla struttura principale e il processo di aspirazione
si avviera automaticamente.

Premere il pulsante <START/STOP> sulla struttura principale durante la pulizia per arre-
stare il funzionamento del robot.

Rimuovere tutti gli oggetti che potrebbero intralciare il processi di aspirazione sul pavi-
mento.

Carica dell’elettrodomestico

Carica automatica intuitiva nel modo Smart (Intelligente)

Questa funzione consente di caricare automaticamente il robot al termine della pulizia o
quando il livello di carica della batteria & basso. Il robot si colleghera al terminale della
carica automaticamente.

Carica automatica nel modo Random (Casuale)

Questa funzione consente di caricare automaticamente il robot quando il livello di carica
della batteria & basso. Il robot si colleghera al terminale della carica automaticamente.
Dopo il collegamento automatico del robot alla base di carica, controllare lo stato del
display LED (1g o 2) per verificare il corretto caricamento.

Stato del display LED Alimentazione (5a) Carica (5b)
ON Rosso Bianco
Caricamento Rosso Rosso
Carica completa Rosso Blu:
Inizializzazione Rosso

Non posizionare la base di carica su tappeti.
Non posizionare la base di carica sotto la luce diretta del sole o vicino a fonti di
calore.
Se la carica automatica non funzione correttamente, eseguire il controllo
seguente: Spegnere (OFF) e riaccendere (ON) l'interruttore principale.

Scollegare e ricollegare il cavo della base di carica.

Verificare che i terminali della ricarica e le finestre dei sensori non siano ostruiti,
quindi asciugare la struttura principale e la base di carica con un panno asciutto
(ricordarsi di disattivare l'interruttore dell’alimentazione principale e di spegnere
il robot prima di asciugarlo bene).

Carica manuale

Metodo 1. Utilizzo del telecomando
1. Premere il pulsante <CHARGE> (40) del telecomando.

Metodo 2. Collegamento manuale del robot al terminale di ricarica (Fig. 6)

1. Spostare il robot manualmente sulla base di carica.

2. Con la base di carica accesa (ON), inserire i terminali del robot in quelli della base di
carica.

3. Lo stato del display LED deve essere uguale a quello corrispondente alla funzione di
carica automatica.
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Metodo 3. Spostamento del robot vicino alla base di carica per la carica automatica.

1. Spostare il robot portandolo a meno di 3 metri dalla base di carica e verificando che
sia accesa (ON).

2. Premere il pulsante <CHARGE> (1c) della struttura principale dell’elettrodomestico o
sul telecomando.

3. Il robot riconoscera la base di carica, si attivera autonomamente e avviera la carica
automatica.

Modi di pulizia
- Modo Smart* (pulizia intelligente)

Pulisce aree semplici per la pulizia quotidiana (ideale per camere con pochi o nessun
mobile).

Il robot si sposta intorno con un modo unico che consente di aspirare ogni parte della
superficie una sola volta.

Selezionare il modo Smart (Intelligente) mentre il robot & sulla base di carica.

Utilizzo del telecomando

Premere il pulsante <SMART> sul telecomando; il modo di pulizia passera a Smart (In-
telligente). Premere il pulsante <START/PAUSE> sul telecomando; il processo di aspira-
zione iniziera automaticamente.

Premere il pulsante <STOP> del telecomando durante la pulizia; il robot si arrestera con
un messaggio vocale.

Utilizzo dei pulsanti sulla struttura principale

Premere il pulsante <MODE> sulla struttura principale e selezionare il modo Smart (In-
telligente).

Premere il pulsante < START/STOP > sulla struttura principale e il processo di aspirazione
si avviera automaticamente.

Messaggio "Begin intelligent cleanup” inizia pulizia intelligente

Premere il pulsante <START/STOP> sulla struttura principale durante la pulizia per arre-
stare il funzionamento del robot.

- Modo Random (Casuale)
Per una pulizia intensiva (ideale per camere con molti mobili e/o arredi). Il robot si
sposta senza un percorso definito fino a quando la batteria si scarica.

Utilizzo del telecomando

Premere il pulsante <RANDOM> del telecomando; il modo di pulizia passera a Random
(Casuale).

Premere il pulsante <START/PAUSE> sul telecomando; il processo di aspirazione si av-
viera automaticamente.

Premere il pulsante <STOP> del telecomando durante la pulizia per arrestare il funzio-
namento del robot.

Utilizzo dei pulsanti sulla struttura principale

Premere il pulsante <MODE> sulla struttura principale e selezionare il modo Random
(Casuale).

Premere il pulsante < START/STOP > sulla struttura principale e il processo di aspirazione
si avviera automaticamente.
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- Modo Spot (Macchia) (pulizia mirata)

Per un’aspirazione localizzata.

Il robot effettua un movimento a spirale entro un diametro di 1 metro circa per pulire in
modo intensivo un’area definita precedentemente.

Utilizzo del telecomando

Premere il pulsante <SPOT> del telecomando; il modo di pulizia passera a Spot (Mac-
chia).

Messaggio "Spot Mode" (Modo Macchia)

Premere il pulsante <START/PAUSE> sul telecomando; il processo di aspirazione si av-
viera automaticamente.

Premere il pulsante <STOP> del telecomando durante la pulizia per arrestare il funzio-
namento del robot.

Utilizzo dei pulsanti sulla struttura principale

Premere il pulsante <MODE> sulla struttura principale e selezionare il modo Spot (Mac-
chia).

Premere il pulsante < START/STOP > sulla struttura principale e il processo di aspirazione
si avviera automaticamente.

Premere il pulsante <START/STOP> sulla struttura principale durante la pulizia per arre-
stare il funzionamento del robot.

Modo Manual (Manuale)

Il robot si sposta mediante il telecomando Spostamento robot mediante il telecomando
Premere il pulsante <MANUAL> (4h) sul telecomando.

Premere i pulsanti 4, », a 4b) del telecomando per spostare robot come deside-
rato.

PROGRAMMA (PROGRAMMAZIONE)

E possibile programmare il robot in modo da attivare I'aspirazione a orari precisi, anche
quando non si & in casa.

Impostazione orario corrente

AVVERTENZA: il robot puo essere programmato soltanto quando é sulla base di ca-

rica e questa é collegata alla rete elettrica.
Per impostare un programma di pulizia, innanzitutto inserire I'ora corrente.

Utilizzo del telecomando

Premere il pulsante <TIME> (4j) sul telecomando.

Usare i pulsanti ¢, P, a sul telecomando per aumentare o diminuire I'orario cor-
rente.

Premere il pulsante <TIME> del telecomando (lI'ora impostata iniziera a lampeggiare).
Per impostare i minuti, usare i pulsanti 4 , » , a sul telecomando per aumentare o di-
minuire.

Premere il pulsante <TIME> del telecomando (il minuto impostato iniziera a lampeg-
giare).

La funzione Time (Tempo) puo essere attivata solo con il telecomando.
Se il robot & programmato per eseguire la funzione di pulizia a vuoto a un orario
specificato, non sara possibile impostare |'ora corrente.

L'ora programmata appare sul display LED.
Quando il timer & impostato, tutte le altre funzioni sono disattivate. Per utilizzare le
altre funzioni, annullare la programmazione.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.



Impostazione dell’ora del programma

ATTENZIONE: il robot pu6 essere programmato soltanto quando é sulla base di
carica e questa é collegata alla rete elettrica.

Dopo avere inserito I'ora corrente, sara possibile programmare un'ora per la funzione
di pulizia automatica.

Utilizzo del telecomando

Premere il pulsante <PROG> (4k) sul telecomando.

Per effettuare I'impostazione, usare i pulsanti ¢ , », & sul telecomando per aumentare
o diminuire 'orario corrente.

Premere il pulsante <PROG> sul telecomando (il display dei minuti iniziera a lampeg-
giare). Per impostare i minuti correnti premere i pulsanti ¢ , », a sul telecomando
per aumentare o diminuire.

Premere il pulsante <PROG> del telecomando (I'orario programmato lampeggera per
mostrare la registrazione).

Per annullare la programmazione, premere il pulsante <STOP>.

La funzione Schedule (Programmazione) puo essere attivata solo con il telecomando.
Licona della programmazione (2g) appare sul display LED.

Pulizia quotidiana

ATTENZIONE: il robot puo essere programmato soltanto quando é sulla base di
carica e questa é collegata alla rete elettrica.

Mediante |'attivazione di questa funzione, il robot effettuera la pulizia ogni giorno all’ora
programmata. Per prima cose, & necessario impostare la funzione di pulizia quotidiana
a un’ora specifica.

Premere il pulsante <DAILY> (4l) del telecomando.

Per annullare la programmazione, premere il pulsante <DAILY> sul telecomando. La
funzione Daily Cleaning (Pulizia quotidiana) & accessibile SOLO con il telecomando.
Licona della pulizia quotidiana (2h) appare sul display LED.

Funzioni varie

Controllo potenza aspirazione
Questa funzione controlla la potenza di aspirazione della polvere del robot.
Per aumentare la potenza di aspirazione, premere il pulsante <POWER> (4i). Per ridurre
la potenza di aspirazione, premere il pulsante <POWER> (4i).
Sono disponibili tre livelli di potenza di aspirazione che consentono di adattarsi a
qualsiasi tipo di pavimento:

P1 (Min) per pavimenti lisci

P2 (media) per pavimenti lisci con crepe (parquet, mattonelle, ecc.) (predefinito)

P3 (massima) per moquette e tappeti sottili
Lo spessore di moquette e tappeti non deve superare 1,5 cm.
Nota 1. La funzione di pulizia potrebbe non funzionare su tappeti di colore scuro o ri-
gidi.
Nota 2. La spazzola laterale potrebbe non funzionare correttamente sui tappeti e dan-
neggiarli.

Suoni*
Premere il pulsante <MUTE> (4n) sul telecomando.
Per annullare la funzione Mute (Silenzio), premere il pulsante <MUTE> sul telecomando.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.




Lingua*

Premere il pulsante <LANG> (4m) sul telecomando per selezionare una lingua. | comandi
vocali sono disponibili nelle lingue: francese, spagnolo, italiano, inglese, olandese, te-
desco o portoghese.

Installazione dello schermo virtuale* (11)

Installazione della batteria

Aprire il coperchio della batteria (11e) sito alla base del dispositivo e inserire la batte-
ria.

Chiudere correttamente il coperchio della batteria fino a sentire il rumore di un clic.
Installazione dello schermo virtuale

L'uso dello schermo virtuale potrebbe limitare le aree di pulizia del robot.

STEP1. Impostare la limitazione di distanza regolando l'interruttore. Il LED dell’alimen-
tazione (11b) verra attivato quando si passera al segnale basso o alto.

Impostazioni interruttore (11d) |Distanza

Segnale basso ¥ Circa 1~2m

Segnale alto ":~ Circa 2~3m

STEP 2. Posizionare il dispositivo a circa 30 cm di fronte al punto in cui si desidera
limitare I'accesso. Posizionare il dispositivo nella direzione della freccia sul punto in cui
si desidera creare lo schermo virtuale e verificare che non siano presenti ostacolo
davanti. L'estremita opposta del dispositivo dovrebbe essere a contatto con una parete
fisica.

Modo Sleep (Inattivo)

Lo schermo virtuale entrera automaticamente nel modo inattivo dopo 2 ore e il LED
dell’alimentazione si spegnera.

Lo schermo virtuale si riattivera automaticamente dopo il modo inattivo quando il robot
si avvicina durante la pulizia del pavimento.

Quando lo schermo virtuale € nel modo inattivo, il robot potrebbe passare lungo la
parete quando viene emesso il comando per la carica manuale.

Utilizzo dello schermo virtuale

1. Non usare due o piu schermi virtuali a distanze ridotte per creare una parete piu

lunga o limitare I'area di pulizia.

2. Lo schermo virtuale non funziona per la pulizia nei modi manuale e macchia.

3. L'esposizione a lampade alogene o alla luce diretta del sole potrebbe indebolire i se-
gnali del ricetrasmettitore a infrarossi.

4. 1l pulitore robot utilizza tre tipi di dispositivo a infrarossi; il dispositivo del segnale

minimo potrebbe non funzionare correttamente se il dispositivo del segnale di priorita
& posizionato di fronte a esso.

5. L'uso di tutti e tre i dispositivi in una piccola area potrebbe confondere i segnali a in-

frarossi causando malfunzionamenti.

6. Mantenere lo schermo virtuale a una determinata distanza dal caricatore; se lo
schermo virtuale viene installato vicino al caricatore, potrebbe interferire con il cari-
camento automatico.

. L'uso di pili schermi virtuali su piccole aree potrebbero causare malfunzionamenti.

. Le spie LED lampeggeranno se il livello della batteria & basso. Sostituire la batteria.

. Separare la batteria dal dispositivo in caso di inutilizzo per lunghi periodi di tempo (i
danni causati da perdite delle batterie non sono coperti da garanzia).

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.




lonizzatore pavimenti (2d)*
Lo ionizzatore pavimenti purifica I'aria a livello del pavimento rimuovendo sostanza
dannose quali germi, batteri e virus.

PULIZIA E MANUTENZIONE

Pulizia
Pulizia delle finestre di sensore

Verificare che le finestre di sensore siano sempre pulite e libere da sostanze umide uti-
lizzando un panno morbido e asciutto.
Sostanze estranee potrebbero causare malfunzionamenti.

Pulire tutto intorno la finestra del sensore laterale (1d) (Fig. 7).
Pulire le tre finestre del sensore pavimenti (3d) utilizzando un batuffolo di cotone. (Fig.
8)

Pulizia del tampone di carica (3e) (Fig. 8)
Spegnere l'interruttore dell’alimentazione e pulire i due tamponi di carica utilizzando un
batuffolo di cotone.

Pulizia della spazzola combinata (3b) (Fig. 9)

Pulire regolarmente la spazzola combinata con un panno pulito e umido.

Non spruzzare acqua all’esterno o pulire il robot usando sostanze volatili quali benzene,
diluenti o alcool.

Pulizia del robot

La potenza di aspirazione o durata del dispositivo potrebbe risultare ridotta se le proce-

dure di manutenzione non vengono eseguite correttamente. Seguire le istruzioni riportate

di seguito:

1. Svuotare il raccoglitore polvere dopo ogni utilizzo.

2. Se il filtro polvere (filtro HEPA) & sporco, pulirlo con un aspiratore o una spazzola
morbida.

3. Eliminare qualsiasi sostanza estranea dalle finestre sensore (sensore laterale, sensori
pavimenti).

Pulizia raccogli-polvere (6)

Aprire il coperchio della struttura principale premendo il relativo logo (1f) e rimuovere
il raccogli-polvere, come indicato nell’illustrazione. (Fig. 10)

Premere il pulsante di apertura del coperchio del raccoglitore (6b) e aprire il coperchio
del raccogli-polvere (6¢c) come indicato nell’illustrazione. (Fig. 11)

Svuotare il raccogli-polvere in un'apposita pattumiera. (Fig.12)

Pulire le guarnizioni del raccogli-polvere con un panno.

Pulizia del filtro HEPA (6f)

Aprire il coperchio della struttura principale premendo il relativo logo e rimuovere il
raccogli-polvere, come indicato nella figura.

Rimuovere il filtro HEPA posizionato sulla parte anteriore del raccogli-polvere e rimuovere
I'alloggiamento del filtro HEPA (6g) (Fig. 13)

Tamponare leggermente sul filtro tenendolo sopra la pattumiera per rimuovere la polvere
in eccesso. (Fig. 14)

Attenzione: Non immergere il filtro sottacqua. L'acqua puo danneggiare il motore.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.



Pulizia del filtro schiuma (6e)

Rimuovere il filtro schiuma (dietro il filtro HEPA), come indicato nellillustrazione. (Fig.
15)

Lavare leggermente sotto acqua corrente e lasciare asciugare per almeno 12 ore prima
di montare di nuovo. (Fig. 16)

Sostituzione di differenti parti

Sostituzione del filtro HEPA

In caso di rumori anomali o problemi di aspirazione mentre il robot € in uso, controllare
il filtro HEPA e sostituirlo se le sue condizioni non sono ottimali.

Rimuovere I'alloggiamento del filtro HEPA.

Il filtro HEPA & un accessorio sostituibile; & possibile acquistarne uno nuovo presso
uno degli appositi centri di assistenza.

Sostituzione della spazzola combinata (Fig. 17)

Allentare le 4 viti sulla piastra della spazzola congiunta e rimuovere la piastra.
Rimuovere la spazzola combinata dalla piastra.

Posizionare una nuova spazzola combinata sulla piastra e rimontarla seguendo |'ordine
inverso.

Sostituzione della spazzola combinata (3c) (Fig. 18)

Allentare 1 vite sulla spazzola laterale.

Rimuovere la spazzola laterale dalla piastra.

Posizionare una nuova spazzola laterale sulla piastra e rimontarla seguendo I'ordine in-
verso.

RISOLUZIONE DEI PROBLEMI E CODICI ERRORE

1. Consigli per I'installazione della stazione di ricarica

Fare riferimento ai seguenti consigli relativi all'installazione della stazione di ricarica.
Almeno 1 m di spazio libero ai lati della stazione

Almeno 2 m di spazio libero davanti alla stazione

Si consiglia di lasciare almeno 3 m di distanza tra la stazione e eventuali ostacoli.

Se il segnale della stazione di ricarica incontra una superficie riflettente (ad esempio
specchi o finestre), I'apparecchio potrebbe funzionare in modo errato.

2. Consigli per il posizionamento della barriera virtuale

Fare riferimento ai seguenti consigli relativi al posizionamento della barriera virtuale.
Almeno 30 cm di spazio libero davanti all’area protetta.

Non utilizzare piu di due barriere virtuali contemporaneamente.

La fine del segnale della barriera virtuale deve essere chiuso. Cio implica che la fine della
barriera virtuale deve raggiungere un muro o un ostacolo.

Se il segnale della stazione di ricarica incontra una superficie riflettente (ad esempio
specchi o finestre), I'apparecchio potrebbe funzionare in modo errato.

Lo spazio intorno alla barriera virtuale deve essere privo di ostacoli.

Non posizionare la barriera virtuale dietro a un muro.

3. Attenzione: relazione tra l'installazione della stazione di ricarica e la barriera
virtuale

La distanza tra la stazione di ricarica e la barriera virtuale & soggetta a vincoli.

Fare riferimento alle istruzioni seguenti.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.



La barriera virtuale deve essere posizionata ad almeno 3 m di distanza dalla stazione di

ricarica (Fig. 57).

| segnali della stazione di ricarica e della barriera virtuale non devono sovrapporsi, anche
se si trovano a piu di 3 m di distanza.
Se il segnale della barriera virtuale blocca quello della stazione di ricarica, I'apparecchio
non potra raggiungere la stazione di ricarica.

In caso di malfunzionamento, eseguire il seguente controllo sul robot:

dell’attivazione
della funzione di

Una spia blu lampeggia ogni se-
condo sul display della batteria.

Problema Elementi da controllare Soluzione
Il robot non L'interruttore principale € ac- Accendere I'interruttore
funziona prima | ceso? principale.

Caricare manualmente.
Azionare il dispositivo usando i

funziona dopo
|"attivazione della
funzione di
aspirazione

secondo  sul

batteria.

display della

La ruota & bloccata da ostacoli o
altri oggetti?

Il dispositivo & bloccato a causa
di un dislivello del pavimento?

aspirazione A A ISar
Controllare la batteria del teleco- | pulsanti della struttura principale;
mando. se funziona, sostituire la batteria
del telecomando.
Il robot non Una spia blu lampeggia ogni|Caricare manualmente.

Spegnere l'alimentazione e
rimuovere gli ostacoli o altri
oggetti.

Sollevarlo e spostarlo.

La potenza di
aspirazione &
bassa.

Il raccogli-polvere e pieno?

Sono presenti sostanze estranee
che ostruiscono l'apertura?

Il filtro HEPA & pulito?

Spegnere I'alimentazione
principale e rimuovere la polvere.
Spegnere I"alimentazione
principale e rimuovere le
sostanze estranee dall’apertura.

Pulire il filtro HEPA.

Spostare il robot
manualmente

Il cavo di alimentazione della
base di carica & inserito?

Inserire la base di carica.

comando vocale

sulla base di Sono presenti oggetti vicino alla | Rimuovere gli eventuali oggetti

carica base di carica? intorno alla base di carica.
Sono presenti sostanze estranee | Accendere la fonte di
sul terminale di ricarica? alimentazione e pulire la ricarica.
L'adattatore della base di carica & | Accendere (ON) I'adattatore della
spento (OFF)? base di carica.

No Premere il pulsante <SILENZIO>

(MUTE) del telecomando.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.




Codice | Descrizione Cosa fare

E-01 Il raccogli-polvere non | 1. Il raccogli-polvere & inserito.
viene rilevato.

-

E-02 Livello batteria basso . Provare a caricare il robot

iy

E-03 Guasto dispositivo: . Pulire le finestre del sensore caduta
Sensore caduta sotto il robot

iy

E-04 Guasto dispositivo: . Controllare se qualche elemento e
Respingente inceppato nel respingente.

. Pulire le finestre anteriori

-

E-05 Guasto dispositivo:
PSD

-

E-06 Guasto dispositivo: . Spegnere € riprovare

Sensore giro

- .. — Necessaria
E-07 Guasto dispositivo: 1. Controllare se qualche elemento &||5
Motore guida inceppato nelle ruote. riparazione

iy

E-08 Guasto dispositivo: . Pulire il terminale di carica del robot e
Caricamento la stazione di caricamento
. Spegnere e riprovare

N

-

E-09 Guasto dispositivo: . Controllare se qualche elemento &
Spazzola laterale inceppato nelle spazzole.

-

E-10 Guasto dispositivo: . Controllare se qualche elemento
Motore aspirazione blocca il foro di aspirazione.
2. Spegnere e riprovare dopo 10 minuti.

* In base al modello: questi sistemi sono specifici per determinati modelli oppure sono accessori disponibili facoltativamente.



SPECIFICHE

Categoria Tipo Elemento Descrizione
Larghe 360 mm
. L Lunghe 360 mm
Dimensioni e peso
Altezza 95 mm
Peso 3kg
. . Li-lon 14,4V
ROBOT ROWENTA Elettrico Batteria 4400 mAh
Capgmta 600 cc
raccoglipolvere
Tempo nece_ssario 35h
per la carica
Tempi di pulizia Fino a 135 min.
Larghe 210 mm
ROWENTA ROBOT: Lunghe 108 mm
base di carica Dimensioni e peso Altezza 110 mm
Peso 0,7 kg
ROWENTA ROBOT: Tensione in entrata c.a. 100~240V
dattat : Elettrico (50/60 Hz)
adattatore Tensione in uscita cc.19V,1,5A
Telecomando Batterie AAA x2

SMALTIMENTO/AMBIENTE

Imballaggio L'imballaggio che protegge I'elettrodomestico & composto da materiali
ecologici e riciclabili. Limballaggio che non verra piu riutilizzato deve essere smaltito presso
un apposito punto di raccolta.

Elettrodomestico utilizzato: non smaltire I‘elettrodomestico con i normali rifiuti domestici.
L'elettrodomestico contiene numerosi materiali di valore o riciclabili; pertanto, per lo
smaltirlo & necessario consegnarlo a un rivenditore o presso un centro di riciclo.
Pensiamo all'ambiente!

Filtri usati: i filtri non contengono sostanze vietate in termini di rifiuti domestici,
quindi possono essere smaltiti normalmente.

BN Batteria usata: Per smaltirla, rimuovere la batteria inclusa nel robot aspirapolvere.
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GARANTIA

« Este aparelho é apenas para utilizagdo doméstica. Qualquer utilizagdo incorrecta ou
utilizagdo nao conforme com as instrugdes isentard a marca de qualquer responsabilidade
e a garantia sera cancelada.

* Leia as instrugdes de utilizagdo com atencao antes de utilizar o aparelho pela primeira
vez: uma utilizacdo ndo conforme com as instrugdes isentard a Rowenta de qualquer
responsabilidade.

RECOMENDACOES DE SEGURANCA

Para sua seguranca, este aparelho estd em
conformidade com as normas e regulamentacoes
aplicaveis  (Directivas sobre Baixa Tensao,
Compeatibilidade Electromagnética, Ambiente, etc.)
Este aparelho nao pode ser utilizado por pessoas
(incluindo criancas) com capacidades fisicas, sensoriais
ou mentais reduzidas, ou por pessoas sem experiéncia
ou conhecimentos, excepto se estas tiverem recebido
instrucoes prévias relativamente a utilizacao do
aparelho ou forem devidamente supervisionadas.

As criancas devem ser supervisionadas para garantir
que nao brincam com o aparelho.

Este aparelho pode ser usado por criancas a partir dos
8 anos de idade e por pessoas com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzidas ou sem experiéncia e
conhecimentos, se forem correctamente
supervisionadas ou tiverem recebido instrucoes
adequadas relativamente ao uso do aparelho de forma
segura e compreendam completamente os riscos
envolvidos.

Este aparelho nao foi concebido para ser utilizado por
pessoas (incluindo criancas) com capacidades fisicas,
sensoriais ou mentais reduzidas, nem por pessoas
sem experiéncia ou conhecimentos sobre o uso do




aparelho, a menos que estejam a ser supervisionadas
por uma pessoa responsavel ou tenham recebido
instrucoes adequadas. E conveniente vigiar as criancas
para garantir que nao utilizam o aparelho como um
brinquedo.

Este aparelho pode ser utilizado por criancas a partir
dos oito (8) anos de idade e por pessoas com
capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas
ou sem experiéncia e conhecimentos, se forem
devidamente supervisionadas por uma pessoa
responsavel, tiverem recebido instrucoes
relativamente ao uso do aparelho de forma segura e
desde que todos os possiveis riscos tenham sido
prevenidos. As criancas nao devem brincar com o
aparelho. A limpeza e a manutencao efectuadas pelo
utilizador nao devem ser realizadas por criancas,
excepto se estas tiverem mais de 8 anos e forem
supervisionadas. Manter o aparelho e o cabo de
alimentacao fora do alcance de criancas com menos
de 8 anos.

1. Precaucoes de seguranca

Leia atentamente o folheto da embalagem e conserve-
o em local seguro para consulta futura.

O seu aspirador é um aparelho eléctrico, devendo ser
utilizado apenas em condi¢cdes normais.

Nao aspire superficies molhadas, qualquer tipo de
liquido, substancias quentes, substancias muito finas
(platina, cimento, cinzas, etc.), detritos grandes e
agucados (vidro), produtos nocivos (solventes,
abrasivos...), produtos agressivos (acidos, substancias
de limpeza...), ou materiais inflamaveis ou explosivos
(a base de gasolina ou alcool).



*Nunca coloque o aparelho nem a base de
carregamento dentro de dgua ou de qualquer outro
liquido; ndo pulverize agua sobre o aparelho nem
sobre a base de carregamento.

* Nao exponha o aparelho ao ar livre e mantenha-o
afastado de locais humidos.

» Nao coloque o aparelho perto de uma fonte de calor
(fornos, dispositivos de aquecimento ou
aquecedores quentes).

* Nao exponha as baterias a uma temperatura
ambiente superior a 40°C.

* Nao desmonte o aparelho durante o funcionamento.

* Nunca ligue o robot sem o recipiente do po e o filtro
de proteccao do motor de borracha e espuma
estarem devidamente colocados.

* Nao utilize o aparelho se: tiver caido ao chéao e
existirem danos visiveis ou nao funcionar
correctamente.

- a base de carregamento ou o cabo da base de
carregamento estiverem danificados. Neste caso,
nao abra o aparelho mas leve-o ao Servico de
Assisténcia Técnica autorizado da Rowenta mais
perto de sua casa, uma vez que Sao necessarias
ferramentas especiais para realizar as reparacoes
em seguranga.

As reparacoes devem ser realizadas apenas por
pessoal especializado que utilize pecas de
substituicao originais.

As reparagoes efectuadas pelo utilizador podem ser

perigosas.

« Utilize apenas acessorios Rowenta originais com
garantia (filtros, baterias...).



Este aparelho foi concebido exclusivamente para uso
doméstico. Qualquer utilizagdo incorrecta ou nao
observancia das instrucoes constantes do folheto da
embalagem, isentara a Rowenta de qualquer
responsabilidade.

2. Alimentacao Eléctrica

* Certifique-se de que a tensado indicada na placa
descritiva da base de carregamento do aspirador
corresponde a da tomada de parede.

* Nunca puxe o cabo de alimentacdo para desligar a
base de carregamento.

« Se 0 cabo da base de carregamento estiver
danificado ou se a base de carregamento nao
funcionar: nao utilize nenhum carregador diferente
do fornecido com o aparelho e contacte um Servico
de Assisténcia Técnica autorizado da Rowenta ou um
Servigco de Apoio ao Cliente da Rowenta.

3. Reparacoes

As reparacOes devem ser realizadas apenas por
pessoal especializado que utilize pecas de substituicao
originais. As reparagdes realizadas pelo utilizador
podem causar riscos e cancelar a garantia.

NORMAS DE SEGURANCA IMPORTANTES

Importante: As seguintes normas de seguranca destinam-se a evitar situacoes de
perigo através da utilizacao segura e correcta do produto.

Aviso: O nao seguimento das instrucoes pode causar a morte ou ferimentos graves.
Segundo aviso: O nao seguimento das instrucoes pode causar ferimentos graves
ou danos materiais.

Apos ler as instrugdes, guarde-as num local seguro, acessivel a todas as pessoas que uti-
lizem o aparelho.

Aviso: Nao modifique nem desmonte

Nunca desmonte o produto nem a bateria, ou os modifique, a menos que seja um técnico
de reparagdes autorizado (se o fizer pode provocar um incéndio ou uma avaria).

Colocar o cabo de alimentacao
Certifique-se de que o cabo de alimentagdo ndo esta a ser comprimido por um objecto pe-



sado e que nao estd em contacto com objectos pontiagudos (tal pode provocar um incéndio
ou um choque eléctrico). Nao toque nos terminais de recarga.

Nao toque nos terminais de recarga localizados na base de carregamento e no corpo prin-
cipal do aparelho. Afaste quaisquer objectos metalicos (hastes de metal, tesouras, etc.) dos
terminais de recarga (se nao o fizer pode provocar um choque eléctrico ou uma avaria).

Carregar apenas o robot

Nunca utilize a bateria, o adaptador ou a base de carregamento para qualquer outro pro-
duto que nao o robot ROWENTA (se o fizer pode provocar um incéndio ou uma avaria).
Proibido introduzir elementos estranhos

Nao coloque qualquer tipo de liquido, a lamina de uma faca, pionés, etc. no adaptador, na
base de carregamento ou no corpo principal do robot (se o fizer pode danificar o robot).
Nao utilize o aparelho em locais perigosos

Nao utilize o robot no chao molhado ou perto de objectos perigosos ou frageis como uma
vela ou copo de vidro (se o fizer pode provocar um incéndio ou danificar o robot).

Paragem de emergéncia

Se o produto produzir um som ou odor estranho, ou fumo, desligue imediatamente o in-
terruptor principal de modo a evitar um incéndio ou danos no robot).

Nao coloque materiais inflaméaveis perto do robot N&o coloque materiais inflamaveis
como gasolina, diluentes, etc., ou agentes quimicos fortes como detergentes, produtos de
casa de banho, bebidas, etc. junto ao corpo principal do robot (se o fizer pode provocar
um incéndio ou danificar o robot).

Manuseamento da ficha

Nao manuseie a ficha do adaptador com as maos molhadas e segure-a bem quando a re-
tirar da tomada (nao puxe pelo cabo). Quando retira a ficha do adaptador, segure o corpo
principal evitando o contacto com partes metdlicas (se ndo o fizer pode provocar um
choque eléctrico).

Nota: Ligue a entrada de alimentagao do carregador antes de ligar a tomada de CA da pa-
rede.

Risco de quedas

O robot ROWENTA esta equipado com sensores inteligentes de deteccdo de espago vazio
que o impedem de cair. No entanto, podem ocorrer situagdes nas quais os sensores de es-
paco vazio sdo menos eficientes, por exemplo, junto de extremidades de escadas redondas,
quando existem carpetes junto a escadas, em superficies escorregadias e quando os sen-
sores estao obstruidos.

Segundo aviso

Partes do corpo

Nao coloque nenhuma parte do corpo, como a mao, perto da abertura do robot enquanto
este esta ligado (se o fizer pode causar ferimentos ou danificar o produto).

Nao carregue objectos no aparelho nem se coloque em cima deste.

Né&o ligue o robot ROWENTA se uma crianca estiver sentada ou em pé em cima do robot,
ou se estiver um objecto em cima do mesmo. Néo utilize o corpo principal se este estiver
preso por outro objecto (se o fizer pode provocar ferimentos ou danificar o produto).

Nao utilize o aparelho em locais muito acima do nivel do chéo.

Nao utilize o corpo principal do aparelho em locais onde exista o risco de queda (se o fizer
pode provocar a destrui¢cao do produto).

Entrada e tubo de ar

Nao espete nenhum tipo de haste ou pino na entrada ou no tubo de ar do corpo principal
(se o fizer pode danificar o produto).



Remover um objecto obstrutor

Se uma folha grande de papel ou um guardanapo estiver a obstruir a entrada, remova-o(a)
rapidamente (se nédo o fizer pode danificar o produto permanentemente).

Fechar as portas antes da limpeza

Feche as portas da varanda e da casa de banho antes de comecar a aspirar (se nédo o fizer
pode danificar o produto permanentemente).

Bebés
Nao utilize o robot numa assoalhada onde esta um bebé a dormir (se o fizer pode causar
lesoes).

Verificar o recipiente do po
Nao utilize o robot se o recipiente do po estiver cheio (se o fizer pode provocar a avaria do
produto).

Temperaturas baixas e altas
N&o exponha o robot a temperaturas baixas (inferiores a -5°C) ou altas (superiores a 40°C)
durante longos periodos de tempo (se o fizer pode provocar a avaria do produto).

Usar apenas dentro de casa
Use o robot apenas dentro de casa (caso contrario, pode danificar o produto).

Impactos

Nao exerca pressoes fortes no robot nem o faga cair (se o fizer pode provocar ferimentos
ou danificar o produto).

Nao utilize o aparelho em mobilias muito acima do nivel do chao.

Nao utilize o robot em mobilias altas e estreitas como aparadores, frigorificos, mesas, etc.
(se o fizer pode provocar ferimentos ou danificar o produto).

Use o aparelho apenas depois de ter desimpedido o chao.

Apanhe e remova objectos espalhados no chao. Estes podem criar problemas enquanto
aspira (por exemplo, pequenas carpetes, fios, pregos, etc.).

Guardar as joias
Guarde objectos pequenos como brincos e outras jdias pequenas que podem ser aspiradas
pelo robot (se tal acontecer, as joias e o aparelho podem ficar danificados).

Desligar a fonte de alimentacao principal

Na presenca de uma crianca ou de um animal desprotegido, desligue a fonte de alimenta-
¢ao principal.

Quando tiver desligado a fonte de alimentagao principal, remova todos os objectos estran-
hos

Instalar a base de carregamento

Instale a base de carregamento num local onde o robot a possa encontrar facilmente.
Agua / Detergente

Nao coloque 4gua nem detergente dentro do robot (se o fizer pode provocar avarias).



DESCRICAO

1. Robot Rowenta (EM CIMA)
a. START/STOP (Iniciar/Parar)
b. Mode (Modo)
c. Charge (Carregar)
d. Janela de sensor lateral
e. Para-choques
f. Logétipo
g. Visor de LED
2. Visor de LED (ou 1g)
a. Modo Inteligente
b. Modo Aleatério
¢. Modo Localizado
d. lonizador de pavimento*
e. Carga da bateria
f. Tempo
g. Agendar
h. Limpeza diaria
i. Carregar
j. Siléncio
3. Robot Rowenta (EM BAIXO)
a. Interruptor principal
b. Escova conjunta
c. Escova lateral
d. Sensores de pavimento
e. Placa de carregamento
f. Compartimento da bateria

4. Controlador remoto
a. Modo Ligado / Poupanca de
energia
b. Botdes de direccao
c. Start/Pause (Iniciar/Pausa)
d. Stop (Parar)

© «
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INSTRUCOES DE UTILIZACAO

Instalar a base de carregamento (5)

Ligar o adaptador a base de carregamento

e. Modo Inteligente*

f. Modo Aleatorio

g. Modo Localizado

h. Modo Manual

i. Controlo da poténcia de aspiragao
(P1, P2, P3)

j- Tempo

k. Agendar (Programacao)

I. Limpeza diaria

m. Idioma*

n. Siléncio

o. Carregar

Base de carregamento

a. LED de carga

b. LED de alimentagao

Recipiente do p6

a. Recipiente do po

b. Botao de abertura da tampa do
recipiente

¢. Tampa do recipiente do po

d. Pega

e. Filtro de espuma

f. Filtro (H)EPA*

g. Caixa do Filtro (H)EPA*

Adaptador

Filtro de espuma

Filtro (H)EPA*

Duas (2) escovas laterais*
Barreira virtual*

Ligue o adaptador (7) a ficha localizada na parte posterior da base de carregamento e

insira o cabo eléctrico na ranhura. (Fig. 1)
Instalar numa superficie plana

Coloque a base de carregamento contra uma parede, numa superficie plana. (Fig. 2)

Instalar num local sem obstaculos fisicos

Instale a base de carregamento num local sem obstaculos fisicos (incluindo carpetes),
deixando pelo menos 1 metro de espaco livre para a esquerda e para a direita, e 2

metros para a frente. (Fig. 3)

Colocacao do cabo eléctrico
Coloque o cabo ao longo da parede. (Fig. 4)

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou séo acessérios disponiveis como opgao



Utilizar a base de carregamento

1. Deixe o cabo da base de carregamento permanentemente ligado (a funcao de
carregamento automatico nao estara disponivel se a base de carregamento nao
estiver ligada (ON)).

2. Instale a base de carregamento num local onde o robot a encontre com facilidade
(se esta estiver instalada numa esquina, ou onde seja dificil de encontrar, o robot
ROWENTA nao conseguira alcancga-la).

Ligar e desligar o robot ROWENTA (Interruptor principal) (3a) (Fig. 5)

Vire o corpo principal ao contrario e verifique se o interruptor principal esta ligado
(ON).
Se o interruptor estiver desligado (OFF), ligue-o (ON).

Utilizar o interruptor de alimentacao principal

1. Quando recebe o produto, o interruptor de alimentagdo principal esta desligado
(OFF).

2. Sempre que o interruptor de alimentagéo principal é desligado, todas as fungées
sao reinicializadas.

3. Sempre que o interruptor de alimentagéo principal esta desligado (OFF), todas as
funcodes, incluindo as do remoto controlo, estdo desactivadas. Por conseguinte, é

preferivel deixa-lo ligado (ON), excepto nalguns casos particulares (consulte as
Precaucbes de Seguranca).

4. O robot pode ser carregado mesmo que o interruptor de alimentacao principal
esteja desligado.

5. Sempre que o interruptor de alimentacao principal esta aceso e o robot nao for
utilizado no periodo de 10 minutos, o aparelho passa ao modo de poupanca de
energia.

Ligar o aparelho

Ligar o aparelho com o controlo remoto (4)
Pressione o botdo <POWER> (4a) no controlo remoto

Ligar o aparelho no corpo principal
Pressione o botdo < START/STOP > (1a) no corpo principal

Desligar o aparelho

Desligar o aparelho com o controlo remoto
Pressione o botdo <POWER> no controlo remoto.
O robot péra e passa ao modo de poupanga de energia.

Desligar o aparelho no corpo principal
Pressione o botao <START/STOP> no corpo principal durante, no minimo, um segundo.
O robot péra e passa ao modo de poupanca de energia.

Iniciar/parar a limpeza

Iniciar/Parar com o controlo remoto

Seleccione o modo de limpeza de acordo com a estrutura da casa, premindo <SMART
(Inteligente) (4e), RANDOM (Aleatdrio) (4f) ou SPOT (Localizado) (4g)> no controlo re-
moto. Pressione o botao <START/PAUSE> (Iniciar/Pausa) (4c) no controlo remoto. O
processo de limpeza por aspiragao tem inicio logo que um comando vocal é dado.
Pressione o botdo <START/PAUSE> no controlo remoto e o robot faz uma pausa.
Pressione o botao <STOP> (4d) no controlo remoto durante a limpeza e o robot para.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou s&o acessérios disponiveis como opgao



Iniciar/parar no corpo principal

Seleccione um modo de limpeza de acordo com as suas necessidades pressionando o
botdo <MODE> (1b) no corpo principal do aparelho.

Pressione o botdo <START/STOP> no corpo principal; o processo de limpeza por aspi-
racao inicia automaticamente.

Pressione o botdao <START/STOP> no corpo principal durante a limpeza e o robot para.
Retire do chdo todos os objectos que possam entravar o processo de limpeza.

Carregar o aparelho

Carregamento automatico inteligente no modo Smart

Esta funcdo permite o carregamento automatico do robot sempre que a limpeza tiver
terminado ou se a bateria estiver fraca. O robot ira ligar-se automaticamente ao terminal
de recarga.

Carregamento automatico no modo Aleatdrio

Esta funcao permite o carregamento automaético do robot quando a bateria estd fraca.
O robot ira ligar-se automaticamente ao terminal de recarga.

Assim que o robot se tiver ligado automaticamente a base de carregamento, verifique
o estado do visor de LED (1g ou 2) para ver se este esta a carregar correctamente.

Estado do visor de LED Alimentacéo (5a) Carregamento (5b)
LIGADO (ON) Vermelho Branco

A carregar Vermelho Vermelho
Carregamento finalizado Vermelho Azul:
Inicializagao Vermelho

Nao coloque a base de carregamento em cima de uma carpete.
Nao coloque a base de carregamento perto da luz solar directa ou de qualquer fonte
de calor.
Se o carregamento automatico nao funcionar correctamente, proceda a seguinte
verificagdo: Desligue o interruptor de alimentacao principal e volte a liga-lo.
Desligue e volte a ligar o cabo de alimentacao da base de carregamento.

Certifique-se de que os terminais de carregamento e as janelas dos sensores nao

estao obstruidos, em seguida seque o corpo principal do aparelho e a base de

carregamento com um pano seco (lembre-se que tem de desligar o interruptor de

alimentacao principal e o robot antes de o secar cuidadosamente).

Verifique se existe algum obstaculo como um objecto reflector, uma cadeira, etc.
perto da base de carregamento.

Carregamento manual

Meétodo 1. Utilizar o controlo remoto
1. Pressione o botdo <CHARGE> (40) no controlo remoto.

Método 2. Ligacao manual do robot ao terminal de carregamento (Fig. 6)

1. Desloque o robot manualmente para a base de carregamento.

2. Com a base de carregamento LIGADA, ligue os terminais do robot aos da base de
carregamento.

3. O estado do visor de LED deve ser semelhante ao correspondente a fungdo de carre-
gamento automatico.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou séo acessérios disponiveis como opgao



Método 3. Deslocar o robot para perto da base de carregamento para um carrega-

mento automatico.

1. Desloque o robot para um local a menos de 3 metros da base de carregamento, cer-
tificando-se de que a ultima estd LIGADA.

2. Pressione o botao <CHARGE> (1c) no corpo principal do aparelho ou no controlo re-
moto.

3. O robot ird reconhecer a base de carregamento, acoplar-se a esta € iniciar o carrega-
mento automaticamente.

Modos de limpeza

- Modo Smart* (Limpeza inteligente)

Limpa areas de estrutura simples; ideal para a limpeza didria de assoalhadas pouco
mobiladas e/ou pouco cheias).

O robot move-se por toda a assoalhada de forma Unica, permitindo aspirar cada uma
das areas apenas uma vez.

Seleccione o modo Smart quando o robot estad na base de carregamento.

Utilizar o controlo remoto

Pressione o botao <SMART> no controlo remoto; o modo de limpeza passa ao modo
inteligente. Pressione o botdo <START/PAUSE> no controlo remoto; o processo de lim-
peza por aspiracgao inicia automaticamente.

Pressione o botdo <STOP> no controlo remoto durante a limpeza; o robot para com
uma mensagem vocal.

Utilizar os botdes no corpo principal

Pressione o botdao <MODE> no corpo principal e seleccione o modo Smart.

Pressione o botdo <START/STOP> no corpo principal; o processo de limpeza por aspi-
racao inicia automaticamente.

Mensagem "Iniciar limpeza inteligente"

Pressione o botdao <START/STOP> no corpo principal durante a limpeza e o robot para.

- Modo Random (aleatoério)
Para uma limpeza intensiva (ideal para assoalhadas muito mobiladas e/ou cheias). O
robot move-se aleatoriamente até a bateria ficar descarregada.

Utilizar o controlo remoto

Pressione o botdo <RANDOM> no controlo remoto; o modo de limpeza passa a aleato-
rio.

Pressione o botdo <START/PAUSE> no controlo remoto; o processo de limpeza por as-
piracdo inicia automaticamente.

Pressione o botdo <STOP> no controlo remoto durante a limpeza e o robot para.

Utilizar os botdes no corpo principal

Pressione o botdao <MODE> no corpo principal e seleccione o modo Random.
Pressione o botdo <START/STOP> no corpo principal; o processo de limpeza por aspi-
racao inicia automaticamente.

- Modo Spot (limpeza direccionada)

Para uma aspiracéo localizada.

O robot executa um movimento em espiral com um didmetro aproximado de 1 m, para
limpar intensamente numa area previamente definida.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou s&o acessérios disponiveis como opgao



Utilizar o controlo remoto

Pressione o botdo <SPOT> no controlo remoto; o modo de limpeza passa a localizado.
Mensagem "Modo localizado"

Pressione o botao <START/PAUSE> no controlo remoto; o processo de limpeza por as-
piracdo inicia automaticamente.

Pressione o botdo <STOP> no controlo remoto durante a limpeza e o robot para.

Utilizar os botoes no corpo principal

Pressione o botdo <MODE> no corpo principal e seleccione o modo Spot.

Pressione o botdo <START/STOP> no corpo principal; o processo de limpeza por aspi-
racgéo inicia automaticamente.

Pressione o botao <START/STOP> no corpo principal durante a limpeza e o robot para.

Modo Manual

O robot move-se através do controlo remoto.

Mover o robot com o controlo remoto:

Pressione o botdo <MANUAL > (4h) no controlo remoto.

Botdes de direcgao 4, P, a (4b) no controlo remoto para mover o robot conforme
pretendido.

AGENDAR (PROGRAMACAO)
Pode programar o robot para aspirar em momentos precisos, mesmo quando nao esta
em casa.

Definicao de hora actual
AVISO: o robot s6 pode ser programado quando se encontra na base de carrega-

mento e se esta estiver ligada a electricidade.
Para poder programar um horério de limpeza, tem de introduzir primeiro a hora actual.

Utilizar o controlo remoto

Pressione o botao <TIME> (4j) no controlo remoto.

Pressione os botoes de aumentar ou diminuir 4 , » , a no controlo remoto para de-
finir

a hora actual.

Pressione no botdo <TIME> no controlo remoto (a hora definida comega a piscar)
Pressione os botoes de aumentar ou diminuir 4 , » , a no controlo remoto para de-
finir

0s minutos actuais.

Pressione o botdao <TIME> no controlo remoto (o minuto definido comega a piscar
confirmando que foi gravado)

A funcao Time sé pode ser operada por controlo remoto.
Se o robot estiver programado para realizar a funcéo de limpeza por aspiragao a
uma determinada hora, a hora actual ndo pode ser definida.

A hora programada aparece no visor de LED.
Quando o temporizador estd programado, todas as outras fungdes estdo
desactivadas. Se desejar utilizar outras fungoes, cancele a programacao.

Definicao de hora programada

AVISO: o robot s6 pode ser programado quando se encontra na base de carrega-
mento e se esta estiver ligada a electricidade.

Ap6s ter introduzido a hora actual, pode programar uma hora para a funcéo de limpeza
automatica.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou séo acessérios disponiveis como opgao



Utilizar o controlo remoto

Pressione o botdo <PROG> (4k) no controlo remoto.

Pressione os botoes de aumentar ou diminuir 4 , » , A no controlo remoto para de-
finir

a hora actual.

Pressione o botdao <PROG> no controlo remoto (o visor dos minutos comega a piscar).
Pressione os botdes de aumentar ou diminuir ¢, », 4 no controlo remoto para
definir os minutos actuais.

Pressione o botdo <PROG> no controlo remoto (a hora programada comega a piscar
confirmando que foi gravada)

Para cancelar a programacao, pressione o botao <STOP>.
A funcdo Agendar sé pode ser operada por controlo remoto.

O icone de Agendar (2g) aparece no visor de LED.

Limpeza diaria

AVISO: o robot s6 pode ser programado quando se encontra na base de carrega-

mento e se esta estiver ligada a electricidade.
Ao activar esta funcéo, o robot ird limpar todos os dias & hora programada. Primeiro, a

funcao de limpeza diaria tem de ser definida para uma hora especifica.

Pressione o botao <DAILY> (4l) no controlo remoto.
Para cancelar a programacao, pressione o botdo <DAILY> no controlo remoto. A funcao
Limpeza Diaria esta acessivel APENAS através do controlo remoto. O icone de Limpeza
Diéria (2h) aparece no visor de LED.
Varias funcoes
Controlo da poténcia de aspiracao
Esta funcao controla a poténcia de aspiragdo do pé do robot.
Para aumentar a poténcia de aspiracdo, pressione o botdao <POWER > (4i). Para diminuir
a poténcia de aspiragéo, pressione o botdo <POWER > (4i).
Existem trés niveis de poténcia de aspiracdo que permitem aos utilizadores adaptar a
cada tipo de pavimento.
P1 (Min) para pavimentos lisos
P2 (médio) para pavimentos lisos com fendas (parquet, tijoleira, etc.) (predefini¢ao)
P3 (maximo) para carpetes e tapetes finos
As carpetes e os tapetes nao devem ter mais de 1,5 cm de espessura.
Nota 1. A limpeza pode néo ser feita adequadamente em cores escuras ou carpetes
grossas.
Nota 2. A escova lateral pode nédo funcionar adequadamente em carpetes, podendo da-
nificar a carpete.

Sons*
Pressione o botdo <MUTE > (4n) no controlo remoto.
Para cancelar a funcéao Siléncio, pressione o botdo <MUTE> no controlo remoto.

Idioma*

Pressione o botdo <LANG> (4m) no controlo remoto para seleccionar um idioma. Os
comandos de voz podem ser dados em Francés, Espanhol, ltaliano, Inglés, Holandés,
Alemao ou Portugués.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou s&o acessérios disponiveis como opgao



Instalar a barreira virtual*

Instalacao da bateria

Abra a tampa do compartimento da bateria (11e) localizado na parte de baixo do
aparelho e insira a bateria.

Feche a tampa do compartimento da bateria devidamente até ouvir um clique.

Instalacao da barreira virtual

O uso da barreira virtual pode limitar as areas de limpeza do robot.

PASSO 1. Defina o limite de distancia ajustando o botao. O LED de alimentagao (11b)
acende quando o sinal passa a fraco ou alto.

Definicées do botao (11d) Distancia
Sinal fraco Q Aprox. 1~2m
Sinal alto 6 Aprox. 2~3m

PASSO 2. Coloque o aparelho cerca de 30 cm a frente do local onde pretende limitar o
acesso. Coloque o aparelho na direc¢ao da seta onde pretende criar a barreira virtual e
certifique-se de que nao tem obstéaculos a frente. A extremidade oposta do aparelho
deve estar em contacto com uma parede fisica.

Modo de pausa

A barreira virtual passa imediatamente ao modo de pausa ao fim de 2 horas e o LED de
alimentagdo apaga-se.

A barreira virtual sai automaticamente do modo de pausa quando o robot se aproxima
da mesma enquanto aspira o chao.

Quando a barreira virtual estd em modo de pausa, o robot pode passar pela barreira
quando o carregamento é controlado manualmente.

Utilizar a barreira virtual

1. Nao utilize duas ou mais barreiras virtuais com pouca distancia entre elas para criar
uma parede maior ou para limitar a drea de limpeza.

2. A barreira virtual ndo funciona no modo de limpeza manual ou localizado.

3. A exposicdo a lampadas de halogéneo ou a luz solar directa pode enfraquecer os
sinais do emissor-receptor de infravermelhos.

4. O robot utiliza trés tipos de dispositivos infravermelhos e o ultimo dispositivo de si-
nalizacao pode nédo funcionar adequadamente se o dispositivo de sinalizagdo priori-
tario for colocado em frente ao mesmo.

5. A utilizacao dos trés dispositivos numa pequena area pode confundir os sinais de in-
fravermelhos e provocar avarias.

6. Mantenha a barreira virtual a uma determinada distancia do carregador porque se
esta estiver instalada perto do carregador pode interferir com o carregamento auto-
matico.

7. A utilizacao de mais do que uma barreira virtual numa area pequena pode provocar

avarias.

. As luzes LED piscam se a bateria estiver fraca. Substitua a bateria.

. Retire a bateria do aparelho se este ndo funcionar durante um longo periodo de

tempo. (os danos causados por baterias com fugas nao sao cobertos pela garantia.)

©

lonizador de pavimento (2d)*
O ionizador de pavimento purifica o ar ao nivel do pavimento, removendo substancias
nocivas como germes, bactérias e virus.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou séo acessérios disponiveis como opgao



LIMPEZA E MANUTENCAO

Limpeza

Limpar as janelas dos sensores

Certifique-se de que o sensor estd sempre limpo e livre de substancias humidas, usando
um pano macio e seco.

Substancias estranhas podem provocar avarias.

Limpe toda a area em redor da janela do sensor lateral. (1d) (Fig. 7)
Limpe as trés janelas dos sensores de pavimento (3d) utilizando um cotonete. (Fig. 8)

Limpar a placa de carregamento (3e) (Fig. 8)
Desligue o interruptor de alimentacao principal e limpe as duas placas de carregamento
utilizando um cotonete de algodao.

Limpar a escova conjunta (3e) (Fig. 9)

Limpe frequentemente a escova conjunta com um pano limpo e himido.

N&o pulverize 4gua no exterior do robot ou limpe o robot com substancias volateis
como benzeno, diluentes ou élcool.

Limpar o robot

A poténcia de aspiracdo ou a vida util do aparelho pode ser reduzida se as rotinas de

manutengao nao forem executadas devidamente. Certifique-se de que segue as instru-

goes fornecidas a seguir:

. Esvazie o remplente do po6 apds cada ut|||zagao

2. Se o filtro do p¢ (filtro (H)EPA)) estiver sujo, limpe-o com um aspirador ou com uma
escova macia.

3. Elimine quaisquer substancias estranhas das janelas dos sensores (sensor lateral,
sensores do pavimento).

Limpar o recipiente do p6 (6)

Abra a tampa do corpo principal do aparelho pressionando o logétipo (1f) e retire o re-
cipiente do p6 conforme indicado na ilustragdo. (Fig. 10)

Pressione o botdo de abertura da tampa do recipiente (6b) e abra a tampa do recipiente
do p6 (6¢) conforme indicado na ilustracao. (Fig. 11)

Esvazie o recipiente do p6 no caixote do lixo. (Fig.12)

Limpe os selos do recipiente do pé utilizando um pano.

Limpar o filtro (H)EPA (6f)

Abra a tampa do corpo principal do aparelho pressionando o logétipo e retire o recipiente
do p6 conforme indicado na ilustragéo.

Retire o filtro (H)EPA localizado na parte da frente do recipiente do pé e a caixa do filtro
(H)EPA (69) (Fig. 13)

Bata ligeiramente no filtro, segurando-o por cima do caixote do lixo, para remover o p6
em excesso. (Fig. 14)

Aviso: Néo coloque o filtro dentro de dgua. A agua pode danificar o motor.

Limpar o filtro de espuma (6e)

Retire o filtro de espuma (localizado por detras do filtro (H)EPA) conforme indicado na
ilustracao. (Fig. 15)

Lave ligeiramente sob dgua corrente e deixe a secar durante pelo menos 12 horas antes
de o colocar novamente. (Fig. 16)

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou s&o acessérios disponiveis como opgao



Substituir pecas diferentes

Substituir o filtro (H)EPA

Na eventualidade de um ruido anormal ou de problemas a aspirar durante a utilizacdo
do robot, verifique o filtro (H)EPA e substitua-o se este nao estiver em condicoes.
Retire a caixa do filtro (H)EPA.

O filtro (H)JEPA é um acessorio substituivel; pode comprar um filtro novo num dos
nossos Servigos de Apoio ao Cliente.

Substituir a escova conjunta (Fig. 17)

Desaperte os 4 parafusos da placa da escova conjunta e retire a placa.

Retire a escova conjunta da placa.

Cologue uma nova escova conjunta na placa e volte a monta-la pela ordem inversa.
Substituir a escova lateral (3c) (Fig. 18)

Desaperte 1 parafuso da escova lateral.

Retire a escova lateral da placa.

Cologue uma nova escova lateral na placa e volte a monta-la pela ordem inversa.

RESOLUCAO DE PROBLEMAS E CODIGOS DE ERRO

1. Localizacao recomendada da estacao de carregamento

Acerca da localizagdo da estacao de carregamento, consulte as figuras seguintes.
Esvazie o espaco a mais de 1 m dos lados do carregador

Esvazie o espago a mais de 2 m a frente do carregador

O ideal sera obter uma grande distancia entre o carregador e obstaculos. 3 m é
suficiente.

Se o sinal do carregador encontrar obstaculos reflexivos/paredes (espelhos ou janelas),
o robot podera nao funcionar normalmente.

2. Localizacao recomendada da barreira virtual

Acerca da localizagdo da barreira virtual, consulte as figuras seguintes.
Esvazie o espaco cerca de 30 cm antes da area protegida.

Na&o utilize mais de duas paredes virtuais em conjunto.

A extremidade do sinal da barreira virtual deve ser fechada. Isto significa que a
extremidade da barreira virtual deve encontrar-se numa parede/obstéaculo.

Se a extremidade da barreira virtual encontrar obstaculos reflexivos/paredes (espelhos
ou janelas), o robot podera nao funcionar normalmente.

Nao devem existir obstaculos em redor da barreira virtual.
A barreira virtual ndo deve situar-se por detras de paredes.

3. Atencao: Relacao entre a localizacao da estacao de carregamento e a barreira
virtual

Existem algumas restrices ao instalar a estagcdo de carregamento e a barreira virtual

préximas.

Consulte as figuras seguintes.

A posicao da barreira virtual deve situar-se a mais de 3 m do carregador (Fig. 57).

Poderao existir problemas se cada sinal possuir uma area comum, embora a distancia
entre o carregador e a barreira virtual seja superior a 3 m.

m * Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou séo acessérios disponiveis como opgao



Se o sinal da barreira virtual bloquear o carregador, o robot nunca conseguira regressar

ao carregador.

Em caso de avaria, execute a seguinte verificagdo no seu robot:

Problema

Aspectos a verificar

Solucao

O robot ndo
funciona antes de
activar a fungao
de limpeza por

A principal fonte de alimentacao
esta ligada?

Uma luz azul pisca a cada se-
gundo no visor da bateria.

Ligue a principal fonte de

alimentacéo.
Carregue manualmente.

um desnivel do pavimento?

aspiragéo. o ! .
Verifique a bateria do controlo | Opere o aparelho utilizando os
remoto. botdes localizados no corpo

principal; se isto funcionar,
substitua a bateria do controlo
remoto.

O robot nao Uma luz azul pisca a cada|Carregue manualmente.

funciona logo que | segundo no visor da bateria.

Ie!fungao de Ha algum fio ou outro objecto | Desligue a fonte de alimentagao

Impeza por preso na roda? principal e retire os fios ou outros

aspiracéo é i . objectos

activada O aparelho esté preso devido a .

Levante o aparelho e desloque-o.

A poténcia de
aspiragao é fraca.

O recipiente do po esta cheio?

Existem substancias estranhas
presas em redor da abertura?

O filtro (H)EPA esta limpo?

Desligue a fonte de alimentagao
principal e limpe o pé.

Desligue a fonte de alimentagao

principal e retire quaisquer
substancias  estranhas da
abertura.

O robot ndo
consegue
encontrar a base
de carregamento.

O cabo de alimentacao da base
de carregamento esta ligado a
electricidade?

Existe um objecto perto da base
de carregamento?

Existem substancias estranhas
no terminal de recarga?

O adaptador da base de
carregamento estd desligado
(OFF)?

Ligue a base de carregamento.

Retire todos os objectos em
redor da base de carregamento.
Ligue a fonte de alimentacao
principal e limpe o terminal de
recarga.

Ligue o adaptador da base de
carregamento.

Sem comando de
voz

Pressione o botdo <MUTE > no
controlo remoto.

* Consoante 0 modelo: estes sistemas sao especificos de determinados modelos ou s&o acessérios disponiveis como opgao




Codigo

Descricao

Accao do utilizador

E-01 O recipiente do po 1. Verifique se o recipiente do pd esta inserido.
nao é detectado.
E-02 Bateria fraca 1. Tente carregar o robot
E-03 Avaria do aparelho: 1. Limpe as janelas do sensor de queda
Sensor de queda existentes por baixo do robot
E-04 Avaria do aparelho: 1. Verifique se esta algo preso no para-
Para-choques choques
E-05 Avaria do aparelho: 1. Limpe as janelas da frente
PSD
E-06 Avaria do aparelho: 1. Desligue e tente novamente
Sensor giroscopio
E-07 Avaria do aparelho: 1. Verifique se esta algo preso nas rodas
Motor de Requer
accionamento reparacao
E-08 Avaria do aparelho: 1. Limpe o terminal de carregamento do
A carregar robot e a estagao de carregamento
2. Desligue e tente novamente
E-09 Avaria do aparelho: 1. Verifique se estd algo preso nas
Escova lateral escovas
E-10 Avaria do aparelho: 1. Verifique se existe algo a bloquear o

Motor de aspiragao

N

orificio de aspiracgao.
Desligue e tente novamente 10
minutos mais tarde




ESPECIFICACOES

Categoria Tipo Elemento Descricao
Largura 360 mm
Comprimento 360 mm
Tamanho e peso
Altura 95 mm
Peso 3kg
s . l6es de litio 14,4V
Eléctrico Bateria 4400 mAh
ROBOT ROWENTA
Ca_pqcndade do’ 600 cc
recipiente do po
Tempo necessario
para 35h
recarregar
Tempo de limpeza Até 135 min.
Largura 210 mm
Base de Comprimento 108 mm
carregamento do Tamanho e peso
ROBOT ROWENTA Altura 110 mm
Peso 0,7 kg
= c.a. 100~240 V
Adaptador do L Tenséo de entrada
ROBOT ROWENTA Eléctrico (50/60 Hz)
Tenséo de saida cc.19V,15A
Controlo remoto Baterias AAA x2

ELIMINACAO / AMBIENTE

Embalagem: a embalagem que protege o seu aparelho é constituida por materiais
reciclaveis e amigos do ambiente. A embalagem que ja nao é usada deve ser eliminada

em pontos de recolha especialmente designados para o efeito.

O aparelho usado: ndo deite fora o aparelho juntamente com o lixo doméstico. O aparelho
contém varios materiais com valor ou reciclaveis e deve ser entregue no representante

local ou num centro de reciclagem para eliminacéao.

O ambiente em primeiro lugar!

Filtros usados: como ndo contém substancias proibidas em termos de lixo
domeéstico, os filtros usados podem ser eliminados juntamente com o lixo

domeéstico.

Bateria usada: a bateria incluida no robot de limpeza tem de ser retirada antes de

se proceder a sua eliminacao.
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GARANTIE

« Dit apparaat is uitsluitend bedoeld voor huishoudelijk gebruik; oneigenlijk gebruik of
niet-naleving van de gebruiksaanwijzing ontheft de fabrikant van alle aansprakelijkheid
en annuleert de garantie.

« Lees de gebruiksaanwijzing aandachtig voor het eerste gebruik: niet-naleving van de
gebruiksaanwijzing ontheft Rowenta van alle aansprakelijkheid.

VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

Voor uw veiligheid beantwoordt dit apparaat aan
alle toepasselijke normen en regelgevingen
(Laagspanning, Elektromagnetische Compatibiliteit,
Milieu, etc.)
Dit apparaat mag niet worden gebruikt door
personen (of kinderen) met verminderde, fysieke,
zintuiglijke of mentale capaciteiten, of personen die
te weinig ervaring of kennis hebben tenzij ze onder
toezicht staan of genoeg richtlijnen hebben
gekregen om het apparaat correct te kunnen
hanteren.
Kinderen moeten onder toezicht staan om ervoor
te zorgen dat ze niet met het apparaat spelen.
Dit apparaat mag worden gebruikt door kinderen
vanaf 8 jaar en door personen met verminderde
fysieke, mentale of zintuiglijke capaciteiten en door
personen zonder ervaring als ze onder toezicht
staan of als ze genoeg uitleg hebben gekregen om
het apparaat veilig te kunnen hanteren en de
risico's kennen.
Dit apparaat mag niet worden gebruikt door
personen (of kinderen) met verminderde, fysieke,
zintuiglijke of mentale capaciteiten, of personen die
te weinig ervaring of kennis hebben tenzij ze onder
de supervisie staan van een persoon die voor hen
verantwoordelijk is of als ze genoeg richtlijnen




hebben gekregen om het apparaat correct te
kunnen hanteren. Houd kinderen in het oog zodat
ze niet met het apparaat spelen.

Dit apparaat mag worden gebruikt door kinderen
vanaf acht (8) jaar, door personen met verminderde
fysieke, zintuiglijke of mentale capaciteiten of door
personen zonder ervaring of kennis als ze onder
toezicht staan van een persoon die voor hen
verantwoordelijk is of als ze genoeg uitleg en
richtlijnen hebben gekregen om het apparaat veilig
te kunnen hanteren en de risico's kennen. Kinderen
mogen niet spelen met het apparaat. De reinigings-
en onderhoudswerkzaamheden mogen niet door
kinderen worden uitgevoerd tenzij ze ouder zijn dan
8 jaar en onder supervisie staan. Bewaar het
apparaat en het snoer buiten bereik van kinderen
jonger dan 8 jaar.

1. Veiligheidsmaatregelen
Lees de verpakking aandachtig en houd deze bij op
een veilige plaats voor toekomstige raadpleging.
Uw stofzuiger is een elektrisch apparaat en moet
worden gebruikt onder normale omstandigheden.
Zuig geen vochtige oppervlakken, viloeistoffen of
warme stoffen, zeer fijne stoffen (pleister, cement,
as, etc.). groot scherp afval (glas), schadelijke pro-
ducten (oplosmiddelen,afbijtmiddelen...), agres-
sieve middelen (zuren, reinigingsmiddelen...) of
ontvilambare of ontplofbare producten (opbasis van
benzine of alcohol).
* Dompel het apparaat en de laadbasis niet onder in
water of een andere vloeistof, zorg dat er geen
waterspatten op het apparaat of de laadbasis



terecht komen.

* Plaats het apparaat niet buitenshuis en bewaar het
op een vochtvrije plaats.

 Zet het apparaat niet in de buurt van een hittebron
(ovens, verwarmingsapparaten of warme
radiatoren).

«Stel de  Dbatterij niet bloot aan een
kamertemperatuur hoger dan 40°C (104°F).

« Demonteer het apparaat niet wanneer het werkt.

* Laat het apparaat nooit zonder de stofbak en de
schuimrubberen beschermfilter van de motor
werken.

» Gebruik het apparaat niet: - als het gevallen is en
zichtbaar beschadigd is of niet goed meer
functioneert.

- als de laadbasis of het netsnoer beschadigd zijn.
Open in dat geval het apparaat niet, maar breng
het naar het dichtstbijziinde erkende
Servicecentrum van Rowenta. Speciaal
gereedschap is nodig om de reparaties uit te
voeren en gevaarlijke situaties te voorkomen.
De reparaties mogen uitsluitend worden
uitgevoerd door specialisten en met originele
reserveonderdelen.

Zelf een apparaat repareren kan een gevaarlijke

situatie opleveren voor de gebruiker.

* Gebruik alleen originele, door Rowenta
gegarandeerde accessoires (filters,...).

Dit apparaat is uitsluitend bestemd voor

huishoudelijk gebruik. In geval van oneigenlijk

gebruik of niet-naleving van de gebruiksaanwijzing
kan Rowenta niet aansprakelijk worden gesteld.



2. Elektrische Voorziening

» Controleer of de gebruiksspanning die wordt
vermeld op de gegevensplaat op de laadbasis van
uw stofzuiger overeenkomt met de netspanning bij
u thuis.

* Trek nooit aan het elektrische snoer om de
laadbasis los te koppelen.

* Als het snoer van de lader is beschadigd of als de
laadbasis niet meer werkt, gebruik dan geen @
andere dan de door de fabrikant meegeleverde
lader en neem contact op met een Erkend Rowenta
Service Centrum of een Rowenta
Consumentendienst.

3. Reparaties

De reparaties mogen uitsluitend worden uitgevoerd
door specialisten en met originele
reserveonderdelen. Herstellingen die door de
gebruiker worden uitgevoerd kunnen risicovolle
situaties veroorzaken en annuleren de garantie.

BELANGRIJKE VEILIGHEIDSVOORSCHRIFTEN

Belangrijk: De volgende veiligheidsvoorschriften zijn bedoeld om onverwacht gevaar
te voorkomen door een veilig en correct gebruik van het apparaat.

Waarschuwing: Niet-naleving van de instructies kan de dood of ernstig letsel tot ge-
volg hebben.

Tweede Waarschuwing: Niet-naleving van de instructies kan ernstig letsel of mate-
riéle schade tot gevolg hebben.

Na het lezen van de instructies moet u ze opbergen op een veilige plaats waar iedereen
toegang toe heeft.

Waarschuwing Niet wijzigen of demonteren

Demonteer of wijzig nooit het apparaat of de batterij, tenzij u een erkende reparateur
bent (dit kan leiden tot brand of een slechte werking).

Het elektrische snoer plaatsen

Het snoer mag niet worden gekneld onder zware voorwerpen of over scherpe randen
hangen (dit kan leiden tot brand of een elektrische schok). Raak de oplaadterminals niet
aan.

Raak de oplaadterminals op de laadbasis en op het lichaam van het apparaat niet aan.

(]
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Houd metalen voorwerpen (metalen staven, schaar, etc. ) uit de buurt van de oplaadter-
minals (zo niet, kan dit leiden tot een elektrische schok of slechte werking).

Laad alleen de robot op

Gebruik de batterij, de adapter of de laadbasis nooit voor een ander apparaat dan de
Rowenta robot (dit kan leiden tot een elektrische schok of slechte werking).

Geen vreemde elementen

Giet nooit vloeistof en steek nooit messen, punaises, etc. in de adapter, de laadbasis of
de romp van de robot (dit kan leiden tot schade aan de robot).

Gebruik het apparaat niet op gevaarlijke plaatsen.

Gebruik de robot nooit op een natte vioer of in de buurt van gevaarlijke of fragiele voor-
werpen zoals kandelaars of glazen (dit kan leiden tot brand of schade aan de robot).

Noodstop

Als het product een vreemd geluid maakt of er tijdens het gebruik een vreemde geur of
rook vrijkomt, draait u de hoofdschakelaar onmiddellijk uit (om brandgevaar of schade
aan de robot te voorkomen).

Houd de robot uit de buurt van brandbare materialen. Houd de robot uit de buurt van
brandbare materialen zoals benzine, verdunners, etc. of chemische producten zoals rei-
nigingsmiddelen, badkamerproducten, drank, etc.(dit kan leiden tot brand of schade aan
de robot).

Onderhoud van de stekker

Houd de stekker nooit met natte handen vast en trek aan de stekker om deze uit het
stopcontact te halen (trek nooit aan het snoer). Wanneer u de stekker uit de adapter trekt,
houdt u het lichaam van de robot stevig vast en vermijdt u elk contact met metalen on-
derdelen (dit kan leiden tot een elektrische schok).

Extra informatie: Sluit de laadpoort aan voordat u de stekker in het stopcontact steekt.

Risico op vallen

De ROWENTA robot is voorzien van een intelligente sensor die vrije ruimte detecteert
en de robot voor vallen behoedt. Er kunnen zich situaties voordoen waarin de sensoren
die vrije ruimtes detecteren minder efficiént werken, bijvoorbeeld in de buurt van randen
van ronde trappen, op tapijten, in de buurt van trappen, op gladde ondergronden en
wanneer de sensoren verstopt zijn.

Tweede Waarschuwing

Lichaamsdelen

Houd geen lichaamsdelen, zoals uw hand, in de buurt van de opening van de robot wan-
neer de robot aan staat (dit kan leiden tot letsel of schade aan het product).

Zet geen voorwerpen op het apparaat. Ga niet op het apparaat staan.

Zet de ROWENTA robot niet aan wanneer er een kind op zit of staat of er een voorwerp
op ligt. Gebruik het apparaat niet wanneer het vasthangt aan een voorwerp (dit kan lei-
den tot letsel of schade aan het product).

Gebruik het apparaat niet op hoogtes.

Gebruik het apparaat niet op plaatsen waar het kan vallen (het apparaat kan na een val
stuk gaan).

Luchtinlaat en pijp
Steek geen staaf of pin in de luchtinlaat of pijp van de romp van het apparaat (dit kan
leiden tot schade aan het product).

Een vastgelopen voorwerp verwijderen
Als er een stuk papier of servet in de inlaat vastzit, moet u het snel verwijderen (zo niet
kan dit leiden tot permanente schade).



Sluit de deuren voor het schoonmaken.

Sluit de deuren naar balkons en badkamers voor het schoonmaken (zo niet kan dit leiden
tot permanente schade aan het product).

Baby's

Gebruik de robot niet in kamers waar baby 's slapen (dit kan leiden tot letsel).

De stofbak controleren
Gebruik de robot niet als de stofbak vol is (dit kan leiden tot een slechte werking van het
product).

Lage en hoge temperaturen
Stel de robot nooit lang bloot aan te lage (onder -5°C of 23°F) of te hoge (boven 40°C of
104°F) temperaturen (dit kan leiden tot een slechte werking van het product).

Uitsluitend gebruik binnenshuis
Gebruik de robot uitsluitend binnenshuis (zo niet kan dit leiden tot schade aan het pro-
duct).

Gevolgen

Oefen geen zware druk uit op de robot en laat de robot niet vallen (dit kan leiden tot
letsel of schade aan het product).

Gebruik het apparaat niet op hoge meubels.

Gebruik de robot niet op hoge en smalle meubels zoals kasten, koelkasten, tafels, etc.
(dit kan leiden tot letsel of schade aan het product).

Gebruik het apparaat uitsluitend in opgeruimde ruimtes.

Verwijder alle voorwerpen van de vloer. Zij kunnen de werking van de stofzuiger belem-
meren (bijvoorbeeld kleine tapijten, draden, nagels, etc.).

Berg juwelen op

Berg kleine voorwerpen zoals oorbellen en andere kleine juwelen op die door de robot
kunnen worden opgezogen (als dit gebeurt kunnen de juwelen en het product worden
beschadigd).

Schakel de stroomtoevoer uit

Schakel de stroomtoevoer uit als er kinderen of huisdieren in de buurt zijn.

Als u de stroomtoevoer heeft uitgeschakeld, verwijdert u alle vreemde voorwerpen. Als
u de stroomtoevoer heeft uitgeschakeld, verwijdert u alle vreemde voorwerpen.

De laadbasis installeren

Installeer de laadbasis op een plaats waar de robot de basis gemakkelijk kan vinden.
Water / Reinigingsmiddel

Giet geen water of reinigingsmiddel in de robot (dit kan tot defecten leiden).



BESCHRIJVING

1. Rowenta Robot (TOP)
a. START/STOP

d. Stop
e. Intelligente Modus*

b. Modus . Willekeurige Modus

c. Laden g. Stip Modus

d. Lateraal Sensorvenster h. Handmatige Modus

e. Bumper i. Stofzuigvermogensregeling (P1,

f. Opening Logo
g. LED-scherm
2. LED-scherm
a. Intelligente Modus

P2, P3)
j- Tijd
k. Schema (Programmatie)
I. Dagelijkse schoonmaak

b. Willekeurige Modus m. Taal*

c. Stip Modus n. Stil

d. Vloerionisator* 0. Laden

e. Batterijlading 5. Acculader

f. Tijd a. LED laden

g. Plannen b. LED vermogen

h. Dagelijkse schoonmaak 6. Stofbak

i. Laden a. Stofbak

j. Stil b. Openingsknop Deksel Bak
3. Rowenta Robot (BODEM) c. Deksel Stofbak

a. Hoofdschakelaar d. Hendel

b. Hulpborstel e. Schuimfilter

c. Zijborstel f. (H)EPA Filter*

d. Vloersensoren g. (HEPA Filterhouder

e. Laadblok

f. Batterijvak ; :d:p.tel;.l
4. Afstandsbediening - Schuim |.ter

a. Vermogen / 9. (H)EPA Filter*

Energiebesparingsmodus 10. Twee (2) zijborstels*
b. Richtingsknoppen 11. Virtuele barriere*

c. Start/Pauze

GEBRUIKSAANWIJZING

De laadbasis installeren (5)
Sluit de adapter op de laadbasis aan

Steek de stekker van de adapter (7) in het stopcontact aan de achterkant van de laadbasis
en plaats het elektrische snoer in de sleuf. (Fig. 1)

Installeer op een vliakke ondergrond

Plaats de laadbasis tegen de muur op een vlakke ondergrond. (Fig. 2)

Installeer op een plaats die vrij is van obstakels

Installeer de laadbasis op een plaats die vrij is van obstakels (inclusief tapijten), laat
minstens1 meter (3 voet) vrije ruimte aan de linker- en de rechterkant, en 2 meter (6
voet) aan de voorkant. (Fig. 3)

Het snoer plaatsen

Plaats het snoer langs de muur. (Fig. 4)

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



De laadbasis gebruiken
1. Laat de stekker van de laadbasis permanent in het stopcontact (de automatische
laadfunctie is niet beschikbaar als de laadbasis niet AAN staat).

2. Installeer de laadbasis op een plaats waar de robot de basis gemakkelijk kan
vinden (als u de basis in een hoek of op een moeilijk bereikbare plaats installeert,
kan de ROWENTA robot de basis niet bereiken).

De ROWENTA robot aan- en uitschakelen (Hoofdschakelaar)(3a) (Fig.5)

Draai de romp om en controleer of de schakelaar op AAN staat.
Als de schakelaar op UIT staat, draait u de schakelaar op AAN.

De hoofdvermogensschakelaar gebruiken

. Wanneer u het product ontvangt staat de hoofdvermogensschakelaar op UIT.

. Wanneer u de hoofdvermogensschakelaar op UIT zet, worden alle functies op-
nieuw opgestart.

. Wanneer u de hoofdvermogensschakelaar op UIT zet, worden alle functies, inclu-
sief de functies van de afstandsbediening, gedeactiveerd. Daarom is het beter om

de schakelaar op AAN te laten staan, behalve in een aantal specifieke gevallen
(gelieve de Veiligheidsmaatregelen te raadplegen).
. De robot kan ook worden geladen wanneer de vermogensschakelaar op UIT staat.
. Wanneer de hoofdvermogensschakelaar brandt, zal het apparaat na 10 minuten
van inactiviteit op de energiebesparingsmodus overschakelen.

Het apparaat aanzetten

De afstandsbediening gebruiken om het apparaat aan te zetten (4)
Druk op de <POWER> knop (4a) op de afstandsbediening

De knop op de romp gebruiken om het apparaat aan te zetten
Druk op de <START/STOP> knop (1a) op de romp

Het apparaat uitzetten

De afstandsbediening gebruiken om het apparaat uit te zetten
Druk op de <POWER> knop op de afstandsbediening.
De robot zal uitschakelen en overschakelen op de energiebesparingsmodus.

De knop op de romp gebruiken om het apparaat uit te zetten
Druk één seconde op de <START/STOP> knop op de romp.
De robot zal uitschakelen en overschakelen op de energiebesparingsmodus.

Start/Stop schoonmaken

Start / Stop met de afstandsbediening

Selecteer de schoonmaakmodus die het best past bij de structuur van het huis. Op de
afstandsbediening staan drie knoppen: <SMART (4e), RANDOM (4f) of SPOT (4g)>.
Druk op de <START/PAUSE> knop (4c) op de afstandsbediening. Het stofzuigen start
wanneer u een stemcommando geeft.

Als u op de <START/PAUSE> knop op de afstandsbediening drukt tijdens het schoon-
maken, pauzeert de robot.

Als u op de <STOP> knop (4d) op de afstandsbediening drukt tijdens het schoonmaken,
stopt de robot.

Start / Stop met de knop op de romp
Druk op de <MODE> knop (1b) op de romp van het apparaat om de schoonmaakmodus

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



te selecteren die is aangepast aan uw noden.

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/STOP> knop drukt op de
romp.

Als u op de <START/STOP> knop op de romp drukt tijdens het schoonmaken, stopt de
robot.

Verwijder alle voorwerpen van de vloer die het stofzuigproces kunnen belemmeren.

Het apparaat laden

Intelligente, automatische lading in de Intelligente modus

Dankzij deze functie laadt de robot automatisch op na het schoonmaken of wanneer de
batterij bijna leeg is. De robot zal automatisch worden aangesloten op de oplaadtermi-
nal.

Automatische lading in de Willekeurige modus

Dankzij deze functie laadt de robot automatisch op wanneer de batterij bijna leeg is. De
robot zal automatisch worden aangesloten op de oplaadterminal.

Wanneer de robot automatisch is aangesloten op de laadbasis, controleert u de status
van het LED scherm (1g of 2) om na te gaan of deze correct wordt geladen.

Status van het LED Power (5a) Charge (5b)
AAN Roo Wit
Laden Roo Roo
Geladen Roo Blauw
Commando Roo

Plaats de laadbasis niet op een tapijt.
Plaats de laadbasis niet in direct zonlicht of in de buurt van een warmtebron.
Als de automatische lading niet goed werkt, voert u de volgende controle uit: Draai
de hoofdvermogensschakelaar op UIT en vervolgens weer op AAN.
Trek de stekker van het snoer van de laadbasis uit het stopcontact en steek de stekker
opnieuw in het stopcontact.

Zorg ervoor dat de oplaadterminals en de sensorvensters niet verstopt zijn, droog
de romp en de laadbasis met een droge doek (vergeet niet om de
hoofdvermogensschakelaar en de robot uit te zetten voor het drogen).

Zorg ervoor dat er zich geen obstakels zoals voorwerpen, stoelen, etc, in de buurt
van de laadbasis bevinden.

Handmatig laden

Methode 1. De afstandsbediening gebruiken
1. Druk op de <CHARGE> knop (40) op de afstandsbediening

Methode 2. Handmatige aansluiting van de robot op de oplaadterminal (Fig. 6)

1. Verplaats de robot handmatig naar de laadbasis.

2. Zet de laadbasis AAN en sluit de terminals van de robot aan op de laadbasis.

3. De status van het LED scherm moet dezelfde zijn als de status die overeenkomt met
de automatische laadfunctie.

Methode 3. De robot naar de laadbasis verplaatsen voor een automatische lading.
1. Plaats de robot op minder dan 3 meter (9 voet) van de laadbasis en controleer of de
laadbasis AAN staat.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



2. Druk op de <CHARGE> knop (1c) op de romp van het apparaat of de afstandsbedie-
ning.
3. De robot zal de laadbasis herkennen, indokken en automatisch laden.

Schoonmaakmodi

- Intelligente Modus* (Intelligent schoonmaken)

Maakt eenvoudig gestructureerde ruimtes schoon (ideaal voor schaars ingerichte en /of
bemeubelde kamers).

De robot beweegt rond in één enkele richting zodat elke plaats één keer wordt gestof-
zuigd.

Selecteer de Intelligente modus wanneer de robot op de laadbasis staat.

De afstandsbediening gebruiken

Druk op de <SMART> knop op de afstandsbediening; de schoonmaakmodus zal over-
schakelen op Intelligent. Druk op de <START/PAUZE> knop op de afstandsbediening;
het stofzuigproces start automatisch.

Als u op de <STOP> knop op de afstandsbediening drukt tijdens het schoonmaken,
stopt de robot na een stemcommando.

De knoppen op de romp gebruiken

Druk op de <MODE> knop op de romp, en selecteer Intelligente modus.

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/STOP> knop drukt op de
romp.

"Start intelligente schoonmaak" bericht

Als u op de <START/STOP> knop op de romp drukt tijdens het schoonmaken, stopt de
robot.

- Willekeurige Modus (willekeurig)
Voor een intensieve schoonmaakbeurt (ideaal voor druk ingerichte en/of bemeubelde
kamers). De robot beweegt willekeurig rond tot de batterij leeg is.

De afstandsbediening gebruiken

Druk op de <RANDOM > knop op de afstandsbediening; de schoonmaakmodus zal over-
schakelen op Willekeurig.

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/PAUZE> knop drukt op
de afstandsbediening.

Als u op de <STOP> knop op de afstandsbediening drukt tijdens het schoonmaken,
stopt de robot.

De knoppen op de romp gebruiken

Druk op de <MODE> knop op de romp, en selecteer de Willekeurige modus.

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/STOP> knop drukt op de
romp.

- Stip Modus (gerichte schoonmaak)

Voor gericht stofzuigen.

De robot voert een spiraalvormige beweging uit in een diameter van ongeveer 1 m (3
voet) om een bepaalde zone intensief schoon te maken.

De afstandsbediening gebruiken
Druk op de <SPOT> knop op de afstandsbediening; de schoonmaakmodus zal over-
schakelen op Stip.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires




"Stip Modus" Bericht

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/PAUZE> knop drukt op
de afstandsbediening.

Als u op de <STOP> knop op de afstandsbediening drukt tijdens het schoonmaken,
stopt de robot.

De knoppen op de romp gebruiken

Druk op de <MODE> knop op de romp, en selecteer de Stip modus.

Het stofzuigproces start automatisch wanneer u op de <START/STOP> knop drukt op de
romp.

Als u op de <START/STOP> knop op de romp drukt tijdens het schoonmaken, stopt de
robot.

Handmatige Modus

De robot beweegt volgens de afstandsbediening Verplaats de robot met de afstandsbe-
diening.

Druk op de <MANUAL> knop (4h) op de afstandsbediening.

Richtingsknoppen 3, 4, 5 (4b) op de afstandsbediening om de robot in de gewenste rich-
ting te bewegen.

SCHEMA (PROGRAMMATIE)
U kunt de robot zo programmeren dat de robot op precieze momenten stofzuigt, zelfs
wanneer u niet thuis bent.

Huidige Tijd Instellen

WAARSCHUWING: de robot kan alleen worden geprogrammeerd wanneer de robot
op de laadbasis staat en wanneer de de stekker van de laadbasis in het stopcontact
zit.

U moet eerst de huidige tijd instellen om een schoonmaakschema te kunnen program-
meren.

De afstandsbediening gebruiken

Druk op de <TIME> knop (4j) op de afstandsbediening.

Druk op de meer of minder knoppen 4, », a op de afstandsbediening om het
huidige uur in te stellen.

Druk op de <TIME> knop op de afstandsbediening (de ingestelde tijd zal knipperen)
Druk op de meer of minder knoppen 4, », a op de afstandsbediening om de
huidige minuten in te stellen.

Druk op de <TIME> knop op de afstandsbediening (de ingestelde minuten zullen knip-
peren om aan te geven dat ze zijn opgeslagen)

De Tijd functie kan enkel worden bediend met nehukp van de afstandsbediening.
Als de robot is geprogrammeerd om op een bepaald moment te stofzuigen, kunt u
de huidige tijd niet instellen.

De geprogrammeerde tijd verschijnt op het LED-scherm.
Wanneer de timer is ingesteld worden alle andere functies gedeactiveerd. Als u
andere functies wilt gebruiken, annuleert u de programmatie.

Schema Tijd Instellen

WAARSCHUWING: de robot kan alleen worden geprogrammeerd wanneer de robot
op de laadbasis staat en wanneer de de stekker van de laadbasis in het stopcontact
zit.

Wanneer u de huidige tijd heeft ingesteld, kunt u een tijdstip programmeren voor de
automatische schoonmaakfunctie.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



De afstandsbediening gebruiken

Druk op de <PROG> knop (4k) op de afstandsbediening.

Druk op de meer of minder knoppen 4, », a op de afstandsbediening om het
huidige uur in te stellen.

Druk op de <PROG> knop op de afstandsbediening (de weergegeven minuut begint te
knipperen) Druk op de meer of minder knoppen 4, », a op de afstandsbediening
om de huidige minuten in te stellen.

Druk op de <PROG> knop op de afstandsbediening (de ingestelde tijd zal knipperen om
aan te geven dat de tijd is opgeslagen)

Om de programmatie te annuleren drukt u op de <STOP> knop.

De Programma functie kan enkel worden bediend met behulp van de afstandsbedie-
ning.

Het Programma icoon (2g) verschijnt op het LED-scherm. @

Dagelijkse schoonmaak

WAARSCHUWING: de robot kan alleen worden geprogrammeerd wanneer de robot
op de laadbasis staat en wanneer de stekker van de laadbasis in het stopcontact
zit.

Als u deze functie activeert, zal de robot elke dag op een bepaald tijdstip schoonmaken.
Eerst moet u de dagelijkse schoonmaakfunctie op een bepaald tijdstip instellen.

Druk op de <DAILY> knop (4l) op de afstandsbediening.

Om de programmatie te annuleren drukt u op de <DAILY > knop op de afstandsbediening.
U kunt de Dagelijkse Schoonmaakfunctie ENKEL activeren met de afstandsbediening.
Het Dagelijkse Schoonmaak icoon (2h) verschijnt op het LED-scherm.

Verschillende functies

Stofzuigvermogensregelaar
Deze functie controleert het stofzuigvermogen van de robot.
Om het stofzuigvermogen te versterken drukt u op de <POWER > knop (4i). Om het stof-
zuigvermogen te verminderen drukt u op de <POWER > knop.(4i)
Er zijn drie verschillende stofzuigvermogens zodat u het vermogen kunt aanpassen aan
uw type vloer.

P1 (Min) voor gladde vloeren

P2 (gemiddeld) voor gladde vloeren met spleten (parket, tegels, etc.) (standaard)

P3 (maximum) voor tapijten en dunne matten
Tapijten en dunne matten mogen niet dikker zijn dan 1.5 cm (0.6").
Opmerking 1 De schoonmaak van donkere kleuren en stijve tapijten kan moeilijk verlo-
pen.
Opmerking 2 De werking van de zijborstel kan gehinderd worden door tapijten. Het
tapijt kan worden beschadigd,

Geluiden*
Druk op de <MUTE> knop (4n) op de afstandsbediening.
Om de Stille functie te annuleren drukt u op de <MUTE> knop op de afstandsbediening.

Taal*

Druk op de <LANG> knop (4m) op de afstandsbediening om een taal te selecteren. De
stemcommando's kunnen in het Frans, Spaans, Italiaans , Engels, Nederlands, Duits of
Portugees worden gegeven.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



De virtuele barriere* installeren (11)

De batterij installeren
open het batterijvak (11e) aan de onderkant van het apparaat en plaats de batterij
Sluit het batterijvak zorgvuldig tot u klik hoort.

Installatie van de virtuele barriéere

Het gebruik van de Virtuele barriére kan de schoonmaakzone s van de robot beperken.
STAP1. Stel de afstand in met behulp van de schakelaar. De Vermogen LED (11b) zal
oplichten wanneer u overschakelt naar zwak of sterk signaal.

Schakelaar Instellingen (11d) Afstand

Zwak Signaal Q Ongeveer 1~2m
Sterk Signaal ":~ Ongeveer 2~3m

STAP 2 Plaats het apparaat op ongeveer 30cm voor de plaats waartoe u de toegang wilt
verhinderen. Plaats het apparaat in de richting van de pijl waar u de Virtuele barriére
wilt maken en zorg ervoor dat er zich geen obstakels voor het apparaat bevinden. De
andere kant van het apparaat moet de muur raken.

Standby Modus

De Virtuele barriére zal na 2 uur automatisch overschakelen naar de standby modus en
de vermogen LED zal uitdoven.

De Virtuele barriére zal automatisch worden geactiveerd wanneer de robot in de buurt
komt tijdens het schoonmaken van de vloer.

Wanneer de Virtuele barriére in standby staat, kan de robot deze barriere doorbreken
wanneer de robot een handmatige lading wordt bevolen.

De virtuele barriere gebruiken

1. Gebruik nooit twee of meer Virtuele barrieres met weinig tussenruimte om de muur
te verlengen of de schoonmaakzone te beperken.

2. De Virtuele barriere werkt niet in de handmatige en de stip schoonmaakmodus.

3. Blootstelling aan Hallogeenlicht en direct zonlicht kan de signalen van de infrarood-

zender verzwakken.

4. De schoonmaakrobot gebruikt drie soorten infraroodapparaten. Het apparaat met
het zwakste signaal zal niet optimaal werken als het wordt geplaatst tegenover een
apparaat met een sterker signaal.

5. Het gebruik van de drie apparaten in een kleine ruimte kan verwarring van de infra-
roodsignalen en slechte werking veroorzaken.

6. Houd de Virtuele barriére op een bepaalde afstand van de lader, als de Virtuele
barriere wordt geinstalleerd in de buurt van de lader kan deze interfereren met de au-
tomatische lading.

7. Het gebruik van meer dan één Virtuele barriére in een kleine ruimte kan leiden tot

een slechte werking.

. De IED-lichten zullen knipperen wanneer de batterij bijna leeg is, Vervang de batterij.

. Haal de batterij uit het apparaat als u het apparaat gedurende lange tijd niet gebruikt.

(schade door lekkende batterijen valt niet onder de garantie.)

©

Vloerionisator (2d)*
De vloerionisator zuivert de lucht op het niveau van de vloer door schadelijke deeltjes
zoals kiemen, bacterién en virussen te verwijderen.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



SCHOONMAAK EN ONDERHOUD

Reinigen

De sensorvensters schoonmaken

Zorg ervoor dat de sensorvensters altijd schoon en droog zijn, gebruik een zachte, droge
doek.

Vreemde elementen kunnen leiden tot een slechte werking.

Maak de zone rond het zijsensorvenster schoon (1d) (Fig. 7).

Maak de drie vloersensorvensters (3d) schoon met behulp van een wattenstaafje. (Fig.
8)

Het laadblok schoonmaken(3e) (Fig. 8)
Draai de hoofdvermogensregelaar uit en maak de twee laadblokken schoon met behulp
van een wattenstaafje.

De hulpborstel schoonmaken(3b) (Fig. 9)

Maak de hulpborstel regelmatig schoon met een schone, vochtige doek.

Verstuif geen water op de buitenkant van het apparaat en maak de robot niet schoon
met vluchtige stoffen zoals benzine, verdunners of alcohol.

De robot schoonmaken

Als u de onderhoudsbeurten niet correct uitvoert kan dat gevolgen hebben voor het

stofzuigvermogen en de levensduur van het apparaat. Gelieve onderstaande instructies

zorgvuldig na te leven:

1. Gelieve de stofbak te legen na elk gebruik.

2. Als de stoffilter ((H)EPA) filter) vuil is, maakt u deze schoon met een stofzuiger of een
zachte borstel.

3. Verwijder vreemde deeltjes van de sensorvensters (zijsensor, vloersensoren).

De stofbak schoonmaken (6)

Druk op het logo (1f) om het deksel van de romp te openen en verwijder de stofbak
zoals wordt aangegeven op de tekening. (Fig. 10)

Druk op de openingsknop van het deksel (6b) en open het deksel van de stofbak (6c)
zoals wordt aangegeven op de tekening. (Fig. 11)

Leeg de stofbak boven een vuilnisbak. (Fig.12)

Maak de stofbaklassen schoon met een doek

De (H)EPA filter(6f) schoonmaken

Druk op het logo om het deksel van de romp te openen en verwijder de stofbak zoals
wordt aangegeven op de tekening.

Verwijder de (H)EPA filter aan de voorkant van de stofbak en verwijder de (H)EPA filter-
houder(6g) (Fig. 13)

Houd de filter boven een vuilnisbak en tik zachtjes op de filter om overtollig stof te ver-
wijderen. (Fig. 14)

Waarschuwing : Dompel de filter nooit in water. Water kan de motor beschadigen.

De schuimfilter schoonmaken (6e)

Verwijder de schuimfilter (aan de achterkant van de H)EPA filter) zoals wordt aangegeven
op de tekening. (Fig. 15)

Maak voorzichtig schoon onder stromend water en laat minstens 12 uur drogen voordat
u de filter opnieuw plaatst. (Fig. 16)

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires @



Verschillende onderdelen

vervangen De (H)EPA filter

Wanneer u tijdens het gebruik abnormaal lawaai opmerkt of stofzuigproblemen onder-
vindt, controleert u de (H)EPA filter en vervangt u de filter als deze zich in slechte staat
bevindt.

De (H)EPA filterhouder verwijderen.

De (H)EPA filter is een vervangbaar accessoire; u kunt een nieuwe kopen bij één van
onze Service Centers.

De hulpborstel vervangen (Fig. 17)

Maak de 4 schroeven op de plaat van de hulpborstel los en verwijder de plaat.
Verwijder de hulpborstel van de plaat.

Plaats een nieuwe hulpborstel op de plaat en monteer de plaat door voorgaande stappen
in omgekeerde volgorde uit te voeren.

De zijborstel vervangen(3c) (Fig. 18)

Maak 1 shroef los op de zijborstel.

Verwijder de zijborstel van de plaat.

Plaats een nieuwe zijborstel op de plaat en monteer de plaat door voorgaande stappen
in omgekeerde volgorde uit te voeren.

PROBLEEMOPLOSSING & FOUTCODE

1. Aanbevolen installatie van het laadstation

Raadpleeg volgende tips om uw laadstation correct te installeren.

1 m vrije ruimte aan de zijkant van de lader

Minstens 2 m vrije ruimte voor de lader

Een maximale afstand is aanbevolen tussen de lader en een obstakel. 3 m zal volstaan.
Als het signaal van de lader een hindernis/muur raakt die weerspiegelt (spiegel of raam)
kan dit de correcte werking van de robot verstoren.

2. Aanbevolen plaatsing van de virtuele barriere

Raadpleeg volgende tips om de virtuele barriére te installeren.

Een vrije ruimte van 30 cm voor de beveiligde zone.

Gebruik niet meer dan twee barrieres tegelijkertijd.

Het eindpunt van het signaal van de virtuele barriere moet een afgesloten zone
afbakenen. Het eindpunt van de virtuele barriére moet dus een muur/hindernis raken.
Als het signaal van de virtuele barriere een hindernis/muur raakt die weerspiegelt
(spiegel of raam) kan dit de correcte werking van de robot verstoren.

De ruimte rond de virtuele barriére moet vrij zijn van obstakels.

De virtuele barriére mag niet achter een muur worden geplaatst.

3. Waarschuwing Relatie tussen de installatie van het laadstation en de virtuele
barriére

De installatie van het laadstation met de virtuele barriere moet aan enkele voorwaarden

voldoen.

Gelieve onderstaande tips te raadplegen.

De virtuele barriere moet zich op meer dan 3 m afstand bevinden van het laadstation

(Fig. 57).

De signalen van de lader en van de virtuele barriere mogen elkaar niet kruisen, zelfs niet

als ze zich op meer dan 3 m afstand van elkaar bevinden.

@ * Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires



Als het signaal van de virtuele barriere de lader blokkeert, zal de robot niet kunnen

terugkeren naar de lader.
Bij slechte werking moet u volgende controle uitvoeren:

Probleem

Te checken items

Oplossing

De robot werkt
niet voordat u de
stofzuigschoonm
aakfunctie
activeert.

Is de hoofdschakelaar aangezet?

Er knippert een blauw lichtjes
op het batterijscherm.

Controleer de batterij van de
afstandsbediening.

Zet de hoofdschakelaar aan.
Laad handmatig.

Bedien het apparaat met de
knoppen op de romp, als dat
werkt, vervangt u de batterij van
de afstandsbediening.

De robot werkt
niet wanneer u de
stofzuigschoonm

Er knippert een blauw lichtjes op
het batterijscherm.

Handmatig laden.

Zitten er vreemde deeltjes
verstopt rond de opening?

Is de (H)EPA filter schoon?

K ? Zit er een draad of ander|Zet de hoofdschakelaar uit en
aakfunctie voorwerp in het wiel? verwijder de draden of andere
activeert. voorwerpen.

Is het apparaat vastgelopen door | Til op en verplaats.

een niveauverschil in de vloer?
Het Is de stofbak vol? Zet de hoofdschakelaar uit en
stofzuigvermoge verwijder het stof.
n is zwak.

Zet de hoofdschakelaar uit en
verwijder alle vreemde deeltjes
rond de opening.

Maak de (H)EPA filter schoon.

De robot kan de
laadbasis niet

Zit de stekker van het snoer van
de laadbasis in het stopcontact?

Steek de stekker van de laadbasis
in het stopcontact.

vinden. Bevindt er zich een voorwerp in | Verwijder alle voorwerpen rond
de buurt van de laadbasis? de laadbasis.
Bevinden er zich vreemde|Zet de hoofdschakelaar aan en
deeltjes op de oplaadterminal? | maak de laadbasis schoon
Staat de adapter van de|Zet de adapter van de laadbasis
laadbasis UIT? op AAN?
No Druk op de <MUTE> knop op de
stemcommand afstandsbediening.

* Afhankelijk van het model: deze systemen gelden voor bepaalde modellen of zijn optionele accessoires
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Code

Beschrijving

Wat de gebruiker moet doen

E-01 |Stofbak wordt niet 1. Controleer of de stofbak is geplaatst.
gedetecteerd.

E-02 |Batterij bijna leeg 1. Probeer de robot op te laden

E-03 |[Storing aan het 1. Maak de druppelsensorvensters aan de
apparaat onderkant van de robot schoon.
Druppelsensor

E-04 |Storing aan het 1. Controleer of er iets is vastgelopen in
apparaat Bumper de bumper

E-05 |[Storing aan het 1.Maak de vensters aan de voorkant
apparaat PSD schoon

E-06 |Storing aan het 1. Zet uit en probeer opnieuw
apparaat Gyrosensor

E-07 |Storing aan het 1. Controleer of er iets is vastgelopen in Reparatie
apparaat Aandrijfmotor | de wielen vereist

E-08 |Storing aan het 1. Maak de oplaadterminal van de robot
apparaat Laden en het laadstation schoon

2. Zet uit en probeer opnieuw

E-09 |Storing aan het 1. Controleer of er iets is vastgelopen in
apparaat Zijborstel de borstels

E-10 |Storing aan het 1. Controleer of er iets is vastgelopen in

apparaat Zuigmotor

de zuigopening

2. Zet uit en probeer opnieuw na 10

minuten




SPECIFICATIES

Categorie Type Element Beschrijving
Breedt 360 mm
Afmetingen en Lengte 360 mm
gewicht Hoogte 95 mm
Gewicht 3kg
. .. Li-lon 14,4V
ROBOT ROWENTA Elektrische Batterij 4400 mAh
Capaciteit Stofbak 600 cc
Tijd die nodig is om 35u
te laden
Schoonmaaktijd Tot 135 min.
Breedt 210 mm
ROWENTA ROBOT | Afmetingen en Lengte 108 mm
laadbasis gewicht Hoogte 110 mm
Gewicht 0,7 kg
0 OBO ingangsspanning 100~240 v
R WE’;‘aTﬁt:r BOT Elektrische (50/60 Hz)
uitgangsspanning 19V,15A
Afstandsbediening 2 AAA batterijen
VERWIJDERING/MILIEU

De verpakking: de verpakking die uw apparaat beschermt is gemaakt van
milieuvriendelijke en recycleerbare materialen. Verpakkingen die niet meer worden
gebruikt moeten naar een speciaal daarvoor voorzien afvalinzamelpunt worden
gebracht.

Gooi het gebruikte apparaat niet bij het huishoudafval. Uw apparaat bevat verschillende
materialen die kunnen worden gerecycleerd. Breng het apparaat naar een verdeler of
een recyclagecentrum voor verwerking.

Denk aan het milieu!
Gebruikte filters bevatten geen verboden stoffen. De gebruikte filters mogen
samen met het huishoudafval worden weggegooid.

mmmm Gebruikte batterijen: de batterij moet uit de schoonmaakrobot worden
verwijderd voordat u deze weggooit.
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GARANTIE

« Dieses Gerat ist nur fiir private Haushaltszwecke bestimmt; bei unsachgemaler, nicht der
Gebrauchsanweisung entsprechender Verwendung kann die Marke nicht haftbar gemacht
werden und die Garantie verfallt.

« Lesen Sie die Bedienungsanleitung vor der ersten Verwendung lhres Geréats aufmerksam
durch: Im Fall einer unsachgeméaBen Verwendung kann Rowenta nicht haftbar gemacht
werden.

SICHERHEITSHINWEISE

Um lhre Sicherheit zu gewabhrleisten, entspricht dieses
Gerat den gultigen Normen und Richtlinien (Nieder-
spannung, elektromagnetische  Vertraglichkeit,
Umweltvertraglichkeit, usw.)

Dieses Gerat ist nicht fiir die Verwendung durch Per-
sonen vorgesehen (Kinder eingeschlossen), die tiber
verminderte korperliche, sensorische oder geistige
Fahigkeiten und Kenntnisse verfiigen, auRer sie haben
von einer Person, die fiir Ihre Sicherheit verantwortlich
ist, Anweisungen fir den Gebrauch des Gerats erhal-
ten oder werden von dieser beaufsichtigt.

Kinder miissen beaufsichtigt werden, um sicherzustel-
len, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und Per-
sonen, denen es an Erfahrung und Kenntnissen
mangelt oder deren physische, sensorielle oder men-
tale Fahigkeiten verringert sind, verwendet werden,
wenn sie bezuglich der sicheren Verwendung des
Gerits unterrichtet und betreut werden und die Risi-
ken kennen.

Dieses Gerat ist nicht dafiir vorgesehen, von Personen
(oder auch Kindern) mit verringerten korperlichen,
sensorischen oder mentalen Fahigkeiten oder Perso-
nen, die keine entsprechende Erfahrung oder
Kenntnisse besitzen, verwendet zu werden, aulRer




wenn sie von einer fiir ihre Sicherheit verantwortli-
chen Person (berwacht werden oder zuvor
hinsichtlich der Nutzung des Gerats eingewiesen wur-
den. Kinder miissen beaufsichtigt werden, um
sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.
Dieses Gerat kann von Kindern ab acht (8) Jahren und
Personen mit verringerten korperlichen, sensorischen
oder mentalen Fahigkeiten, bzw. denen es an Erfah-
rung und Kenntnissen mangelt, verwendet werden,
wenn sie beziiglich der sicheren Verwendung des
Gerats unterrichtet und betreut werden und die mog-
lichen Risiken kennen. Kinder diirfen nicht mit dem
Gerat spielen. Die Reinigung und Pflege durch den
Nutzer darf nicht durch Kinder erfolgen, auRer sie sind
mindestens 8 Jahre alt und werden tiberwacht. Ver-
wenden und lagern Sie das Gerat aulRerhalb der
Reichweite von Kindern unter 8 Jahren.

1. SicherheitsmaRnahmen
Lesen Sie die Bedienungsanleitung aufmerksam durch
und bewahren Sie diese an einem sicheren Ort auf.
Ihr Staubsauger ist ein elektrisches Gerat: Er muss
unter normalen Gebrauchsbedingungen verwendet
werden.
Saugen Sie keine feuchten Flachen, Fliissigkeiten,
heiBe Substanzen, superfeine Substanzen (Gips,
Zement, Asche usw.), groRRe, schneidende Trimmer
(Glas), schadliche Produkte (Losungsmittel,
Beizmittel, ...), aggressive Produkte (Sauren,
Reinigungsmittel, ...), entflammbare und explosive
Produkte (auf Benzin- oder Alkoholbasis).
* Tauchen Sie das Gerat oder sein Ladegerat niemals
in Wasser, spritzen Sie weder Wasser auf das Gerat



noch auf sein Ladegerat.

» Bewahren Sie das Gerat nicht im Freien auf und
halten Sie es von feuchten Orten fern.

* Stellen Sie das Gerat nicht in die Nahe von
Warmequellen (Ofen, Heizkorper oder Heizlufter).

» Stellen sie die Batterien keinen hoheren
Raumtemperaturen aus als 40 °C (104 °F).

* Trennen Sie das Gerat nicht von der Stromquelle,
solange es noch in Betrieb ist.

* Nehmen Sie Ihren Roboterstaubsauger nie in Betrieb,
ohne zuvor den Staubbehalter und den Motorschutz-
Schaumstofffilter einzusetzen.

» Verwenden Sie das Gerat nicht in folgenden Fallen:
wenn es fallen gelassen wurde und sichtbare
Schaden aufweist bzw. nicht ordnungsgemal}
funktioniert.

-wenn das Ladegerat oder das Ladegeratkabel
beschadigt ist. Offnen Sie das Gerat in diesem Fall
nicht, sondern senden Sie es an den
nachstgelegenen zugelassenen Verbraucherservice
von Rowenta, da es spezieller Werkzeuge bedarf,
um die Reparaturen sicher durchzufiuihren.

Reparaturen durfen nur von Fachpersonal mit

originalen Ersatzteilen durchgefiihrt werden.

Das Gerat selbst zu reparieren, kann gefahrlich fir den

Nutzer sein.

* Verwenden Sie nur originale Zubehorteile von
Rowenta (Filter, Batterien ...).

Dieses Gerat ist nur flir private Haushaltszwecke

bestimmt. Im Fall einer unsachgemaf3en Verwendung

oder des Nichtbefolgens der Bedienanleitung kann

Rowenta nicht haftbar gemacht werden.



2. Stromversorgung

» Uberprifen Sie, ob die auf dem Typenschild
angegebene Betriebsspannung der Ladestation lhres
Staubsaugers derjenigen lhrer Elektroinstallation
entspricht.

 Stecken Sie das Gerat niemals durch Ziehen am
Kabel aus.

* Wenn das Netzkabel des Ladegerats oder das
Ladegerat nicht ordnungsgemald funktioniert:
Verwenden Sie kein anderes Ladegerat als das mit
dem Gerat mitgelieferten, und kontaktieren Sie den
Kunden- oder Verbraucherdienst von Rowenta.

3. Reparaturen

Reparaturen dirfen nur von Fachpersonal mit
originalen Ersatzteilen durchgefiihrt werden. Das Gerat
selbst zu reparieren, kann gefahrlich fiir den Nutzer
sein und lasst die Garantie verfallen.

WICHTIGE SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Wichtig: Die folgenden Sicherheitsvorschriften dienen dem Vorbeugen unerwarteter
Gefahren durch die sichere und ordnungsgemafBe Verwendung des Produkts.
Warnung: Die Nichtbefolgung dieser Anweisungen kann tédliche Folgen oder
schwere Verletzungen zur Folge haben.

Zweite Warnung: Die Nichtbefolgung dieser Anweisung kann schwere Verletzungen
oder materielle Schiaden zur Folge haben.

Nachdem Sie diese Anweisungen gelesen haben, bewahren Sie diese an einem sicheren
Ort auf, der fiir alle Benutzer des Gerats zuganglich ist.

Warnung Nehmen Sie keine Verédnderungen an dem Gerét vor und entfernen Sie
keine Bestandteile

Zerlegen oder modifizieren Sie niemals das Geréat oder die Batterie, auBer Sie sind ein zu-
gelassener Reparaturtechniker (im gegenteiligen Falle besteht Feuergefahr oder es kann
eine Fehlfunktion aus dem Eingriff resultieren).

AnschlieBen des Stromkabels

Vergewissern Sie sich, dass das Stromkabel nicht durch ein schweres Objekt gequetscht
wird, und dass es nicht mit einem scharfen Gegenstand in Kontakt kommt (dies kdnnte ein
Feuer oder ein Elektroschock ausldsen). Beriihren Sie die Aufladeterminals nicht
Vermeiden Sie eine Beriihrung der Aufladeterminals auf dem Ladegerat und am Hauptkor-
per des Geréts. Entfernen Sie alle Metallobjekte (Metallstédbe, Scheren, usw.) von den Auf-

(=1



ladeterminals (andernfalls konnte dies einen Elektroschock oder eine Fehlfunktion zur Folge
haben).

Laden Sie nur den Roboterstaubsauger auf

Verwenden Sie nie die Batterie, den Adapter oder die Ladestation fiir andere Produkte als
ihren ROWENTA-Roboterstaubsauger (andernfalls besteht die Gefahr eines Feuers oder
einer Fehlfunktion, zu).

Keine Fremdkorper

Fiihren Sie keine Fliissigkeiten, Messerklingen, Reizwecke, usw. in den Adapter, die Lade-
station oder den Hauptkdrper des Staubsaugers ein (andernfalls kann der Roboterstaub-
sauger beschadigt werden).

Verwenden Sie das Gerat nicht an gefahrlichen Orten

Verwenden Sie den Staubsauger nicht auf feuchten Béden oder in der Nahe von gefahrli-
chen bzw. zerbrechlichen Objekten wie beispielsweise Kerzen oder Glasern (andernfalls be-
steht Feuergefahr oder der Roboterstaubsauger kann beschadigt werden).

Notabschaltung

Wenn das Gerat ungewohnte Gerliche oder Gerdusche bzw. Rauch ausgibt, schalten Sie
den Hauptschalter aus (um die Feuergefahr oder die Beschadigung des Roboterstaubsau-
gers zu verhindern).

Stellen Sie keine entziindlichen Materialien in die Nahe des Roboterstaubsaugers Stellen
Sie keine entzlindlichen Materialien wie beispielsweise Benzin, Verdiinner usw. oder starke
chemischen Agenzien, Badezimmer- Putzmittel, Getrédnke usw. in die Nahe des Hauptkor-
pers des Roboterstaubsaugers (andernfalls besteht Feuergefahr oder der Roboterstaub-
sauger kann beschadigt werden).

Wartung des Steckers

Beriihren Sie den Adapterstecker nicht mit feuchten Handen und halten Sie diesen fest,
wenn Sie ihn herausziehen (nicht am Kabel ziehen). Wenn Sie den Stecker vom Adapter
abziehen, halten Sie ihn derart, dass jeglicher Kontakt mit Metallteilen vermieden wird (an-
dernfalls kdnnen Elektroschocks entstehen).

Anm.: Ziehen Sie den Ladegeratanschluss vor der Netzschnur von der Wand ab

Absturzgefahr

Der ROWENTA-Roboterstaubsauger verfiigt tiber intelligente Sensoren fiir Leerraume, die
verhindern, dass er féllt. Jedoch sind die intelligenten Sensoren flir Leerrdume in verschie-
denen Situationen weniger effizient; beispielsweise in der Nahe von Randern von runden
Treppen, bei denen Teppiche bis nah an die Stufen reichen, auf rutschigen Flachen, und
wenn die Sensoren verstopft sind.

Zweite Warnung

Korperteile

Né&hern Sie sich mit keinem Korperteil, beispielsweise ihrer Hand, dem Roboterstaubsauger,
wenn dieser in Betrieb ist (andernfalls besteht Verletzungsgefahr oder das Produkt kann
beschédigt werden).

Laden Sie keine Objekte auf das Geréat und steigen Sie nicht auf dieses drauf

Schalten Sie den ROWENTA-Roboterstaubsauger nicht an, wenn ein Kind neben diesem
sitzt oder steht, oder wenn sich ein Objekt auf diesem befindet. Verwenden Sie den Haupt-
korper nicht, wenn dieser durch ein anderes Objekt beeintrachtigt wird (andernfalls besteht
Verletzungsgefahr oder das Gerat kann beschadigt werden).

Verwenden Sie das Gerat nicht an Orten in zu groBer Hohe

Verwenden Sie das Geréat nicht an Orten, in denen es herunter- oder umfallen kdnnte (an-
dernfalls kann das Gerét zerstort werden).



Lufteinlass und Rohr
Stecken Sie keine Stdbchen oder Stifte in den Lufteinlass oder das Rohr des Gerats (an-
dernfalls kann das Gerat beschadigt werden).

Entfernen eines stecken gebliebenen Objekts

Wenn ein groBes Papierblatt oder ein Taschentuch im Eingang stecken geblieben ist, ent-
fernen Sie diese schnellstmdglich (andernfalls kann das Gerat beschadigt werden).
SchlieBen Sie die Tlren vor der Reinigung

SchlieBen Sie alle Balkon- und Badezimmertiiren, bevor sie den Staubsauger verwenden
(andernfalls kann das Gerat beschadigt werden).

Babys
Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht, wenn sich ein schlafendes Baby im Raum
befindet (andernfalls besteht Verletzungsgefahr).

Uberpriifung des Staubbehilters
Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht, wenn der Staubbehalter voll ist (andernfalls
kann es zu Pannen kommen).

Hohe und tiefe Temperaturen
Setzen Sie den Roboterstaubsauger nicht langere Zeit tiefen (unter -5 °C oder 23 °F) oder
hohen Temperaturen ({iber 40 °C oder 104 °F) aus (andernfalls kann es zu Pannen kommen).

Nur drinnen verwenden
Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nur drinnen (andernfalls kann das Geréat bescha-
digt werden).

StoRe

Lassen Sie den Roboterstaubsauger nicht fallen und {iben Sie keinen starken Druck auf die-
ses aus (andernfalls besteht Verletzungsgefahr oder das Geréat kann beschadigt werden).
Verwenden Sie das Gerat auf Mobeln in zu groBer Hohe

Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht auf hohen und schmalen Mébeln wie bei-
spielsweise Kiichenschranken, Kiihlschréanken, Tischen, usw. (andernfalls besteht Verlet-
zungsgefahr oder das Geréat kann beschadigt werden).

Verwenden Sie das Gerat nur, nachdem der Boden freigeraumt wurde

Sammeln Sie alle auf dem Boden verstreuten Objekte auf. Diese kénnten Schwierigkeiten
beim Staubsaugen bereiten (beispielsweise kleine Teppiche, Faden, Nagel, usw.).

Entfernen Sie alle Schmucksachen

Verstauen Sie kleine Objekte wie beispielsweise Ohrringe und andere kleine Schmucksa-
chen, die vom Roboterstaubsauger aufgesaugt werden kénnten (wenn dies passiert, kon-
nen die Schmucksachen und das Gerat beschadigt werden).

Schalten Sie die Hauptstromversorgung ab

Schalten Sie die Hauptstromversorgung ab, wenn Kinder oder freilaufende Tiere zugegen
sind.

Nachdem Sie die Hauptstromversorgung abgeschaltet haben, entfernen Sie alle Fremd-
korper.

Installation der Ladestation

Installieren Sie die Ladestation dort, wo der Roboterstaubsauger sie einfach finden kann.

Wasser / Reinigungsmittel
Fillen sie kein Wasser oder Reinigungsmittel in den Roboterstaubsauger (andernfalls wird
das Gerat beschadigt).



BESCHREIBUNG

1. Rowenta-Roboterstaubsauger d. Stop
(OBEN) e. Smart Mode (Intelligenter Modus)*
a. EINSCHALTEN/AUSSCHALTEN f. Random Mode (Zufallsmodus)
b. Modus g. Spot Mode (Flecken-Modus)
c. Laden h. Manueller Modus
d. Fenster des Seitensensors i. Saugleistungssteigerung (P1, P2,
e. Dédmpfer P3)
f. Offnungsetikett j- Zeit
g. LED-Anzeige k. Planung (Programmierung)
2. LED-Anzeige (oder 1g) I. Tagliche Reinigung
; m. Sprache*
a. Smart Mode (Intelligenter Modus)
b. Random Mode (Zufallsmodus) n. Stumm
c. Spot Mode (Flecken-Modus) o. Laden
d. lonisator fiir den Boden* 5. Ladestation
e. Batterieladung a. LED-Ladeanzeige
f. Zeit b. LED-Stromanzeige
g.Planung 6. Staubbehilter
.h' Tagliche Reinigung a. Staubbehalter
i Laden b. Taste zum Offnen des
J- Stumm Behilterdeckels
3. Rowenta-Roboterstaubsauger c. Staubbehalter-Deckel
(UNTEN) d. Griff
a. Hauptschalter e. Schaumfilter
b. Fugenbiirste f. (H)EPA-Filter*
c. Seitenbdrste d. (H)EPA-Filter-Gehause*
d. Bodensensoren
e. Ladestation 7. Adapter
f. Batteriefach 8. Schaumfilter
4. Fernbedienung 9. (H)EPA-Filter*
g- ﬁtrﬂm-/Energiesparmodus 10. Zwei (2) Seitenbiirsten*
. Richtungstasten . *
¢. Start/Pause 11. Virtuelle Schranke
BEDIENERANWEISUNGEN

Installation der Ladestation (5)

Verbinden Sie den Adapter mit der Ladestation
Stecken Sie den Adapter (7) in die Steckdose auf der Hinterseite der Ladestation und
flhren Sie das Stromkabel in den Schlitz ein. (Abb. 1)

Installation auf einer ebenen Flache
Positionieren Sie die Ladestation auf einer ebenen Flache und an die Wand angelehnt.
(Abb. 2)

Installation an einem Ort ohne Hindernisse und Objekte

Installieren Sie die Ladestation an einem Ort ohne Hindernisse (einschlieBlich Teppiche),
und lassen Sie mindestens 1 Meter Abstand zur rechten und zur linken Seite sowie 2 Meter
Abstand zur Vorderseite. (Abb. 3)

* je nach Modell: Spezialzubehor fiir bestimmte Modelle oder zukaufbare Zubehérteile



Anbringen des Stromkabels
Legen Sie das Stromkabel entlang der Wand. (Abb. 4)

Verwendung der Ladestation
1. Lassen Sie die Ladestation permanent angeschlossen (die automatische Lade-
funktion ist nicht verfligbar, wenn die Ladestation nicht auf ON gesetzt ist).

2. Installieren Sie die Ladestation dort, wo der Roboterstaubsauger sie einfach finden
kann (wenn Sie diese in eine Ecke stellen oder an einem Ort, der schwierig zu
finden ist, wird der ROWENTA- Roboterstaubsauger diese nicht erreichen).

Ein- und Ausschalten des ROWENTA-Roboterstaubsaugers (Hauptschalter)(3a) (Abb. 5)

Drehen Sie das Gerat herum und Uberprifen Sie, ob der Hauptschalter auf ON (AN)
steht Wer der Schalter auf OFF (AUS) gesetzt ist, setzen Sie diesen auf ON (AN).

Verwendung des Hauptschalters
1. Beim Erhalt des Produkts steht der Hauptschalter auf OFF (AUS).
. Wenn der Hauptschalter auf OFF (AUS) gesetzt wird, werden sdmtliche Funktionen
reinitialisiert.
. Wenn der Hauptschalter auf OFF (AUS) gesetzt ist, sind alle Funktionen einschlieR-
lich der der Fernbedienung deaktiviert. Aus diesem Grund sollte der Schalter vor-

zugsweise auf ON (AN) stehen, ausgenommen in einigen spezifischen Fallen
(siehe Sicherheitsma3nahmen).

. Der Staubsaugerroboter wird auch dann aufgeladen, wenn der Hauptschalter auf
OFF (AUS) steht.

. Wenn der Hauptschalter eingeschaltet ist, und der Staubsaugerroboter wahrend
10 Minuten nicht verwendet wird, aktiviert er den Energiesparmodus.

Schalten Sie das Gerat AN

Das Gerat per Fernbedienung (4) einschalten
Driicken Sie die <POWER>-Taste (4a) auf der Fernbedienung

Das Gerat am Hauptkorper einschalten
Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf (1a) auf dem Hauptkorper

Das Gerat ausschalten

Das Gerat per Fernbedienung ausschalten
Driicken Sie die <POWER>-Taste auf der Fernbedienung.
Der Staubsaugerroboterstellt den Betrieb ein und geht in den Energiesparmodus Uber.

Das Gerat am Hauptkorper ausschalten
Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf am Hauptkérper mindestens eine Sekunde lang.
Der Staubsaugerroboter stellt den Betrieb ein und geht in den Energiesparmodus lber.

Reinigung starten/ stoppen

Starten/stoppen per Fernbedienung

Wahlen Sie den Reinigungsmodus gemaf der Struktur des Hauses, indem Sie <SMART
(4e/(Intelligenter Modus), RANDOM (4f/Zufallsmodus) oder SPOT (4g/Flecken-Modus)> auf
der Fernbedienung auswahlen. Driicken Sie die <START/PAUSE>-Taste (4c) auf der Fern-
bedienung. Der Staubsaugervorgang beginnt, sobald ein Sprachbefehl gegeben wird.
Driicken Sie die <START/PAUSE>-Taste auf der Fernbedienung wéhrend der Reinigung,
um den Staubsaugerroboter in Pause zu setzen.

Driicken Sie die <STOP>-Taste (4d) auf der Fernbedienung wahrend der Reinigung, um
den Staubsaugerroboter zu stoppen.

* je nach Modell: Spezialzubehor fiir bestimmte Modelle oder zukaufbare Zubehérteile



Starten/stoppen am Hauptkorper

Wahlen Sie den gewiinschten Reinigungsmodus, indem Sie den <MODE>-Knopf (1b/Mo-
dus) am Hauptkorper des Geréts driicken.

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf am Hauptkorper; der Reinigungsvorgang startet
automatisch.

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf auf dem Hauptkdrper wéahrend der Reinigung, um
den Staubsaugerroboter zu stoppen.

Entfernen Sie alle Objekte, die den Reinigungsvorgang des Bodens behindern kénnten.

Aufladen des Gerats

Intelligenter automatischer Ladevorgang im intelligenten Modus (smart mode)

Diese Funktion erlaubt das automatische Aufladen der Staubsaugerroboters nach der Rei-
nigung bzw. wenn die Batterie fast leer ist. Der Staubsaugerroboter dockt automatisch an
die Ladestation an.

Automatisches Aufladen im Zufallsmodus (random mode)

Diese Funktion erlaubt das automatische Aufladen des Staubsaugerroboters, wenn die
Batterie fast leer ist. Der Staubsaugerroboter dockt automatisch an die Ladestation an.
Sobald der Staubsaugerroboter automatisch an die Ladestation andockt, Gberpriifen Sie
den Status der LED-Anzeige (1g oder 2), um sicherzustellen, dass er sich ordnungsgemaf
aufladt.

Status der LED-Anzeige Power (5a) Charge (5b)
ON/AN Rot WeilR
Ladevorgang aktiv Rot Rot
Ladevorgang Rot Blau:
Initialisierung Rot

Stellen Sie das Ladegerat nicht auf einen Teppich.
Setzen Sie das Ladegerat nicht direktem Sonnenlicht oder einer Hitzequelle aus.
Wenn das automatische Aufladen nicht ordnungsgemaR funktioniert, tberprifen
Sie Folgendes: Setzen Sie den Hauptschalter auf OFF (AUS) und wieder zuriick auf
ON (AN).
Ziehen Sie das Ladekabel ab und stecken Sie es wieder ein.

Stellen Sie sicher, dass die Ladeterminals und die Sensorenfenster nicht verstopft

oder verdreckt sind, und trocknen Sie anschlieend den Hauptkdrper und die

Ladestation mit einem trockenen Tuch (vergessen Sie nicht den Hauptschalter und

den Staubsaugerroboter vor der behutsamen Reinigung auszuschalten).

Uberpriifen Sie, ob sich kein Hindernis wie beispielsweise ein reflektierendes Objekt,
ein Stuhl usw. in der Nahe der Ladestation befindet.

Manuelles Aufladen

Methode 1. Verwendung der Fernbedienung
1. Driicken Sie die <CHARGE>-Taste (40) auf der Fernbedienung

Methode 2. Manuelles Andocken des Staubsaugerrobotors an das Ladeterminal (Abb. 6)

1. Beférdern Sie den Staubsaugerroboter per Hand zur Ladestation.

2. Bein eingeschalteter Ladestation (ON/AN), verbinden Sie die Terminals des Staubsau-
gerroboters mit denen der Ladestation.

3. Der Status der LED-Anzeige sollte identisch mit dem der automatischen Ladefunktion
sein.
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Methode 3. Den Staubsaugerroboter in die Nahe der Ladestation fiir das automatische

Aufladen bewegen.

1. Setzen Sie den Staubsaugerroboter in maximal 3 Meter Entfernung von der Ladestation
ein; stellen Sie sicher, dass Letztere eingeschaltet ist.

2. Dricken Sie den <CHARGE>-Knopf (1c) am Hauptkorper des Geréts bzw. die entspre-
chende Taste auf der Fernbedienung.

3. Der Staubsaugerroboter wird die Ladestation erkennen, von selbst andocken und auto-
matisch mit dem Aufladen beginnen.

Reinigungsmodi

- Smart Mode* (Intelligenter Reinigungsmodus)

Saubert einfach strukturierte Bereiche fiir tagliche Reinigungen (ideal fiir sparlich maoblierte
und/oder wenig genutzte Raume).

Der Staubsaugerroboter bewegt sich auf eine einzigartige Weise, die es erlaubt, jeden Be-

reich nur einmal zu staubsaugen.

Wahlen Sie bitte den intelligenten Modus (Smart mode) aus, wenn der Staubsaugerroboter
sich noch in der Ladestation befindet.

Verwendung der Fernbedienung

Driicken Sie die <SMART>-Taste auf der Fernbedienung; der Reinigungsmodus wechselt

zu "Smart" Gber. Driicken Sie die <START/PAUSE>-Taste auf der Fernbedienung; der Staub-
saugvorgang startet automatisch.

Driicken Sie die <STOP>-Taste auf der Fernbedienung wahrend der Reinigung; der Staub-
saugerroboter wird per Sprachbefehl gestoppt.

Verwendung der Knépfe auf dem Hauptkorper

Driicken Sie den <MODE>-Knopf auf dem Hauptkérper und wahlen Sie den intelligenten
Modus (Smart mode).

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf am Hauptkorper; der Reinigungsvorgang startet
automatisch.

Meldung "Begin intelligent cleanup” (Intelligenten Reinigunsvorgang beginnen)

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf auf dem Hauptkdrper wahrend der Reinigung, um
den Staubsaugerroboter zu stoppen.

- Random Mode (Zufallsmodus)
Fir eine intensive Reinigung (ideal flir moblierte und viel genutzte Rdume). Der Staubsau-
gerroboter bewegt sich ziellos, bis die Batterie vollstandig entladen ist.

Verwendung der Fernbedienung

Driicken Sie die <RANDOM>-Taste auf der Fernbedienung; der Reinigungsmodus wechselt
zu "Random” uiber.

Driicken Sie den <START/PAUSE>-Knopf auf der Fernbedienung; der Reinigungsvorgang
startet automatisch.

Driicken Sie die <STOP>-Taste auf der Fernbedienung wahrend der Reinigung, um den
Staubsaugerroboter zu stoppen.

Verwendung der Knopfe auf dem Hauptkorper

Driicken Sie den <MODE>-Knopf auf dem Hauptkérper und wahlen Sie den Zufallsmodus
(random mode).

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf am Hauptkorper; der Reinigungsvorgang startet
automatisch.
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- Spot Mode (Fleckenmodus, punktuelle Reinigung)

Fiir punktuelles Staubsaugen.

Der Staubsaugerroboter fiihrt spiralférmige Bewegungen in einem Aktionsradius von etwa
1 Meter Durchmesser aus, um den im Vorfeld festgelegten Bereich intensiv zu reinigen.

Verwendung der Fernbedienung

Driicken Sie die <SPOT>-Taste auf der Fernbedienung; der Reinigungsmodus wechselt zu
"Spot" Uber.

Nachricht "Spot Mode" (Fleckenmodus)

Driicken Sie den <START/PAUSE>-Knopf auf der Fernbedienung; der Reinigungsvorgang
startet automatisch.

Driicken Sie die <STOP>-Taste auf der Fernbedienung wéhrend der Reinigung, um den
Staubsaugerroboter zu stoppen.

Verwendung der Kndpfe auf dem Hauptkorper

Driicken Sie den <MODE>-Knopf auf dem Hauptkorper und wahlen Sie den Fleckenmodus
(spot mode).

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf am Hauptkorper; der Reinigungsvorgang startet
automatisch.

Driicken Sie den <START/STOP>-Knopf auf dem Hauptkérper wahrend der Reinigung, um
den Staubsaugerroboter zu stoppen.

Manueller Modus

Der Staubsaugerroboter bewegt sich ferngesteuert. Bewegen des Staubsaugerroboters
mittels der Fernbedienung

Driicken Sie die <MANUAL>-Taste (4h/ manueller Modus) auf der Fernbedienung.
Richtungstasten 4, », a (4b) auf der Fernbedienung, um den Staubsaugerroboter in
die gewlinschte Richtung zu bewegen.

PLANUNG (PROGRAMMIERUNG)
Sie kdnnen den Staubsaugerroboter so programmieren, dass er zu einem bestimmten
Zeitpunkt staubsaugt, wenn Sie nicht zu Hause sind.

Aktuelle Zeiteinstellung

WARNUNG: Der Staubsaugerroboter kann nur dann programmiert werden, wenn er
sich in der Ladestation befindet, und wenn Letztere an das Stromnetz angeschlossen
ist.

Damit Sie ein Reinigungsprogramm planen kénnen, missen Sie zuerst die aktuelle Zeit
einstellen.

Verwendung der Fernbedienung

Driicken Sie die <TIME>-Taste (4j/Zeittaste) auf der Fernbedienung.

Driicken Sie die Tasten 4 , » , & auf der Fernbedienung, um die

aktuelle Stunde einzugeben.

Driicken Sie die <TIME>-Taste auf der Fernbedienung (die Stundenangabe beginnt zu blin-
ken)

Driicken Sie die Tasten 4 , » , a auf der Fernbedienung, um die aktuelle Minute einzu-
geben.

Driicken Sie die <TIME>-Taste auf der Fernbedienung (die eingegebene Minutenangabe
blinkt auf und zeigt an, dass sie gespeichert wurde)

Wenn der Staubsaugerroboter fiir einen Reinigungsdurchgang zu einer bestimmten
Zeit programmiert wurde, kann die aktuelle Zeit nicht eingestellt werden.
Der geplante Zeitpunkt wird auf der LED-Anzeige angezeigt.

Wenn der Timer gesetzt wurde, sind alle anderen Funktionen deaktiviert. Wenn Sie
andere Funktionen verwenden wollen, I6schen Sie die Programmierung.
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Zeiteinstellung fiir die Planung

WARNUNG: Der Staubsaugerroboter kann nur dann programmiert werden, wenn er sich
in der Ladestation befindet, und wenn Letztere an das Stromnetz angeschlossen ist.

Nachdem Sie die aktuelle Zeit eingegeben haben, kénnen Sie einen Zeitpunkt fiir die auto-
matische Reinigungsfunktion festlegen.

Verwendung der Fernbedienung

Driicken Sie die <PROG>-Taste (4k) auf der Fernbedienung.

Driicken Sie die Tasten 4 , P, a auf der Fernbedienung, um die aktuelle Zeit einzuge-
ben.

Driicken Sie die <PROG>-Taste auf der Fernbedienung (die Minutenanzeige beginnt zu
blinken). Driicken Sie Tasten 4 , P, a aufder Fernbedienung, um die aktuelle Minutenzahl
einzugeben.

Driicken Sie die <PROG>-Taste auf der Fernbedienung (die Zeitangabe der Planung beginnt
zu blinken, und zeigt an, dass der geplante Zeitpunkt abgespeichert wurde)

Driicken Sie die <STOP>-Taste, um die Programmierung zu verwerfen.
Die Planungsfunktion kann nur per Fernbedienung eingestellt werden.

Das Symbol fiir die geplante Reinigung (2g) wird auf der LED-Anzeige angezeigt.

Tagliche Reinigung

WARNUNG: Der Staubsauger kann nur dann programmiert werden, wenn er sich in
der Ladestation befindet und wenn Letztere an das Stromnetz angeschlossen ist.
Wenn Sie diese Funktion aktivieren, fihrt der Staubsaugerroboter téglich einen Reini-
gungsdurchgang zu dem geplanten Zeitpunkt durch. In einem ersten Schritt muss die tag-
liche Reinigung fiir einen bestimmten Zeitpunkt festgelegt werden.

Driicken Sie die <DAILY>-Taste (4k/taglich) auf der Fernbedienung.

Driicken Sie die <DAILY>-Taste auf der Fernbedienung, um die Programmierung abzubre-
chen. Die Funktion der taglichen Reinigung ist NUR per Fernbedienung einstellbar. Das
Symbol fiir die tagliche Reinigung (2h) wird auf der LED-Anzeige angezeigt.

Verschiedene Funktionen

Saugleistungseinstellung

Mittels dieser Funktion wird die Saugleistung des Staubsaugerroboters gesteuert.

Zum Erhohen der Saugkraft driicken Sie den <POWER >-Knopf.(4i) Zum Vermindern der

Saugkraft, driicken Sie den <POWER > Knopf.(4i)

Es gibt drei verschiedene Saugkraftstufen, welche es dem Benutzer ermdglichen, die Saug-

leistung an jeden Bodentyp anzupassen:

P1 (min) fir glatte Boden

P2 (mittel) fir glatte Boden mit Spalten (Parkett, Kacheln, usw.) (Standard)

P3 (max.) fiir Teppiche und diinne Laufer

Teppiche und Laufer diirfen Giber eine maximale Dicke von 1,5 cm verfiigen.

Anmerkung 1. Die Reinigung bringt ggf. nicht die erwarteten Ergebnisse im Falle von dunk-
len Farben oder steifen Teppichen.

Anmerkung 2. Die Seitenblirsten funktionieren ggf. nicht auf Teppichen und kénnen diese
beschadigen.)

Gerausche*

Driicken Sie die <MUTE>-Taste (4n) auf der Fernbedienung.

Driicken Sie erneut die <MUTE>-Taste auf der Fernbedienung, um die Stummfunktion zu
deaktivieren.

Sprache*
Driicken Sie die <LANG>-Taste (4 m) auf der Fernbedienung, um eine Sprache auszuwéhlen.
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Die Sprachbefehle konnen in folgenden Sprachen gegeben werden: Franzésisch, Spanisch,
Italienisch, Englisch, Niederlandisch, Deutsch oder Portugiesisch.

Installation der virtuellen Schranke*(11)

Installation der Batterie

Offnen Sie die Klappe des Batteriefachs (11e) auf der Unterseite des Gerats und setzen Sie
die Batterie ein.

SchlieBen Sie die Klappe des Batteriefachs ordnungsgemaR, bis ein Klickgerdusch beim
Einrasten ertont.

Installation der virtuellen Schranke

Die Verwendung der virtuellen Schranke kann die méglichen Einsatzbereiche des Staub-
saugerroboters begrenzen.

SCHRITT 1. Setzen Sie die Distanzbeschrankung fest, indem Sie den Schalter einstellen.
Die LED-Stromanzeige (11b) leuchtet auf, wenn eine Einstellung fiir niedrige oder starke
Signale vorgenommen wurde.

Einstellungen andern (11d) Distanz
Niedriges Signal ’: Etwa 1~2m
Starkes Signal 6 Etwa 2~3m

SCHRITT 2. Stellen Sie den Staubsaugerroboter in einer Entfernung von 30 cm vor der
Stelle auf, an der Sie die Distanz einschréanken wollen. Drehen Sie das Gerét in die Richtung
des Pfeils, in der Sie eine virtuelle Schranke erstellen wollen, und stellen Sie sicher, dass
sich keine Hindernisse vor diesem befinden. Das gegeniiberliegende Ende des Geréts
sollte in Berlihrung mit einer Wand sein.

Sleep Mode (Schafmodus)

Die virtuelle Schranke tritt automatisch nach 2 Stunden in den Schlafmodus und die LED-
Stromanzeige erlischt.

Die virtuelle Schranke verlasst automatisch den Schlafmodus, wenn der Staubsaugerroboter
sich bei der Bodenreinigung nahert.

Wenn die virtuelle Schranke sich im Schlafmodus befindet, kann der Staubsaugerroboter
durch die Wand passieren, um manuelle aufgeladen zu werden.

Verwenden der virtuellen Schranke

1. Verwenden Sie nicht zwei oder mehr virtuelle Schranken auf kurzer Distanz, um eine
langere Wand zu erstellen oder den Reinigungsbereich zu begrenzen.

2. Die virtuelle Schranke funktioniert nicht im manuellen Modus oder im Fleckenmodus

3. Wenn Halogenlicht oder direktem Sonnenlicht ausgesetzt, konnen die Signale des In-

frarotsenders abgeschwacht werden.

4. Der Staubsaugerroboter verwendet drei verschiedene Typen von Infrarotgeraten und
der schwachste Signalgeber kann ggf. nicht korrekt funktionieren, wenn das prioritare
Signalgerat vor diesem steht.

5. Die Verwendung aller drei Geréte auf engem Raum kann die Infrarotsignale stéren und
zu Fehlfunktionen fiihren.

6. Bewahren Sie eine gewisse Distanz zwischen der virtuellen Schranke und dem Ladegerat,
da es zu Interferenzen kommen kann, wenn die virtuelle Schranke zu nah am Ladegeréat
installiert ist.

7. Die Verwendung von mehr als einer virtuellen Schranke auf engem Raum kann zu Fehl-
funktionen fiihren.

8. Die LED-Anzeige blinkt, wenn die Batterie fast leer ist. Ersetzen der Batterie.
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9. Nehmen Sie die Batterie aus dem Gerdét, falls Sie dieses langere Zeit nicht verwenden.
(Schaden, die aufgrund auslaufender Batterien entstehen, werden nicht von der Garantie
abgedeckt.)

lonisator fiir den Boden (2d)*

Der lonisator fiir den Boden séaubert die Luft am Boden, indem er schadliche Substanzen

wie beispielsweise Keime, Bakterien und Viren entfernt.

REINIGUNG UND WARTUNG

Reinigung
Reinigung der Sensorenfenster
Vergewissern Sie sich, dass die Sensoren immer sauber sind und sich keine feuchten Sub-

stanzen auf ihnen befinden; bei Bedarf mit einem trocknen Lappen abwischen.
Fremdsubstanzen kdnnen Fehlfunktionen provozieren.

Saubern Sie den Bereich um die seitlichen Sensorenfenster.(1d) (Abb. 7)
Séaubern Sie die drei Bodensensorenfenster (3d) mit einem Wattetupfer. (Abb. 8)

Reinigung der Ladestation (3e) (Abb. 8)
Schalten Sie den Hauptschalter aus und reinigen Sie die zwei Ladestationen mit einem
Wattetupfer.

Reinigung der Fugenbiirste (3b) (Abb. 9)

Reinigen Sie die Fugenblirste haufig mit einem sauberen feuchten Lappen.

Sprayen Sie kein Wasser auf die AuRRenseiten des Gerats und sdubern Sie den Staubsau-
gerroboter mit fllichtigen Substanzen wie beispielsweise Benzol, Verdiinner oder Alkohol.

Reinigung des Staubsaugerroboters

Die Saugleistung oder die Lebensdauer des Gerats kann verringert werden, wenn die Rei-

nigung nicht ordnungsgemaf durchgefiihrt wird. Bitte stellen Sie sicher, dass Sie die unten

stehenden Anweisungen befolgen:

1. Bitte leeren Sie den Staubbeutel nach jeder Verwendung.

2. Wenn der Staubbeutel ((H)EPA) -Filter) verschmutzt ist, sdubern Sie diesen mit einem
Staubsauger oder einer weichen Blirste.

3. Entfernen Sie jegliche Fremdsubstanzen von den Sensorenfenstern (seitliche Sensoren,
Bodensensoren).

Reinigung des Staubbehalters (6)

Offnen Sie die Klappe des Hauptkorpers (1f), indem Sie auf das Logo driicken, und entfernen
Sie den Staubbehélter wie auf der Abbildung gezeigt. (Abb. 10)

Driicken Sie auf den Offnungsknopf der Fachklappe (6b) und 6ffnen Sie die Staubbehalter-
klappe (6¢c) wie auf der Abbildung gezeigt. (Abb. 11)

Entleeren Sie den Staubbehélter Gber einem Abfalleimer. (Abb.12)

Reinigen Sie den Staubbehélter mit einem Tuch

Reinigung des (H)EPA-Filters (6f)

Offnen Sie die Klappe des Hauptkorpers, indem Sie auf das Logo driicken, und entfernen
Sie den Staubbehalter wie auf der Abbildung gezeigt.

Entfernen Sie den (H)EPA-Filter, der sich vorne beim Staubbehalter befindet, und entfernen
Sie das (H)EPA-Filter-Fach (6g) (Abb. 13)

Halten Sie den Filter Gber den Mulleimer und entfernen Sie die Staubreste durch leichtes
Klopfen. (Abb. 14)

Warnung: Halten Sie den Filter nicht unters Wasser. Das Wasser kann den Motor be-
schédigen.
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Reinigung des Schaumfilters (6e)

Entfernen Sie den Schaumfilter (welcher sich hinter dem (H)EPA-Filter wie auf der Abbildung
gezeigt, befindet. (Abb. 15)

Waschen Sie diesen sanft unter flieBendem Wasser und lassen Sie ihn anschlieRend min-
destens 12 Stunden lang trocknen, bevor Sie ihn wieder einsetzen. (Abb. 16)

Ersetzen verschiedener

Teile Ersetzen des (H)EPA-Filters

Im Falle ungewohnlicher Gerausche oder bei Saugproblemen bei der Verwendung des
Staubsaugerroboters Gberpriifen Sie den (H)EPA-Filter und ersetzen Sie diesen, wenn er
sich in einem schlechten Zustand befindet.

Entfernen Sie das (H)EPA-Filter-Gehause.

Der (H)EPA-Filter ist ein austauschbares Zubehor; Sie kdnnen jederzeit einen neuen beim
Verbraucherservice erwerben.

Ersetzen der Fugenbiirste (Abb. 17)

Losen Sie die 4 Schrauben der Fugenblirstenhalterung und entfernen Sie die Halterung.
Entfernen Sie die Fugenblirste von der Halterung.

Platzieren Sie eine neue Fugenbiirste in die Halterung und montieren Sie diese in umge-
drehter Reihenfolge.

Ersetzen der seitlichen Biirste (3c) (Abb. 18)

Losen Sie 1 Schraube der seitlichen Biirste.

Entfernen Sie die seitliche Biirste von der Halterung.

Platzieren Sie eine neue seitliche Biirste in die Halterung und montieren Sie diese in um-
gedrehter Reihenfolge.

FEHLERSUCHE & FEHLERCODES

1. Empfohlenes Aufstellen der Ladestation

Zum Aufstellen der Ladestation bitte die folgenden Abbildungen ansehen.

Mehr als 1 m freier Raum ab der Seite der Ladestation

Mehr als 2 m freier Raum vor der Ladestation

Ein groRer Abstand zwischen Hindernis und Ladegerat ware besser. 3 m ist dafiir
ausreichend.

Wenn das Signal der Ladestation auf ein reflektierendes Hindernis/Wand (Spiegel oder
Fenster) trifft, funktioniert das Gerat eventuell nicht richtig.

2. Empfohlenes Aufstellen einer virtuellen Barriere

Zum Aufstellen einer virtuellen Wand bitte die folgenden Abbildungen ansehen.

Mehr als 30 cm freier Raum vor dem geschiitzten Bereich.

verwenden Sie nicht mehr als zwei virtuelle Wande zusammen.

Das Signalende der virtuellen Wand sollte geschlossen sein. Das bedeutet, das Ende der
virtuellen Barriere muss auf eine Wand/ein Hindernis treffen.

Wenn das Signalende der virtuellen Barriere auf ein reflektierendes Hindernis/Wand
(Spiegel oder Fenster) trifft, funktioniert das Geréat eventuell nicht richtig.

Es sollten sich keine Hindernisse um die virtuelle Barriere herum befinden.

Die virtuelle Barriere sollte sich nicht hinter einer Wand befinden.

3. Achtung: Aufstellungsbeziehung zwischen Ladestation und virtueller Barriere
Es gibt einige Einschrankungen beim Aufstellen der Ladestation und der virtuellen Barriere
in der Nahe.

Bitte die folgenden Abbildungen ansehen.

Die virtuelle Barriere muss tGber 3 m von der Ladestation entfernt sein (Abb. 57).
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Dies ist auch schlecht, wenn jedes Signal einen allgemeinen Bereich hat, obwohl der

Abstand zwischen Ladestation und virtueller Barriere mehr als 3 m betrégt.

Wenn das Signal der virtuellen Barriere das Ladegerat blockiert, kann das Gerét nie zum

Ladegerat zurlckkehren.

Im Falle einer

Fehlerfunktion fiihren

Staubsaugerroboter durch:

Sie folgende Uberpriifung an

lhrem

Problem

Zu uberprifende Punkte

Lésung

Der Staubsauger-
roboter funktio-
niert nicht, bevor
die Staubsaug-
funktion aktiviert
wird

Der Staubsaugerroboter funk-
tioniert nicht, bevor die Staub-
saugfunktion aktiviert wird

Ist die Stromversorgung einge-
schaltet?

Ein blaues Licht leuchtet jede
Sekunde auf der Batteriean-
zeige auf.

Uberpriifen Sie die Batterie der
Fernbedienung.

Schalten Sie die Stromversor-
gung ein.

Manuelles Aufladen.

Nehmen Sie das Gerat in Be-
trieb, indem Sie die Knopfe am
Hauptkorper betatigen; wenn
dies funktioniert, ersetzen Sie
die Batterie der Fernbedienung.

Der Staubsauger-
roboter funktio-
niert nicht, nach-
dem die Staub-
saugfunktion akti-
viert wurde.

Der Staubsaugerroboter funk-
tioniert nicht, nachdem die
Staubsaugfunktion aktiviert
wurde. Ein blaues Licht
leuchtet jede Sekunde auf der
Batterieanzeige auf.

Waurde ein Faden oder ein Ob-
jekt in das Rad eingequetscht?

Ist das Gerét aufgrund von Bo-
denunebenheiten stecken ge-

Manuelles Aufladen.

Schalten Sie die Stromversor-
gung ab und entfernen Sie die
Faden oder sonstige Objekte.

Heben Sie das Gerat auf und
schiitteln Sie es.

Die Saugleistung

Ist der Staubbehalter voll?

Schalten Sie die Stromversor-

Ladestation nicht
finden.

Befindet sich ein Objekt in der
Néhe der Ladestation?
Befinden sich Fremdsubstanzen
auf dem Ladeterminal?

Steht der Adapter der Ladesta-
tion auf OFF (AUS)?

ist gering. gung ab und saubern Sie den
Staub.
Befinden sich Fremdsubstanzen | Schalten Sie die Stromversor-
um die Offnung herum? gung ab und entfernen Sie die
Fremdsubstanzen um die Off-
nung herum.
Ist der (H)EPA-Filter sauber? Reinigen Sie den (H)EPA-Filter.
Der Ist das Stromkabel der Ladesta- | Verbinden Sie die Ladestation
Staubsaugerrobot |tion eingesteckt? mit dem Stromnetz.
er kann die

Entfernen Sie alle Objekte in der
Nahe der Ladestation.

Schalten Sie die Stromversor-
gung an und saubern Sie die
Ladestation

Setzen Sie den Adapter der La-
destation auf ON (AN).
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Problem Zu uberpriifende Punkte Lésung
No/Nein Driicken Sie die <MUTE>-Taste
Sprachbefehl auf der Fernbedienung.
Code |Beschreibung Seitens des Benutzers erforderliche Aktionen
E-01 Der Staubbehalter 1. Uberpriifen Sie, ob der Staubbehilter eingesetzt
wird nicht erkannt. wurde.
E-02 Niedriger Batteriestand | 1. Versuchen Sie den Staubsaugerroboter aufzuladen
E-03 Geratefehler: 1. Reinigen Sie das Tropfensensor-Fenster
Tropfensensor unter dem Staubsaugerroboter
E-04 Geratefehler: Dampfer | 1. Uberpriifen Sie, ob nichts am Dampfer
héngen geblieben ist
E-05 Geratefehler: PSD 1. Reinigen Sie das vordere Fenster
E-06 Geratefehler: 1. Schalten Sie das Gerét aus versuchen Sie
Gyrosensor es erneut
E-07 Geratefehler: 1. Uberpriifen Sie, ob nichts in den Radern Wartung
Antriebsmotor hangen geblieben ist erforderl
E-08 Geratefehler: 1. Reinigen Sie den Ladeterminal des|ich
Ladevorgang aktiv Staubsaugerroboters und die Ladestation
2. Schalten Sie das Gerat aus, versuchen Sie
es erneut
E-09 Geratefehler: 1. Uberpriifen Sie, ob nichts in den Biirsten
Seitenblirste hangen geblieben ist
E-10 Dispositif défaillant : 1. Uberpriifen Sie, ob etwas die
Moteur d'aspiration Saugoffnung blockiert.
2. Schalten Sie das Gerat aus, versuchen
Sie es nach 10 Minuten erneut




SPEZIFIKATIONEN

Kategorie Type Element Beschreibung
Breite 360 mm
. . Léange 360 mm
GroBe und Gewicht —
Héhe 95 mm
Gewicht 3kg
ROWENTA- . . Li-lon 14,4V
STAUBSAUGERROB Elektrische Batterie 4400 mAh
OTER Staubbehalter-
L 600 cc
Kapazitat
Erforderliche
Zeit zum Aufladen 35h
Reinigungszeit Bis 135 min.
. Breite 210 mm
Ladestation des T 108
ROWENTA- N . ange mm
STAUBSAUGERROB GroBe und Gewicht ohe 10 mm
OTERS -
Gewicht 0,7 kg
Adapter des . etwa 100~240 V
ROWENTA- Elektrische Eingangsspannung (50/60 Hz)
STAUBSAUGERROB " A oV 15 A
OTERS usgangsspannung etwa 19V, 1,5
Fernbedienung Batterien AAA x2
ENTSORGUNG/UMWELT

Verpackung: Die Verpackung, die Ihr Gerat schiitzt, besteht aus 6kologischen und wieder
verwertbaren Materialien. Die Verpackungsmaterialien, die nicht mehr verwendet werden,
missen bei hierzu vorgesehenen Sammelstellen entsorgt werden.

Gebrauchte Gerate: Werfen Sie lhr Gerét nicht in den Hausmiill. Ihr Gerét enthélt zahlreiche
wieder verwertbare und recycelbare Materialien. Geben Sie |hr Gerat deshalb bitte bei

einem Schrotthéndler oder einem Recyclingcenter ab.

Denken sie an den Schutz der Umwelt!

it

missen vor dessen Entsorgung entfernt werden

Gebrauchte Filter: Wenn Sie keine nicht im Hausmiill erlaubten Substanzen
beinhalten, kénnen gebrauchte Filter liber den Hausmiill entsorgt werden.

Gebrauchte Batterien: Die mit dem Staubsaugerroboter mitgelieferten Batterien
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ZARUKA

«Tento spotrebi¢ je ur¢en pouze k pouziti v domacnosti. Zneuziti nebo poutZiti, které neni v
souladu s uvedenymi pokyny, zbavuje vyrobce veskeré zodpovédnosti a je diivodem pro zanik
zéruky.

« Pfed prvnim pouzitim spotfebice si peclivé prectéte pokyny k pouziti. PouZiti, které je v rozporu
s uvedenymi pokyny, zbavuje spole¢nost Rowenta veskeré zodpovédnosti.

BEZPECNOSTNi DOPORUCENI

Pro vasi bezpecnost bylo toto zafizeni vyrobeno v souladu
se véemi prislusnymi normami a zékonnymi ustanovenimi
(smérnice pro nizkonapétova zafizeni, elektromagnetickou
shodu a ochranu zivotniho prostredi atd.)

Toto zafizeni nesmi pouzivat osoby (vcetné déti) se
snizenymi télesnymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi nebo osoby postradajici potrebné
zkusenosti Ci znalosti, pokud nejsou pod dohledem
zodpovédné osoby nebo nebyly pouceny o zpisobu
pouziti zarizeni.

Je nutné dohlédnout na to, aby si déti za zadnych
okolnosti nehraly se zafizenim.

Tento pristroj mohou pouzivat déti starsi osmi let a
osoby se snizenymi télesnymi, smyslovymi nebo
mentalnimi schopnostmi a osoby postradajici
potiebné zkusenosti ¢i znalosti, pokud jsou v
pritomnosti zodpovédné osoby, ktera na né dohlizi,
nebo pokud byly fadné pouceny o bezpecném pouziti
spotiebice a pochopily vSsechna pripadna rizika.

Toto zarizeni nebylo konstruovano pro pouziti
osobami (vcetné déti) se snizenymi télesnymi,
smyslovymi anebo mentalnimi schopnostmi ani
jednotlivci postradajicimi zkuSenosti ¢i znalosti
tykajici se pouziti zafizeni, nejsou-li tyto osoby pod



dohledem odpovédné osoby, nebo pokud nebyly
pouceny o pouziti zafizeni. Doporucujeme
dohlédnout na to, aby déti nepouzivaly zarizeni jako
hracku.

Toto zafizeni mohou pouzivat déti starsi osmi (8) let a
osoby se snizenymi télesnymi, smyslovymi nebo
mentalnimi schopnostmi, ¢i osoby postradajici
potiebné zkusSenosti a znalosti, pokud jsou pod
fadnym dohledem odpovédné osoby, pokud byly
pouceny o bezpe¢ném pouziti zarizeni a pokud jsou
informovany o viech moznych rizicich. Je zakazano, )
aby si déti hraly se zafizenim jako s hrackou. Cisténi
ani udrzbu zarizeni neni dovoleno svérit détem,
pokud nejsou starsi osmi let a nejsou pod dohledem
odpovédné osoby. Pristroj a jeho napajeci kabel ulozte
mimo dosah déti mladsich 8 let.

1. Bezpecnostni pokyny

Pozorné si prectéte pfilozené informace a ulozte je na

bezpecné misto pro budouci referenci.

Va3 vysavac je elektrickym spotfebicem a mél by byt

pouZivan pouze za béznych provoznich podminek.

Nevysavejte vihké povrchy, kapaliny ani horké latky,

velmi jemné materialy (platina, cement, popel atd.),

velkou ostrou sut nebo strepy (sklo), skodlivé latky

(rozpoustédla, abraziva ...), agresivni latky (kyseliny,

Cistici prostredky ...) nebo hoflavé ¢i vybusné latky (na

bazi benzinu nebo alkoholu).

+ Pistroj ani jeho nabijeci zékladnu nikdy nenofte do vody
ani jiné kapaliny; zabrante postiikani zafizeni a jeho
zakladny vodou.

« Nevystavujte pristroj povétrnostnim vliviim a chrante jej
pred vlhkymi prostory a vihkem obecné.



« Neumistujte pristroj do blizkosti zdrojl tepla (trouby,
topna télesa nebo teplé radiatory).

- Baterie nevystavujte pokojové teploté vyssi nez 40 °C
(104 °F).

« Nikdy nerozebirejte zapnuty pfistroj.

«Robota nikdy nezapinejte bez pfipojené prachové
nadoby a spravné instalovaného pénového gumového
filtru k ochrané motoru.

« Spotiebi¢ nepouzivejte, pokud:

- doslo k jeho padu a je patrné jeho poskozeni, nebo
pokud nefunguje spravné.

- je poskozena jeho nabijeci zakladna nebo kabel nabijeci
zakladny. V takovém pfipadé neotvirejte pfistroj, ale
svérte jej nejblizSimu autorizovanému servisu Rowenta,
jelikoz k bezpecnému provedeni viech oprav je nutno
pouZzit specialni naradi.

Opravy smi vykonavat pouze odbornici a s uzitim

puvodnich nahradnich dild.

Svépomocné opravy provedené uzivatelem mohou byt

nebezpelné.

« Pouzivejte pouze plivodni, garantované pfislusenstvi
Rowenta (filtry, baterie ...).

Toto zafizeni je uréeno pouze k domacimu pouziti.

Spole¢nost Rowenta neruci za 3$kody zpusobené

nespravnym poutziti pfistroje nebo nedodrzenim pokyn(

uvedenych na pfilozeném letaku.

2. Napajeni

- Ujistéte se, ze napéti uvedené na technickém Stitku
nabijeci zakladny vaseho vysavace odpovida napéti v
elektrické zasuvce.

. Eatl?l’jlecizékladnu nikdy neodpojujte ze sité tahem za jeji

abel.



« Pokud je nabijeci kabel poskozen nebo pokud nabijeci
zékladna nefunguje: nepouzivejte zadnou jinou
nabijecku, nez je nabijecka dodana se zafizenim a obratte
se na autorizované servisni centrum pfipadné na
zakaznicky servis Rowenta.

3.Opravy

Opravy smi vykondvat pouze odbornici a s uzitim
pUvodnich ndhradnich dild. Opravy provedené uzivatelem
predstavuji bezpecnostnirizika a jsou divodem ke zruseni
zéruky ze strany vyrobce.

DULEZITA BEZPECNOSTNI UPOZORNENI @

Diilezité: Uéelem nasledujicich bezpeénostnich upozornéni je predejit ne¢ekanym
rizikiim bezpeénym a spravnym pouZitim produktu. Vystraha: Nedodrzeni pokynt
muze zpusobit smrtelny nebo vazny draz. Druha vystraha: Nedodrzeni pokyni mize
zpusobit vazny Uraz nebo materialni Skody.

Po piecteni pokyntl tyto uchovejte na bezpe¢ném misté, které je dostupné viem osobam
pouZzivajicim zafizeni.

Vystraha Pristroj neupravujte a nerozebirejte

Produkt ani jeho baterii nikdy nerozebirejte a neupravuijte, nejste-li autorizovany servisni technik.

Nedodrzeni tohoto pokynu miiZe byt pfi¢inou pozaru nebo poruchy zafizeni)

Umisténi elektrického napajeciho kabelu

Ujistéte se, Ze napéajeci kabel neni deformovany tihou tézkého predmétu, a Ze se nedotyka
zadného predmétu s ostrymi hranami (mohlo by dojit k pozaru nebo zasahu elektrickym
proudem). Nedotykejte se nabijecich koncovek.

Nedotykejte se nabijecich koncovek umisténych na nabijeci zdkladné a na hlavnim télese
spottebice. UdrZujte bezpe¢nou vzdalenost viech kovovych objektd (kovovych ty¢i nebo dratd,
ntizek atd.) od nabijecich koncovek (nedodrzeni tohoto pokynu muze zplsobit zasah elektrickym
proudem nebo poruchu zafizeni).

Nabijejte pouze robota

Baterii, adaptér ani nabijeci zdkladnu nepouzivejte pro jiny produkt nez robot ROWENTA (takové
jednani by mohlo zpUsobit poZar nebo poruchu zafizeni).

Zabrarite kontaktu s nevhodnymi pfedméty

Zabrante kontaktu adaptéru, nabijeci zakladny nebo hlavniho télesa robota s kapalinami,
Cepelemi nozli nebo piipinacky a pod. (takové jednéani by mohlo zptisobit poskozeni robota).
Nepouzivejte spotiebi¢ na nebezpecnych mistech

Robota nepouzivejte na vihké podlaze nebo v blizkosti nebezpecnych ¢i kiehkych objektd, jako
jsou svicky nebo sklenice (takové jednani by mohlo zpUsobit pozar nebo poruchu zafizeni).

(1]



Nouzové vypnuti

Pokud produkt vydava podivny zvuk nebo zapach ¢i dym, okamzité vypnéte hlavni vypinac (jako
prevenci rizika poZaru a poskozeni robota).

Do blizkosti robota neumistujte hotlavé latky

Do blizkosti hlavniho télesa robota neumistujte hoflavé latky, jako jsou benzin, fedidla atd., ani
silnd chemicka cinidla jako odmastovace, cistici prostiedky na koupelny, napoje atd. (takové
jednani by mohlo zplsobit pozar nebo poruchu zafizeni).

Manipulace se zastrckou

Zastrcky adaptéru se nikdy nedotykejte vihkyma rukama a pfi odpojovani ji pevné uchopte
(netahejte za kabel). Po vytazeni zastr¢ky z adaptéru drzte hlavni téleso tak, aby nedoslo ke
kontaktu s jeho kovovymi ¢astmi (zanedbani tohoto pokynu muize zplsobit zasah elektrickym
proudem).

Dodatek: Vzdy pfipojte nejprve nabijeci port, az pak AC napajeni ve zdi

Riziko padu

Robot ROWENTA je vybaven snimaci prazdného prostoru, které mu brani v padu. Nicméné,
mohou nastat situace, v nichZ jsou snimace prazdného prostoru méné ucinné, napriklad v blizkosti
hran tocitych schodd, tam, kde jsou v tésné blizkosti schod(i koberce, na kluzkém povrchu, nebo
kdyz dojde k uspinéni snimaca.

Druha vystraha

Chrarite své koncetiny

Kdyz je robot zapnuty, nepfiblizujte Zddnou ¢ast svého téla k jeho otvoru (zanedbani této vystrahy
mUze vést k Urazu nebo k poskozeni produktu).

Na spotfebi¢ nepokladejte Zddné predméty a nestoupejte na néj.

Nezapinejte robot ROWENTA, pokud na ném stoji nebo sedi dité a pokud je na néj polozeny
néjaky predmét. Nepouzivejte hlavni téleso, pokud dojde k jeho zachyceni o jiny objekt
(zanedbani této vystrahy miize vést k trazu nebo k poskozeni produktu).

Nepouzivejte produkt v mistech, ktera jsou pfilis vysoko nad podlahou

Nepouzivejte hlavni téleso v mistech, kde mu hrozi pad (nedodrzeni této vystrahy mize vést ke
zniceni produktu).

Sani vzduchu a trubice

Do otvoru pro séni vzduchu nebo trubice hlavniho télesa nevkladejte tyce ani koliky (nedodrzeni
tohoto pokynu miize vést k poskozeni produktu).

Odstranéni uviznutého objektu

Pokud dojde k uviznuti listu papiru nebo kapesniku ve vstupnim otvoru, rychle jej odstrarite
(nedodrzeni tohoto pokynu muize vést k trvalému poskozeni produktu).

Pred ¢isténim zaviete dvefe

Pred zacatkem vysavani zaviete dvere na balkdn a do koupelny/toalety (nedodrzeni tohoto
pokynu muze vést k trvalému poskozeni produktu).

Velmi malé déti

Nepouzivejte robot v mistnosti, kde spi nebo odpocivaji velmi malé déti (nedodrzeni tohoto
pokynu muze vést k Urazu).



Kontrola prachové nadoby

Robota nepouzivejte, pokud je prachova nadoba plna (nedodrzeni tohoto pokynu muize vést k
poruse produktu).

Nizké a vysoké teploty

Nevystavujte robota nizkym (méné nez -5 °C nebo 23 °F) ani pfilis vysokym (vice nez 40 °C nebo
104 °F) teplotam po delsi ¢asovy Usek (nedodrzeni tohoto pokynu mlze vést k poruse produktu).
Pouzivejte pouze v interiérech

Robota pouzivejte pouze v interiérech (jinak miizete produkt poskodit).

Razy

Zabrarite plisobeni velkého tlaku na robota i jeho padu (nedodrzeni tohoto pokynu muize vést k
Urazu nebo k poskozeni produktu).

Nepouzivejte na pfilis vysoky nabytek.

Robota nepouzivejte na vysokém a tizkém nabytku, jako jsou skiiné nebo vitriny, lednice, stoly a
pod. (nedodrzeni tohoto pokynu muize vést k Urazu nebo k poskozeni produktu). @
Spotiebi¢ pouzivejte jen na podlahu, z niz byly odstranény viechny mensi predméty

Zvednéte a odstrarite viechny predméty, které se nachazeji na podlaze. Béhem vysavani by mohly
zpUsobit potize (napfiklad drobné koberce, nité a $ndirky, hiebiky a podobné).

Uklidte sperky

Uklidte vechny drobné predméty, které by mohl robot vysat - napfiklad nausnice a dalsi Sperky
- (dojde-li k jejich vysani, mize byt poskozen jak $perk, tak robot samotny).

Vypnéte privod elektrického proudu

V piitomnosti ditéte nebo zvitete, které neni v ochranné schrané nebo na voditku, vypnéte pfivod
elektrického proudu.

Po vypnuti piivodu elektrického proudu odstrarite viechny cizorodé predméty

Instalace nabijeci zakladny

Instalujte nabijeci zakladnu na misto, kde ji bude robot moci snadno najit.

Voda / Cistici prostiedky
Do robota nelijte vodu ani ¢istici prostiedky (takové jednani mize vést k poruse piistroje).



POPIS

1. Robot Rowenta (HORNi CAST) e. Rezim Smart *
a. START/STOP f. Rezim Random
b. Rezim g. Rezim Spot
c. Nabijeni h. Rezim Manual
d. Okno boc¢niho snimace i. Prepinac saciho vykonu (P1, P2, P3)
e. Naraznik j. Cas
f. Otevirani-logo k. Rozvrh (Programovani)
g. Diodovy displej I Denni ¢isténi
2. Diodovy displej (nebo 1g) m. Jazyk*
a. ReZim Smart n. Ztlumit
b. Rezim Random 0. Nabijent
¢. Rezim Spot 5. Nabijeci zakladna
d. lonizétor podlahy * a. Dioda nabijeni
e. Nabiti baterie b. Dioda napajeni
f. Cas 6. Prachova nadoba
g.Rozvrh a. Prachova nadoba
h. Denni cisténi b. Tlatitko k otevieni krytu nadoby
i. Nabijeni c. Kryt prachové nadoby
j. Ztlumit o d. Rukojet
3. Robot Rowenta (SPODNi CAST) e. Pénovy filtr
a. Hlavni vypinac f. Filtr (H)EPA *
b. Kloubovy kartac g. Kryt filtru (H)EPA
. Postranni kartac 5
d. Podlahové snimace 7 Atiapte'r .
e. Nabijeci desti¢ka 8. Pénovy filtr
f. Prostor baterie 9. Filtr (H)EPA*
4. Délkovy ovlada¢ 10.Dva (2) postranni kartace *

a. Zapnuti/ Usporny rezim
b. Smérova tlacitka

c. Start/Pauza

d. Stop

11.Virtualni bariéra *

NAVOD K POUZITI

Instalujte nabijeci zakladnu (5)

Pfipojte adaptér k nabijeci zakladné

Pfipojte adaptér (7) do zasuvky umisténé na zadni strané nabijeci zakladny a do slotu zapojte elektricky
kabel. (Obr. 1)

Instalujte na rovném povrchu

Nabijeci zakladnu umistéte ke sténé a na rovny povrch. (Obr. 2)

Instalujte ji na misté, na kterém se nenachazi zadné fyzické prekazky

Instalujte nabijeci zékladnu na misto bez prekazek (v¢etné koberct) a to tak, Ze nalevo i napravo
ponechate pfinejmensim metr a vepfedu aspori 2 metry volného prostoru. (Obr. 3)

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelli nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



Umisténi elektrického kabelu
Kabel umistéte podél stény. (Obr. 4)3

Pouziti nabijeci zakladny
1. Kabel nabijeci zékladny ponechte trvale zapojeny (funkce automatického nabijeni
nebude k dispozici, pokud neni nabijeci zékladna zapnutd - ON).

2. Nabijeci zékladnu instalujte na misté, kde ji robot bude moci snadno najit (nachazi-li se
v rohu nebo na misté, kde neni snadné ji nalézt, nebude robot ROWENTA schopen
lokalizovat ji).

Zapnuti a vypnuti robota ROWENTA (hlavni vypinac)(3a) (Obr. 5)

Otocte hlavni téleso a presvédcte se, Ze je hlavni vypinac¢ zapnuty (ON)
Pokud je vypinac vypnuty (OFF), zapnéte jej.

Pouziti hlavniho vypinace

1. Produkt je dodavan s hlavnim vypina¢em pfepnutym do polohy OFF.

2. Po kazdém zapnuti hlavniho vypinace dochazi k restartu viech funkci robota.

3. Po kazdém vypnuti hlavniho vypinace jsou deaktivovany viechny funkce, véetné funkci
na dalkovém ovladaci. Proto je lepsi nechat jej zapnuty, s vyjimkou nékolika piipadti (viz

¢ast Bezpecnostni pokyny).

4. Robot mUze byt nabijen, i pokud je hlavni vypinac vypnuty.

5. Kdyz hlavni vypinac sviti a robot neni pouzivan po dobu 10 minut, pfepne se pfistroj do
Usporného rezimu.

Zapnuti spotiebice

Zanuti spotrebice pomoci dalkového ovladani (4)
Stisknéte tlacitko <POWER> (4a) na dalkovém ovladaci
Zapnuti spotfebice na hlavnim télese

Stisknéte tlacitko < START/STOP > (1a) na hlavnim télese

Vypnuti spotiebice

Vypnuti spotiebice pomoci dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko <POWER> na dalkovém ovladaci.

Robot se zastavi a prejde do Usporného rezimu.

Vypnuti spotfebice na hlavnim télese

Dlouze (po dobu aspori jedné sekundy) stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese.
Robot se zastavi a piejde do Usporného rezimu.

Start/Stop cisténi

Start/Stop pomoci dalkového ovladani

Vyberte rezim ¢isténi podle uspofadani domu stisknutim tlacitek <SMART (4e), RANDOM (4f)
nebo SPOT (4g)> na dalkovém ovladaci. Stisknéte tlacitko <START/PAUSE> (4c) na dalkovém
ovladaci. Proces vysavani se spusti po zadani hlasového piikazu.

Stiskem tlacitka <START/PAUSE> na dalkovém ovladani béhem ¢isténi pozastavite praci robota.
Stiskem tlacitka <STOP> (4d) na dalkovém ovladaci béhem cisténi ukoncite praci robota.

(=]



Start / Stop z hlavniho télesa

Vyberte rezim ¢isténi podle vasich potieb stiskem tlacitka <MODE> (1b) na hlavnim télese
spotrebice.

Stiskem tla¢itka <START/STOP> na hlavnim télese se automaticky spusti proces vysavani.
Stiskem tlacitka <START/STOP> na hlavnim télese béhem cisténi se robot zastavi.

Z podlahy odstrarite vsechny predméty, které by mohly branit procesu vysavani.

Nabijeni spotiebice

Inteligentni automatické nabijeni v rezimu Smart

Tato funkce umoznuje automatické nabijeni robota po kazdém dokonceni ¢isténi nebo v piipadé,
Ze je dobiti baterie nizké. Robot se sdm automaticky pfipoji k nabijeci koncovce.
Automatické nabijeni v rezimu Random

Tato funkce umoziiuje automatické nabijeni robota, kdyz je dobiti baterie nizké. Robot se sam
automaticky pripoji k nabijeci koncovce.

Jakmile se robot automaticky pfipoji k nabijeci zakladné, zkontrolujte stav diodového displeje
(1g nebo 2) a piesvédcte se, ze nabijeni probiha spravné.

Stav diodového displeje Napajeni (5a) Nabiti (5b)
ZAPNUTO Cerveny Bily
Nabijeni Cerveny Cerveny
Nabijeni ukonc¢eno Cerveny Modry
Spousténi Cerveny

Nabijeci zdkladnu nikdy nepokladejte na koberec.

Nabijeci zékladnu nikdy neumistujte na pfimé slune¢ni svétlo nebo pobliz zdroje tepla.
Pokud automatické nabijeni nepracuje spravné, provedte nasledujici kontrolu: Vypnéte
a znovu zapnéte hlavni vypinac.

Odpojte a znovu pripojte kabel nabijeci zékladny.

Presvédcte se, Ze nejsou ucpana okna snimacu, pak osuste hlavni téleso robota a jeho
nabijeci zékladnu suchym hadrem (nez robota dtkladné osusite, nezapomerite vypnout
hlavni vypinac i robota).

Presvédcte se, Ze se v blizkosti nabijeci zékladny nenachazi zadna prekazka, napiiklad
predmét odréazejici svétlo, Zidle a pod.

Manualni nabijeni
Metoda 1. Pouziti dalkového ovladace
1. Stisknéte tlacitko <CHARGE> (40) na dalkovém ovladaci

Metoda 2. Rucni pfipojeni robota k nabijeci koncovce (Obr. 6)

1. Robota ru¢né pesurite k nabijeci zakladné.
2. Zapnéte nabijeci stanici a pfipojte konektory robota ke konektoru nabijeci zakladny.
3. Stav ukazatele LED by mél byt stejny jako u funkce automatického nabijeni.

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelli nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



Metoda 3. Pfesunuti robota do blizkosti nabijeci zakladny pro automatické

nabijeni.

1. Robota presurite do mista vzdaleného od nabijeci zékladny méné nez 3 metry a presvédcte se,
Ze je nabijeci zdkladna zapnuta.

2. Stisknéte tlacitko <CHARGE> (1¢) na hlavnim télese spotiebice nebo na dalkovém ovladaci.

3. Robot rozpozné nabijeci zékladnu, sém se k ni pfipoji a automaticky se zacne nabijet.

Cistici rezimy 5
- Rezim Smart * (inteligentni ¢isténi)

Slouzi k dennimu ¢isténi jednoduse usporadanych prostor (ideéIni pro spofe zafizené a/nebo
prazdné mistnosti).

Robot se pohybuje prostorem jedine¢nym zplisobem, ktery umoziuje vysat kazdou plochu
prostoru pouze jednou.

Rezim Smart vyberte, kdyz je robot pfipojen k nabijeci zékladné.

Pouziti dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko <SMART> na dalkovém ovladadi; Cistici rezim se prepne na Smart. Stisknéte @
tlacitko <START/PAUSE> na dalkovém ovladaci; proces vysavani se automaticky spusti.
Béhem ¢isténi stisknéte tlacitko <STOP> na dalkovém ovladaci; robot se zastavi na hlasovy piikaz.

Pouziti tlacitek na hlavnim télese

Stisknéte tla¢itko <MODE> na hlavnim télese a vyberte rezim Smart.

Stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese, proces vysévani se automaticky spusti.
Zpréava "Zahdjit inteligentni ¢isténi"

Béhem cisténi stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese a robot se zastavi.

- Rezim Random (nahodny)

Slouzi pro intenzivni ¢isténi (idedIni pro husté zafizené a/nebo preplnéné mistnosti). Robot se
pohybuje nahodné, dokud se baterie nevybije.

Pouziti dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko KRANDOM> na dalkovém ovladadi; rezim ¢isténi se prepne na rezim Random.
Stisknéte tla¢itko <START/PAUSE> na dalkovém ovladaci; proces vysavani se automaticky spusti.
Béhem ¢isténi stisknéte tlacitko <STOP> na délkovém ovladadi a robot se zastavi.

Pouziti tlacitek na hlavnim télese

Stisknéte tlacitko <MODE> na hlavnim télese a vyberte rezim Random.
Stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese; proces vysavani se automaticky spusti.

- Rezim Spot (cilené cisténi)

Pro lokalizované vysévani.

Robot vykonava spiralovy pohyb o priiméru pfiblizné jednoho metru, aby intenzivné vycistil
predem definovanou oblast.

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelt nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



Pouziti dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko <SPOT> na dalkovém ovladaci; rezim Cisténi se zméni na Spot.

Zpréva "Rezim Spot "

Stisknéte tlacitko <START/PAUSE> na dalkovém ovladadi; proces vysavani se automaticky spusti.
Béhem ¢isténi stisknéte tlacitko <STOP> na dalkovém ovladaci a robot se zastavi.

Pouziti tla¢itek na hlavnim télese

Stisknéte tlacitko <MODE> na hlavnim télese a vyberte rezim Spot.
Stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese; proces vysavani se automaticky spusti.
Béhem cisténi stisknéte tlacitko <START/STOP> na hlavnim télese a robot se zastavi.

Rezim Manual

Robot se pohybuje na zékladé piikazli udilenych prostfednictvim dalkového ovladace
Pohybovéni robotem pomoci dalkového ovladace

Stisknéte tlacitko <MANUAL > (4h) na dalkovém ovladaci.

Pomoci smérovych tlacitek 4, », a (4b) na dalkovém ovladaci pohybuijte robotem do
pozadovaného sméru.

ROZVRH (PROGRAMOVANI)
Robota Ize naprogramovat tak, aby vysaval v urcity cas, dokonce i kdyz nejste doma.
- Nastaveni aktualniho ¢asu

VYSTRAHA: Robota Ize naprogramovat, jen kdy? je v nabijeci zdkladné a kdyz je

nabijeci zakladna pfFipojena do elektrické sité.
Pokud chcete naprogramovat rozvrh vysavani, budete nejprve muset zadat aktualni ¢as.

Pouziti dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko <TIME> (4j) na délkovém ovladani.

Stisknéte tlacitka pfidat nebo ubrat 4, », a nadalkovém ovladacia nastavte aktualni hodinu.
Stisknéte tlacitko <TIME> na dalkovém ovladaci (nastaveny ¢as zacne blikat)

Stisknéte tlacitka pfidat nebo ubrat 4 , », a nadalkovém ovlada¢ia nastavte aktudlni minutu.
Stisknéte tlacitko <TIME> na dalkovém ovladaci (nastavena minuta za¢ne blikat na znameni toho,
Ze byla zaznamenana)

Funkci Time Ize obsluhovat pouze z dalkového ovladace.
Pokud je robot naprogramovan, aby v danou chvili vysaval, neni mozno nastavit aktualni
cas.

Naprogramovany cas se zobrazi na diodovém displeji.
Béhem nastaveni ¢asovace jsou viechny ostatni funkce vypnuty. Chcete-li pouzit dalsi
funkce, zruste programovani.

Nastaveni ¢casového rozvrhu

VYSTRAHA: Robota je mozno naprogramovat, jen kdyZ je ptipojen k nabijeci

zakladné a kdyz? je nabijeci zakladna ptipojena do elektrické sité.
Po zadéni aktualniho ¢asu mUzete nastavit ¢as pro vykonani automatické ¢istici funkce.

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelli nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



Pouziti dalkového ovladani

Stisknéte tlacitko <PROG> (4k) na dalkovém ovladaci.

Stisknéte tlacitka pfidat nebo ubrat 4 , » , a na dalkovém ovladaci a nastavte

aktualni cas.

Stisknéte tlacitko <PROG> na dalkovém ovladaci (minutovy Udaj za¢ne blikat)

Stisknéte tlacitka pfidat nebo ubrat 4 , P, a nadalkovém ovladaci a nastavte aktualni minutu.
Stisknéte tlacitko <PROG> na délkovém ovladaci (nastaveny cas rozvrhu za¢ne blikat na znameni,
Ze byl zaznamenan)

Programovani zrusite stiskem tlacitka <STOP>.

Funkci Schedule (rozvrh) Ize obsluhovat pouze z délkového ovladace.

Na diodovém displeji se zobrazi ikona rozvrhu (2g).

Denni ¢isténi
VYSTRAHA: Robota je mozno naprogramovat, jen kdy? je p¥ipojen k nabijeci
zakladné a kdy? je nabijeci zakladna ptipojena do elektrické sité.

Aktivovani této funkce zpUsobi, Ze robot zacne ¢isténi kazdy den ve stanoveny ¢as. Nejprve je
v8ak nutné nastavit ¢as pro funkci denniho ¢isténi.

Stisknéte tlacitko <DAILY> (4l) na délkovém ovladaci.

Programovani zrusite stiskem tlacitka <DAILY > na dalkovém ovladaci. Funkce Daily Cleaning
(denni ¢isténi) je dostupna pouze prostrednictvim dalkového ovladace. Ikona denniho cisténi
(2h) se zobrazi na diodovém displeji.

Riizné funkce

Rizeni saciho vykonu

Tato funkce slouzi k ovladani saciho vykonu robota.

Chcete-li zvysit saci vykon, stisknéte tla¢itko <POWER >.(4i) SniZeni saciho vykonu docilite stiskem

tla¢itka <POWER >.(4i)

Jsou tfi irovné saciho vykonu, které umoznuji prizptisobit praci robota konkrétnimu typu podlahy:
P1 (minimalni) pro hladké podlahy
P2 (stfedni) pro hladké podlahy se sparami (parkety, dlazdice, atd.) (vychozi Groveri vykonu)
P3 (maximalni) pro koberce a tenké rohoze

Koberce a rohoze nesmi byt silnéjsi nez 1,5 cm.

(Poznédmka 1. Na tmavych podlahdch nebo tuhych kobercich nemusi ¢isténi dopadnout dle

ocekavani.

Poznamka 2. Na kobercich nemusi pracovat postranni kartac dle ocekavani a mize je dokonce

poskodit.)

Zvuky*

Stisknéte tla¢itko <MUTE> (4n) na dalkovém ovladadi.

Pro zruseni funkce Mute (ztlumit) stisknéte tla¢itko <MUTE > na dalkovém ovladaci.

Jazyk*

Pro vybér jazyka stisknéte tlacitko <LANG> (4m) na délkovém ovladaci. Hlasové piikazy lze

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelt nebo patii k volitelnému pfislusenstvi

)



Instalace virtualni bariéry *(11)

Instalace baterie

Otevrete kryt baterie (11e) umistény ve spodni ¢asti zafizeni a vlozte baterii.
Radné zavfete kryt baterie tak, aby se ozvalo zacvaknuti.

Instalace virtualni bariéry

Pouzitim virtualni bariéry mizete omezit oblast, kterou bude robot distit.
KROK 1. Pomoci prepinace nastavte omezeni vzdalenosti. Dioda napajeni (11b) se pii prepnuti
na nizky nebo vysoky signél zapne.

Nastaveni prepinace (11d) |Vzdalenost

Nizky signdl ¥ Priblizné 1~2m
Vysoky signal ‘Q‘ Pfiblizné 2~3m

KROK 2.Umistéte zafizeni do vzdalenosti pfiblizné 30 cm od mista, do kterého chcete omezit
pristup. Zafizeni umistéte ve sméru, kterym chcete vytvorit virtualni bariéru a presvédcte
se, ze pred nim nejsou zadné prrekazky. Opacny konec zafizeni by se mél dotykat fyzické
(skutecné) stény.

Rezim spanku

Po 2 hodinach prejde virtudini bariéra automaticky do rezimu spanku a dioda napajeni zhasne.

Virgljélnf bariéra se automaticky probudi z rezimu spanku, jakmile se k ni robot béhem ¢isténi

priblizi.

Kdyz je virtualni bariéra v rezimu spanku, robot muze piejet pfes virtualni sténu, pokud dostane

prikaz k manuélnimu nabijeni.

Pouziti virtualni bariéry

1. NepouZzivejte dvé nebo vice navzéjem blizkych virtudlnich bariér k vytvoreni delsi stény nebo
k vymezeni ¢isténé oblasti.

2.Virtudlni bariéra nepracuje v manualnim a bodovém ¢isticim reZzimu (Manual a Spot).

3. Piisobenim zéafeni halogenovych lamp nebo piimého slune¢niho svétla mize dojit k oslabeni
signalu infracerveného vysilace/pijimace.

4. Roboticky cisti¢ vyuziva tfi typy infracervenych zafizeni a posledni signalni zafizeni nemusi
pracovat spravné, pokud je pred né umisténo prioritni signalni zafizeni.

5. Pouziti vSech tii zafizeni na malém prostoru mize zmast infracervené signély a zpusobit
nespravnou funkci spotfebice.

6. Udrzujte urcitou vzdalenost virtualni bariéry od nabijecky, protoze pokud se virtualni bariéra
nachazi v blizkosti nabijeci zakladny, mlize rusit automatické nabijeni.

7. PoufZiti vice nez jedné virtualni bariéry na malém prostoru miize zpusobit nespravnou funkci.

8. Pokud je energie baterie nizka, za¢nou blikat svételné diody. Vymeérite baterii.

9. Pokud zafizeni delsi dobu nepouzivéte, vyjméte z néj baterii. Na skody zplisobené vytecenim
baterie se nevztahuje zaruka.)

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelli nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



lonizator podlahy (2d)*

lonizétor podlahy ¢isti vzduch v drovni podlahy a odstrariuje z néj $kodlivé prvky, jako jsou roztoce,
bakterie a viry.

CISTENI A UDRZBA
Cisténi
Cisténi oken snimac

Zajistéte, aby byla okna snimact vzdy Cistd a zbavena vlhkosti; pouzijte k tomu mékky suchy hadr.
Cizorodé ¢astice mohou zplsobit poruchu zafizeni.

Vycistéte okoli okna bo¢niho snimace. (1d) (Obr. 7)
Pomoci vatové tycinky vycistéte tii okna podlahovych snimacii (3d). (Obr. 8)

Cisténi nabijeci desticky (3e) (Obr. 8)
Vypnéte hlavni vypina¢ a pomoci vatovych tycinek vycistéte obé nabijeci desticky. @

Cisténi kloubového kartace (3b) (Obr. 9)

Kloubovy kartac cistéte ¢asto pomoci ¢istého, navlhéeného hadru.

Nelijte ani nerozprasujte vodu na vnéjsi ¢asti robota ani jej necistéte pomoci agresivnich latek,

jako jsou benzen, fedidla nebo alkohol.

Cisténi robota

Saci vykon nebo Zivotnost zafizeni se mohou snizit a zkratit v disledku nedodrzeni fadnych

postuptl pfi ¢isténi robota. Proto dbejte na dodrzovéni nize uvedenych pokynu:

1. Po kazdém pouziti vyprazdnéte prachovou nadobu.

2.Pokud je prachovy filtr ((H)EPA)) znecistény, vycistéte jej pomoci vysavace nebo mékkého
kartacku.

3. Odstrante vsechny cizorodé latky z oken snimacti (bo¢ni snimac, podlahové snimace).

- Cisténi prachové nadoby (6)

Stiskem tlacitka s logem (1f) otevrete kryt hlavniho télesa a podle nakresu na obrazku odejméte
prachovou nadobu. (Obr. 10)

Stisknéte tlacitko k otevreni vika prachové nadoby (6b) a oteviete viko (6¢), jak znazormuje
ilustrace. (Obr. 11)

Prachovou nadobu vyprazdnéte do odpadkového kose. (Obr.12)

Tésnéni prachové nadoby otfete hadrem.

Cisténi filtru (H)EPA (6f)

Odejméte filtr (H)EPA umistény v predni ¢asti prachové nadoby a odejméte i kryt filtru (H)EPA (69)
(Obr.13)

Lehkym poklepanim dlani ruky na filtr nad odpadkovym kosem zbavte filtr usazeného prachu.
(Obr. 14)

Vystraha: Filtr nevyplachujte vodou. Voda miiZe poskodit motor robota.

*V zavislosti na modelu: tyto systémy jsou specifickou vybavou nékterych modelt nebo patii k volitelnému pfislusenstvi



Cisténi pénového filtru (6e)

Odstrarite pénovy filtr (umistény za filtrem (H)EPA), jak znazornuje ilustrace. (Obr. 15)

Filtr lehce oplachnéte tekouci vodou a pred opétovnou montézi jej nechte schnout alespor 12
hodin. (Obr. 16)

Vyména riznych soucasti

Vymeéna filtru (H)EPA

V pfipadé nenormélniho hluku nebo potizi béhem vysavani zkontrolujte filtr (H)EPA a pokud je
ve $patném stavu, vyménite jej.

Odejméte kryt filtru (H)EPA.

Filtr (H)EPA je vyménitelnou soucasti pfislusenstvi. Novy filtr je mozno zakoupit v nékterém z
nasich servisnich stredisek.

Vyména kloubového kartace (Obr. 17)

Uvolnéte 4 Srouby na desce kloubového kartace a odejméte desku.

Z desky demontujte kloubovy kartac.

Na desku umistéte novy kloubovy karta¢ a znovu jej namontujte. Postupujte jako vyse, jen v
opacném poradi.

Vyména postranniho kartace (3c) (Obr. 18)

Uvolnéte 1 Sroub na postrannim kartaci.

Z desky demontujte postranni kartac.

Na desku umistéte novy postranni karta¢ a znovu jej namontujte. Postupujte jako vy3e, jen v
opacném poradi.

RESENI POTIZI A CHYBOVE KODY

1. Doporucené umisténi nabijeci stanice

Jak umistit nabijeci stanici najdete na nasledujicich obrazcich.

Prazdny prostor vétsi nez 1 m po strandch nabijecky

Prazdny prostor vétsi nez 2 m pred nabijeckou

Je vyhovujici ponechat vétsi vzdalenost mezi prekazkou a nabijeckou. Staci 3 m.

Pokud signal nabijecky narazi na zrcadlici prekazku/sténu (zrcadlo nebo okno), mize se robot
chovat nestandardné.

2. Doporucené umisténi virtualni zabrany

Jak umistit virtuaIni sténu najdete na nasledujicich obrazcich.

Prazdny prostor vétsi nez 30 cm pied chranénou oblasti

Nepouzivejte vice nez dvé virtualni stény najednou.

Konec signélu virtualni zabrany je tfeba ukoncit. To znamena, Ze konec virtualni zabrany musi
dosahnout jakékoliv stény/prekazky.

Pokud konec signalu virtualni zabrany narazi na zrcadlici pfekazku/sténu (zrcadlo nebo okno),
mUze se robot chovat nestandardné.

Kolem virtudIni zébrany by nemély byt zadné prekazky.

VirtudIni zdbrana by neméla byt za zdi.

3. Pozor: Podminky umisténi mezi nabijeci stanici a virtualni zabranu
Na umisténi nabijeci stanice a virtulni zébrany v jeji blizkosti se vztahuiji jistd omezeni.
Nahlédnéte na nasledujici obrazky.



Virtudlni zdbrana musi byt umisténa dale nez 3 m od nabijecky (Obr. 57).

Rovnéz neni dobre, aby jednotlivé signély sdilely spole¢nou oblast, i kdyz je vzdalenost mezi

nabijeckou a virtualni zabranou vice nez 3 m.

Pokud signal virtualni zabrany blokuje nabijecku, robot se uz nemize k nabijecce nikdy vratit.

V pfipadé poruchy provedte nasledujici kontrolu:

Potiz

Zkontrolujte nasledujici

Reseni

Pred zapnutim

Je zapnuty hlavni zdroj proudu?

Zapnéte hlavni zdroj proudu.

Je na kole zachycena nit nebo jiny
objekt?

Uvizlo zafizeni kvili rozdilu v Grovni
podlahy?

iggléﬁ‘éysri‘éir.‘é Kontrolka baterie bliki modfe v | Nabijte robota manualné.

Pracie | intervalu jedné sekundy. Ovladejte pristroj pomoci tlacitek na
Zkontrolujte baterii dalkového | hlavnim télese; pokud to funguje,
ovladace. vyménte  baterii  dalkového

ovladace.
Po zapnuti funkce | Kontrolka baterie blikd modre v |Nabijte robota manualné
vysavani robot intervalu jedné sekundy. Vypnéte hlavni zdroj proudu a
nepracuje.

odstrante nité nebo jiné uviznuté
predméty.

Zvednéte robota a presurite jej.

Nizky saci vykon.

Je plnd prachova nadoba?

Jsou v okoli otvoru zachycené
cizorodé latky?

Jefiltr (H)EPA cisty?

Vypnéte hlavni zdroj proudu a
vycistéte prachovou nadobu.

Vypnéte hlavni zdroj proudu a
odstrante z otvoru viechny cizorodé
latky.

Robot nemuze Je zapojeny kabel nabijeci| Zapojte nabijeci zakladnu.
najit nabfjec zakladny? Odstrarite pfedméty z okoli nabijeci
zékladnu. Je v blizkosti nabijeci zékladny | zakladny.
néjaky predmet? Vypnéte zdroj proudu a vycistéte
Jsou na nabijecich koncovkach | nabijecku
néjaké cizorode latky? Zapnéte adaptér nabijeci zakladny.
Je zapnuty adaptér nabijeci
zékladny?
Zadny  hlasovy Stisknéte tla¢itko <MUTE > na
prikaz délkovém ovladaci.




Kéd

Popis

Co ma uzivatel udélat

E-01  |Chybi prachova nadoba 1. Zkontrolujte, Ze je vloZena prachova nadoba.
E-02  [Nizkd baterie 1. Zkuste nabit robota
E-03  [Chyba zafizeni :Svisly 1.Vycistéte okna svislého snimace pod
snimac robotem
E-04 |Chyba zafizeni :Naraznik |1.Zjistéte, zda v nédrazniku neuvizl néjaky
predmét
E-05 |Chyba zafizeni :PSD 1. Vycistéte predni okna
E-06 |Chyba zafizeni : Gyro 1.Vypnéte a znovu zapnéte
snimac )
E-07 |Chyba zafizeni: Hnaci 1.Zjistéte, zda v kolech neuvizl néjaky Xéﬁfmjg
motor predmét u opravu
E-08 [Chyba zafizeni:Nabijeni |1. Vycistéte nabijeci koncovku robota a
nabijeci zékladny
2. Vypnéte a znovu zapnéte
E-09 |Chyba zafizeni: Bo¢ni kartac |1. Zjistéte, zda v kartacich neuvizl néjaky
predmét
E-10  |Chyba zafizeni: Saci motor |1. Zjistéte, zda néco neblokuje saci otvor.

N

Vypnéte a zkuste to znovu po deseti
minutach




SPECIFIKACE

Kategorie Typ Rozmér Popis
Sitka 360 mm
. Délka 360 mm
Rozméry a hmotnost —
Vyska 95 mm
Hmotnost 3kg
ROBOT ROWENTA s s . Li-lon 14,4V
Elektrické udaje Baterie 2400 mAh
Kap. prach. nadoby 600 cm?
Cas nabijeni 35h
Cas ¢igténi Az 135 min
Sitka 210 mm
Nabijeci zékladna pro . Délka 108 mm
robot ROWENTA Rozméry a hmotnost Vyeka Tomm
Hmotnost 0,7kg
. " ca.100~240V
4 Vstupni napéti
Ad;gﬁ;ﬁ?: tu Elektrické udaje pninap (50/60 Hz)
Vystupni napéti cc.19V,1,5A
Dalkovy ovladac Baterie AAA x2

LIKVIDACE/ZIVOTNI PROSTREDI

Obal: Obal chrénici vas spottebic je vyroben z recyklovatelnych materialt neskodnych pro Zivotni

prostiedi. Nepouzivany obal je nutno zlikvidovat na sbérnych mistech k tomu urcenych.

Pouzity spotiebic: Spotfebi¢ nelikvidujte v rdmci smésného domovniho odpadu. Obsahuje totiz
fadu cennych nebo recyklovatelnych materiald a proto by mél byt odevzdan prodejci nebo do

recykla¢niho sttediska k dalSimu zpracovani.

Myslete na zivotni prostiedi!

hid

Pouzité filtry: Vzhledem k tomu, Ze neobsahuji zZddné latky nepfipustné pro domovni
odpad, poutzité filtry mUzete likvidovat v ramci smésného domovniho odpadu.

Pouzitd baterie: Pfed likvidaci Cisticiho robota je nutno vyjmout z néj baterii.
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ZARUKA

«Tento pristroj je ur¢eny len na domace poutzitie; akékolvek nevhodné pouZzitie alebo pouZitie,
ktoré nie je v stlade s pokynmi zbavuje spoloc¢nost akejkolvek zodpovednosti a zaruky sa zrusia.

« Pred prvym pouZitim tohto pristroja si dokladne prestuduijte tento navod: pouZitie, ktoré nie je
v stllade s pokynmi zbavi spolo¢nost Rowenta akejkolvek zodpovednosti.

BEZPECNOSTNE ODPORUCANIA

Z bezpecnostnych dévodov je tento pristroj vyrobeny v
sulade s platnymi normami a predpismi (nizke napatie,
elektromagneticka kompatibilita, smernice o zivotnom
prostredi atd’).

Tento pristroj by nemali pouzivat osoby (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, senzorickymi alebo
mentalnymi schopnostami, ani osoby, ktoré nemaju
na to skusenosti alebo vedomosti, pokial nie st pod
riadnym dozorom alebo zaskolené o tom, ako
pouzivat pristroj.

Je potrebné dohliadat na deti, aby ste si boli isti, Ze sa
nehraju s pristrojom.

Tento pristroj mozu pouzivat deti nad 8 rokov a osoby
so znizenymi fyzickymi, senzorickymi a mentalnymi
schopnostami a osoby, ktoré nemajti na to skusenosti
alebo vedomosti, ak st pod riadnym dozorom alebo
ak v plnej miere pochopili savisiace rizika.

Tento pristroj nie je urceny na pouzitie osobami
(vratane deti) so znizenymi fyzickymi, senzorickymi
alebo mentalnymi schopnostami, ani osobami, ktoré
nemaju skdsenosti na to, ako pouzivat pristroj alebo
vedomosti o jeho pouzivani, pokial' nie si pod
dozorom zodpovednej osoby alebo im neboli
poskytnuté riadne pokyny. Odportica sa dohliadat na
deti, aby ste si boli isti, ze sa nehraju s pristrojom.



Tento pristroj mozu pouzivat deti nad 8 rokov a osoby
so znizenymi fyzickymi, senzorickymi a mentalnymi
schopnostami a osoby, ktoré nemajui na to sktisenosti
alebo vedomosti, ak si pod riadnym dozorom
zodpovednej osoby, alebo ak im boli poskytnuté
pokyny tykajuce sa bezpecnosti pristroja a vysvetlené
vietky suvisiace rizika. Pristroj nie je uréeny na hranie
pre deti. Cistenie a starostlivost pouzivatelom by
nemali vykonavat deti, ak nemaju minimalne 8 rokov
alebo ak nie su po dozorom. Pristroj a jeho kabel
umiestnite mimo dosahu deti do 8 rokov.

1. Bezpecnostné opatrenia

Precitajte si pozorne pribalovy letdk a odlozte si ho na (s8)

bezpecné miesto, aby ste si ho mohli precitat aj v

buducnosti.

Va3 vysavac je elektricky pristroj: mal by sa pouzivat len v

normalnych podmienkach.

Nevysavajte vihké povrchy, tekutiny ziadneho druhu,

horuce latky (platinu, cement, prach atd.), velké ostré

odpady (sklo), nebezpecné vyrobky (rozpustadla,

abraziva...), agresivne produkty (kyseliny, Cistiace

latky...) alebo horlavé ¢i vybusné materialy (na baze

plynu alebo alkoholu).

» Nikdy neponarajte pristroj ani jeho nabijaciu zakladru do
vody ani inych kvapalin a nestriekajte na ne vodu.

+ Nikdy nevystavujte pristroj vonkajsim podmienkam a
udrziavajte ho mimo vlhkych miest.

+ Neukladajte pristroj vedla zdroja tepla (rury, vykurovacie
zariadenia alebo teplé radiatory).

+ Nevystavuijte batérie izbovej teplote nad 40 °C (104 °F).

« Pristroj nerozoberajte, kym je zapnuty.



« Never turn your robot on without the dust box and the
foam rubber motor protection filter in place.

- Nikdy nezapinajte robot bez zalozenej nddoby na prach
a filtra na ochranu motora z penovej gumy. Pristroj
nepouzivajte, ak:

- spadol a ma viditelné poskodenie alebo ak nefunguje
spravne;

- je poskodena nabijacia zakladna alebo kabel nabijacej
zékladne.

Repairs should only be performed by specialists using

original spare parts.

V takom pripade neotvarajte pristroj ale zoberte ho do

najblizSieho autorizovaného servisného strediska

spolo¢nosti Rowenta, pretoze na bezpecné vykonanie

akychkolvek oprav su potrebné Specidlne nastroje.

«Opravy by mali vykondavat iba Specialisti pomocou
originalnych nahradnych dielov.

Vykondvanie oprav pouzivatelom moéze byt
nebezpeclné.

- Pouzivajte len originalne zaru¢ené prislusenstvo znacky
Rowenta (filtre, batérie...).

Tento pristroj je urceny iba na domace pouzitie.V pripade

nespravneho pouzitia alebo nedodrziavania pokynov na

pribalovom letdku spolo¢nost Rowenta nebude niest

Ziadnu zodpovednost.

2. Elektrické napajanie

- Skontrolujte, ¢i napatie uvedené na Stitku na nabijacej
zékladni vasho vysavaca zodpoveda napatiu uvedenému
na vasej zasuvke na stene.

« Ak chcete odpojit nabijaciu zakladnu, nikdy nevytahuijte
elektricky kabel. Ak je nabijaci kabel poskodeny alebo ak
nabijacia zaklada nefunguje: nepouzivajte Ziadnu inu



nabijacku, ako nabijatku dodavanu spolu s pristrojom a
obratte sa na autorizované servisné stredisko spolocnosti
Rowenta alebo spotrebitelské servisné stredisko
spolo¢nosti Rowenta.

3.Opravy

Opravy by mali vykonavat iba Specialisti pomocou
originalnych nahradnych dielov. Vykonavanie oprav
pouzivatelom moze predstavovat riziko a viest k zruseniu
zaruky.

DOLEZITE BEZPECNOSTNE NARIADENIA

Doélezité: Nasledujiice bezpecnostné nariadenia si zamerané na predchadzanie
neocakdvanych nebezpecenstiev prostrednictvom bezpeéného a spravneho
pouzivania vyrobku. Varovanie: NedodrZiavanie pokynov méze viest k smrti alebo
zavaznym zraneniam. Druhé varovanie: Nedodrziavanie pokynov méze viest k
zdvaznym zraneniam alebo poskodeniu materialu.

Po precitani si pokynov si ich odlozte na bezpecné miesto, ktoré je pristupné kazdej prislusnej
osobe.

Varovanie: Neupravujte ani nerozoberajte.

Nikdy nerozoberajte vyrobok ani batériu, ani ich neupravuijte, pokial nie ste autorizovany opravar
(ich rozoberanie moze viest k poZiaru alebo nespravnej funkcii).

UlozZenie elektrického napajacieho kabla.

Skontrolujte, ¢i elektricky napéjaci kabel nie je stlaceny tazkym predmetom a Ze nie je v styku so
Ziadnou ostrou hranou (méZe to sposobit poZziar alebo elektricky vyboj). Nedotykajte sa koncoviek
na dobijanie

Nedotykajte sa koncoviek na dobijanie na nabijacej zakladni a na hlavnom telese pristroja. Vietky
kovové predmety (kovové tyce, noznice atd.) odlozte mimo koncoviek na nabijanie (v opacnom
pripade mdze dojst k elektrickému vyboju alebo nespravnej funkcii).

Nabijajte len robota

Nikdy nepouzivajte batérie, adaptér ani nabijaciu zakladriu na iny vyrobok, ako je robot ROWENTA
(v opa¢nom pripade moze dojst k poziaru alebo nespravnej funkcii).

Ziadne cudzie predmety

Nikdy nedavajte Ziadnu tekutinu, ¢epele noza, sponky atd. do adaptéra, nabijacej zékladne alebo
hlavného telesa robota (v opa¢nom pripade méze dojst k poskodeniu robota).

Pristroj nepouzivajte na nebezpecnych miestach.

Robot nepouzivajte na vihkej podlahe alebo v blizkosti nebezpecnych pripadne krehkych
predmetov, ako napriklad sviecka alebo skleneny pohar (v opa¢nom pripade méze dojst k poziaru
alebo poskodeniu robota).



Nudzové vypnutie

Ak vyrobok vydava zvlastny zvuk alebo z neho vychadza zvlastny zapach, ¢i dym, okamzite
vypnite hlavny spinac (aby ste zabranili riziku vzniku poZziaru alebo poskodeniu robota).

Nikdy nedavajte horlavé materidly do blizkosti robota. Nikdy nedavajte horfavé materialy, ako
napriklad benzin, riedidla atd. alebo silné chemickeé latky, ako su istiace prostriedky, kipeliové
produkty, nédpoje atd. do blizkosti hlavného telesa robota (v opacnom pripade méze dojst k
poziaru alebo poskodeniu robota).

Udrzba zastreky

Nikdy nemanipulujte so zastr¢kou adaptéra mokrymi rukami a pri odpéjani ju drzte pevne
(netahajte za napéjaci kabel). Po vytiahnuti zastrc¢ky z adaptéra drzte teleso pevne a zabrarite
pritom akémukolvek kontaktu s kovovymi ¢astami (v opa¢nom pripade moze dojst k elektrickému
vyboju).

Dodatocné upozornenie: Vytiahnite port nabijacky pred vytiahnutim napéjania striedavého pradu
zo steny.

Riziko padu
Robot ROWENTA je vybaveny Sikovnymi senzormi na snimanie prazdnych priestorov, ktoré mu
zabranuju pred padom. M6zu sa vsak vyskytnUt situécie, v ktorych su senzory prazdneho priestoru

menej ucinné, napriklad v blizkosti rohov alebo okruhlych schodov, ked' st v blizkosti schodov
koberce, na kizkych povrchoch a pri upchatych senzoroch.

Druhé varovanie

Casti tela

Nedavajte Ziadne Casti svojho tela, ako napriklad ruky, do blizkosti otvorov robota, kym je zapnuty
(v opacnom pripade moze dojst k zraneniam alebo poskodeniu vyrobku).

Neddvajte predmety na pristroj ani na iom nestojte.

Robot ROWENTA nezapinajte, ak na iom sedi alebo stoji dieta alebo ak je na iom predmet.
Nepouzivajte hlavné teleso, ak je zachytené inym predmetom (v opacnom pripade méze dojst k
zraneniam alebo poskodeniu vyrobku).

Nepouzivajte ho na miestach, ktoré su prili$ vysoko nad troviiou zeme.

Nepouzivajte hlavné teleso na mieste, kde existuje riziko jeho padu (v opacnom pripade méze
dojst k zniceniu vyrobku).

Vstup vzduchu a hadica

Nikdy nedavajte Ziadnu ty¢ alebo kolik do nasavania vzduchu alebo hadice hlavného telesa (v
opacnom pripade moze dojst k poskodeniu vyrobku).

Odstraniovanie zachyteného predmetu

Ak sa v nasavani zachyti velky kus papiera alebo servitky, okamzite ho odstrérite (v opacnom
pripade méze dojst k trvalému poskodeniu vyrobku).

Pred Cistenim zatvorte dvere.

Pred vysévanim zatvorte vietky balkonové dvere a dvere do kipelne (v opa¢nom pripade moze
dojst k trvalému poskodeniu vyrobku).

Deti
Robot nepouzivajte v miestnosti, v ktorej spi dieta (v opacnom pripade mdze dojst k zraneniam).



Kontrola nadoby na prach

Robot nepouZivajte, ak je nadoba na prach plna (v opa¢nom pripade méze dojst k poskodeniu
vyrobku).

Nizke a vysoké teploty

Robota nevystavujte nizkym (pod -5 °C alebo 23 °F) ani vysokym teplotdm (nad 40 °C alebo
104 °F) na dlhsiu dobu (v opa¢nom pripade méze dojst k poruseniu vyrobku).

Len na vnutorné pouzivanie

Robot pouzivajte len vo vnutri (inak mézete vyrobok poskodit).

Narazy

Robota nevystavuijte silnému tlaku ani ho nenechavajte padnut (v opa¢nom pripade méze dojst

k zraneniam alebo poskodeniu vyrobku).

NepouZzivajte ho na nabytok, ktory je prili$ vysoko nad uroviiou zeme.

Robot nepouzivajte na vysokom a Gzkom ndbytku, ako su skrinky, chladnicky, stoly atd. (v
opacnom pripade méze dojst k zraneniam alebo poskodeniu vyrobku).

Pristroj pouZivajte len po odstraneni predmetov z podlahy.

Pozbierajte a odstrante akékolvek predmety rozhddzané na podlahe. Pocas vysévania mozu @
predstavovat problémy (napriklad malé koberce, nite, ihly atd’).

Odstrante vsetky Sperky.

Odstrante vsetky malé predmety, ako napriklad nausnice a iné malé Sperky, ktoré by robot mohol
povysavat (v opa¢nom pripade moze dojst k poskodeniu Sperkov a vyrobku).

Preruste hlavny zdroj pradu

V pritomnosti dietata alebo zvierata bez ochrany preruste hlavny zdroj pradu.
Po prerudeni hlavného zdroja pridu odstrarite vietky cudzie predmety.
Po preruseni hlavného zdroja prudu odstrante vietky cudzie predmety.

Instalacia nabijacej zakladne
Nabijaciu zakladiu nainstalujte na miesto, kde ju robot jednoducho néjde.

Voda a cistiaci prostriedok
Nedavajte vodu ani ¢istiaci prostriedok do robota (v opa¢nom pripade moze dojst k poskodeniu).



OPIS

1. Robot Rowenta (VRCHNA CAST) e.Inteligentny rezim*
a. START/STOP f.Nahodny rezim
b. Rezim g.Bodovy rezim
c. Nabijanie h. Ru¢ny rezim
d. Bo¢né okno senzora i. Elektronicky riadené vysavanie (P1, P2, P3)
e. Naraznik j.Cas
f. Symbol otvarania k. Plan (Programovanie)
g. Displej LED |. Kazdodenné cistenie
2. DisplejLED (alebo 1g) m. Jazyk*
a. Inteligentny rezim n.Ticho
b. N&hodny rezim 0. Nabijanie
c. Bodovy rezim 5. Nabijacia zakladiha
d. lonizator podlahy* a. LED nabijania
e. Nabijanie batérie b. LED napéjania
f Cas, 6. Nadoba na prach
g.Plan L a. Nadoba na prach
h. Kazdodenné Cistenie b. Tlacidlo otvorenia veka nadoby
i Nabijanie c.Veko nadoby na prach
J-Ticho d. Rukovit
3. Robot Rowenta (SPODNA CAST) e. Penovy filter
a. Hlavny spinac f. Filter (H)EPA*
b. Kibova kefa g. Nadoba filtra (H)EPA*
c. Bocné kefa 5
d. Senzory podlahy 7 Adaptefr .
e. Nabijacia podlozka 8.  Penovy filter
f. Priestor batérie 9. Filter (H)EPA*
4. Dlal'lfpvy ovlad.ac , . 10. Dve (2) bo¢né kefy*
a. Rezim zapnutia alebo Uspory energie
b.Tla¢idla smeru 11. Virtualna prekazka*
c. Start/Preruenie
d. Zastavenie
NAVOD NA POUZITIE

Instalacia nabijacej zakladne (5)

Zapojte adaptér do nabijacej zakladne

Zapojte adaptér (7) do zasuvky na zadnej strane nabijacej zakladne a zasurite elektricky kabel do otvoru.
(obr. 1)

Polozte na rovny povrch

Umiestnite nabijaciu zakladiu oproti steny na rovny povrch. (obr. 2).

Polozte na miesto bez fyzickych prekazok.

Polozte nabijaciu zakladiu na miesto, kde nie su prekazky (vratane kobercov) tak, aby mala
minimélne 1 m (3 stopy) volného priestoru na lavej aj na pravej strane a 2 m (6 stop) dopredu.
(obr. 3)

*V zavislosti od modelu: tieto systémy su Specifické v zavislosti od ur¢itych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné



Umiestnenie elektrického kabla
Elektricky kabel umiestnite pozdiz steny. (obr. 4)

Pouzitie nabijacej zékladne
1. Kébel nabijacej zakladne nechajte zapojeny natrvalo (funkcia automatického nabijania
nebude k dispozicii, ak je nabijacia zékladna zapnuta).

2. Nabijaciu zékladru polozte na miesto, kde ju robot jednoducho najde (ak je umiestnena
v rohu alebo ak je tazké ju najst, robot ROWENTA sa k nej nedostane).

Zapnutie a vypnutie robota ROWENTA (hlavny spinac) (3 a) (obr. 5)

Otocte hlavné teleso naopak a skontrolujte, ¢i je hlavny spina¢ ZAPNUTY (poloha ON).
Ak je spinac vypnuty (poloha OFF), zapnite ho.

Pouzitie hlavného spinaca

1. Ked'prvy krat dostanete vyrobok, hlavny spinac je vypnuty.

2. Pri kazdom vypnuti hlavného spinaca sa vietky funkcie opatovne zavadzaju.

3. Pri kazdom vypnuti hlavného spinaca sa vetky funkcie, vratane funkcii dialkového
ovladaca, sa deaktivuju. S vynimkou niektorych osobitnych pripadov je preto lepsie

nechat ho zapnuty (pozrite si cast Bezpec¢nostné opatrenia).

4. Robot mozno nabijat aj ked je hlavny spina¢ vypnuty.

5.Vzdy, ked je hlavny spinac zapnuty a robot sa 10 minut nepouziva, prejde do rezimu
Uspory energie.

Zapnutie pristroja

Zapnutie pristroja dialkovym ovladanim (4)

Stlacte tlacidlo <POWER> (Zapnutie) (4a) na dialkovom ovladaci.
Zapnutie pristroja na hlavnom telese

Stla¢te tlacidlo < START/STOP > (Start/Zastavenie) (1a) na hlavnom telese.

Vypnutie pristroja
Vypnutie pristroja dialkovym ovladanim

Stlacte tlacidlo <POWER> (Zapnutie) na dialkovom ovladaci.
Robot sa zastavi a prejde do rezimu Uspory energie.

Vypnutie pristroja na hlavnom telese

Stla¢te tlacidlo < START/STOP > (Start/Zastavenie) na hlavnom telese minimalne na jednu
sekundu.
Robot sa zastavi a prejde do reZimu Uspory energie.

Cistenie pomocou tlacidla Start/Stop (Start/Zastavenie)
Start a zastavenie pomocou dialkového ovladania

Vyberte rezim ¢istenia podla rozmiestnenia v dome stlacenim tlacidla <SMART (Inteligentny) (4e),
RANDOM (Néhodny) (4f) alebo SPOT (Bodovy) (4g)> na dialkovom ovladaci. Stlacte tlacidlo
<START/PAUSE> (Start/Prerusenie) (4c) na dialkovom ovladaci. Proces ¢istenia vysavaca sa zatne
po zadani zvukového prikazu.

Pocas ¢istenia stlacte tlacidlo <START/PAUSE> (Start/Prerusenie) na dialkovom ovladaci a robot
si urobi prestavku.

Pocas Cistenia stlacte tla¢idlo <STOP> (Zastavenie) (4d) na dialkovom ovladaci a robot sa zastavi. .




Start a zastavenie z hlavného telesa

Podla potreby vyberte rezim cistenia stlaceni tlacidla <MODE> (Rezim) (1b) na hlavnom telese
pristroja. .

Stlacenim tlacidla < START/STOP > (Start/Zastavenie) na hlavnom telese sa automaticky zacne
proces Cistenia vysavaca. .

Pocas cistenia stlacte tlacidlo <START/STOP> (Start/Zastavenie) na hlavnhom telese a robot sa
zastavi.

Z podlahy odstrarite vietky predmety, ktoré by mohli branit procesu Cistenia vysévaca.

Nabijanie pristroja

Inteligentné automatické nabijanie v inteligentnom rezime

Tato funkcia umoznuje automatické nabijanie robota po kazdom dokonceni ¢istenia, alebo ak je
stav nabitia batérie nizky. Robot sa automaticky sam zapoji do koncovky na dobijanie.
Automatické nabijanie v nahodnom rezime

Tato funkcia umoziuje automatické nabijanie robota, ak je stav nabitia batérie nizky. Robot sa
automaticky sdm zapoji do koncovky na dobijanie.

Po automatickom zapojeni robota do nabijacej zakladne skontrolujte stav displeja LED (1g alebo
2), ¢i sa nabija spravne.

Stav na displeji LED Napajanie (5a) Nabijanie (5b)
ZAP Cervena Biela
Nabijanie Cervena Cervena
Nabijanie dokoncené Cervena Modra
Inicializacia Cervena

Nedavajte nabijaciu zakladriu na koberec.

Nedavajte nabijaciu zakladu do blizkosti miesta s priamym sIne¢nym svetlom alebo
akymkolvek zdrojom tepla.

Ak automatické nabijanie nefunguje spravne, urobte tuto kontrolu: Zapnite hlavny spina¢
a potom ho znova vypnite.

Odpojte a znovu zapojte kabel nabijacej zékladne.

Skontroluijte, ¢i koncovky na dobijanie a okna senzora nie st zapchaté, potom vysuste
hlavné teleso a nabijaciu zékladiiu suchou handrou (pred susenim robota nezabudajte
vypnut hlavny spinac a robot).

Skontrolujte, ¢i v blizkosti nabijacej zdkladne nie je Ziaden reflexny predmet, stolicka atd.

Ru¢né nabijanie
Metodda 1 Pouzitie dialkového ovladania
1. Stlacte tla¢idlo <CHARGE> (Nabijanie) (40) na dialkovom ovladaci.

Metoda 2 Ruc¢né pripojenie robota ku koncovke na dobijanie (obr. 6)

1. Posurite robot ru¢ne k nabijacej zakladni.
2. Zapnite nabijaciu zakladru a pripojte koncovky robota ku koncovkdm nabijacej zakladne
3. Stav displeja LED by mal byt rovnaky ako stav zodpovedajuci funkcii automatického nabijania



Metdéda 3 Posuiite robot k nabijacej zakladni na automatické nabitie.

1. Posurite robot k nabijacej zakladni na vzdialenost menej ako 3 m (9 stop) a skontroluijte, ¢i je
nabita.

2. Stlacte tlacidlo <CHARGE> (Nabijanie) (1¢) na hlavnom telese pristroja alebo na dialkovom
ovladaci.

3. Robot automaticky zisti nabijaciu zakladru, zasunie sa do nej a za¢ne sa automaticky nabijat.

Rezimy cistenia

- Inteligentny rezim* (inteligentné cistenie)

Cisti jednoduché struktirované oblasti na denné cistenie (idedlny pre miestnosti s malym
mnozstvom nabytku alebo malo obsadené).

Robot sa pohybuje dookola po jedinecnej ceste, ktord umozriuje vysavanie oblasti len raz.
Vyberte si inteligentny rezim, kym je robot v nabijacej zakladni.

Pouzitie dialkového ovladania

Stlacenim tlacidla <SMART> (Inteligentny) na dialkovom ovladaci sa rezim ¢istenia zmeni na
inteligentny. Stla¢enim tlacidla <START/PAUSE> (Start/Prerusenie) na dialkovom ovladaci sa
automaticky zacne proces Cistenia vysavaca.

Pocas cistenia stlacte tlacidlo <STOP> (Zastavenie) na dialkovom ovladaci a robot sa zastavi so @
zvukovou spravou.

Pouzitie tlac¢idiel na hlavnom telese

Stlacte tlacidlo <MODE> (Rezim) na hlavnom telese a vyberte si inteligentny rezim.

Stla¢enim tlacidla < START/STOP > (Start/Zastavenie) na hlavnom telese sa automaticky za¢ne
proces Cistenia vysavaca.

Spréva,Zacat inteligentné Cistenie”

Pocas &istenia stlacte tlacidlo <START/STOP> (Start/Zastavenie) na hlavnom telese a robot sa
zastavi.

- Nahodny rezim

Na intenzivne Cistenie (idedlne pre miestnosti s velkym mnozstvom néabytku alebo intenzivne
obsadené miestnosti) sa robot pohybuje ndhodne, az kym sa nevybije batéria.

Pouzitie dialkového ovladania

Pocas cistenia stlacte tlacidlo <RANDOM> (Nahodny) na dialkovom ovladaci a rezim Cistenia sa
zmeni na ndhodny.

Stlacenim tlacidla < START/PAUSE> (Start/Prerusenie) na dialkovom ovladaci sa automaticky zacne
proces Cistenia vysavaca.

Pocas cistenia stla¢te tla¢idlo <STOP> (Zastavenie) na dialkovom ovladaci a robot sa zastavi

Pouzitie tlacidiel na hlavnom telese

Stlacte tlacidlo <MODE> (ReZim) na hlavnom telese a vyberte si nédhodny rezim.
Stlacenim tlacidla < START/STOP > (Start/Zastavenie) na hlavhom telese sa automaticky zacne
proces Cistenia vysavaca.

1
*V zavislosti od modelu: tieto systémy su Specifické v zavislosti od ur¢itych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné



Bodovy rezim (cielené ¢istenie)

Na vysévanie urcitych miest.

Robot vykondva Spiralové pohyby priblizne s priemerom 1 m (3 stopy) na intenzivne Cistenie skor
definovanej oblasti.

Pouzitie dialkového ovladania

Pocas Cistenia stlacte tla¢idlo <SPOT> (Bodovy) na dialkovom ovladaci a rezim Cistenia sa zmeni
na bodovy.

Spréva,Bodovy rezim"”

Stla¢enim tlacidla < START/PAUSE> (Start/Prerusenie) na dialkovom ovladaéi sa automaticky za¢ne
proces Cistenia vysavaca.

Pocas cistenia stlacte tlacidlo <STOP> (Zastavenie) na dialkovom ovladaci a robot sa zastavi.

Pouzitie tlacidiel na hlavnom telese

Stlacte tlacidlo <MODE> (Rezim) na hlavnom telese a vyberte si bodovy rezim.

Stlacenim tlacidla < START/STOP > (Start/Zastavenie) na hlavnom telese sa automaticky zacne
proces Cistenia vysavaca.

Pocas ¢istenia stlacte tlacidlo <START/STOP> (Start/Zastavenie) na hlavnom telese a robot sa
zastavi.

Ruény rezim
Robot sa pohybuje pomocou dialkového ovladaca. Pohyb robota pomocou dialkového ovlddaca.

Stlacte tlacidlo <MANUAL> (Rucny) (4h) na dialkovom ovladaci.
Tlacidla smeru 4, P, & (4b) na dialkové ovladanie pohybu robota v Zelanom smere.

PLAN (PROGRAMOVANIE)
Robota mézete naprogramovat, aby vysaval podla presnych pohybov aj vtedy, ked'nie ste doma.

- Nastavenie aktudlneho ¢asu

VAROVANIE: robota moZno naprogramovat, len ked'je zapojeny v nabijacej zakladni
a ak je zakladia zapojena v elektrickej sieti.

Na dosiahnutie moZnosti naprogramovat plén vysavania je potrebné najprv zadat aktudlny ¢as.
Pouzitie dialkového ovladania

Stlacte tlacidlo <TIME> (Cas) (4j) na dialkovom ovladaci.

Stlacte tlacidla na pridanie alebo odobratie 4 , » , « nadialkovom ovldda¢i a nastavte aktualnu
hodinu.

Stlacte tlacidlo <TIME> (Cas) na dialkovom ovladaci (nastaveny ¢as zacne blikat).

Stlacte tlacidla na pridanie alebo odobratie 4, » , « nadialkovom ovladacia nastavte aktudlne
minuty.

Stlacte tlacidlo <TIME> (Cas) na dialkovom ovladaci (nastavena minuta blikne, ¢o znamend, ze
bola zaznamenana).

Funkciu ¢asu mozno ovladat len pomocou dialkového ovladaca.
Ak ma robot naplanovanu funkciu vysavania v urcitom case, aktualny ¢as ne mozno nastavit.
Nastaveny cas sa zobrazi na displeji LED.

Pri nastavovani ¢asu sa vsetky ostatné funkcie deaktivuju. Ak chcete pouzit iné funkcie, zruste
naprogramovanie.




Nastavenie naplanovanych ¢asov

VAROVANIE: robota moZno naprogramovat, len ked'je zapojeny v nabijacej zakladni
a ak je zakladia zapojena v elektrickej sieti.
Po zadani aktudlneho ¢asu mézete naplanovat ¢as na funkciu automatického Cistenia.

Pouzitie dialkového ovladania

Stla¢te tlacidlo <PROG> (4k) na dialkovom ovladaci.

Stla¢te tlacidla na pridanie alebo odobratie 4 , » , a na dialkovom ovlddaci a nastavte
aktudlny cas.

Stla¢te tla¢idlo <PROG> na dialkovom ovladaci (displej s mindtami za¢ne blikat). Stlacte tlacidla
na pridanie alebo odobratie 4, », a na dialkovom ovladaci a nastavte aktudlne mintty.
Stlacte tlacidlo <PROG> na dialkovom ovladaci (naplanovany cas blikne, ¢o znamena, Ze bola
zaznamenana).

Na zrusenie programovania stlacte tlacidlo <STOP> (Zastavenie).

Funkciu naplanovania mozno ovladat len pomocou dialkového ovladaca.

Ikona naplanovania (2g) sa zobrazi na displeji LED.

Kazdodenné cistenie

VAROVANIE: robota mo#no naprogramovat, len ked'je zapojeny v nabijacej zékladni @

a ak je zakladiha zapojena v elektrickej sieti.
Aktivéciou tejto funkcie zabezpecite kazdodenné ¢istenie robota v naplanovanom case.
V prvom rade je potrebné nastavit funkciu ¢istenia na dany ¢as.

Stlacte tlacidlo <DAILY> (Kazdodenne) (41) na dialkovom ovladaci.

Na zru$enie programovania stla¢te tla¢idlo <DAILY> (Kazdodenne) na dialkovom ovladaci. Funkcia
kazdodenného Cistenia je dostupna LEN pomocou dialkového ovladania. Ikona kazdodenného
Cistenia (2h) sa zobrazi na displeji LED.

Rézne funkcie

Elektronického ovladania vysavania
Této funkcia reguluje intenzitu vysavania prachu robota.
Na zvy3enie intenzity vysévania stlacte tlacidlo <POWER > (Zapnutie) (4i). Na zniZenie intenzity
vysavania stlacte tlacidlo <POWER > (Zapnutie) (4i).
Existuju tri Urovne intenzity vysavania, ktoré umoznuju pouzivatelom prisposobit intenzitu
kazdému typu podlahy.

P1 (Min) na hladké podlahy

P2 (strednd) na hladké podlahy so Strbinami (parkety, obkladacky atd'’) (prednastavena)

P3 (maximélna) na koberce a tenké vlasové koberce.
Koberce a vlasové koberce nesmu byt hrubsie ako 1,5 cm (0,6 palca).
(Poznémka 1. Cistenie nemusi fungovat spravne na tmavych alebo tuhych kobercoch.
Poznamka 2. Bo¢na kefa nemusi fungovat spravne na kobercoch a moze dojst k ich poskodeniu.)

Zvuky*

Stlacte tlacidlo <MUTE> (Ticho) (4n) na dialkovom ovladaci.

Na zrusenie funkcie ticho stlacte tlacidlo <MUTE> (Ticho) na dialkovom ovladaci.

Jazyk*

Stlacte tlacidlo <LANG> (Jazyk) (4m) na dialkovom ovladaci a zvolte jazyk. Hlasové prikazy mozno

zadavat vo francuzstine, Spanielcine, talian¢ine, anglic¢tine, holand¢ine, nemcine alebo
portugalCine.

*V zavislosti od modelu: tieto systémy su Specifické v zavislosti od ur¢itych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné



Instaldcia virtualnej prekazky* (11)

Instalacia batérie

Otvorte veko batérie (11e) na spodnej Casti pristroja a vlozte batériu.
Zatvorte riadne veko batérie, az kym nebudete pocut cvaknutie .
Instalacia virtualnej prekazky

Pouzitie virtudlnej prekazky moze obmedzit oblasti ¢istenia robota.

KROK 1. Nastavte obmedzenie vzdialenosti tipravou spinaca. LED napéjania (11b) sa zapne pri
prepnuti na slaby alebo silny signal.

Nastavenia spinaca (11d) |Vzdialenost

Slaby signal ¥ Priblizne 1az2m
Silny signal ‘Q‘ Priblizne2az3 m

KROK 2. Umiestnite pristroj do vzdialenosti priblizne 30 m smerom dopredu, kde chcete obmedzit
jeho pristup. Umiestnite pristroj v smere $ipky, kde chcete vytvorit virtudlnu prekazku a uistite sa,
Ze pred nim nie su Ziadne prekazky. Opacny koniec pristroja by sa mal dotykat fyzickej steny.

Rezim spanku

Virtudlna prekazka prejde automaticky do rezimu spanku po dvoch hodinéach a LED napéjania za

vypne.

V%/r‘t)uélna prekazka sa automaticky,zobudi” z rezZimu spanku, ked'sa robot dostane pocas Cistenia

podlahy do blizkosti.

Ked'je virtudlna prekazka v rezime spanku, robot méze prejst cez prekazku, ked dostane pokyn

na ru¢né nabijanie.

Pouzitie virtualnej bariéry

1. NepouZzivajte dve a viac virtudlnych prekaZzok, ktoré su blizko seba, na vytvorenie dlhsej steny
alebo na obmedzenie Cistenej oblasti.

2.Virtuélna prekézka nefunguije pri Cisteni v ru¢nom a bodovom rezime.

3.Vystavenie halogénovym lampéam alebo priamemu slne¢nému Ziareniu méze oslabit signély
infracerveného prijimaca.

4, Cistiaci robot pouziva tri typy infracerveného zariadenia a posledné zariadenie na prijimanie
signalov nemusi fungovat spravne, ak sa pred nim nachadza prednostné zariadenie na
prijimanie signalov.

5. Poutzitie vSetkych troch zariadeni na malej ploche méze viest k pomiesaniu infracervenych
signalov a sposobit nespravne fungovanie.

6. Udrziavajte virtualnu prekazku v urcitej vzdialenosti (obr. XX) od nabijacky, pretoze v pripade
instalacie virtualnej prekazky v blizkosti nabijacky méze dojst k vzajomnému ovplyviovaniu
sa automatického nabijania.

7.Poutzitie viac ako jednej virtualnej prekazky na malej ploche moze spdsobit nespravne
fungovanie.

8. Ak je Uroven nabitia batérie nizka, svetla LED budu blikat. Vymerite batériu.

9.V pripade, Ze sa pristroj dlhdie nepouziva, vyberte z neho batériu. (Na $kody spdsobené
pretecenim batérii sa zaruka nevztahuje.)

*V zvislosti od modelu: tieto systémy su Specifické v zavislosti od uritych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné



lonizator podlahy (2d)*

lonizator podlahy ¢isti vzduch na drovni podlahy odstrarfiovanim $kodlivych ltok, ako su mikréby,
baktérie a virusy.

CISTENIE A UDRZBA

Cistenie

Cistenie okien senzora

Pomocou makkej suchej handricky zabezpecte, aby boli okné senzora vzdy Cisté a bez vihkych ciastociek.
Cudzie ¢iastocky moze spodsobit nespravnu funkciu.

Vycistite priestor okolo bo¢ného okna senzora (1d) (obr. 7).
Pomocou bavinenej utierky vycistite tri okna senzora podlahy (3d) (obr. 8).

Cistenie nabijacej podlozky (3e) (obr. 8).
Vypnite hlavny spina¢ a pomocou bavinenej utierky vycistite nabijaciu podlozku.

Cistenie kibovej kefy (3b) (obr.9). @

Kibovu kefu cistite pravidelne pomocou Cistej vihkej handry.
Nestriekajte vodu mimo ani necistite robota pomocou prchavych latok, ako je benzén, riedidla
alebo alkohol.

Cistenie robota

Ak sa idrzba nevykondva primerane, intenzita vysavania alebo Zivotnost pristroja sa méze zniZit.
Dbajte na to, aby ste dodrziavali uvedené pokyny:

1. nédobu na prach vypréazdnite po kazdom pouziti.

2. Ak je prachovy filter (filter (H)EPA) $pinavy, vycistite ho vysavacom alebo makkou kefou.

3. Odstrante vietky cudzie ciastocky z okien senzora (bo¢ny senzor, podlahové senzory).

- Cistenie nadoby na prach (6)

Otvorte veko hlavného telesa stlacenim znacky na stlacenie (1f) a odoberte nddobu na prach
podla nakresu (obr. 10).

Stlacte tlacidlo na otvorenie veka nadoby na prach (6b) a otvorte veko nadoby na prach (6¢c) podla
nakresu (obr. 11).

Vypréazdnite nddobu na prach nad smetnym kosom (obr. 12).

Vycistite nddobu na prach pomocou handricky.

Cistenie filtra (H)EPA (6f)

Otvorte veko hlavného telesa stla¢enim znacky na stlacenie a odoberte nddobu na prach podla
obrazku.

Odoberte filter (H)EPA, ktory sa nachadza v prednej ¢asti nddoby na prach, a vyberte puzdro na
filter (H)EPA (6g) (obr. 13).

Jemne poklepte na drziak filtra nad smetnym kosom a odstrarite nadmerny prach. (obr. 14).

Varovanie: Filter nedavajte pod vodu. Voda méze poskodit motor.

*  Vzavislosti od modelu: tieto systémy su $pecifické v zavislosti od uritych modelov alebo je to prislusenstvo dostupné ako volitelné



Cistenie penového filtra (6e)

Vyberte penovy filter (nachédza sa za filtrom (H)EPA) podla nékresu (obr. 15).
Zlahka oplachnite pod tec¢tcou vodou a nechajte vyschnut najmenej 12 hodin pred jeho
opatovnym nasadenim (obr. 16).

Vymena roéznych casti

Vymena filtra (H)EPA

V pripade nezvycajného hluku alebo problémov s vysdvanim pri pouzivani robota skontrolujte
filter (H)EPA a v pripade, Ze je v zlom stave, ho vymetite.

Vyberte puzdro filtra (H)EPA.

Filter (H)EPA je prislusenstvo na vymenu. Novy filter si moZete kupit v jednom z autorizovanych
servisnych stredisk.

Cistenie kibovej kefy (obr. 17)

Uvolnite 4 skrutky na doske kibovej kefy a vyberte dosku.
Odoberte klbovi kefu z dosky.
Polozte novu kibovu kefu na dosku a znovu ju namontuje v opa¢nom poradi

Vymena boc¢nej kefy (3c) (obr. 18).

Uvolnite 1 skrutku na bocnej kefe.
Odoberte bo¢nu kefu z dosky.
Polozte novt bo¢nu kefu na dosku a znovu ju namontuje v opaénom poradi.

RIESENIE PROBLEMOV A KOD CHYB

1. Odporicané umiestnenie nabijacej stanice

Umiestnenie nabijacej stanice popisuju nasledujuce obrazky.

Volny priestor viac ako 1 meter od bocnej strany nabijacky

Volny priestor viac ako 2 metre od prednej strany nabijacky

Védcsia vzdialenost medzi prekazkou a nabijackou bude lepsia. 3 metre st postacujuce.

Ak signal nabijacky narazi na reflexivnu prekazku / stenu (zrkadlo alebo okno), robot nemusi
spravne fungovat.

2. Odporucané umiestnenie virtudlnej steny

Umiestnenie virtualnej steny popisuju nasledujtice obrazky.

Nepouzivajte naraz viac ako dve virtualne steny.

Signal virtualnej steny musi byt ukonceny. To znamena, Ze koniec virtualnej steny musi dosiahnut
akukolvek stenu / prekazku.

Ak signal virtualnej steny narazi na reflexivnu prekazku / stenu (zrkadlo alebo okno), robot nemusi
spravne fungovat.

Okolo virtudlnej steny nesmu byt prekazky.

Virtudlna stena nesmie byt za mdrom.

3. Upozornenie: Vztah umiestnenia nabijacej stanice a virtualnej steny

Pri umiestneni nabijacej stanice a virtudlnej steny vo vzdjomnej blizkosti existuju niektoré
obmedzenia.

Pozrite si nasledujice obrazky.



Poloha virtuélnej steny od nabijacky musi byt vo vzdialenosti vécsej ako 3 m (obr. 57).

Je tiez zIé, ak signaly smeruju do spolo¢ného priestoru, aj ked vzdialenost medzi nabijackou a

virtudlnou stenou je vacsia ako 3 metre.
Pokial signdl virtualnej steny blokuje nabijacku, robot sa nikdy neméze vrétit k nabijacke.

V pripade nespravnej funkcie urobte tuto kontrolu svojho robota:

pred aktivaciou
funkcie vysavania

Modré svetlo na displeji batérie
blika kazdu sekundu.

Skontrolujte batériu dialkového

Problém Prvok, ktory je potrebné RieSenie
skontrolovat
Robot nefunguje |Je hlavny zdroj energie zapnuty? | Zapnite hlavny zdroj energie.

Nabite ru¢ne.

Pristroj ovladajte pomocou tlacidiel
na hlavnom telese. Ak funguje,

po aktivacii
funkcie vysavania

bliké kazdu sekundu.
Je na kolese zachytené vlakno alebo
iny predmet?

Je pristroj zaseknuty z doévodu
rozdielu medzi Uroviiou podlahy?

ovladania. vymeite  batériu  dialkového
ovladania.
Robot nefunguje | Modré svetlo na displeji batérie [ Nabite ru¢ne

Vypnite hlavny zdroj energie a
odstrante  vldkna alebo iné
predmety.

Zdvihnite ho a odstrante ho.

Intenzita
vysavania je
nizka.

Je nadoba na prach pIna?

Su okolo otvoru zachytené cudzie
Ciastocky?

Vypnite hlavny zdroj energie a
odstrante prach.

Vypnite hlavné napéjanie a z otvoru
odstrarite vSetky cudzie ciastocky.

Jefilter (H)EPA cisty
Vycistite filter (H)EPA.

Robot nedokéze |Je kabel nabijacej zékladne | Zapojte nabijaciu zakladru.
ndjstnabijaciu | zapojeny? Odstranite véetky predmety z okolia
zékladiu. Je v blizkosti nabijacej zakladne | nabijacej zakladne.

nejaky predmet? Zapnite hlavny spina¢ a vyistite

Su na nabijacich koncovkéch cudzie | nabijanie.

Ciastocky? Zapnite adaptér nabijacej zékladne.

Je adaptér nabijacej zakladne

vypnuty?
Ziaden hlasovy Stlacte tlacidlo <MUTE> (Ticho) na
prikaz dialkovom ovladaci.




Kod Opis Co ma pouzivatel urobit
Nadoba na prach nebola |1.Skontrolujte, ¢i je zaloZzend nadoba na prach.
E-01 zistena.
E02 Nizky stav nabitia batérie |1.Skuste nabit robota.
Zlyhanie pristroja: senzor |1.Vycistite okna senzora padu na spodnej
E-03 pgdu P ) séne robota P P )
Zlyhanie pristroja: 1. Vycistite predné okna
E-04 Ng raznik P ) y P
E-05 Zlyhanie pristroja: PSD  |1.Vypnite a skuste to znova
E-06 Zlyhanie pristroja: 1. Skontrolujte, ¢i na kolesach nie je nieco
gyrosenzor zaseknuté
£-07 Zlyhanie pristroja: hnaci  [1. Skontrolujte, ¢i na koleséch nie je nieco|VyZzaduje
3 motor zaseknuté sa oprava
Zlyhanie pristroja: 1. Vydistite nabijaciu koncovku robota a
E-08 nabijanie nabijacej stanice
2. Vypnite a skuste to znova
Zlyhanie pristroja: bocna |1. Skontrolujte, ¢i v keféch nie je nieco
E-09 ket Pristre) Zaseknute )
Zlyhanie pristroja: motor |1. Skontrolujte, ¢i nieco neblokuje saciu
E-10 nasavania h

adicu.
2. Vypnite a skuste to znova po 10 minttach.




SPECIFIKACIE

Kategoria Typ Prvok Opis
Sirka 360 mm
Dizka 360 mm
Velkost a hmotnost —
Vyska 95 mm
Hmotnost 3kg
ROBOT ROWENTA Elektrické prvky Batéria litium-iénova 14,4V
Kapacita nadoby na 600 cm2
prach
Potrebny ¢as nabijania 35h
Cas &istenia do 135 min.
Sirka 210mm
Nabijacia zakladia . , Dizka 108 mm
robota ROWENTA Velkost a hmotnost Vyeka Tomm
Hmotnost 0,7 kg
Adantér rob Vstupné napiitie priblizne 100 az 240V
;8:;%;\(‘).'.: ta Elektrické prvky (50/60 Hz)
Vystupné napatie priblizne 19V, 1,5 A
Dialkovy ovlada¢ Batérie AAA x2

LIKVIDACIA/ZIVOTNE PROSTREDIE

Balenie: balenie, ktoré chrani vas pristroj je vyrobené z recyklovatelnych materidlov Setrnych k
Zivotnému prostrediu. Balenie, ktoré sa uz nepouZziva, by sa malo zlikvidovat na osobitne uréenych

miestach zberu.

Pouzity pristroj: pristroj neodhadzujte do odpadu z domécnosti. Vas pristroj obsahuje mnozstvo
hodnotnych a recyklovatelnych materidlov a preto by mal byt odovzdany predajcovi alebo

recyklatnému centru na jeho likvidaciu.

Podielajme sa na ochrane zivotného prostredia!

H

likvidaciou vybrat.

Pouzité filtre: kedZe neobsahuju zakazané latky v zmysle odpadu z domacnosti, mozno
pouzité filtre odhadovat spolu s odpadom z domacnosti.

Pouzitd batéria: batéria, ktora je sucastou robota na Cistenie, sa musi pred jeho
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GARANCIA

« A készulék kizardlag otthoni hasznélatra készlilt; a helytelen vagy az itmutaténak nem megfelelé
hasznélat kdvetkeztében a marka mentestl minden felelésségvallalas aldl és a garancia érvényét
veszti.

+ Az elsé hasznélat el6tt kérjlk, olvassa el alaposan a hasznalati Gtmutatét: az Utmutatotdl eltérd
hasznalat esetén a Rowenta mentesil minden felel&sségvallalas aldl.

BIZTONSAGI AJANLASOK

A biztonsag érdekében a késziilék megfelel az 0sszes
alkalmazando6 szabvanynak és eléirasnak (a kisfeszultségu
berendezésekre vonatkozé, az elektromagneses
Osszeférhet8ségrél szél6 és a  kornyezetvédelmi
iranyelveknek stb.)

A késziiléket nem hasznalhatjak csokkent fizikai,
érzékszervi vagy mentalis kepességii személyek
(beleértve a gyerekeket is), illetve tapasztalatlan vagy
a kell6 ismeretekkel nem rendelkez6 személyek,
kivéve, ha a késziilék hasznalata kozben megfelelen
felugyelik oket, illetve a hasznélatra vonatkozéan
kell6 felvilagositast kapnak.

Gondoskodni kell a gyermekek feliigyeletérol, hogy
azok ne jatszhassanak a késziilékkel.

A berendezést 8 évesnél nagyobb gyermekek,
csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességi,
valamint tapasztalatlan, illetve a kell6 ismeretekkel
nem rendelkezo személyek kizardlag akkor
hasznalhatjak, ha megfelel6 utmutatast kaptak a
késziilék biztonsagos hasznalatara vonatkozéan és
amennyiben teljes mértékig tisztaban vannak annak
kockazataival.

A késziiléket nem arra tervezték, hogy csokkent
fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességii



személyek (beleértve a gyerekeket is), avagy a
késziilék hasznalatat illetéen tapasztalatlan vagy kello
ismeretekkel nem rendelkez6 személyek hasznaljak
azt, kivéve, ha egy felelés személy feliigyelete alatt
allnak, illetve amennyiben megkaptak a megfelel6
utmutatasokat. Tanacsoljuk, hogy feliigyeljék a
gyermekeket annak érdekében, hogy a késziiléket
azok ne hasznalhassak jatékszerként.

A késziiléket nyolc (8) évesnél nagyobb gyermekek és
csokkent fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességi,
valamint tapasztalatlan, illetve a kell6 ismeretekkel
nem rendelkez6 személyek abban az esetben
hasznalhatjak, amennyiben utmutatast kaptak a
késziilék hasznalatara vonatkozéan és amennyiben az m
osszes lehetséges kockazatot felmérték. Ne engedje,
hogy a gyermekek jatsszanak a késziilékkel. A
késziilék tisztitasat és apolasat kizardlag 8 éves vagy
annal idosebb gyermekek végezhetik, feliigyelet
mellett. A késziiléket és annak kivezeto csatlakozdjat
tartsa tavol a 8 év alatti gyermekektdl.

1. Biztonsagi dvintézkedések

Olvassa el figyelmesen a mellékelt hasznalati utmutatot és
a tovabbi fe?hasznélés céljabdl tartsa azt biztos helyen.

A porszivo elektromos készilék: hasznalata normal
kortlmények kozott lehetséges

Ne porszivozzon nedves feliileteket, barmiféle
folyadékot, forr6 anyagokat, szuperfinomsagu
anyagokat (platina, cement, hamu stb.), nagy méretii
éles tormeléket (iiveg), artalmas szereket (oldoszerek,
csiszoloanyagok...), agressziv szereket (savak,
tisztitoszerek...), vagy  gyulékony, illetve
robbanasveszélyes (benzin vagy alkohol alapu)

anyagokat.



« Se a készliléket, se annak feltolt6talpat soha ne meritse
vizbe vagy mas folyadékba; ne spricceljen vizet se a
késziilékre, se a feltoltétalpra.

« Ne tegye ki a késztiléket kuiltéri hatasoknak és tartsa azt
tavol a nyirkos helyektdl.

- Ne tegye a készUléket héforras (tlizhely, fltéberendezés
vagy meleg radiator) kdzelébe.

+Ne tegye ki az elemeket 40°C-nal (104°F) magasabb
szobahdmérsékletnek.

» Mkodés kozben ne szerelje szét a készuléket.

« Soha ne kapcsolja be a robotot ugy, hogy a portarté és a
habszivacs motorvédd sziir6 nincs a helyén.

« Ne haszndlja a késziiléket, ha: az leesett és sériilés lathatd
rajta, vagy ha nem mikodik megfeleléen.

- a feltoltétalp vagy a feltoltétalp vezetéke sériilt. llyen
esetben ne nyissa fel a készlléket, hanem vigye el azt
az otthonahoz legkozelebbi Rowenta markaszervizbe,
mert a biztonsagos javitashoz specialis szerszamok
szlikségesek.

A javitast csak szakember végezheti, eredeti alkatrészek

felhasznalasaval.

A felhasznalo altal végzett javitas veszélyes lehet.

- Kizérolag eredeti tartozékokat hasznaljon, amelyekre a
Rowenta garanciat vallal (sz(ir6k, elemek...).

A termék kizarolag otthoni hasznalatra készult. Helytelen

hasznalat vagy a mellékelt hasznélati utmutat6 be nem

tartasa esetén a Rowenta nem vonhato felelésségre.

2, Aramellatas

- Ugyeljen arra, hogy a porszivo feltoltétalpa adattabldjan
feltiintetett feszlltségérték megfeleljen a konnektor
fesziiltségének.



« A feltoltétalp dramtalanitdsahoz soha ne rantsa meg
erdsen az elektromos vezetéket.

« Ha a feltoltévezeték sériilt vagy, ha a feltdltétalp nem
mukodik: ne haszndljon masik feltéltét, csak azt,
amelyiket a késztilékhez kapott, és forduljon a Rowenta
markaszervizhez vagy a Rowenta (igyfélszolgadlati
koézpontjahoz.

3. Javitasok

A javitast csak szakember végezheti, eredeti alkatrészek

felhaszndlasaval. A felhasznalé altal végzett javitas

kockazatos lehet és a garancia érvényét veszti.

FONTOS BIZTONSAGI SZABALYOK

Fontos A kovetkez6 biztonsagi szabalyok célja a varatlan veszélyek elkeriilése a @
termék biztonsagos és helyes hasznalata révén. Figyelmeztetés: A szabalyok be nem
tartasa halalt vagy sulyos sériilést okozhat. Masodik figyelmeztetés: A szabalyok be

nem tartasa sllyos sériiléssel vagy anyagi kar keletkezésével jarhat.

Az Utmutato elolvasasat kovetden tartsa azt az érintettek szamara hozzéférhetd, biztos helyen.
Figyelmeztetés Ne végezzen atalakitasokat és szétszerelést

Amennyiben On nem szakképzett szerel, akkor a terméket, illetve az elemet soha ne szerelje

szét, illetve ne végezzen rajtuk atalakitasokat (ez tiizet vagy hibas m(ikodést okozhat).

Az elektromos tapkabel elhelyezése

Ugyeljen arra, hogy az elektromos tapkabelt ne préselje 8ssze nehéz targy és ne érintkezzen éles
szélG targgyal (ez tiizet vagy aramitést okozat). Ne érjen a feltoltécsatlakozdkhoz

Ne érjen a feltoltStalpon és a gépen talalhato feltoltécsatlakozdkhoz. A fémbdl készilt targyakat
(fémcsavarok, ollok stb.) tartsa tavol a feltSltécsatlakozoktol (ellenkezé esetben dramiités vagy
hibéas m(ikodés kovetkezhet be).

Kizardlag a robot feltoltése

Az akkumulatort, az adaptert vagy a feltoltétalpat mas termékhez ne, kizarélag a ROWENTA
robothoz hasznalja (ellenkezd esetben tliz vagy hibas miikodés fordulhat eld).

Idegen testek

Ne tegyen folyadékot, késpengét, rajzszeget stb. az adapterbe, a feltolt6talpba vagy a robot
géptestébe (a robot megsériilhet).

Ne hasznélja a késziiléket veszélyes helyeken

Ne hasznalja a robotot nedves padldn, illetve veszélyes vagy torékeny targyak, pl. gyertya vagy
livegpohdr kézelében (ez tlizet okozhat és a robot megsériilhet).



Vészleallitas

Ha a készilék furcsa hangot ad, szokatlan szagot bocsat ki vagy fiistdl, azonnal zarja el a
fékapcsolot (a tlizveszély vagy a robot sériilésének elkertilése érdekében).

Ne tegyen gyulékony anyagokat a robot kdzelébe Ne tegyen gyulékony anyagokat, pl. benzint,
higitot stb., vagy er6s vegyi anyagokat, pl. mosdszert, fiirdészobai szereket, italokat stb. a robot
géptest kozelébe (ez tiizet okozhat és a robot sérlilésével jarhat).

A csatlakoz6dug6 karbantartasa

Ne nyuljon vizes kézzel az adapter csatlakozéjéhoz és tartsa erésen, amikor kihtzza azt a
konnektorbdl (ne hizza a zsinért). Amikor a csatlakozot kihlizza az adapterbdl, tartsa a gépet,
hogy az ne érintkezhessen fémbdl késziilt alkatrészekkel (ellenkezé esetben aramiités
kovetkezhet be).

Kiegészités: EI6bb huzza ki a feltdltd csatlakozdegységet a véltakozd dramd fali konnektorbol

A felborulas kockazata

A ROWENTA robot Ures teret érzékel, intelligens szenzorai meggatoljak a felborulast. Azonban
lehetnek olyan helyzetek, amikor az ures teret érzékelé szenzorok kevésbé hatékonyak, pl.
lekerekitett [épcsék szélei kdzelében vagy ahol a Iépcsé kdzelében szényegek taldlhatdk, cstiszds
fellileteken és ha a szenzorok eltémddtek.

Masodik figyelmeztetés

Testrészek

Testrészeit, példaul kezét ne tegye a bekapcsolt robot nyilasanak kdzelébe (ez sériiléssel jarhat,
illetve a gép is karosodhat).

Ne tegyen targyakat a késztilékre, és ne élljon ra.

Ne kapcsolja be a ROWENTA robotot, ha gyermek il vagy all rajta, illetve ha egy targy van a tetején.
Ne hasznélja a gépet, ha azt egy masik targy fogja fel (ez sériiléssel jarhat, illetve a gép is
karosodhat).

Ne hasznélja a talajszint felett tul magasan lévé helyeken.

Ne hasznalja a gépet, ha fennall a leesés vagy felborulds kockédzata (ez a gép roncsolddasat
okozhatja).

Légbevezet6 és cs6
Ne szurjon palcat vagy t(it a gép légbevezetbjébe vagy csévébe (ez a gép sériilésével jarhat).
Elakadt targy eltavolitasa

Ha egy nagy papirlap vagy pelenka eltémiti a bemenetet, gyorsan tévolitsa azt el (ellenkezé
esetben a gép tartds karosodast szenvedhet).

Ajtok becsukasa takaritas el6tt

A porszivozas megkezdése el6tt csukja be az osszes erkély- és flrdészobai ajtét (ellenkezd esetben
a gép tartos karosodast szenvedhet).

Kisgyermekek

Ne hasznélja a robotot olyan helyiségben, ahol kisgyermek alszik (ez sériiléssel jarhat).

A portartaly ellendrzése
Ne hasznélja a robotot, ha a portartaly megtelt (ez a gép meghibasodasat okozhatja).



Alacsony és magas homérséklet

Ne tegye ki a robotot hosszt ideig alacsony (-5°C vagy 23°F alatti), illetve magas (40°C vagy 104°F
feletti) hémérsékletnek (ez a gép meghibasodasat okozhatja).

Kizardlag beltéri hasznalatra

A robotot kizardlag beltérben hasznélja (ellenkezé esetben a gép megsériilhet).

Hatasok

Ne gyakoroljon erés nyomast a robotra és ne boritsa azt fel (ez sériiléssel jérhat, illetve a gép is
karosodast szenvedhet).

Ne haszndlja olyan butorokon, amelyek til magasan vannak a talajszint felett.

Ne haszndlja a robotot magas és keskeny butorokon, példaul szekrényen, hiitészekrényeken,
asztalon stb. (ez sériiléssel jarhat, illetve a gép is karosodast szenvedhet).

Csak akkor hasznalja a késziiléket, ha a padlét szabadda tette.

Szedje fel és tavolitsa el a padlon szétszérddott targyakat. Ezek porszivozas kozben problémat
okozhatnak (példaul kisebb szényegek, fonalak, szogek stb.).

Pakolja el az ékszereket

Pakolja el a kisebb targyakat, példaul filbevalokat vagy mas kisebb ékszereket, amelyeket a robot
felszivhat (ha ez mar megtortént, az az ékszerek és a gép sériilésével jarhat).

A tapfesziiltség kiiktatasa @

Gyermek vagy felligyelet nélkiil hagyott allat jelenlétében iktassa ki a tapfesziiltséget.
A tapfesziiltség kiiktatasat kovetden, tavolitsa el az idegen targyakat A tapfeszultség kiiktatasat
kovetden, tavolitsa el az idegen targyakat

A feltoltotalp beszerelése
A feltoltStalpat Ugy szerelje be, hogy azt a robot kdnnyen megtaldlhassa

Viz / Mosészer
Ne tegyen vizet vagy mosészert a robot belsejébe (ez meghibasodast okozhat).



LEIRAS

1. Rowenta Robot (FELSO RESZ) e. Smart (intelligens) izemmod*
a. START/STOP f. Random (véletlenszeru) Gzemméd
b. Uzemmod g. Spot (célzott) izemmod
c. Toltés h. Kézi izemmodd
d. Oldalso szenzornyilas i. Szivoerd vezérlés (P1, P2, P3)
e. Utkoz6 j. 1dé
f. Kinyitas logo k. Program (Programozas)
g. LED-es kijelz6 I. Napi takaritas
2. LED-es kijelzé (vagy 1g) m.Nyelv »
a. Smart (intelligens) izemméd n. Mute (hangtompitas)
b. Random (véletlenszerii) izemmadd o. Toltés
c. Spot (célzott) izemmod 5. Toltotalp
d. Padl6 ionizéator a. Toltés LED
e. Elemtdltd b. Energiaellatas LED
f. 1dé 6. Portartaly
g. Program a. Portartaly
h. Napi takaritas b. Portartaly-tet6 kinyité gomb
i Toltés c. Portartaly teté
j. Hangtompitas d. Fogantyt
3. Rowenta Robot (TALP) e. Habszivacs sz(r6é
a. Fékapcsolo f. (H)EPA sz(ir6*
b. Csatlakoztathaté kefe g. (H)EPA szir6tarto*
c. Oldalsé kefe
d. Padl6 érzékeldk 7. Adapter
e. Feltsltétalp 8. Habszivacs sziiré
f. Elemtarto rekesz 9. (H)EPA sziir6*
4. Taviranyité 10. Két (2) oldalsé kefe*

a. Energiatakarékos tizemmod
b. Irdanygombok

c. Start/Sziinet

d. Stop

11. Virtualis akadaly*

HASZNALATI UTMUTATO

A feltoltétalp beszerelése (5)

Csatlakoztassa az adaptert a feltltotalphoz

Csatlakoztassa az adaptert(7) a feltéltétalp hatuljan taldlhaté kimenethez és illessze az elektromos
vezetéket a nyilasba. (1. abra)

Elhelyezés sik fellileten

Afeltdltétalpat a fal mellett, sik feliileten helyezze el. (2. dbra)

Elhelyezés fizikai akadalyoktol mentes helyen

A feltoltétalpat fizikai akadalyoktdl (tobbek kozott szényegektdl) mentes helyen szerelje fel és
jobbroél-balrél hagyjon legaldbb 1 méter (3 Iab) szabad helyet, illetve 2 métert (6 1ab) el6refelé. (3.
abra)

* Modell szerint: e rendszerek modellspecifikusak, illetve a tartozékok valaszthatok




Az elektromos vezeték elhelyezése
A vezetéket a fal mentén helyezze el. (4. dbra)

A feltoltStalp hasznalata
1. A feltltétalp vezetékét hagyja allandéan bedugva (az automatikus toltés funkcié nem
mUkaodik, ha a feltoltétalp nincs BEKAPCSOLVA).

2. A feltolt6talpat olyan helyen szerelje fel, ahol azt a robot kénnyen megtalalja (ha egy
sarokba kertil, vagy ahol nehezen taldlhaté meg, a ROWENTA robot nem tudja azt elérni).

A ROWENTA robot be- és kikapcsolasa (Fékapcsol6)(3a) (5. abra)

Forditsa meg a gépet és ellendrizze, hogy a fékapcsol6 BE van-e kapcsolva
Ha a kapcsol6 Ki van kapcsolva, kapcsolja BE.

A fékapcsold hasznélata
1. Amikor elsé alkalommal kézhez kapja a gépet, a fékapcsold KIKAPCSOLT éllapotban van.
2. Barmikor, ha a fékapcsol6 KIKAPCSOLT éllapotban van, az 6sszes funkcié Ujrainditasara
kertil sor.
3.Ha a fékapcsolé KIKAPCSOLT allapotban van, az 6sszes funkci, igy a taviranyitas is

deaktivalt. Ezért jobb BEKAPCSOLVA hagyni, kivéve bizonyos eseteket (kérjiik, olvassa
el a Biztonsagi dvintézkedéseket).

4. A robot feltéltése akkor is lehetséges, ha a fékapcsoldé KIKAPCSOLT éllapotban van.

5. Amikor a fékapcsolé vilagit, ha a robotot 10 percen beliil nem kezdi el hasznalni, akkor
az emergiatakarékos izemmodba kertil.

A késziilék BEKAPCSOLASA

A késziilék bekapcsolasa taviranyitéval (4)
Nyomja meg a <POWER> gombot (4a) a taviranyiton
A késziilék bekapcsolasa a gépen/géprol
Nyomja meg a < START/STOP > gombot (1a) a gépen

A késziilék kikapcsolasa

A késziilék kikapcsolasa taviranyitoval

Nyomja meg a <POWER> gombot a taviranyiton.

A robot ledll és energiatakarékos izemmaodra valt.

A késziilék kikapcsolasa a géprol

Nyomja meg legaldbb egy masodpercig a <START/STOP> gombot a gépen.
A robot ledll és energiatakarékos izemmaodra valt.

Start/Stop takaritas

Start / Stop taviranyitéval

A haz szerkezetének megfeleléen vélassza ki a takaritasi izemmddot a <SMART (4e), RANDOM
(4f) vagy a SPOT (4g)> gomb téviranyiton torténé megnyomasaval. Nyomja meg a
<START/PAUSE> gombot (4c) a taviranyiton. Amint a szobeli parancs elhangzik, a porszivozas
folyamata elindul.

Takaritas kdzben nyomja meg a <START/PAUSE> gombot a taviranyiton és a robot sziinetet tart.
Takaritas kdzben nyomja meg a <STOP> gombot(4d) a taviranyiton és a robot megall.



Start / Stop a géprol

Igény szerint valassza ki a takaritasi izemmadot a késziiléken taldlhaté <MODE> gomb(1b)
megnyomasaval.

Nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot; a porszivdzas automatikusan elindul.

Takaritas kozben nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot és a robot megall.

Tavolitsa el a padlorol az 6sszes olyan targyat, amely akadalyozna a porszivozast.

A késziilék feltoltése

Intelligens automatikus t6ltés Smart iizemmoédban

E funkcio lehet6vé teszi a robot automatikus feltoltését a takaritas befejezését kdveten vagy ha
az elem lemerdl. A robot automatikusan csatlakoztatja magat a felt6ltécsatlakozdhoz.
Automatikus toltés Véletlenszeril izemmoédban

E funkcié a robot automatikus feltoltését biztositja, ha az elem lemerdil. A robot automatikusan
csatlakoztatja magat a feltdlt6csatlakozéhoz.

Amikor a robot automatikusan csatlakozott a feltdltGtalphoz, ellenérizze a LED-es kijelzé dllapotat
(1g vagy 2), hogy a tltés rendben zajlik-e.

LED-es kijelz6 allapota Energiaellatas (5a) Toltés (5b)
BEKAPCSOLT Piros Fehér
Toltés Piros Piros
Toltés befejezve Piros Kék:
Inicializalas Piros

Ne tegye a feltolt6talpat szényegre.

Ne tegye a felt6ltétalpat kdzvetlen napfényre vagy héforras kozelébe.

Ha az automatikus feltoltés nem mukodik megfeleléen, végezze el a kovetkezd
ellendrzést: Kapcsolja Kl majd BE a fékapcsolot.

Huizza ki, majd dugja be Ujra a feltéltétalp vezetékét.

Ugyfeljen arra, hogy a feltoltécsatlakozok és a szenzorablakok ne legyenek eltémddve,
majd egy szaraz ronggyal tordlje szérazra a gépet és a feltoltStalpat (ne felejtse el
lekapcsolni a fékapcsoldt és kikapcsolni a robotot miel6tt Gvatosan szarazra torli a gépet).
Ellenérizze, hogy nincs-e valamilyen akadaly, pl. visszatiikroz6 targy, egy szék stb. a
feltoltétalp kozelébn.

Kézi toltés
1. médszer A taviranyité hasznalata
1. Nyomja meg a <CHARGE> gombot (40) a tévirdnyiton

2. moédszer A robot kézi csatlakoztatasa a feltoltécsatlakozohoz (6. abra)

1. Kézzel mozgassa a robotot a feltéltétalphoz.

2. Mikozben a feltoltétalp BEKAPCSOLT allapotban van, dugja a robot csatlakozéit a feltéltétalp
csatlakozoiba.

3. A LED-es kijelzé allapotanak ugyanolyannak kell lennie, mint az automatikus toltés funkcié
szerinti allapot esetében.



3. moédszer A robot feltoltotalp kozelébe torténé mozgatasa automatikus toltés

céljabol.

1. Mozgassa a robotot Ugy, hogy az kevesebb, mint 3 méterre (9 Iab) legyen a feltdltétalptol és
lgyeljen arra, hogy ez utébbi BEKAPCSOLT éllapotban legyen.

2. A késziiléken vagy a taviranyitén nyomja meg a <CHARGE> gombot(1c).

3. Arobot felismeri a feltSltétalpat, hozzakapcsolddik és a feltoltés automatikusan megkezdédik.

Takaritasi izemmaddok

- Smart izemmod* (intelligens takaritas)

Egyszer(i szerkezetdi teriiletek napi takaritasa (idealis gyéren bebutorozott és / vagy nem zsufolt
helyiségek esetén).

A robot egyedi helyvdltoztatdsa lehetévé teszi, hogy minden teriilet csak egyszer legyen
felporszivozva.

Kérjiik, a Smart lzemmddot Ugy vélassza ki, hogy a robot a feltdltStalpon van.

A taviranyité hasznalata

Nyomja meg a <SMART> gombot a taviranyiton; a takaritasi izemmaod Smart-ra valt Nyomja meg
a <START/PAUSE> gombot a tavirdnyiton; a porszivézés automatikusan elindul.
Takaritas kdzben nyomja meg a <STOP> gombot a taviranyiton; a hangtizenettel robot megall.

A gépen talalhat6 gombok hasznalata @

Nyomja meg a gépen a <MODE> gombot és vélassza ki a Smart lizemmaodot.

Nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot; a porszivdzas automatikusan elindul.
JIntelligens takaritas elkezdése” lizenet

Takaritas kdzben nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot és a robot megall.

- Random Mode (random)

Intenziv takaritdshoz (idedlis stirtin bebutorozott és/vagy zsufolt helyiségek esetén). A robot
véletlenszer(i helyvéltoztatasa az elem lemeriiléséig tart.

A taviranyito hasznalata

Nyomja meg a <RANDOM> gombot a tavirdnyiton; a takaritasi izemmaod Random-ra valt.
Nyomja meg a <START/PAUSE> gombot a tavirdnyitdn; a porszivozas automatikusan elindul.
Takaritas kdzben nyomja meg a <STOP> gombot a taviranyiton és a robot megall.

A gépen talalhat6 gombok hasznalata

Nyomja meg a gépen a <MODE> gombot és valassza ki a Random Gzemmédot.
Nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot; a porszivdzés automatikusan elindul.

Spot iizemmad (célzott takaritas)

Lokalizalt porszivézashoz.
A robot egy kb. 1 méter (3 1ab) atmérdj(i teriileten bellil spirdlis mozgast végez egy kordbban
meghatarozott teriilet intenziv takaritdsa céljabdl.

*Modell szerint: e rendszerek modellspecifikusak, illetve a tartozékok vélaszthatok



A taviranyité hasznalata

Press the <SPOT> button on the remote control; the cleaning mode will change to Spot.
»Spot Mode" lizenet

Nyomja meg a <START/PAUSE> gombot a taviranyitdn; a porszivozas automatikusan elindul.
Takaritas kozben nyomja meg a <STOP> gombot a taviranyiton és a robot megall.

A gépen talalhat6 gombok hasznalata

Nyomja meg a gépen a <MODE> gombot és valassza ki a Spot izemmaodot.
Nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot; a porszivézas automatikusan elindul.
Takaritas kozben nyomja meg a gépen a <START/STOP> gombot és a robot megall.

Kézi lizemmod

A robot a taviranyitoval mozgathatd A robot mozgatésa a téviranyitéval

Nyomja meg a <MANUAL> gombot (4h) a taviranyiton.

Atéviranyitonlévé €, P, a (4b)irdnygombokkal a robot kivansag szerint mozgathato.

PROGRAM (PROGRAMOZAS)

A robot tgy programozhaté, hogy pontosan megadott idében porszivézzon, akkor is, ha On nincs
otthon.

- Pontos id6 bedllitasa

FIGYELMEZTETES: a robot csak akkor programozhaté, ha rajta van a feltéltétalpon
és ha ez utdbbi be van dugva a halézatba.

A takaritas beprogramozéasahoz elészor be kell llitani a pontos idét.

A taviranyito hasznalata

Nyomja meg a <TIME> gombot (4j) a taviranyiton.

A pontos idd szerinti 6ra beallitdésahoz nyomja meg a novekvé, illetve csokkend jelolésd 4, P,
4 gombokat a taviranyiton.

Nyomja meg a <TIME> gombot a taviranyiton (a beallitott id6 villogni kezd)

A pontos idé szerinti percek beéllitdsahoz nyomja meg a névekv, illetve csokkend jelolési 4,
>, ~ gombokat a taviranyiton.

Nyomja meg a <TIME> gombot a taviranyiton (a bedllitott perc villogni kezd, jelezve a régzitést)

ATime funkcid csak a taviranyitéval miikodik.
Ha a robot arra van programozva, hogy a porszivézast egy megadott idében végezze,
akkor a pontos idé nem allithato be.

A beprogramozott id6 a LED-es kijelzén jelenik meg.
Amikor az éra be van allitva, az 6sszes tobbi funkcié deaktivalt. Ha hasznélni szeretné a
t6bbi funkcidt, tordlje a programozast.

Idébeallitas programozasa

FIGYELMEZTETES: a robot csak akkor programozhaté, ha rajta van a feltéltétalpon
és ha ez utdbbi be van dugva a halézatba.
A pontos idd bedllitasat kdvetéen beprogramozhaté az automatikus takaritasi funkcio ideje.




A taviranyito hasznalata

Nyomja meg a <PROG> gombot (4k) a taviranyiton.

A pontos id6 bedllitdsahoz nyomja meg a ndvekvé, illetve csokkend jelolési €, P, a
gombokat a taviranyitdn.

Nyomja meg a <PROG> gombot a tavirdnyiton (a perc kijelzé villogni kezd) Nyomja meg a
novekvo, illetve csokkend jelolést 4, P, a gombokat a tavirdnyiton a pontos id6 szerinti
percek bedllitdsahoz.

Nyomja meg a <PROG> gombot a taviranyitén (a beprogramozott idé villog, jelezve a rogzitést)
A programozas torléséhez nyomja meg a <STOP> gombot.

A Schedule (programozas) funkcioé csak a taviranyitoval mikodik.

A Schedule (programozas) ikon(2g) megjelenik a LED-es kijelzén.

Napi takaritas
FIGYELMEZTETES: a robot csak akkor programozhaté, ha rajta van a feltéltétalpon
és ha ez utébbi be van dugva a hélézatba.

E funkcid aktivélaséval a robot minden nap a beprogramozott idében fogja a takaritast végezni.
El6szor is, a napi takaritas funkciot egy adott idépontra kell beéllitani.

Nyomja meg a <DAILY> gombot(4l) a taviranyiton.

A programozas torléséhez nyomja meg a <DAILY> gombot a taviranyiton.
A napi takaritasi funkcié KIZAROLAG a taviranyiton keresztiil érhetd el.

A Daily Cleaning (napi takaritas) ikon(2g) megjelenik a LED-es kijelz6n.

Kiilonb6z6 funkciok

Szivéerd vezérlés
E funkcid vezérli a robot porszivézasanak erésségét.
A szivéerd noveléséhez nyomja meg a <POWER > gombot.(4i)
A szivéeré mérsékléséhez nyomja meg a <POWER > gombot.(4i)
A szivéeré harom kiilénbozé szintre allithaté be, ami lehetévé teszi, hogy a felhasznald a gépet
béarmely tipusu padlé esetén hasznalhassa.
P1 (Min) sima feltlet( padlékhoz
P2 (kdzepes) sima padldkhoz, melyben rések vannak (parkett, jardlap stb.) (alapértelmezett)
P3 (maximum) szényegekhez és keskeny futékhoz
A szényegek és futok vastagsaga legfeljebb 1,5 cm (0.6”) lehet.
(1. megjegyzés A takaritas s6tét szinli vagy merev szényegeken esetleg nem lesz megfeleld.)
(2. megjegyzés Az oldalsé kefe szényegeken lehet, hogy nem miikédik megfeleléen és a sz6nyeg
megsériilhet.)

Hangok*

Nyomja meg a <MUTE> gombot (4n) a taviranyiton.

A Mute (hangtompitas) funkcio torléséhez nyomja meg a <MUTE> gombot a taviranyiton.
Nyelv*

A nyelv kivalasztadsdhoz nyomja meg a <LANG> gombot(4m) a tavirdnyiton. A hangutasités angol,
francia, holland, német, portugal, spanyol, olasz nyelven adhatd ki.

* Modell szerint: e rendszerek modellspecifikusak, illetve a tartozékok vélaszthatok
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A virtualis akadaly beallitasa*(11)

Elem behelyezése

Nyissa fel a készulék aljan taldlhaté elemfedelet(11e) és helyezze be az elemet.
Zérja le megfelel6en az elemfedelet, amig az hallhatéan a helyére nem kattan.
Virtualis akadaly beallitasa

A virtualis akadaly alkalmazéasaval korlatozhatok a robot takaritasi teriiletei. (22. dbra)
1. LEPES A kapcsold segitségével dllitsa be a tavolsag korlatozasat. A POWER (energiaellatas)
LED(11b) bekapcsol, ha alacsony vagy magas jelre van kapcsolva.

Kapcsolé beallitasok (11d) | Tavolsag

Alacsonyjel  # Kb. 1~2m
Magas jel ‘Q‘ Kb. 2~3m

2. LEPES Tegye a késziiléket kb. 30cm-re azon hely elé, amelynek elérhetéségét korlatozni kivanja.
Allitsa a késztiléket a nyil iranyaba, ahol létre kivanja hozni a virtudlis akadalyt és tigyeljen
arra, hogy el6tte ne legyenek akadalyok. A késziilék ellentétes oldalanak egy fizikai fallal
kell érintkeznie.

Alvas iizemmoéd

2 6ra utan a virtualis akadaly automatikusan alvas izemmadba valt és az energiaellatas LED
kialszik.

A virtudlis akadély automatikusan felébred alvas Gzemmdédbdl, ha a robot a padlé takaritasa
kozben tul kozel jon.

Ha a virtualis akadaly alvas izemmddban van, a robot athaladhat a falon, amennyiben kézi
feltSltésre kap parancsot.

A virtualis akadaly hasznalata

1. Hosszabb fal létrehozasa, illetve a takaritasi terilet korlatozasa céljabdl ne hasznéljon kis
tavolsagon bellil két vagy tobb virtualis akadalyt.

2. A virtualis akadaly kézi és spot (célzott takaritas) izemmaddban nem miikodik.

3.Halogén lampak vagy kozvetlen napfény hatasanak kitéve az infravoros adovevé jelei
gyengiilhetnek.

4. Atakarito robot harom tipusu infravoros készuléket hasznél és a leggyengébb jelet add készulék
nem m(ikddhet megfeleléen, ha az elsédleges jelet add készuilék eléje van helyezve.

5. A harom készilék kis terlleten torténd hasznalata 6sszezavarhatja az infravoros jeleket és
mukodési hibat okozhat.

6.Tartsa a virtudlis akadalyt egy bizonyos tavolsagra a felt6lt6tdl, mivel ha a virtualis akadaly kozel
van ahhoz, az zavarhatja az automatikus toltést.

7.Kis teruleten egynél tobb virtualis akadaly alkalmazésa hibas miikodést okozhat.

8. A LED-es kijelz6k villognak, ha az elem kimeriilében van.

9. Cseréljen elemet. Amennyiben a késziilék hosszabb ideig hasznalaton kiviil van, az elemeket
elkulonitve tarolja. (a szivargd elemek okozta karért garanciat nem vallalunk.)

* Modell szerint: e rendszerek modellspecifikusak, illetve a tartozékok valaszthatok



Padlé ionizator (2d)*

A padl¢ ionizator a padlé szintjén tisztitja meg a levegét és eltavolitja a kdros anyagokat, pl.
csirakat, baktériumokat és virusokat.

TISZTITAS ES KARBANTARTAS

Tisztitas

Szenzornyilasok tisztitasa

Széraz, puha rongy segitségével a szenzornyilasokat mindig tartsa tisztan és azokra ne keriiljenek

nedves anyagok.
Az idegen anyagok hibas m(ikddést valthatnak ki.

Alaposan tisztitsa meg az oldalsé szenzornyilast.(1d) (7. dbra)
Egy pamut torl6vel tisztitsa meg a padlé felé esé harom szenzornyilast (3d). (8. dbra)

A feltoltotalp tisztitasa(3e)(8. abra)
Kapcsolja le a fékapcsolot és egy pamut torl6 segitségével tisztitsa meg a két feltdltétalpat.

A csatlakoztathato kefe tisztitasa(3b)(9. dbra)

Egy tiszta, nedves ruhaval gyakran tisztitsa meg a csatlakoztathato kefét.
Ne spricceljen vizet a klsejére és ne tisztitsa a robotot illékony és gyulékony anyagok, pl. benzin,
higité vagy alkohol segitségével.

A robot tisztitasa

A megfelelé karbantartas hianyaban a késziilék szivoereje, illetve élettartama csokkenhet. Kérjik,
kovesse az aldbbi Utmutatasokat:

1. Minden hasznalat utan uritse ki a portartalyt.

2.Ha a porszUir6 ((H)EPA) szir6) piszkos, tisztitsa meg porszivéval vagy egy puha kefével.
3.Tavolitsa el azidegen anyagokat a szenzornyilasokrdl (oldalsé szenzor, padlo felé esé szenzorok).

- A portartaly tisztitasa(6)

A,nyomas”logd (1f) megnyomasaval nyissa ki a készulék fedelét és az dbran megadottak szerint
vegye ki a portartalyt. (10.3bra)

Nyomja meg a tartélyfedél kinyitas gombot (6b) és nyissa fel a portartaly fedelét (6c) az abran
megadottak szerint. (11. dbra)

Egy szemetes felett Uritse ki a portartalyt. (12. dbra).

Tisztitsa meg egy ronggyal a portartaly tomitéseit

A (H)EPA sziir6(6f) tisztitasa

A ,nyomas” logéd megnyomasaval nyissa ki a késziilék fedelét és az abran megadottak szerint
vegye ki a portartalyt.

Vegye ki a portartaly elején talalhatd (H)EPA szUirét és vegye ki a (H)EPA sziirétartot(6g) (13. dbra)
A por kilritéséhez a szeméttarto felett tartva finoman (itdgesse meg a sz(rét. (14. dbra)
Figyelmeztetés : A sziirot ne tegye vizbe. A viz kérosithatja a motort.

A habszivacs sziir6 tisztitasa(6e)

Vegye ki (a (H)EPA sz(iré mogott talalhatd) habszivacs sz(ir6t az abran megadottak szerint. (15.
abra)

*Modell szerint: e rendszerek modellspecifikusak, illetve a tartozékok vélaszthatok
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Finoman mossa le folyé vizben és visszahelyezés el6tt hagyja széradnilegalabb 12 6rat. (16. abra)

A kiilonb6z6 alkatrészek cseréje

A (H)EPA sziir6 cseréje

Ha a robot hasznélata kdzben rendellenes hangot vagy porszivézasi problémakat észlel,
ellendrizze a (H)EPA szlirét és amennyiben elhasznélodott, cseréje ki azt.

Vegye ki a (H)EPA sz(ir6tartot.

A (H)EPA sz(ir6 cserélhet6 tartozék; az Uj sz(ird megvasarolhatd a markaszervizben.

A csatlakoztathato kefe cseréje (17. dbra)

Lazitsa meg a cserélhetd kefe lapjan taldlhato 4 csavart és vegye le a lemezt.
Vegye le a laprdl a cserélhetd kefét.
Helyezzen egy Uj csatlakoztathatd kefét a lapra és forditott sorrendben szerelje azt vissza.

Az oldalsé kefe tisztitasa(3c) (18. abra)

Lazitsa meg az oldalsé kefén talalhatd 1 csavart.
Vegye le a laprél az oldalsé kefét.
Helyezzen egy uj oldalsé kefét a lapra és forditott sorrendben szerelje azt vissza.

HIBAELHARITAS & HIBAKOD

1. A toltéallomas javasolt elhelyezése

A toltéallomas elhelyezését illetéen tekintse meg az aldbbi dbrakat.

A t61té mellett legalabb 1 méternyi helyet szabaditson fel.

A tolt6 el6tt legaldbb 2 méternyi helyet szabaditson fel.

Az akadalyok és a tolt6 kozott minél nagyobb hely legyen. 3 méter szabad hely elegendé.

Ha a toltd jele tukroz6dd akadalyba/falba (tikor vagy ablak) titkdzik, a robot rendellenesen
mUkodhet.

2. A virtualis hatar javasolt elhelyezése

A virtudlis fal elhelyezését illetéen tekintse meg az alabbi abrékat.

A védett terlilet el6tt legalabb 30 cm helyet szabaditson fel.

Egyszerre maximum két virtudlis falat hasznaljon.

Avirtudlis hatar-jel végének zartnak kell lennie. Ezt azt jelenti, hogy a virtudlis hatar végének egy
falat/akadalyt kell érintenie.

Ha a virtudlis fal jele tlikr6z6d6 akadalyba/falba (tlikor vagy ablak) titkdzik, a robot rendellenesen
mUkodhet.

A virtudlis fal koril nem lehetnek akadalyok.

A virtudlis hatdr nem eshet a fal mogé.

3. Figyelem: A toltéallomas és a virtualis hatar elhelyezése kozotti kapcsolat

A tolt6allomas és a virtudlis hatar egymas mellett torténd elhelyezésének vannak bizonyos
korlatozésai.

Kérjuk, tekintse meg az alabbi dbrékat.

A virtudlis hatért legalabb 3 méter tavolsagban kell elhelyezni a tolt6tél (57. abra).

Az sem szerencsés, ha bar a tolté és a virtudlis hatdr kdzotti tavolsag tobb mint 3 méter, a két jel
egy teriileten halad at.

Ha a virtudlis hatér jele blokkolja a t6ltét, a robot nem képes visszatérni a toltéhoz.



Hibas m(ikodés esetén végezze el a roboton a kdvetkez6 ellenbrzést:

Probléma

Ellenérizend6 szempontok

Megoldas

A porszivozasi
funkcid aktivalasa
el6tt a robot nem

Be van kapcsolva a halozati
aramforras?

Egy kék fény villog minden

Kapcsolja be a haldzati aramforrast.
Toltse fel kézzel.

aktivalasakor nem
mikodik.

Nem akadt be egy szél vagy mas
targy a gorgébe ?

Nem akadt el a késziilék a padlo
szintkulonbsége miatt?

miikodik ? Lo A késziiléket a gépen taldlhatd
masodpercben az elem kijelz6n. gombokkal iizemeltesse; ha ez
Ellenérizze a taviranyitdban [évé | mlkodik, cserélje ki az elemet a
elemet. taviranyitoban.

Arobota Egy kék fény villog minden |Toltse fel kézzel

Fuor:ls(?i\éozaSI masodpercben az elem kijelz6n. | kapcsolja le a halézati aramforrast

és tavolitsa el a szalat vagy az egyéb
targyakat.

Emelje fel és mozgassa meg.

Kicsi a szivoerd.

Nem telt meg a portartaly?

Nincsenek  elakadva
anyagok a nyilas kordl?
A (H)EPA sz(iré tiszta?

idegen

Kapcsolja le a haldzati aramforrést
és tisztitsa ki a port.

Kapcsolja le a halozati dramforrést
és tavolitsa el a nyilasbdl az idegen
anyagokat.

Tisztitsa meg a (H)EPA szir6t.

A robot nem
taldljaa
feltoltétalpat.

Be van dugva a feltdltotalp
tapkabele?

Nincs egy targy a feltoltétalp
kozelében?

Nincsenek idegen anyagok a
feltdltécsatlakozon?

A feltolt6talp adaptere nincs
LEKAPCSOLVA?

Dugja be a feltoltStalpat.

Tavolitsa el a feltoltétalp kordl 1évé
targyakat.

Kapcsolja be a hélézati dramforrast
és tisztitsa meg a feltoltot.
KAPCSOLJA BE a feltoltétalp
adapterét.

Nincs
hangutasitas

Nyomja meg a taviranyiton a <MUTE >
gombot.




Kod Leiras A felhasznal6 teenddje

E-01 Portartaly nem | 1. Portartaly behelyezésének ellenérzése
észlelhetd

E-02 Lemerdlt elem | 1. Prébalja feltlteni a robotot

E-03 Késziilékhiba: | 1.Tisztitsa meg a robot alatt taldlhatd
cseppérzékeld cseppérzékeld nyilasokat

E-04 Késziilékhiba: | 1.Ellendrizze nincs-e valami beakadva az
itkoz6 itkozébe

E-05 Készilékhiba: | 1.Tisztitsa meg az eliilsé nyilasokat
PSD

E-06 Készilékhiba: | 1. Kapcsolja ki és probélja meg ismét
giroszenzor

E-07 Késziilékhiba: | 1.Ellendrizze, nincs-e beakadva valami a | Javitast
hajtémotor gorgbkbe igényel

E-08 Késziilékhiba: | 1. Tisztitsa meg a robot feltlt6csatlakozasat
toltés és a toltéallomast

2. Kapcsolja ki és probalja meg ismét

E-09 Készilékhiba: | 1.Ellendrizze, nincs-e beakadva valami a
oldalsé kefe kefékbe

E-10 Készulékhiba: 1. Ellen6rizze, nem-e tomiti el valami a
szivémotor szivonyilast

N

. Kapcsolja ki és 10 perc mulva probalja
meg ismét




SPECIFIKACIO

Kategoria Tipus Szerkezeti egység Leiras
Szélesség 360 mm
L Hosszlsag 360 mm
Méret és suly -
Magassag 95 mm
Saly 3kg
ROBOT ROWENTA Li-lon 14,4V
Elektromos Elem 2400 mAh
Portartaly kapacitas 600 cc
Feltoltési idé 3,506ra
Tisztitasi id6 Max. 135 perc
Szélesség 210 mm
Hosszusa 108 mm
ROV\rI]ENTAkE{OBOT Méret és sily : 9
charge base Magassag 110 mm
Saly 0,7 kg
. L kb. 100~240V
Bemeneti feszliltsé
ROWgZI;AtFe{?BOT Elektromos 9 (50/60 Hz)
P Kimeneti fesziiltség kb.19V,1,5A
Taviranyité Elemek AAA x2

LESELEJTEZES/KORNYEZETVEDELEM

Csomagolas: a késziilék védelmére szolgalé csomagolas kdrnyezetbarat és Ujrahasznosithatd
anyagokbdl &ll. A mar nem hasznalt csomagolast az e célra kijellt gydjtépontokon kell kidobni.

Az elhasznélédott késziilék: a késziiléket ne a haztartasi hulladékkal egyiitt dobja ki. A
készlilékben szamos értékes és Ujrahasznosithaté anyag talalhato, ezért leselejtezésekor azt at
kell adni a viszonteladdnak vagy egy Ujrahasznosité telepen.

Gondoljon a kdrnyezetre!

Hasznalt szir6k: mivel ezek haztartasi hulladék értelemben nem tartalmaznak betiltott
K anyagokat, a hasznalt sz(ir6k a haztartasi hulladékkal egyitt kidobhatok.

mmmm  Hasznalt elem: a takaritérobotban talalhaté elemet leselejtezés elétt ki kell venni.
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GARANTIE

+Acest aparat este rezervat exclusiv unei utilizari casnice. Utilizarea necorespunzatoare,
neconforma cu instructiunile de utilizare, exonereaza de raspundere producatorul, iar garantia
va fi anulatd.

- Inainte de a folosi aparatul pentru prima dat3, cititi cu atentie instructiunile de utilizare. Folosirea
neconformd cu instructiunile de utilizare exonereazd compania Rowenta de orice
responsabilitate

RECOMANDARI DE SECURITATE

Pentru siguranta dumneavoastrd, acest aparat este
conform normelor si reglementarilor aplicabile (Directivele
de Joasa Tensiune, Compatibilitate Electromagnetica,
Mediu, etc.).

Acest aparat nu a fost conceput pentru a fi folosit de
persoane (inclusiv copii) cu capacitati fizice, senzoriale
sau mintale diminuate sau de persoane fara
experienta sau cunostinte, cu exceptia cazului in care
aceste persoane sunt supravegheate sau instruite cu
privire la utilizarea aparatului.

Este necesara supravegherea copiilor pentru a va
asigura ca acestia nu se joaca cu aparatul.

Aparatul poate fi utilizat de copii cu varsta de peste opt
(8) ani si de catre persoane cu capacitati fizice,
senzoriale sau mintale diminuate sau de persoane fara
experienta sau cunostinte doar daca aceste persoane
sunt supravegheate corespunzator sau daca au
beneficiat de instructiuni referitoare la utilizarea
aparatului in conditii de siguranta si daca au inteles
deplin toate riscurile pe care si le asuma.

Acest aparat nu a fost conceput pentru a fi folosit de
persoane (inclusiv copii) cu capacitati fizice, senzoriale
sau mintale diminuate sau de persoane fara



experienta sau cunostinte privind utilizarea aparatului
cu exceptia cazului in care aceste persoane sunt
supravegheate de o persoana responsabili sau au
beneficiat de instructiuni corespunzatoare. Se
recomanda supravegherea copiilor pentru ca acestia
sa nu se joace cu aparatul.

Aparatul poate fi utilizat de copii cu varsta de peste opt
(8) ani si de catre persoane cu capacitati fizice,
senzoriale sau mintale diminuate sau de persoane fara
experienta sau cunostinte doar daca aceste persoane
sunt supravegheate corespunzator de o persoana
responsabila, daca au beneficiat de instructiuni
referitoare la utilizarea aparatului in conditii de
siguranta si daca au fost acoperite toate riscurile. Copii
nu au voie sa se joace cu aparatul. Curatarea si
intretinerea de catre utilizator a aparatului nu trebuie
efectuata de copii, decat daca au implinit opt ani si
numai sub supraveghere. Nu lasati aparatul si cablul
de alimentare laindemana copiilor mai mici de 8 ani.

1. Instructiuni de securitate

Cititi cu atentie instructiunile de utilizare si pastrati-le intr-
un loc sigur pentru a le putea consulta ulterior.
Aspiratorul dumneavoastra este un aparat electric si
trebuie folosit numai in conditii normale.

Aspiratorul dumneavoastra este un aparat electric si
trebuie folosit numai in conditii normale.

Nu aspirati suprafete umede, lichide, indiferent de
natura acestora, nu aspirati substante calde, substante
cu granulatie fina (ipsos, ciment, cenusa, etc.), cioburi
mari, taioase (sticla), produse nocive (solventi,
decapante, etc.), agresive (acizi, solutii de curatare,
etc.), inflamabile si explozive (pe baza de benzina sau



alcool).

« Nu scufundati niciodata aparatul sau incarcatorul in apa
sau in orice alt lichid, nu stropiti cu apa nici aparatul, nici
incarcatorul.

« Nu depozitati aparatul in aer liber si pastrati-l intr-un loc
uscat in permanenta.

« Nu asezati aparatul in apropierea unei surse de caldura
(cuptoare, aparate de incalzire sau radiatoare calde).

«Nu expuneti bateriile la 0 temperatura ambianta mai
mare de 40°C (104°F).

« Nu demontati aspiratorul in timpul functiondrii.

« Nu folositi niciodata robotul fara rezervo-rul de praf si
fara filtrul spuma pentru protectia motorului.

« Nu utilizati aparatul in conditiile urmatoare:

- daca acesta a cazut si prezinta deteriorari vizibile sau
anomalii de functionare.

-daca incarcatorul sau cablul incarcatorului sunt
deteriorate. In acest caz, nu deschideti aparatul, ci
trimiteti-l la cel mai apropiat centru de service autorizat
Rowenta, deoarece toate reparatiile trebuie efectuate
cu instrumente speciale, pentru a evita orice pericol.

- Reparatiile nu trebuie efectuate decat de catre specialisti,
folosindu-se piese de schimb originale.

- Repararea aparatului de unul singur poate constitui un
pericol pentru utilizator.

«Nu utilizati decat accesorii originale Rowenta, care

beneficiaza de garantie (filtre, baterii ...)

Acest aparat este rezervat exclusiv unei utilizdri casnice. in

caz de utilizare necorespunzatoare sau neconforma cu

instructiunile de utilizare, Rowenta nu isi asuma nicio
responsabilitate.



2. Alimentarea electrica

« Verificati ca tensiunea de functionare indicata pe placuta
cu date tehnice a incarcatorului aspiratorului
dumneavoastra sa corespunda cu cea a instalatiei
dumneavoastra electrice.

+Nu trageti niciodata de cablul de alimentare pentru a
scoate incdrcatorul din priza.

«Daca incarcatorul nu functioneaza sau cablul
incarcatorului este deteriorat: nu utilizati alt incarcator
decat modelul furnizat de producator si contactati
serviciul clienti Rowenta sau adresati-va celui mai
apropiat centru de service autorizat sau unui Centru de
Asistentd Clienti Rowenta.

3. Reparatii

Reparatiile nu trebuie efectuate decat de catre specialisti,

folosindu-se piese de schimb originale. Repararea

aparatului de unul singur poate constitui un pericol pentru
utilizator si anuleaza garantia.

REGULI ESENTIALE DE SECURITATE

Important! Urmatoarele requli de securitate previn riscuri neasteptate prin folosirea
corecta si in conditii de siguranta a produsului. AVERTISMENT: Nerespectarea
instructiunilor poate cauza decesul sau ranirea grava a persoanelor. Al doilea
AVERTISMENT: Nerespectarea instructiunilor poate cauza ranirea grava a
persoanelor sau pagube materiale importante.

Dupa citirea instructiunilor, pastrati-le intr-un loc sigur accesibil tuturor persoanelor interesate.
ATENTIE! Nu modificati sau dezmembrati aparatul.

Nu dezmembrati produsul sau bateria si nici nu le modificati decat daca sunteti tehnician autorizat
pentru reparatii (acest lucru poate cauza un incendiu sau duce la defectiuni).

Asezarea cablului electric

Asigurati-va cd nu este strivit ablul de alimentare electrica sub un obiect greu si ca nu intrd in
contact cu ceva ascutit (acest lucru poate cauza un incendiu sau un soc electric).

Nu atingeti bornele de reincarcare.

Nu atingeti bornele de reincdrcare situate pe baza de reincdrcare si pe corpul principal al
dispozitivului. Tineti la distantd obiectele metalice (tije metalice, foarfece, etc.) de terminalele de
reincarcare (nerespectarea acestei indicatii poate provoca un soc electric sau o defectiune).

@



Incircarea robotului

Nu folositi bateriile, adaptorul sau baza de incarcare pentru orice alt produs decat robotul
ROWENTA (acest lucru poate provoca un incendiu sau functionare defectuoasa).

Fara elemente ciudate.

Nu puneti niciun fel de lichid, lama de cutit, pioneza, etc. in adaptor, baza de incarcare sau corpul
principal al robotului (acest lucru ar putea deteriora robotul).

Nu folositi aparatul in locuri periculoase.

Nu folositi robotul pe o podea umeda sau in apropierea obiectelor periculoase sau fragile cum ar
fi o lumanare sau o ceasca de sticla (acest lucru ar putea provoca un incendiu sau deteriorarea
robotul).

Oprire de urgenta

Tn cazul in care produsul produce un sunet sau un miros ciudat sau fum, opriti imediat aparatul
de la butonul de oprire (pentru a evita riscul unui incendiu sau de deteriorare a robotului).

Nu tineti materiale inflamabile in apropierea robotului Nu tineti materiale inflamabile, cum ar fi
benzing, diluanti etc., sau agenti chimici puternici, cum ar fi detergenti, produse de baie, bauturi,
etc. in apropierea corpului principal al robotului (acest lucru ar putea provoca un incendiu sau ar
putea deteriora robotul).

intretinerea stecarului

Nu manipulati stecherul cu mainile ude si tineti-l ferm atunci cand il scoateti din prizé (nu trageti
de cablul de alimentare). Cand scoateti priza din adaptor, tineti corpul principal evitand orice
contact cu piesele metalice (nerespectarea indicatiei poate provoca un soc electric).
Completare: Conectati portul incarcatorului inainte de conectarea la sursa de alimentare cu curent
de pe perete.

Risc de caderi

Robotul ROWENTA este dotat cu senzori inteligenti de spatiu gol care-l protejeazd impotriva
caderii. Cu toate acestea, pot exista situatii in care senzorii de spatii goale sunt mai putin eficienti,
de exemplu, aproape de marginile scérilor rotunde, in cazul in care existd covoare aproape de
scari, pe suprafete alunecoase si atunci cand senzorii sunt infundati.

Al doilea avertisment

Partile corpului

Nu plasati nicio parte a corpului, cum ar fi mana, 1anga deschizétura robotului in timp ce acesta
este pornit (acest lucru ar putea provoca leziuni sau poate deteriora produsul).

Nu puneti obiecte pe aparat si nici nu va asezati pe el.

Nu porniti robotul ROWENTA daca un copil este agezat sau std in picioare pe el, sau daca pe acesta
se gaseste un obiect. Nu folositi corpul principal daca este prins de orice alt obiect (acest lucru
poate provoca leziuni sau deteriora produsul).

Nu folositi robotul in locuri care sunt prea ridicate deasupra nivelului solului

Nu folositi corpul principal intr-un loc in care exista riscul de cadere (acest lucru ar putea provoca
distrugerea produsului).

Admisia aerului si conducta de aer

Nu puneti nici un fel de tija sau stifturi in orificiul de aer sau conducta de aer din corpul principal
(acest lucru ar putea deteriora produsul).



Eliminarea unui obiect blocat

Daca o coald mare de hartie sau servetel se blocheaza la intrare, aceasta trebuie eliminat rapid
(nerespectarea acestei instructiuni poate deteriora produsul iremediabil).

Tnchideti usile inainte de curatare.

Tnchideti toate usile de la balcon si baie inainte de a incepe aspirarea (nerespectarea acestei
instructiuni poate deteriora produsul iremediabil).

Bebelusi

Nu folositi robotul intr-o camerd in care doarme un copil (acest lucru ar putea cauza leziuni).

Verificarea recipientului de praf

Nu utilizati robotul daca recipientul de praf este plin (acest lucru ar putea provoca defectarea
produsului).

Temperaturi scazute si ridicate

Nu expuneti robotul la temperaturi scazute (sub -5°C sau 23°F) sau la temperaturi ridicate (peste
40°C sau 104°F) pentru perioade prelungite de timp (acest lucru ar putea provoca defectarea
produsului).

A se folosi numai in spatii inchise

Utilizati robotul doar in spatii inchise (in caz contrar, ati putea deteriora produsul).

Impacturi

Nu exercitati presiuni puternice asupra robotului si nu il asati sé cada (acest lucru ar putea provoca
leziuni sau deteriora produsul).

Nu il folositi pe mobilierul care este la un nivel ridicat deasupra solului.

Nu folositi robotul pe mobilier inalt si ingust, cum ar fi dulapuri, frigidere, mese, etc. (acest lucru
ar putea provoca leziuni sau pagube produsului).

Utilizati aparatul numai dupa ce ati curatat podeaua.

Adunati si indepartati orice obiecte imprastiate pe podea. Ele ar putea crea probleme in timpul
de aspirarii (de exemplu, covoare mici, fire, cuie, etc.)

Indepartati orice bijuterii

Tndepartati obiecte mici, cum ar fi cercei si alte bijuterii mici, care ar putea fi aspirate de ctre robot
(in cazul in care se intdmpld acest lucru, atat bijuteriile cat si produsul ar putea fi deteriorate).
Deconectarea sursei principale de alimentare

Tn prezenta unui copil sau un animal neprotejat, intrerupeti sursa de alimentare principald.
Dupa ce ati intrerupt alimentarea principald, indepartati toate obiectele strdine.

Instalarea bazei de incarcare

Instalati baza de incarcare intr-un loc in care robotul sa o poata gasi cu usurinta.

Apa / detergent

Nu puneti apa sau detergent in interiorul robotului (acest lucru ar putea provoca defectarea
acestuia).

@



DESCRIERE

1. Robotul Rowenta (SUS)
. START/ STOP

. Mod

. Incércare

. Fereastrd senzor lateral
. Bara de protectie

Logo deschidere

Afisaj cu LED

b.
f.
2. Afisaj cu LED (sau 1g)
a. Modul inteligent
b. Modul aleatoriu
¢. Modul patd
. lonizator podea*
. Incircarea bateriei
f. Timp
. Program
h. Curétare zilnica
i. Incarcator
j. Silentios
. Robotul Rowenta (JOS)
a. Intrerupétor principal
b. Perie comund
Perie laterala
d. Senzori podea
e. Pad deincarcare
f. Compartiment baterie

4.Telecomanda
a. Energie/Modul de economisire energie
b. Butoane de directie
c. Start/Pauza
d. Stop

a
d
d
e
g.
d
e
9

w

[a}

. Modul inteligent
Modul aleatoriu

. Modul pata

. Modul manual
Control al fortei de aspirare (P1, P2, P3)
Timp

. Program (Programare)

. Curatare zilnica

m. Limba *

n. Silentios

o. Incarcare

T T oQa e

5. Baza de incarcare
a. LED deincdrcare
b. LED pornire/oprire
6. RECIPIENT DE PRAF
a. Recipient de praf
b. Buton de deschidere capac recipient
c. Capac recipient praf
d. Maner
e. Filtru spuma
f. Filtru (H)EPA*
g. Carcasa filtru (H)EPA

7. Adaptor

8. Filtru spuma

9. Filtru H(EPA)*

10. Doua (2) perii laterale*
11. Bariera virtuala *

INSTRUCTIUNI DE UTILIZARE

Instalarea bazei de incarcare (5)

Conectati adaptorul la baza de incarcare

Conectati adaptorul (7) la priza situata in partea din spate a bazei de incércare si introduceti cablul electric

infanta. (Fig. 1)
Instalati pe o suprafata plana

Asezati baza de incarcare langa un perete, pe o suprafatd plana. (Fig. 2)

A se instala intr-un loc lipsit de orice obstacole fizice.

Instalati baza de incarcare intr-un loc fara obstacole (inclusiv covoare), [dsand un spatiu liber de
cel putin 1 metru in stanga si dreapta si 2 metri in fata. (Fig. 3)

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



Asezarea cablului electric
Asezati cablul de-a lungul peretelui. (Fig. 4)

Utilizarea bazei de incdrcare
1.Tineti cablul bazei de incarcare conectat permanent (functia de incarcare automata nu
va fi disponibila daca baza de incarcare nu este pornitd).

2. Instalati baza de incdrcare intr-un loc unde robotul sa o poatd gdsi cu usurinta (in cazul
in care este instalata intr-un colt, sau daca este dificil de gasit, robotul ROWENTA nu va
putea sd ajunga la ea).

Pornirea si oprirea robotului ROWENTA (intrerupator principal) (3a) (Fig. 5)

Rotiti corpul principal si verificati daca intrerupétorul principal se afla in pozitia ON.
In cazul in care intrerupatorul in pozitia OFF, porniti-l.

Utilizarea intrerupatorului principal
1. Atunci cand primiti produsul, intrerupdtorul principal este in pozitie OFF.
2. Ori de céte ori intrerupatorul principal este in pozitie OFF, toate functiile sunt reinitializate.
3. Ori de céte ori intrerupdtorul principal este in pozitie OFF, toate functiile, inclusiv cele
ale telecomenzii sunt dezactivate. De aceea, este mai bine sa-| Iasati pe pozitia ON, cu

exceptia unor cazuri speciale (va rugam sé consultati masurile de sigurantd).

4. Robotul poate fi incdrcat chiar daca intrerupatorul principal este oprit.

5. Ori de cate ori intrerupdtorul principal este aprins, daca robotul nu este folosit timp de
10 minute, va intra in modul de economisire a energiei.

Pornirea aparatului

Pornirea aparatului de la telecomanda (4)

Apésati butonul <POWER> (4a) de pe telecomanda
Pornirea aparatului de la corpul principal

Apésati butonul <START / STOP> (1a), de pe corpul principal

Oprirea aparatului

Oprirea aparatului de la telecomanda

Apésati butonul <POWER> de pe telecomanda.

Robotul se va opri si va intra in modul de economisire a energiei.

Oprirea aparatului de la corpul principal

Tineti butonul <START/STOP> de pe corpul principal apdsat pret de cel putin o secunda.
Robotul se va opri si va intra in modul de economisire a energiei.

Start / Stop curatare

Start / Stop folosind telecomanda

Selectati modul de curatare in functie de structura casei apasand <SMART (4e), RANDOM (4f) sau
SPOT(4g)> de pe telecomanda. Apasati butonul <START/PAUSE> (4c) de pe telecomandd. Procesul
de aspirare va incepe la rostirea comenzii vocale.

Apésati butonul <START/PAUSE> pe telecomanda in timpul de curatérii si robotul va lua o pauza.
Apasati butonul <Stop> (4d) de pe telecomanda in timpul de curatdrii si robotul se va opri.

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional @



Start / Stop de pe corpul principal

Selectati un mod de curatare in functie de nevoile dvs. prin apasarea butonului <MODE> (1b) de
pe corpul principal al aparatului.

Apasati butonul <START/STOP> de pe corpul principal; procesul de aspirare va porni automat.
Apdsati butonul <START/STOP> de pe corpul principal in timpul curatarii si robotul se va opri.
Indepartati de la podea toate obiectele care ar putea impiedica procesul de aspirare.

incarcarea aparatului

incarcare inteligenta automata in Modul inteligent

Aceasta functie permite incélcarea automata a robotului ori de cate ori este finalizatd curdtenia
sau daca bateria este descarcatd. Robotul se va conecta la borna de reincarcare in mod automat.

Incarcarea automata in modul aleatoriu

Aceasta functie permite incarcarea automatd a robotului atunci cand bateria este descarcata.
Robotul se va conecta la borna reincarcare in mod automat.
Odata ce robotul este conectat automat la baza de incarcare, verificati starea afisajului cu LED (1g
sau 2) pentru a vedea daca acesta se incarca in mod corect.

Starea afisajului cu LED Energie (5a) Incércare (5b)
ON Rosu Alb

Tn curs de incircare Rosu Rosu
Incércare finalizata Rosu Albastru:
Initializare Rosu

Nu asezati de baza de incércare pe covor.

Nu asezati baza de incdrcare sub actiunea directa a razelor soarelui sau in apropiere de
orice sursa de caldura.

In cazul in care incarcarea automata nu functioneazi corect, executati urmatoarele
verificari:

Opriti intrerupatorul principal si apoi porniti-l din nou.

Deconectati si reconectati cablul bazei de incarcare.

Asigurati-va ca bornele de reincarcare si ferestrele senzorilor nu sunt infundate iar apoi
stergeti corpul principal si baza de incércare cu o carpa uscatd (nu uitati sa opriti
intrerupdtorul principal si sé opriti robotul inainte de uscarea atenta a acestuia).
Verificati dacd exista vreun obstacol, cum ar fi un obiect reflectorizant, un scaun etc. in
apropierea bazei de incarcare.

incircare manuala
Metoda 1. Utilizarea telecomenzii
1. Apésati butonul <CHARGE> (40) de pe telecomandd

Metoda 2. Conectarea manuala a robotului la terminalul de reincarcare (Fig. 6)

1. Deplasati robotul manual cdtre baza de incarcare.
2.Cu baza deincarcare in pozitie ON, conectati terminalele robotului la cele ale bazei de incarcare.
3. Starea afisarii cu LED ar trebui sa fie aceeasi cu cea corespunzatoare functiei de incarcare

automata.
*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



Metoda 3. Mutarea robotul aproape de baza de incarcare pentru o incarcare
automata.

1. Mutati robotul la mai putin de 3 metri distantd de baza de incércare asigurandu-va cd aceasta
din urma este pornita.

2. Apasati butonul <CHARGE> (1c¢) de pe corpul principal al aparatului sau de pe telecomanda.

3. Robotul va recunoaste singur baza de incarcare si va incepe incércarea in mod automat.

Moduri de curatare

- Modul Smart * (curatare inteligenta)

Curatd zone structurate simple pentru curatenia zilnica (ideal pentru camerele slab amenajate si
/ sau neaglomerate).

Robotul se deplaseaza prin incdpere intr-un mod unic, ceea ce ii permite sa aspire fiecare zona
doar o singura datd.

Selectati modul inteligent in timp ce robotul este pe baza de incarcare.

Utilizarea telecomenzii

Apésati butonul <SMART> de pe telecomandd; modul de curatare se va schimba in Inteligent.
Apasati butonul <START/PAUSE> de pe telecomanda; procesul de aspirare va porni automat.
Apasati butonul <STOP> de pe telecomanda in timpul de curatarii; robotul se va opri cu un mesaj
vocal.

Folosind butoanele de pe corpul principal

Apésati butonul <MODE> de pe corpul principal si selectati Modul inteligent.
Apasati butonul <START/STOP> de pe corpul principal; procesul de aspirare va porni automat.

Mesaj "Incepere curtare inteligents"

Apésati butonul <START/STOP> de pe corpul principal in timpul de curatérii; robotul se va opri.

- Mod Random (aleatoriu)

Pentru o curdtare intensiva (ideal pentru camere amenajate si / sau foarte aglomerate)
Robotul se deplaseaza la intdmplare pana cand se termina bateria.

Utilizarea telecomenzii

Apasati butonul <RANDOM> de pe telecomanda, modul de curétare se va schimba in Random.
Apésati butonul <START/PAUSE> de pe telecomandé; procesul de aspirare va porni automat.
Apasati butonul <STOP> de pe telecomanda in timpul de curatdrii; robotul se va opri.

Folosind butoanele de pe corpul principal

Apasati butonul <MODE> de pe corpul principal, si selectati modul Random.
Apasati butonul <START/STOP> de pe corpul principal si procesul de aspirare va porni automat.

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



- Modul Spot (curatare focalizata)

Pentru aspirare localizata.

Robotul realizeazé o miscare in spirald intr-un perimetru cu diametru de aproximativ 1 m, in scopul
de a curdta intensiv o zond definitd anterior.

Utilizarea telecomenzii

Apasati butonul <SPOT> de pe telecomandad, modul de curatare se va schimba in Spot.

Mesaj "Spot Mode".

Apésati butonul <START/PAUSE> de pe telecomanda si procesul de aspirare va porni automat.
Apasati butonul <STOP> de pe telecomanda in timpul de curatarii; robotul se va opri.

Folosind butoanele de pe corpul principal

Apdsati butonul <MODE> de pe corpul principal, si selectati Spot Mode.
Apdsati butonul <START/STOP> de pe corpul principal si procesul de aspirare va porni automat.
Apésati butonul <START/STOP> de pe corpul principal in timpul de curatarii; robotul se va opri.

- Modul Manual

Robotul se deplaseaza in functie de telecomanda.

Deplasarea robotului din telecomanda

Apasati butonul <MANUAL> (4h) de pe telecomanda.

Butoanele de directie 4, », « (4b)de pe telecomanda pentru a muta robotul dupa cum doriti.

PROGRAM (PROGRAMARE)
Puteti programa robotul s aspire la anumite momente, chiar si atunci cdnd nu sunteti acasa.

- Setarea orei curente

ATENTIE: Robotul poate fi programat numai in timp ce acesta se afla pe baza de
incarcare si daca aceasta din urma este conectata la reteaua de alimentare.

Pentru a putea seta un program de curatare, trebuie sé introduceti mai intai ora curentd.

Utilizarea telecomenzii

Apdsati butonul <TIME> (4j) de pe telecomanda.

Apasati butoanele de crestere sau de scddere 4, P, a de pe telecomanda pentru a seta
ora.

Apésati butonul <TIME> de pe telecomanda (ora setata va incepe sd clipeasca)

Apasati butoanele de crestere sau de scadere ¢, P, a de pe telecomanda pentru a seta
minutele.

Apésati butonul <TIME> de pe telecomanda (minutul stat va incepe sa clipeasca pentru a arata
cd a fost inregistrat)

Functia Timp poate fi operata numai din telecomanda.
Daca robotul este programat sa efectueze functia de aspirare laun moment dat, nu poate
fi setatd ora curenta.

Ora programata apare pe afisajul LED.
Atunci cand temporizatorul este setat, toate celelalte functii sunt dezactivate. Daca doriti
sa utilizati alte functii, anulati programarea.

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



Programarea coordonatelor de timp

ATENTIE: Robotul poate fi programat numai in timp ce acesta se afla pe baza de

incdrcare si daca aceasta din urma este conectata la reteaua de alimentare.
Dupa ce ati introdus ora, puteti programa o duratd pentru functia de curatare automata.

Utilizarea telecomenzii

Apasati butonul <PROG> (4k) de pe telecomanda.

Apésati butoanele de crestere sau de scadere 4, P, « de pe telecomanda pentru a seta ora.
Apasati butonul <PROG> de pe telecomanda (sectiunea de minute va incepe sa clipeascd)
Apésati butoanele de crestere sau de scadere 4, P, 4« de pe telecomanda pentru a seta
minutele curente.

Apasati butonul <PROG> de pe telecomanda (ora programata va clipi pentru a ardta ca a fost
inregistratd)

Pentru a anula programarea, apasati butonul <Stop>.

Functia Programare poate fi actionatd numai din telecomanda.

Pictograma Programare (2g) apare pe ecranul LED.

Curatare zilnica

ATENTIE: Robotul poate fi programat numai in timp ce acesta este pe baza de

incarcare si daca este aceasta din urma este conectata la reteaua de alimentare.
Prin activarea acestei functii, robotul va efectua aspirarea in fiecare zi la 0 ord programata.
In primul rand, functia de curatare zilnica trebuie setata la 0 anumita ora.

Apésati butonul <DAILY> (4l) de pe telecomanda.

Pentru a anula programarea, apasati butonul <DAILY> de pe telecomanda.
Functia Curdtare zilnica este accesibild numai din telecomanda.
Pictograma de Curatare zilnicd (2h) apare pe ecranul LED.

Diverse functii

Controlul fortei de aspirare
Aceastd functie controleaza forta de aspirare a prafului de catre robot.
Pentru a méri forta de aspirare, apasati butonul <POWER> (4i)
Pentru a reduce forta de aspirare, apasati butonul <POWER> (4i)
Exista trei niveluri de forta de aspirare, care permit utilizatorilor sé se adapteze la orice tip de
podea:
P1 (min) pentru podele netede
P2 (mediu) pentru podele netede, cu crapaturi (parchet, gresie, etc.) (implicit)
P3 (maxim) pentru covoare si carpete subtiri
Covoarele si carpetele nu trebuie sa fie mai groase de 1,5cm (0,6 ").
(Nota 1. Curatarea poate sa nu functioneze in mod corespunzator pe culoare inchisé sau covoare
rigide.
Nota 2. Peria laterala poate s& nu functioneze in mod corespunzator pe covoare si poate deteriora
covorul.)

Sunete *

Apasati butonul <MUTE> (4n) de pe telecomanda.
Pentru a anula functia Silentios, apasati butonul <MUTE> de pe telecomanda.

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



Limba *

Apdsati butonul <LANG> (4m) de pe telecomanda pentru a selecta o limbd. Comenzile vocale
pot fi date in limba franceza, spaniol, italiana, englezd, olandeza, germana sau portugheza.
Instalarea barierei virtuale * (11)

Montarea bateriei

Deschideti capacul bateriei (11e), situat in partea de jos a aparatului si introduceti bateria.
Inchideti bine capacul bateriei pana cand se aude un clic.

Instalarea barierei virtuale

Utilizarea barierei virtuale poate limita domeniul de curdtare ale robotului.
PASUL 1. Setati limita de distantd prin ajustarea intrerupatorului. LED-ul de curent (11b) se va
aprinde atunci cand a trecut la semnal scazut sau ridicat.

Setari intrerupator (11d) | Distanta

Semnal redus ’: Aprox. 1~2m
Semnal ridicat ‘Q‘ Aprox. 2~3m

PASUL 2. Asezati aparatul la aproximativ 30 cm distanta de locul unde doriti sa limitati accesul.
Asezati aparatul in directia sagetii unde doriti sa creati bariera virtuala si asigurati-va ca
nu existd niciun obstacol in fata . Capatul opus al dispozitivului trebuie s fie in contact
Ccu un perete.

Modul Sleep

Bariera virtuald va cadea automat in modul Sleep dupa 2 ore si LED-ul de curent se va opri.
Bariera virtuald se va trezi in mod automat din modul Sleep atunci cand robotul se apropie in
timp ce aspira podeaua.

Atunci cand bariera virtuala este in modul Sleep, robotul poate trece prin perete atunci cand
primeste comanda de incarcare manuala.

Utilizarea barierei virtuale

1. Nu utilizati doud sau mai multe bariere virtuale la o distanta apropiata pentru a crea un perete
mai lung sau pentru a limita zona de curatare.

2. Bariera virtuala nu functioneaza in modul Manual sau Spot.

3. Expunerea la Iampi de halogen sau la lumina directa a soarelui poate slabi semnalele de emisie-
receptie in infrarosu.

4. Robotul de curatat utilizeaza trei tipuri de dispozitive infrarosu iar ultimul dispozitiv de semnal
poate sé nu functioneze corect dacd dispozitivul prioritar de semnal este plasat in fata acestuia.

5. Utilizarea tuturor celor trei dispozitive intr-o zona mica poate confunda semnalele infrarosii
provocand defectiuni.

6. Pastrati bariera virtuald la o anumitd distanta de incarcator, pentru ca dacd bariera virtuala este
instalatd in apropierea incarcatorului, aceasta poate interfera cu incarcarea automata.

7. Folosirea a mai mult de o bariera virtuala la suprafete mici poate provoca disfunctionalitati.

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



8. Martorii luminosi LED vor fi clipi, dacé nivelul bateriei este scizut. Inlocuiti bateria.

9. Separati bateria de la aparat, in cazul in care nu il folositi pentru mult timp. (Daunele cauzate
de scurgerea bateriilor nu sunt acoperite de garantie.)

lonizator podea (2d) *

lonizatorul de podea purifica aerul de la nivelul podelei prin eliminarea substantelor nocive, cum
ar fi germenii, bacteriile si virugii.

CURATARE SIINTRETINERE

Curatare

Curatarea ferestrele senzorilor

Asigurati-va cé ferestrele senzorilor sunt intotdeauna curate si stergeti-le cu o carpa moale.
Substantele straine pot provoca disfunctionalitéti.

Curatati si in jurul ferestrei senzorului lateral (1d) Fig. 7)
Curatati ferestrele celor trei senzori de pardoseala (3d), folosind o cérpa de bumbac. Fig. 8)

Curatarea placii de incarcare (3e) (Fig. 8)
Opriti intrerupatorul principal si curétati cele doua placi de incarcare folosind o cérpa de bumbac.

Curatarea periei comune (3b) (Fig. 9)

Curatati frecvent peria comuna cu o carpa curatd, umeda.
Nu pulverizati apa pe exterior si nu curatati robotul folosind substante volatile, cum ar fi benzen,
diluant sau alcool.

Curatarea robotului

Puterea de aspirare sau durata de viata a dispozitivului ar putea fi reduse daca nu sunt efectuate
corect operatiunile de intretinere de rutind. Va rugdm sd vd asigurati ca urmati instructiunile
furnizate mai jos:

1. Goliti recipientul de praf dupa fiecare utilizare.

2. Dacé filtrul de praf (filtru (H)EPA) este murdar, curdtati-l cu un aspirator sau o perie moale.

3. Elimina orice substante straine de pe ferestrele senzorului (senzor lateral, senzorii de podea).

- Curatarea recipientului de praf (6)

Deschideti capacul din corpul principal apasand butonul corespunzator (1f) si scoateti recipientul
de praf aga cum este indicat in imagine. (fig. 10)

Apasati butonul deschidere capac recipient (6b) si deschideti capacul recipientului de praf (6¢)
asa cum este indicat in imagine. (fig. 11)

Goliti recipientul de praf la gunoi. (fig.12)

Curatati cu o carpa garniturile recipientului de praf.

Curatarea filtrului (H)EPA (6f)

Deschideti capacul corpului principal apasand butonul corespunzator si scoateti recipientul de
praf asa cum este indicat in imagine.

Scoateti filtrul (H) EPA situat in partea din fata a recipientului de praf si scoateti carcasa filtrului (H)
EPA (69) (fig. 13)

Bateti usor filtru deasupra cosului de gunoi pentru a indeparta excesul de praf. (Fig. 14)

Atentie: Nu asezati filtrul sub jetul de apa. Apa poate deteriora motorul. @

*In functie de model: aceste sisteme sunt specifice anumitor modele sau sunt accesorii disponibile optional



Curatarea filtrului de spuma (6e)

Scoateti filtrul de spuma (situat in spatele filtrului (H)EPA) asa cum este indicat in imagine. (Fig.
15)

Spalati-l usor sub jet de apa si lasati-1 sé se usuce timp de cel putin 12 de ore inainte de remontare.
(Fig. 16)

inlocuirea diferitelor piese

Inlocuirea filtrului (H)EPA

Tn caz de zgomot anormal sau probleme de aspirare in timp ce robotul este in uz, verificati filtru
(H)EPA si inlocuiti-l daca este deteriorat.

Scoateti caseta filtrului (H)EPA.

Filtru (H)EPA este un accesoriu inlocuibil; puteti cumpara unul nou, de la unul din centrele noastre
de service.

inlocuirea periei comune (Fig. 17)

Slabiti cele 4 suruburi de pe placa periei comune si scoateti placa.
Scoateti peria comuna de pe placa.
Asezati 0 noua perie comuna pe placa si remontati-o in ordinea inversa.

inlocuirea periei laterale (3¢) (Fig. 18)

Slabiti surubul de pe peria laterala.
Scoateti peria laterald de pe placd.
Asezati 0 noua perie laterald pe placa si se remontati in ordinea inversa.

DEPANARE $1 CODURI DE EROARE

1. Recomandari privind instalarea statiei de incarcare

Pentru indicatii privind instalarea statiei de incarcare, consultati figurile de mai jos.

O distanta de peste 1 m fata de incarcétor

Un spatiu liber de peste 2 m in fata incarcatorului

Se recomanda o distantd mai mare intre incarcator si orice obstacol. 3 m sunt suficienti.

Tn cazul in care semnalul incarcatorului intalneste un obstacol sau un perete in care se reflectd
(oglinda sau geam), robotul poate functiona anormal.

2. Recomandari privind instalarea barierei virtuale

Pentru indicatii privind instalarea peretelui virtual, consultati figurile de mai jos.

Spatiu liber de peste 30 cm in fata zonei protejate.

Nu utilizati mai mult de doud bariere in acelasi timp.

Sfarsitul semnalului barierei virtuale trebuie sa fie inchis. Aceasta inseamna ca sfarsitul barierei
virtuale trebuie sa atinga un perete/obstacol.

Tn cazul in care sfarsitul semnalului barierei virtuale intalneste un obstacol sau un perete in care
se reflectd (oglinda sau geam), robotul poate functiona anormal.

Nu trebuie sa existe obstacole in jurul barierei virtuale.

Bariera virtuala nu trebuie s fie situata in spatele unui perete.

3. Precautie: Relatia dintre instalarea statiei de incarcare si bariera virtuala
Existd anumite limitdri la instalarea statiei de incarcare cu bariera virtuald in apropiere.
Vé rugam sé consultati figurile de mai jos.



Bariera virtuala trebuie sd fie pozitionata la o distantd mai mare de 3 m fata de incércator (Fig.
57).

Semnalul incdrcatorului si cel barierei virtuale nu trebuie sé se suprapund, chiar dacd distanta
dintre incdrcator si bariera virtuald este mai mare de 3 m.

Dacéd semnalul barierei virtuale blocheaza incarcatorul, robotul nu va mai putea reveni la

ncdrcator.

Tn caz de defectiune, executati urmatoarea verificare pe robot:

functioneaza
dupa activarea
functiei de
aspirare.

secunda pe ecranul bateriei.

S-a prins vreun obiect sau fir pe
roata?

Aparatul s-a intepenit din cauza
unei diferente de nivel a podelei?

Problema Aspecte de verificat Solutie

Robotul nu Sursa principald de energie este|Porniti sursa de alimentare

functioneaza pornita? principald.

;nc&:;\r/];?ezefunctiei O lumina albastra clipeste la fiecare | incarcati manual.

de aspirare. secunda pe ecranul bateriei. Actionati aparatul  folosind

Verificati bateria telecomenzii. butoanele corpului principal; in

cazul in care functioneaza, inlocuiti
bateria telecomenzii.

Robotul nu O lumina albastra clipeste la fiecare | Incércati manual

Opriti sursa de alimentare principald
si indepartati firele sau alte obiecte.

Ridicati-l si mutati-I.

Forta de aspirare
este scazuta.

Recipientul de praf este plin?

S-au prins substante straine in jurul
deschiderii?

Filtrul (H)EPA este curat?

Opriti sursa principala de alimentare
si curatati praful.
Opriti sursa principala de alimentare
si eliminati orice substante strdine
de la deschidere.

Curatati filtrul (H)EPA.

Robotul nu poate

Cablul de alimentare al bazei de

Conectati baza de incarcare.

comanda vocald

gasi baza de incdrcare este in priza? Indepirtati orice obiecte din jurul

Incarcare. Exista un obiect in apropierea bazei | valorii bazei de incércare.
deincércare? Porniti sursa principald  de
Existda substante strdine pe|alimentare si curdtati baza de
terminalul de reincarcare? reincarcare.
Adaptorul bazei de incarcare este in | Rotiti adaptorul bazei de incdrcare
pozitie OFF? n pozitia ON.

Nu functioneaza Apésati butonul <MUTE> de pe

telecomanda.




Cod Descriere Ce trebuie sa faca utilizatorul
E-01 Pé%i?)sié%'(cjlﬁtggt;gﬁaf 1. Verificati daca este introdus recipientul de praf.
E-02 Nivel redus al bateriei 1. Tncercati sé incércati robotul.
g03 |Defectiune aparat: Senzor|1. Curatati ferestrele senzorului de cadere de
cadere sub robot
E-04 %erfr;e;g#ne aparat: 1. Verificati dacé nu s-a blocat ceva in tampon
E-05 Defectiune aparat: PSD  |1. Curétati ferestrele din fata
E-06 gsrgcgiune aparat: Senzorly opyiti sj incercati din nou
E-07 dDgfaeccttiigr:\;gparat: Motor |1 verificati daca nu s-a blocat ceva la roti Necesit3
t reparare
Defecti & 1. Stergeti terminalul de incdrcare al robotului
E08  [egoayaparat si statia de incarcare
2. Opriti si porniti din nou
E-09 gfg‘fgg”ne aparat: Perie |1 verificati daca nu s-a blocat ceva in peril.
1. Verificati daca ceva blocheaza orificiul de
E-10 Defectiune aparat: Motor | aspiratie.

e aspirare

2‘In.chid’e§i robotul si reincercati dupa 10

minute.




SPECIFICATII

Categorie Tip Element Descriere
Latime 360 mm
Dimensiune si Lungime 360 mm
greutate inaltime 95mm
Greutate 3kg
. . Li-lon 14,4V
ROBOT ROWENTA Electric Baterie 4400 mAh
Capacitate recipient 600 cc
praf
Duratd de reincércare 35h
Durata de curatare Pandla135 min.
Latime 210mm
Bazd de incarcare ] ) - Lungime 108 mm
ROBOTROWENTA |  Dimensiunesi -ung
greutate in&ltime 110 mm
Greutate 0,7 kg
Ad ROBOT Tensiune de intrare 100-240V ca.
A ENTA Electric (50/60 Hz)
Tensiune de iegire 19Vcc,1,5A
Telecomanda Baterii AAA x2

ELIMINARE/MEDIUL INCONJURATOR

Ambalaj: Ambalajul care va protejeaza aparatul este format din materiale ecologice si reciclabile.
Ambalajul care nu mai este utilizat trebuie eliminat prin punctele de colectare special amenajate.

Aparatul folosit: Nu aruncati aparatul impreund cu gunoiul menajer. Aparatul dvs. contine
numeroase materiale valoroase sau reciclabile si, prin urmare, ar trebui predat unui operator sau
unui centru de reciclare pentru eliminare.

Protejati mediul inconjurator!

Filtre folosite: Intrucat nu contin substante interzise in ceea ce priveste deseurile
E menajere; filtrele utilizate pot fi eliminate impreuna cu resturile menajere.
—

Bateriile folosite: Bateriile incluse in robotul de curatare trebuie indepartate inainte de
eliminare.
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TAPAHLIVA

- To3u ypep e npefHasHauyeH camo 3a JomaliHa ynotpeba; B ciydait, ye Gbge u3nonssaH
HEMPaBUHO, UM MO HAYMH, KOWTO He CbOTBETCTBA HA WHCTPYKLMUTE, TOBA LWe AOBEAE [O
ocBobOXAaBaHe Ha drpMmaTa NPOV3BOAVTEN OT BCAKAKBa OTFOBOPHOCT U rapaHLumATa Le 6bae
aHynmpaHa.

« MpoueTeTe MHCTPYKLMMUTE BHUMATENHO NPEeaV fia 13Mon3BaTe ypesa 3a MbpBu MbT: ynotpeba,
KOATO He CbOTBETCTBA Ha MHCTPYKLMUTE LLie 0CBO6OAM Rowenta OT BCAKaKBa OTTOBOPHOCT.

MPEMOPBKU 3A BESONACHOCT

3a pa rapaHTpa BaLaTa 6e30MacHOCT, TO31 Ypes e CbBMECTVIM
C BCUYKW NPUIOXKMI CTaHAAPTU 1 Hapeaow (HUCHK BOMTaX,
eNeKTPOMArH1THa CbBMECTMOCT, AVPEKTVBM 3a OMNa3BaHe Ha
OKOMHaTa cpefa 1 TH.)

Tosn ypep He TpsA6Ba pa ce mM3nonsBa OT Xopa
(BKNIOUMTENHO N AeLa) c HaManeHn GpN3NYecK, CEH3OPHU
NN YMCTBEHW CMOCOOGHOCTY NN C HEAOCTaTbYEH ONNT M
NO3HaHWA, OCBEH B C/lyyall, Ye ObjaT BHUMAaTeNHO
HaGniogaBaHu N 0GyyeHI OT CTpPaHa Ha /inLie, OTFOBOPHO
3a TAXHaTa 6e30MacHOCT. YnpaxkHABaliTe Haf30p Hap
AeLata, 3a ja ce yBepuTe, Ye He CM UrPanT c ypeaa.

To3u ypes moxe fa ce n3non3sa ot eLia Hap 8-roguiuHa
Bb3PacT 1 OT INLia C HaMasieHN GU3NYECKI, CEH3OPHN NN
YMCTBEH CNOCOGHOCTI, KaKTO U OT InLia C HeAOCTaTbueH
ONUT N nNO3HaHWA, ako Te O6baar BHMMaTeNHO
HabniogaBaHn wnK, ako mnony4yat Heob6xogumuTe
MHCTPYKLN BbB Bpb3Ka C ynoTpebara Ha ypeaa 1 ako Te
pa36epar Hamb/IHO PUCKOBETE, C KOUTO TOBA € CBbP3aHOo.

To3n ypep He TpsAGBa fa ce M3non3Ba OT Xopa
(BKNOUMTENHO M AeLia) c HamaneHn GpU3nYecKu, CGH3OpHN
1M YMCTBEHU CNOCOBHOCTN M € HE[OCTaTbYEH ONNT U
NO3HaHWA, OCBEH aKO He Ca NoA NPAKOTO HabnoaeHne Ha
OTFOBOPHO NMLe, WK He ca NoAYYWwIn HeobxoaummTte
MHCTpyKUuK. MpenopbunTenHo e geuara ga He 6baar



ocTaBsiHn 6e3 HaA30p, 3a ia ce yBepuTe, Ye He U3NoN3BaT
ypepaa Kato urpauka.

To3n ypea moxe fa ce usnonssa oOT Aeua Hap ocem (8)
roAVHN 1 OT /INLA C HaMaJieHN GU3NYECKW, CEH3OPHN WK
YMCTBEHU CMOCOGHOCTU WM C HefOCTaTbuYeH OnuT ”
No3HaHMA, NpN YCnoBue, Ye ca nop HabniogeHne Ha
OTTOBOPHO NMLE N ca mnonyyunu Heo6xoaummnte
MHCTPYKLMM OTHOCHO Ge3onacHata ynotpeba Ha ypeaa n
npun ycnoBune, Ye Bb3MOXHUTE PUCKOBE Ca B3eTu nop
BHUMaHue. [leyata He TpA6GBa Aa WrpasT c ypepga.
MouncrBaHeTo N NOAAPbKKaTa Ha ypeAa He TpAbBa Aa ce
M3BbPLLUBA OT AeLia, 0CBEH aKO Te He Ca Haj 0CeMroaMiLHa
Bb3PacT u ca nog HabnopeHne. CbxpaHaBanTe ypeaa n
HeroBus 3axXpaHBaLl Kaben Ha MecTa, HeBOCTbNHN 3a AeLa
nop oceMroauiLHa Bb3pacT.

1. Mepku 3a 6e3onacHoOCT

MpoyeTeTe BHUMATENHO PBKOBOACTBOTO 3a yroTpeba 1 ro

3anaseTe 3a ObeLy CrpaBKu.

He nouncrBaiiTe c npaxocmyKaukata MOKpYV NOBbpPXHOCTH,

KaKbBTO 11 a € BN TEYHOCTY, FropeLuy cybcTaHLmm, CBpbX

duHM cy6cTaHLumK (N1aTHa, LUMEHT, nenen n ap.), ronemu

OCTpM OCTaTbLY (CTHKNO), BpegHu NpoayKTu (pasTeopu,

abpasmBu...), arpecuBHM NPOAYKTU  (KNCENMHWM,

NoYMCTBaLLM Npenaparu...), Win 3anaaumm Wi B3puBHN

BelyecTBa (Ha OCHOBaTa Ha 6eH3UH UK ankoxon).

« HuKora He noTanaiiTe ypeaa i Heroata 6a3a 3a 3apexaaHe
YCTPOWCTBO BbB BOAA WM HAKaKBa [pyra TEYHOCT; He
NpbCKalTe ypema uin 3apagHOTO My YCTPOWCTBO C BOAA.

« He n3nararite ypena Ha OTKPUTO U 1O APHXKTE ey OT BaKHY
MecTa.

«He ocTaBaTe ypena B 6n130CT SO U3TOYHULM HA TOMAMHA
(dypHK, oTONAUTENHM Ypeaw Um TONAI pagraTopy)



« He ocTaBsiTe GaTepunTe Ha CTaliHa TemMnepaTypa no-Brcoka
oT40°C (104°F).

» He pasrnobagaiite ypena gokato pabotu.

» Hukora He BKtouBaliTe Baluma poboT 6e3 KyTriATa 3a npax v
KayuyKyBrA GUITbP 3a NpeanasBaHe Ha MoTopa Aa ca
MOCTaBEHV Ha MACTO.

« He n3non3garite ypepa ako: Toi € 61 13nycHar 1 Bbpxy Hero
€ HaHeCeHa BYAVIMa NoBpeaa U ako He PaboTn NPaBMITHO.
- 3aPARHOTO YCTPOWCTBO WM HETOBUA Kaben ca NoBpeAgHH.

B T0311 cyyan He oTBapsaiTe ypepa, a ro 3aHeceTe B Hall-
ONn13KKA OTOPU3MPaH CEPBI3EH LIEHTHP Ha Rowenta, Tbin
KaTo 3a 6e30MacHOTO M3BbPLUBAHE HA KAaKbBTO W fa €
PEMOHT Ca HEOOXOAMMM CELWIANHI UHCTPYMEHTM.
- PeMOHT®T CriefiBa Aia ce 1U3BbpLUBaA Camo OT CNeLnanucTy,
KaTo Ce MU3Mnon3BaT OPUMHAHW Pe3epPBHU YacTu.
/A3BbpLUBAHETO Ha PEMOHT OT NoTpebuTena Moxe Aa 6bae
OonacHo.

« M3non3gaiite camo opurimHanHu, rapaHTpaHmu ot Rowenta
akcecoapy (puntpu, 6atepunt. ..).

To3n ypen e Cb3aageH camo 3a AoMalLHa ynoTpeba. B cnyvari

Ha HenpaBWiHa eKcnnoatauma WM HecrnasBaHe Ha

PBKOBOACTBOTO 3a yroTpeba, Rowenta He HOCW OTTOBOPHOCT.

2. EnextposaxpaHBaHe.

*YBepeTe ce, Ye BONTaXbT, MOCOYEH BbPXY OnNMcaTenHata
MNacTVHa Ha BalLiaTa NpaxocMyKayka CbOTBETCTBA Ha TO3M Ha
BaLUMA KOHTAKT.

+Hukora He gbpnaite kabena, 3a Aa U3KKOYNTE 3aPAJHOTO
YCTPOWCTBO.

+ AKO KabembT Ha 3apARHOTO YCTPOWCTBO € MOBPEAEH Wi ako
3apAAHOTO YCTPONCTBO He PaboTu: He 13MOoN3BalTe 3apAaHo,
KOETO € Pa3NYHO OT NPeJOCTaBeHOTO 3aefHO C ypeaa 1 ce
CBbpKETe C 0TOPU3MpPaH CePBM3EH LIHTbP Ha Rowenta nnw



I'IOTpe6I/ITeJ'ICKI/I CepBK3€eH LUEHTbP Ha Rowenta.

3.MonpaBka

MonpasKaTa cnefga Aa ce U3BbPLLBaA Camo OT CNeLManuncTy,
KaTo Ce 13Mo3BaT OPUMIHaHW pe3epBHM YacTi Ha Rowenta.
/A3BbpLLUBaAHETO Ha NOMPaBKa OT CTPaHa Ha MoTpeduTens Moxe
fa ObAe puCKOBaHO M LWe [oBede A0 aHynMpaHe Ha
rapaHupTa.

BAXXHW NMPABWJIA 3A BE3ONMACHOCT

BaxHocneanuutenpaeunasabesonacHocTuenATnpeOTBPaTABAHEHAHEOYAKBAHN
onacHocTuupes6esonacHannpaBunHaynorpe6aHanpoaykra.fipeaynpexneHune:Hec
Na3sBaHETOHANHCTPYKUMNTEMOXKEeAANPUUNHNCMbPTUANCEPNOIHNHAPAHABAHNA.
BroponpegynpexaeHne:Hecna3BaHETOHAMHCTPYKUNUTEMOXKEAANPUNYNHY
CepUOo3HN HapaHABAHNAWIMMATEPUANTHULLETU.

Crnep, KaTo NpoYeTeTe MHCTPYKUMNTE, 'Y 3anaseTe Ha 6e30MacHo MACTO, KOETO € LOCTBIHO 3a
BCUYKY 3aMHTEPECOBaHU ULa.
MNpeaynpexaenneHeHnaHcaTenpomeHnnHepa3srnobasaiite

Huvikora He pa3riobsigaiiTe NPoAyKTa Unv Gateprsita, HUTO HaHACANTE MPOMEHY BbPXY THX, OCBEH
aKo He CTe OTOPM3MPaH TEXHIK (TOBa 61 MOITIO i@ MPUYMHY NOXap WM HEM3NPABHOCT Ha ypena).

MocTaBAHe Ha eneKTpNYecKnA saxpaHBaLy Kaben

YBepeTe ce, Ye eNeKTPUYECKMAT 3axpaHBall Kaben He e NPUTVCHAT OT TEXbK NPEeAMET 1 Ye He e
B 6/IM30CT 0 OCTPU NPeAMETU (TOBa 61 MOTTIO fia MPUYMHM NOXKap UM TOKOB yAap).

He pokocBaiiTe 3apsgHUTe Kpaulla, KOUTO ce HamMpaT B 3apAAHOTO YCTPOICTBO U B OCHOBHaTa
4acT Ha ypepa. [MoctaBeTe BCUYKM METaNHN NPeaMeTH (MeTanHN 0CTOBE, HOXWLW U T.H.) Aaney
OT 3apAfHUTE Kpauwa (ako He ro HanpasuTe, TOBa MOXe fla MPUYMHW TOKOB yaap umu
Heun3npaBHOCT Ha ypepaa).

Wsnon3BaiiTe camo opuruHaaHu akcecoapu

Hukora He nsnonsgaiite 6atepuiaTa, agantepa Unu 3apaAHOTO YCTPOWCTBO Ha APYT NPOAYKT,
pa3nuyeH ot pobota Rowenta (ToBa MoXe Aia NPUUKHY NOXapP WU HEM3NPaBHOCT Ha ypea).
He n3nonssaite ypeaa Ha onacHu mecta.

He n3nonsBgaiite ypena Bbpxy MOKbp MOA UM B 6AM30CT A0 OMAaCHW UK YynavBu NpeameTy,
KaTo CBELYW MM CTHK/EHM YaLuy (ToBa 61 MOITIO fja MPUUYMHM NOXap 1N Aa NoBpeau poboTa).

ABapuiiHO U3KNIOYBaHe

AKO NpoayKTbT U3AaBa CTPAHEH 3BYK WM MUPW3MA, UV AUMK, BEAHAra U3KMIOYETE rNaBHUA
6yTOH (C Lien Aa n3berHeTe pUcka OT NoXap UK OT NOBPeXaaHe Ha po6oTa).

He ocTaBaiite 3ananumu BelyecTsa B 61130CT Ao pobota. He ocTaBaliTe 3ananvmm BelLecTsa Kato
6EeH3VH, paspeanTentt v Ap. UM CUNHK XVMUYHI BELLeCTBa, KaTo NpenapaTy, NPoAyKTY 3a 6aHs,
HanuTKm, 1 Ap. B 61130CT [O Kopryca Ha poboTa (ToBa 61 MOTIO Aa NPUUMHK NOXap Wan
noBpexaHe Ha poboTa)

a



MoaapmbKKa Ha wencena

He nunaTe wencena Ha aganTepa C BaXHN PbLe 1 o APbKTe 34PaBO KOraTo ro BaguTe oT
KOHTaKTa (He ro gbpnaiTe 3a Kabena). Korato BaguTe Lencena ot afantepa, ApbXKTe 34paBo
OCHOBHVIsl KOPMYC, KAaTo M36AirBaTe KOHTAKT C METAJIHUTE YacTu (aKO HE ro HanpasuTe, ToBa 61
MOTJI0 Aa Npefn3BIKa TOKOB YAap).

JonbnHeHve: Bknlouete 3apexpawua mogyn KbMm poGoTa Mpean fa ro BKUMTE B
eNeKkTprYecKaTa Mpexa.

Puck ot napaHe

Po6oTbT Rowenta e 060pyfaBaH C MHTENUTEHTHI CEH30PY 3a MPa3HO MPOCTPAHCTBO, KOUTO ro
npeanassat oT napjaHe. BbamoXHM ca obauye cuTyauun, B KOWTO CEH30pWUTE 3a MPasHO
MPOCTPAHCTBO He Ca TONKOBa epeKTUBHM, HanpuMep Ha pbba Ha N3BUTK CTHABMLYA, KOraTo B
6N1130CT A0 CTHAGUTE MMa KUIMMK, HA XJTb3TaBU MOBbLPXHOCTM 11 KOraTo CEH30PUTE Ca 3anyLUeHN.

Bropo npeaynpexpaeHne

Yactu Ha TANOTO

He nocraBAiiTe HAKOA YacT OT TANIOTO CI, KaTo HaNpPUMep pbKaTa, B 6nM30CT O 0TBOpa Ha poboTa
[10KaTo Toii paboTU. (aKO ro HanpaBuWTe, TOBa MOXe Aia MPUYMHN HapaHABaHWA WAV fa NOBpeau
npoaykTa).

He nocrasaiiTe npeameTn BbpXy ypeaa 1 He CTbrBaliTe BbpXy Hero.

He Bknioysalite po6ota Rowenta, ako BbpXy HEro e CefHarno 1nu 3actaHarno AeTe, Uin ako BbpXy
Hero Ma HAKaKbB NpeameT. He 13non3sgaiite raBHNUA KOPNYC, ako TOW € Bb3NpenaTcTBaH oT
HAKaKbB APYr NpeAMeT (ako ro HampasuTe, TOBa MOXeE Aa MPUYMHW HapaHABaHUA WK Ja
noBpeAv NpofyKTa).

[la He ce 13non3Ba Ha MeCTa, KOUTO Ca Ha TBbPAE rofAMa BUCOUMHa OT Nofa.

He n3non3BaiiTe 0CHOBHMA KOPMYC Ha MeCTa, Kb[AETO CbLLECTBYBa PUCK OT NafaHe (Tosa 61 Morno
[la NPVYMHN CYyNBaHETO Ha NPOAYKTa).

CmyKaTeJsieH OTBOp 1 Tpbba

He nocTaBsiTe HUKaKBW OCTPY NPeAMETH B CMyKaTelHWA OTBOP UK TpbbaTa Ha OCHOBHWA
Kopnyc (ToBa 611 MOrNo Aa Npean3BMKa NOBPeAa Ha NPOAYKTa).

NsBaxpaHe Ha 3acefHan npegmer

AKO ronAm NINCT XapTua unu candeTka 3acefHe B CMyKaTeHMA 0TBOP, 6bp30 ro n3Bagete (ako
He ro HarpaBuTe, ToBa MOXe Aa NOBPEAM NPOAYyKTa Heo6paTUMO.

lMpenv nouncTBaHe, 3aTBOpETe BpaTUTE.

3aTBOpETE BCUYKM BpaTU Ha 6GankoHwTe u GaHWTe Npeaw Aa 3anouyHeTe Aa NMOYMCTBaTe C
npaxocMyKaykara (B MPOTUBEH Cilyyali MpoayKTHT 61 MOrb/l fla ce MOBPean HeobpaTMo).

be6eta

He n3nonsgaiite poboTa B CTas, B KOATO MMa cCnAwWwo 6e6e (ToBa 61 MOrno fa MpuuvHuU
HapaHABaHuA).

lNMpoBepka Ha KyTnATa 3a npax

He n3non3gaiite po6oTa, ako KyTrsTa 3a Npax e MbJiHa (ToBa 61 MOrMOo Aa NPUYMHI NoBpexaaHe
Ha poboTa).



Bucokun n HUCKN TemnepaTtypu

He un3naraite pobota Ha HKcKM (nog -5°C nnm 23°F) nnu BUCOKM Temnepatypu (Hag 40°C nnn
104°F) 3a AbArv Nnepuoay ot Bpeme (ToBa 61 MOINOo Aa NPUYMHU NOBPeXaaHe Ha poboTa).
WsnonsBalite camo B 3aTBOpPeH NOMeLLeHnsA

Vi3non3gaiiTe poboTa camo B 3aTBOPEHM NomeLyeHs (B NPOTUBEH Cydali MoXe fja noBpeauTe
npopyka).

Bb3pencreua

He ynpaxHsBaiiTe cuneH HaTUCK BbpXy poboTa 1 He ro ocTaBainTe Aa nagHe (Toea 61 morno aa
NpeAv3BYIKa Ha paHABaHUA WY Aa NOBPEAMN NPOAYKTa).

He ro usnonssaiite Bbpxy Mebenu, KoUTo ca TBbpfe BICOKO Haj Nopa.

He nsnon3gaiiteB po6oTa BbpXyY BVCOKU 1 TECHU MeBEeNY, KaTo KyXHEHCKM LKapOBE, XNaAUIHNLY,
Macw, 1 T.H. (ToBa 61 MOTIO fia Npeav3BMKa Ha PaHABaHKA WK fla NOBPeAY NPOAYKTa).
V3anon3BaiiTe ypefa camo cnep Kato CTe pasuncTvnv noaa.

OTCcTpaHeTe BCMYKM pasnpbcHaTh No nofa npeametut. Te 6uxa Mornv Aa Cb3paaat npobnemm no
BPEME Ha MOYUCTBAHE (Hanp. ManKu KWIMMUETa, KOHLW, FBO3AEN, U T.H).

OTcTpaHeTe BCUYKU GUXKyTa

OTCTpaHeTe BCUYKN ,qpe6Hv| npegmeTy, Kato O6EL|VI nnn gpyrn mankm 6VI)KyTa, KOWTO 61xa Mornmn
Aa 6baaT norvaHaT OT PoboTa (ako ToBa ce Cyun buKyTaTa U NPOAYKTLT G1xa MOTNN Aia ce
nospeasaT).

MpeKkbcHeTe enekTpo3axpaHBaHETO LiIeHTPanHo

B NPUCHbCTBUETO Ha Aete nnu Heobe3onaceHo XKMBOTHO, NPeKbCHETe eNleKTPO3axpaHBaHETO.
Creq KaTo ro HanpaBuTe, M3BAAETE BCUUKY BbHLLHN NPEAMETH.

WHcTannpaHe Ha 6a3arta 3a 3apexpaHe

WHcTanupaiiTe 6a3ata 3a 3apexpaHe Ha MACTO, KbIeTO POBOTHT MOXE JIECHO [1a FO Hamepu.

Bopa / Mpenapatn
He nocraesiite Boga unv npenapaty B po6ota (Tosa 61 MO0 Aa NpeAn3BiKa NOBPeaa).




OMNMNCAHUE

1. Po6ot Rowenta (ropHa yacT)
a.CTAPT/CTON
b. Pexxum
. 3apAfHO YCTPONCTBO
d. CTpaHuyeH ceH3opeH npo3sopewy
e. AMopTucbop
f.Jloro Ha oTBOpa
9. LED gucninei

2. LED Avncnnen (nnu 1g)
a. VIHTenureHTeH pexum
b. Mpoun3BoneH pexum
c.JlokaneH pexvim
d. Monusatop Ha nog*
e.3apagHo 3a batepus
f.Bpeme
g. Pasnucanve
h. EXXeHeBHO nouncTBaHe
i. 3apagHo
j.Mute

3. Po6ot Rowenta (aonHa vacr)
a.MmaseH 6yToH
b. YeTka HakpaiH1K
c. CTpaHnuHa yeTka
d. CeH3opw 3a nop
e. 3apexpaHe Pad
f. OtaeneHvie 3a 6atepun

4. [ANCTaHLNOHHO ynpaBneHne
a. CnecTABaLL eHeprua pexmm
b. ByToHu 3a HanpaeneHe
c. Crapt/naysa
d. Cron

e. iHTenvreHTeH pexum*
f. Mpoun3BoneH pexum
g.JlokaneH pexum

h. PbueH pexum

i. KoHTpon Ha cunata Ha nouncteane (P1,

P2,P3)
j. Bpeme
k. Pasnucanue (Mporpamuipaxe)
. EXepHeBHO nouncTBaHe
m. E3nk*
n. 3arnywasaHe
0.3apagHo

5. basa3sacamo3sapexpaHe
a.LED 3apsagHo
b. LED moujHocT
6. Kytmsasanpax
a. Kytua 3a npax
b. Box oTBOpeH Kanak 6yToH
¢. Kanak Ha KyTuaTa 3a npax
d. OpbKKa
e. [lyHanpeHoB punTbp
f. Xena duntop*
g. (Xena ounTbp Kaceta
7. Apantep
8. [yHanpeHoB ¢$unTHP
9. Xena ¢puntbp*
10. [1Be cTpaHNYHM YeTKN*

11. BuptyanHa 6apuepa*

PHbKOBOACTBO HA NOTPEBUTENA

WHcTanupaHe Ha 6a3ara 3a 3apexpaHe (5)
Bknioyere aganTepa B 6a3ara 3a 3apexpaHe

Bkniouete aantepa B (7) B 0TBOpa, KOMTO Ce HaMMpa OT 3aAHata CTpaHa Ha Gasara 3a 3apexaaHe 1 nocTaseTe

€NEKTPUYECKMS Kabe B CbOTBETHUS CoT. (. 1)

WHcTanupaiite Ha paBHa NOBbPXHOCT

MocTaBeTe 6a3aTa 3a 3apexpaHe A0 CTEHaTa, Ha PaBHa MOBLPXHOCT. (ur. 2)
WHcTanupaiite Al Ha MACTO, KbAETO HAMA HNKaBY GU3NYECKIN NPENATCTBUA.
WHcrannpaiite 6a3ata 3a 3apex/iaHe Ha MACTO, KbAETO HAMa HIKaKBI GU314eCKi! NPEMnATCTBIAA (BKIKOUUTENHO
1 KWAVMK) KaTO OCTaBMTE MOHe 1 METbP MPa3HO NPOCTPAHCTBO OT NIABO M OT AACHO, 1 ABa oTnpeq. (dur. 3)

*B3aBICMOCT OT MOfIeNa: Te3i CCTeMi ca crieLiid

WM Ca aKCecoapw, KOWTO Ca HAMMYHI

BapyaHT



MocTaBsHe Ha eneKTpuyecKus Kaben
[MocTaBeTe Kabena no Ab/mkuHa Ha creHara.(ur. 4)

M3non3saHe Ha 6a3ara 3a 3apexzgaHe
OctaBeTe kabena Ha 6asaTa 3a 3apexjaHe MOCTOSIHHO BKItoueH (PyHKuwsTa 3a
aBTOMATUYHO 3apexaHe HAMa a PaboTy, ako GasaTa 3a 3apexgaHe He e BKIoUeHa).

VHcTanupaiite 6asata 3a 3apex/jaHe Ha MACTO, KOeTO e A0CTbIHO 3a poboTa (ako bbae
WHCTanMpaHa B brbia, Wan Ha TPYAHO AOCTBNHO MACTO, po6oTbT ROWENTA HAma fa
MOXE [1a CTUrHe [0 Hes).

O6GbpHeTe OCHOBHIA KOPIYC 11 Ce YBEpeTe, Ye IaBHUAT GyToH e B nosuuua, ON” (Our. 5)

O6GbpHeTe OCHOBHUA KOPIYC 1 Ce YBEpeTe, Ye IMaBHUAT 6YTOH e B no3uuus, ON”
AKo GyToHBT e B no3vuwa, OFF'; BKloyeTe ro, Taka ye Aa nokassa,ON’:

/3non3saHe Ha raBHWA By TOH
1. Korato mbpBOHayanHo nosnyunTe NpoayKTa, raBHUAT 6yToH e B no3nuusa, OFF".
2. BuHarw, KoraTo rnaBHUAT 6yToH e B no3uuus, OFF’, BCMUKM GyHKLMM ca NpeKbCHaTY..
3. BuHaru, Korato rnaBHUAT 6yToH e B no3uuws ,OFF’;, Bcuuky GyHKLWY, BKNKOYUTENHO 1
Te3M Ha ANCTaHLMOHHOTO ynpaBneHue, ca fieakTusupaHu. Mopaay Tosa, e no-fobpe Aa

ro octaBuTe B no3uLms,ON’, 0cBEH B HAKOM onpefeneHn cyyau (3a ipopmavms, mons
BUKTE ,MepKu 3a 6e3onacHocT”).
4. PoGOTBT MOXe fa Ce 3apex[a, AOPY 1 KOraTo FaBHUAT ByToH e B no3uuma “OFF".
5.BuHary, Korato rnaBHUAT OYTOH € W3KIIOYEH, ako POobOTBLT He ce u3nonsBa B
npoabmKeHne Ha 10 MUHYTI, TOW LLe NPeMUHEe B eHepProcrnecTABaLL PEXIM.

BkniousaHe Ha ypepa

BkniouBaHe Ha ypepia Ypes AMCTaHLVIOHHOT 0 ynpasneHue (4)
Hatucrete 6yToH,POWER” (4a) BbpXY AMCTAHLMOHHOTO ynpasneHie
BkniouBaHe Ha ypefja OT OCHOBHUA Kopryc

Hatucrete 6yToH “START/STOP” (1a) BbpXy OCHOBHMA KOpPMyC

WskniousaHe Ha ypepa

WskniousaHe Ha ypepa upes AUCTaHLMOHHOTO ynpasneHue (4)

HatucHete 6yToH ,POWER” (4a) BbpXY AUCTaHLMOHHOTO ynpaBrieHue.

PoboTHT Luje Cripe W Liie NPeMHE B HEProcrecTABALL PEXMM.

WskniousaHe Ha ypeaa OT OCHOBHUA Kopryc

HatucHete GyToH "START/STOP” (1a) BbpXy OCHOBHMA KOPMYC MOHE 33 efjHa CeKyHAa.
PoGOTHT L€ Cripe U LLie MPEMIHE B EHEProCTeCTABALL PEXIIM.

Craptupase/ CnupaHe Ha No4UCTBaHETo

CraprupaHe/ CnmpaHe ¢ ANCTaHLMOHHOTO ynpaBneHne

V136epeTe pexxMa Ha NoUMCTBaHe CropeN KOHCTPYKLMATA Ha KbLuaTa, KaTo HatcHeTe 6yTonuTte, SMART(4g),
,RANDOM" (4€) i, SPOT" (4) BbpXy AUCTaHLIMOHHOTO ynpaBneHue. HatncHeTe 6ytoHa, START/PAUSE” (48)
BbPXy AVCTaHLMOHHOTO yrpasreHye. The vacuum cleaning process will start once a vocal command is given.
Press the <START/PAUSE> button on the remote control during cleanup, and the robot will take a break.

TpoLiectT Ha NOUMCTBaHe C MpaxocMyKayKara LLe 3aMoYHe My U3AaBaHeTo Ha rnacosa KoMaraa. HatucHete

*B 3aBICMMOCT OT MOJJeNa: Te31 CUICTeMM Ca CrieLvGUUHY 3 ONPE/eNieH MOJIENI, W Ca aKCecoapy, KOUTO Ca HaMMUHI KaTo arTepHaTUBEH BapiiaHT

=)



6yToHa,START/PAUSE" (4r) BbpXy ANCTaHLMOHHOTO YNpaB/eHWe Mo BPeMe Ha MOUMCTBAHETO, U POBOTHT Lie
npeKbCHe npoLieca.
HatucHeTte 6yToH,STOP” (4€) Ha AMCTAHLMOHHOTO yNpaBMeHIe 1 poGOTHT Lue Cripe.

CraptupaHe/ CnupaHe oT OCHOBHUA KOpMyC

/136epeTe pexm Ha MoumMCTBaHe Criopen BalLvTe HYay 1 HatcHeTe 6yToH,MODE” (1b) BbpXy OCHOBHMA
KOpMyc Ha ypena.

HatucHete 6yToHa, START/STOP” BbpXy OCHOBHIA KOPMYC; MPOLIECHT Ha MOUMCTBAHE C MpaxocMyKauKarta Lwe
3arMoYHe aBTOMATUYHO.

HaticHeTe 6yToHa, START/STOP” BbpXy OCHOBHMA KOPYC MO BpeMe Ha MoYKCTBaHe, 1 poboTbT Lue cripe.
OTcTpaHeTe OT MoAa BCUYKY MPeaMETH, KOWTo G1xa MOMIW Aia MonpeYaT Ha MoUMCTBALYMA MpoLec.

MHTenureHTHO aBTOMaTYHO 3apeXKAaHe B IHTENIUreHTEH PEXNM

Tasu GyHKLWA M03BONABa ABTOMATIYHO 3apeXxjaHe po6oTa Cef MPUKIIOYBAHE Ha MOYMCTBAHETO WK, aKo
GatepusTa e ciaba. POBOTET Lue ce BKNIoUM aBTOMATUYHO B 3apsifHNA TepMUHaI. POGOTBT e ce BKIoun
QABTOMATUYHO B 3aPARHIA TEPMUHAN.

AABTOMaTNYHO 3apeXaHe B NPOM3BOJIEH peXum

Ta3u GyHKLIVA N03BONABa aBTOMATUYHO 3apes/aaHe KoraTo 6atepusata e cnaba. Crief Kato poboTHT ce BK0UM
aBTOMaTVYHO B 6a3ara 3a 3aperx/aaHe, NpoBepeTe CbCToAHMeTo Ha LED gucnneita 1k unv 2), 3a a nposepure
DA ce 3apexxa NpaBuHoO.

CbcTosiHve Ha LED gucnnen MouwHocT (5a) 3apexpaHe (5b)
BkntoueH YepseHo Bano
3apexpa YepseHo YepseHo
3apexaaHeTo e NPUKIoYnIo YepseHo CuHbO:
O603HauyaBaHe YepseHo

He nocraBsiite 6a3ara 3a 3apexaHe BbpXy KM,

He nocrapsiiTe 6a3ata 3a 3apexpaaHe 61130 A0 NpsAKa CTbHYEBa CBETIMHA WY HAKAKbB
TOMIOU3TOYHUK.

B cnyuaii, Ye aBTOMAaTUMYHOTO 3apexpaaHe He GyHKLMOHMPa MpaBWIHO, OnuTaiiTe
CnepHoTo:

V3kntoyeTe rnaBHUA GYTOH 1 MOCAE rO BK/IOYETE OTHOBO..

Mi3KnioyeTe 1 nocne BKloYeTe OTHOBO Kabena Ha 6a3ata 3a 3apexaaHe.

YBepere ce, Ye 3apAAHUTE TEPMUHANV 1 CEH30PHITE MPO30PLIM HE Ca 3aAPBCTEHHN, Cef,
KOETO NOACYLLETE rMaBHUA KOPMYC 1 6a3aTa 3apexaaHe Cbe Cyxa Kbpra (He 3abpasaiiTe
12 U3KIIoYmMTe rMaBHKA GYTOH Ha po6oTa Npeay fa ro NOACYLINTE BHAMATENHO).
MpoBepeTe fanu HAMA HAKaKBY NPENATCTBUSA, KaTo HanpUMep OTpa3sBaluy NpeameTy,
CTONOBE, U Ap., 61130 [o 6a3aTa 3a 3apexaaHe.

PbuHo 3apexpaHe

Merop 1. C nomolTa Ha AVCTaHLMOHHOTO YNpaBneHne

1. HatncHeTe 6yToHa, CHARGE” (4n) BbpXy ANCTAHLMOHHOTO YripaBneHe

MeTop 2. Manual connection of the robot to the recharge terminal (¢ur. 6)
1.MpeaBuxeTe pbuHO poboTa Ao 6asaTa 3a 3apeXxaaHe.

*B 3aBMCMMOCT OT MO/IeNa: Te31 CUCTEMM Ca C WV Ca aKCECOapV, KOWITO Ca HaNMyHI BapuaHT




2. Mpw BktoueH 6yToH, ON“ Ha 6a3ata 3a 3apex/aHe, CBbpXeTe TEPMIHaNUTE Ha poboTa C Te3u Ha 6asata 3a
3apexpaHe.

3.CbcTosHmeTo Ha LED ancnines Tpsbea fa 6bge Kato ToBa Ha CbOTBETHATa GyHKLMA 3@ aBTOMATUYHO
3apexpaHe.

Merop 3. MpuasmkeaHe Ha po6oTa 611130 A0 6a3aTa 32 aBTOMATMYHO 3apexpaaHe.

1.MpraBmeTe poboTa 4O MACTO, Ha KOETO TON Ce HamMMpa Ha Pa3CToAHME MO-Manko OT 3M OT 6asaTa 3a
3apex/jaHe, KaTo ce yBepuTe, Ye TA e BKITIoYeHa.

2.HatvicHete 6yToH ,CHARGE" (1B) BbpXy OCHOBHUA KOPMYC Ha ypefa Wiy BbpXy AUCTaHLMOHHOTO
ynpaBnexme.

3.PoboTbT We pa3nosHae 6a3aTa 3a 3apeXkaaHe, Le Ce BKMOUM B HEA U LLe 3amoyHe Aa ce 3apexaa
aBTOMATUYHO.

Mouncraaluy pexxumu

- UHTenurenTeH pexum*

TMoumcTBa NPoCTPaHCTBa € onpocTeHa noapeada (MaeaneH 3a HenpeTpyraHm U/unm ¢ pasnpbcHaT Mebenn
NOMeLLEHMS).

PoboTbT ce npuaBKXBa HAOKOJO MO YHNKaNeH HaunH, KOITO M03BONABA BCAKA 06nacT Aa 6'bﬂe no4yncTeHa

Camo BEAHBX.
Mons 36epeTe VHTENMIEHTHIA PEXMM KOraTo PObOTHT € Bbpxy 6a3aTa 3a 3apeXaaHe.

3non3BaHe Ha ANCTAHLMOHHOTO ynpasneHue

HatucHete 6yToH , SMART” Ha ANCTaHLMOHHOTO YrpaBreHie; PEXVMBT Ha MOUNCTBAHE Lie ce CMEeHW Ha
MHTenurenTeH" HatcHeTe 6yToH, START/PAUSE” Ha MCTaHLIMOHHOTO yNpaBeHIe; NpOLIeCHT Ha MoumncTBaHe
LLie 3aMoyHe aBTOMATVYHO.

HatucHete 6yToH ,STOP” Ha AMCTaHLIMOHHOTO MO BpeMe Ha MOYMCTBaHe; poBOTHT e Crpe C [1acoBo
CboblLeHVe.

M3non3BaHe Ha GYTOHMTe BbPXY OCHOBHUA KOPMYC

HatucHete 6yToH, MODE" Bbpxy OCHOBHWA KOpryc 1 n3bepeTe, Smart mode”.

Hatucrete 6ytoHa ,START/STOP” BbpXy OCHOBHMA KOPMyC; MPOLECHT Ha MOYnCTBaHe Lie 3amoyHe
aBTOMATUYHO.

CoobLuerme "Begin intelligent cleanup” (3anousaHe Ha VHTENMIEHTHO NOYMCTBAHE)

HatucHeTte 6yToH, START/STOP” BbpXy OCHOBHWA KOPTYC MO BPEMe Ha MOuMCTBaHe, U poBOTHT Lue cripe.

- MpousBoneH pexum

3a MHTEH3MBHO NOYNCTBAHE (MAeaneH 3a NOMELLEHNA C MHOrO MG /N NPETPYNaH NOMELLEHUS).
PoGoTHT Ce ABMKY Ha MPOV3BOMEH NPUHLMM, 4O M3TOLLABaHe Ha GatepusiTa.

M3non3BaHe Ha ANCTaHLMOHHOTO yNpaBneHue

HatucHete 6yToH,RANDOM" BbpXY AMCTAHLIMOHHOTO YNPaBNEeHe; PeXMBT Ha NOYMCTBAHE LLE Ce CMeHN
Ha,NpOV3BONeH".

HatuicHete 6yToH ,START/PAUSE” BbpXY AMCTaHLMOHHOTO YnpaBneHue; NpoLeCHT Ha MouncTBaHe ¢
npaxocMyKauKara LLie 3aro4He aBTOMaTH4HO.

HatucHeTte 6yToH, STOP" BbpXY AUCTaHLIMOHHOTO yrpaBreHue 1 poboTsT Lue cripe.

W3nonzBaHe Ha GYTOHMTE BbPXY OCHOBHUA KOPMYC

Hatucrete 6yToH, MODE" Bbpxy OCHOBHIA Kopryc 1 u3bepeTe pexiim,Random” (mpounssoneH).
HatucHete 6yToH,START/STOP” BbpXy OCHOBHYA KOPIMYC; NMPOLIECHT Ha NOYMCTBaHE C MpaxocMyKayKara Lue
3aMoYHe aBTOMATUYHO.

*B 3aBICMMOCT OT MOJJeNa: Te31 CUICTeMM Ca CrieLvGUUHY 3 ONPE/eNieH MOJIENI, W Ca aKCecoapy, KOUTO Ca HaMMUHI KaTo arTepHaTUBEH BapiiaHT




JloKaneH pexxum (nouncreaHe Ha onpepeneHn obnacru) .

3a IOKaIM3MPaHO MOYMCTBAHE C MPAXOCMyKaUKa.
Po6OTHT M3BbPLUBA CIMPANOBILHO [BUKEHIE B PAMKUTE HA AUAMETbP OT NPUBNM3UTENHO 1 m, C Len
VHTEH3VIBHO NOYMCTBAHE Ha NPeABAPUTENHO ONpefieneHa 0bnacT.

MocpeacTBOM ANCTAaHLMOHHOTO ynpasjieHne

Hatucrete 6yToH ,SPOT" BbpXy ANCTaHLWIOHHOTO YPaB/eHME; PEXUMBT Ha NOYNCTBAHE LLe Ce CMeHU Ha
OKaneH".

Coobuerme "Spot Mode" (nokaneH pexiim)

HatucHeTe 6yToH,START/STOP” BbpXy OCHOBHMA KOPMYC; NMPOLIECHT Ha MOYMCTBAHE C NPaxocMyKauKara Lue
3arMoYHe aBTOMATUYHO.

HaticHeTe 6yToH, STOP" BbpXY AUCTaHLIMOHHOTO YNpaBeHue 1 poboTHT Le Cripe.

MocpepctBom GyTOH nTe Ha OCHOBHUA Kopnyc

HatvicHeTe 6yToH, MODE" BbpXy OCHOBHIA KOpryc, 1 u3bepeTe ,Spot mode” (nokaneH pexum).

HatucHeTte GyToH, START/STOP” BbpXy OCHOBHMSA KOPMYC; NPOLIECHT Ha MOUMCTBAHE C NPaxocMyKauKara Lie
3arMoYHe aBTOMATUYHO.

HaticHeTe 6yToH, STOP” BbpXY AUCTaHLIMOHHOTO YNpaBieHue 1 poboTHT Le Cripe.

PbueH pexum

PoboTbT ce ABIKM Upe3 ANCTaHLMOHHOTO YnpaBneHye.

HaticHeTe 6yToH,MANUAL, (pbyeH) (411) Bbpxy ANCTaHLIMOHHOTO YripaBneHue.

3non3gaitte GyToHuTe 3a HanpaeneHe 4, P, A (4b) BbpXy AUCTAHLWMIOHHOTO yNpaBMeHue, Taka Ye fa
Hanpaensgare poboTa B enaHarta nocoka.

MOrPAMUPAHE

MoxeTe fa nporpamipare po6oTa Taka, 4e Tol [1a MOUICTBA B TOUHO OMpezesieH! MOMEHTM, AOPY KOraTo He
CTey foma.

- Hacrpoiika Ha akTyanHo Bpeme

BHUMAHME:Po6oTbTMoxeaabbaenporpaMmmpaHcaMoioKaToeBbpxysapsaaHaTabasa.
3afanporpammparepasnmcaHMe3anoYmCTBaHe, TpAGBAMbPBOABbBEETEAKTYAIHOTO BPEME.

lMcpeAcTBOM ANCTaHLIMIOHHOTO YNpaBneHne

HaticHeTe 6yToH, TIME” (411) BbpXy AVCTaHLIWMIOHHOTO YrpaBneHue.

HatvicHeTe ByToHWTe 32 yBeNnyaBaHe U HamanasaHe 4 , P, A BbpXy AMCTAHLMOHHOTO YrpaBeHye, Taka
Ye [la HAaCTPOWTe TeKyLLA YaC.

HaticHete 6yToH, TIME” BbpXy ANCTaHLIMIOHHOTO ypaBneH1e (HaCTPOEHOTO Bpeme LLe 3aroyHe ja npemura)
HatvicHeTe byToHWTe 33 yBenMuaBaHe v HamansasaHe 4 , b, & Bbpxy AUCTAHLIOHHOTO YpaBeHye, 3a Ja
HacTpouTe TeKyLLMTE MHY TV

HaticHeTe 6yToH, TIME" BbpXY AUCTAHLMOHHOTO (HACTPOEHaTa MIHYTa LLe 3aroYHe Aa MIra, 3a Aa MOKaxe,
Ye e 3anameTeHa).

OyHKuysTa 3a Bpeme Moxe fa 6bae ynpaensBaHa CamMoO 4pe3 AUCTAHLMOHHOTO
ynpasnexve.

AKO POBGOTHT e HAaCTPOEH Aa M3BbPLLBA MNOUYMCTBAHE B OMPEAEIEHO BPeMe, TEKYLLOTO
Bpeme He MOXe fia 6bfie HaCTPOEHO.

OnpepfeneHoTO 3a NOYKCTBaHe BpeMe ce nosasaBa Ha LED gucninea.
KoraTo TaimepbT e HacTpoeH, BCUUKY APy GyHKLUMM Ca AeakTMBMPaHW. AKO XenaeTe Aa
13non3eare gpyrute GyHKLMM, NPeKpaTeTe NPorpaMypaHeTo.

*B3aBICMOCT OT MOfIeNa: Te3i CCTeMi ca crieLiid WM Ca aKcecoapi, KOWTO Ca HanyHi BapyaHT



Mporpamupate Ha Bpeme Ha paboTa

BHUMAHUE:Po6oTbTMONKE, [enporpammpaHcamoaoKaToeBbpxy3apaaHara6asa.

CnepnkatoBbBeeTeaK Yya/lHOTOBPpeEME MOXeTela Nporpammpare Bpeme 3a ¢byHKUMATa aBTOMATVYHO
nouyncTBaHe.

MocpeacTBOM ANCTAHLMOHHOTO ynpasneHue

HatucHete 6yToHa,PROG" (4K) BbpXY AVCTAHLMOHHOTO yrpaBneHye.

HaTncHeTe ByToHUTe 32 yBeNMyaBaHe v HamanasaHe 4, P, & BbpXy ANCTaHLMOHHOTO YNpPaBeHue, 3a
Jia HacTpoWTe TeKYLLOTO Bpeme.

HatucHete 6yToHa ,PROG" BbpXy AMCTaHLMOHHOTO ynpaBneHue (AUcnnes 3a MUHyTUTE Le 3aroyHe Aa
NpVYIMUIBa).

HaTncHeTe GyToHUTe 32 yBenyaBaHe W HamanasaHe 4, P, & BbpXy ANCTAHLMOHHOTO YNpaBeHue, 3a
Ja HaCTPOWTe TeKyLLMTE MUHYTU.

HatucHete 6yToHa,PROG" BbpXy AMCTaHLMOHHOTO YrpaBneHyie (HaCTPOEHOTO BpeMe LLe MPUMMIHE, 3a i
MOKaKe, Ye € 3aMnmncaHo).

3a fja npekpaTTe NporpaM1paHeTo, HaTncHeTe 6yToH, STOP”

DyHKLMsATa 32 MporpaMypaHe MOXe ia Ce M3MoJ13Ba Camo Ype3 AVCTaHLIMOHHOTO YrpaBieHue.

VkoHata 3a nporpamypaHeTo (2) ce noasaga Ha LED aycnnen.

Mpn eXxeaHEBHOTO NOYNCTBaHe TpﬂGBa Aace Oﬁpre aiegHoTo

BHUMAHUE:po6oTbTMONK lenporpammpaHcamoakoeBbpxy6asarazasapexaaHen

aKorAaecBbpP3aHaKbMMpeKarta.
AKTI/IBMpaHeTOHaTa3V@VHKLlVIFIOCVIrVDﬂBa e)KeJJHeBHOI'IO‘-IVICTBaHEOTCTDaHaHaQa60TaBOI'IpegeJ'I€HOTOBpeM€.

[TbpBOHayanHo, byHKLINATA 33 e AHEBHONOYNCT! BaHeTQﬂ6Bag,aCeHaCTQOVBaQaQEHOBQEMe.

HatucHeTe 6yToH, DAILY” (4n) Ha AVCTAHLIOHHOTO YpaBreHye.

3a npekpataABaHe Ha Nporpam1paHeTo, HaTrcHeTe, DAILY” Ha A1CTaHLMOHHOTO ynpaBneHye.

DyHKLMATa 32 ©Xe[HEBHO NOYMCTBaHE € JOCTbIHA CamMO OT AVCTaHLIMOHHOTO YrpaBeHue. .
MKoHaTa 3a eXkeJHEBHO NouMCTBaHe (23) ce nosBaABa Ha LED gucnnes.

Paznnunu gpyHKuvn

KoHTpon Ha cunata Ha 3acMyKBaHe
Ta3v dyHKLMA KOHTPOMMPA CUATa, C KOATO POBOTHT 3aCMyKBa Mpax.
3a fja yBenmuyTe cunata 3a 3acMykBaHe, HatncHeTe 6yToH, POWER” (41)
3a [ja HamanwTe cynaTa 3a 3acMyKkBaHe, HatncHeTe 6yToH,POWER'” (41)
ViMa Tpu HBa C1na Ha 3aCMyKBaHe, KOUTO MO3BONABAT afianTVPaHe KbM BCEK TUM MOZ;
P1 (MHMManHa) 3a raaKm NOfoBY HACTUIKM
P2 (cpepaHa) for 3a raaKu NOLOBM HACTVMKM C MpOLIENK (MAPKeT, oYKy, 1 Ap.) (o noapasbupaHe)
P3 (MaKcvMarnHa) 3a KAIMMM 1 TBHKI YepKeTa
Kunumure 1 yepeTata He TpsiGBa fia 6baat no-aebenm ot 1.5 cm.
(3abenexka 1. BbaMOXHO € MOUMCTBAHETO 13 He Ce OCBLLECTBI MPABUTHO MPY TBMHM WAV MUTBTHY KUMA,
3abenexka 2. CrpaH4HaTa YeTKa Moxe fia He GyHKLIMOHYPa MPaBUITHO BbPXY KWVMY 1 611 MOTTa fia noBpeau
KunvmMa,)

3syum *

HatucHete 6yToH, MUTE" (4H) BbpXY AMCTAHLMOHHOTO YrpaBneHue.
3a fja oTMeHUTe GyHKLMATa, 3aryLLaBaHe", HaTcHeTe byToHa, MUTE" BbpXy AUCTaHLMOHHOTO ynpaBneHue.

E3nk*

HatvicHete 6yToH,LANG" (4M) BbpXY ANCTHLIMOHHOTO YripaBrieHwe, 3a ja u3bepeTe e3uk. [MacoyTe KOMaHAN
Morart a 6baaT fjaBaHi Ha GPEHCKY, MCTIAHCKIA, UTMAHCKIA, aHITWIACKY, XONMaHACKI, HEMCKV WV NOPTYTancKi
e3uK.

*B 3aBICMMOCT OT MOJJeNa: Te31 CUICTeMM Ca CrieLvGUUHY 3 ONPE/eNieH MOJIENI, W Ca aKCecoapy, KOUTO Ca HaMMUHI KaTo arTepHaTUBEH BapiiaHT




WHcranupaHe Ha BupTyanHata 6apuepa*(11)

WHcTranupaHe Ha 6atepusTta

OTBOpeTe Karnaka Ha 6atepuiTa (114), pa3nonoxeH B A0NHATA YacT Ha ypepa v MocTaBeTe batepusiTa.
3aTBOpETe AOOPE Kanaka Ha 6atepuATa, Taka Ye Aa LLpakHe.

WHcTannpaHe Ha BUpTyanHarta 6apuepa

V13non3saHeTo Ha BUpTYyanHata baprepa Moxe Aa OrpaHu4y obnacTuTe Ha nouKcTBaHe ¢ pobota.
CTBIKA 1. OnpepeneTe rpaHnLTe, KaTo HacTpouTe byToHa 3a npeskntouBaHe.,Power LED” (116) we cBeTHe
KOraTo € HaCTPOEH 3a C1ab UM CUNEH CUTHaI.

Hactpoiiku Ha BKnioBaHe (11d) | PasctosHune

Cra6 curran Mpr6ansuT. 1~2m

CuneH curHan ‘Q‘ Mpunénnsnt. 2~3m

CTDbIKA 2.MocTaBeTe ypepaa Ha okono 30cm npef MACTOTO, A0 KOETO 1cKaTe fja OrpaH1ymTe JOCTbra.
MocTaBeTe ypepa, Taka Ye CTpenkata fa MoCoYBa MOCOKaTa, B KOATO MCKaTe Aa Cb3fadete
BMPTYa/Ha Gapyiepa 1 Ce yBepeTe, Ye MPE; HEro HAMA HUKaKBY NPenATCTBIA. [TPOTVBOMNONOXHMA
Kpaii Ha ypepa TpabBa fia ce onupa Ao Gusnyecka CTeHa.

CnAw pexum

Cnep iBa Yaca BUpTYyasnHata 6apuepa LLie NpeMiHe aBTOMaTYHO B CriALL pexim 1 LED nHaykatopa 3a stand-
by pexum Lue ce n3kmtoun.

BupTyanHata 6apuiepa Lue 13ne3e aBTOMAT1YHO OT CIALL PEXWM KOraTo poboTT ce JOBImKM.

Korato BupTyanHata 6apuepa e B CaLy pexiim, poGoTHT MOXe Al NPeMIHE NPE3 CTeHaTa, ako My Gbe AageHa
KOMaHa 3a PbUHO 3apexaaHe.

W3snon3BaHe Ha BUpTyanHata 6apnepa

1. He v3nonssaiite Age uvi noseue BUpTYanHy 6apurepm Ha 61v3ku pascTonHys, 3a ia Cb3fadeTe No-gbira
CTeHa, W a OrpaHMYuTe 06/1acTTa Ha MoUMCTBaHe. .

2. BupTyanHata 6apviepa He GyHKLIMOHMPA MPY PbYEH WV SIOKTIEH PEXIM Ha MOUNCTBAHE.

3. /13naraHeTo Ha XanoreHHy namnii Uv Mpsika CTbHYEeBa CBET/INHA MOXe [1a OTC AW CUTHANWTe, U3MbYBaHM
OT MH(PAYEPBEHOTO NPEAABATENHO YCTPONCTBO.

4. TouncTBaLLVAT POBOT M3MOM38a TPV BIA MHPAUEPBEHM YCTPOIICTBA 1 YCTPOVCTBOTO C Hali-Cnab curHan
MOMXe Aa He paboTu MPaBunHO, ako TOBA C Halt-CineH Gbe MOCTABEHO MPeN HEro .

5./13n10113BaHETO Ha BCVUKITE TPY YCTPOWCTBA B €41H MaJTbK YUaCTbK MOXe Aa 06bpKa MHOpadepseHnTe
CUTHaM 1 43 SOBEAE AO HEV3NPaBHOCT.

6.MocTaBete BupTYyanHata Gapuepa Ha OnpeeneHo PascTosHie OT 3aPAAHOTO YCTPOICTBO, Thii KaTo, ako
BUPTYanHaTa 6aprepa Gbae NocTaseHa 61130 JO HEro, TOBa MOXE [1a Bb3NPerATCTBa aBTOMATUYHOTO
3apexpaaHe

7.V13non3BaHeTo Ha noBeye OT efjHa BIPTyasHa 6apriepa B MAITbK y4acTbK MOXe f1a MPUUVHI HEM3MPABHOCT..

8.LED cBemmMHMTe Ly 3anoYHaT 4a NMPUMIIeaT, ako batepusita e nsrolueHa. CmeHete batepusita.

9. AKO YCTPOVCTBOTO HsiMa Aia Gbfie M3MOM3BaHO b0 BPEME, U3BAfETe GaTepuisiTa OT HEro (HE Ca U3KIIHoUEHN
NOBPEAIV B PE3yNTaT OT OKUCTIEH Batepuin).

I7Iorw|3a1'op Ha nop (2r)*

MoHM3aTopBT Ha MO MPEUCTBa Bb3fyXa Ha HUBOTO Ha NOf3, KaTo NPEMaxBa BPEHYN MUKPOOPraH3MIA, KaTo
MVKPOBU, GakTepu 1 BUpYCK .

*B3aBICMOCT OT MOfIeNa: Te3i CCTeMi ca crieLiid WM Ca aKcecoapi, KOWTO Ca HanyHi BapyaHT




MOYNCTBAHE N NOAAPBHKKA

MouncrBaHe

TMouucTBaHe Ha CEH3OPHUTE NPO30pLY

yBeQeTe Ce, e CeH30pHWTE NPO30PLIV Ca BUHArM 1 CyXw, Kato rm 336bQCBaTe CMeKa, Cyxa Kbpna. [Nonapareto
Ha 4YyXA0 TANO B TAX MOXe [a Npean3BNKa Hen3npaBHOCT.

TMouucTeTe HaBCAKbAE OKOMO CTPaHWYHIA ceH3opeH npo3ope.(1r) (dur. 7)
TMouucTeTe TPUTE CEH30PHM NPO30PLIY 3a MOA (3r) C MOMOLLTA Ha MaMyyeH TammoH. (ur. 8)

MouncrBaHe Ha 3apsAHaTa NogoxKKa (34)(¢ur. 8)
Vi3KkntoueTe rmaBHWA BYTOH 1 MOUMCTETe [BETE 3aPAAHI MOL/IOKKI C MOMOLLTA Ha NamyyeH TamMoH.
MouncreaHe Ha cTaTuHata YeTKa(36)(dur. 9)

[NouncTBaiiTe pefoBHO CTaTMYHATA YeTKa C YMCTa BaxHa Kbpra.
He npbckaiite BoAa OT BbHLLHATa CTPaHa Ha poboTa U He ro NOYMCTBaIATe, 13N0M3Baliky BELLECTBA KaTo
6eH3VIH, PaspeauTeni Uv ankoxon.

MouncreaHe Ha po6oTa

lMouncTsalata cuna UM XMBOTa Ha ypeda MoraT [ja Ce HaManAT, ako He Ce W3BbPLUBA NPaBUIHO
Heobxoaumata noaapbxKa. Mons, cnassaiite CnefHUTe MHCTPYKLMM:

1.V3npas3BaifTe KyTiiATa 3a npax e BcAka ynorpeba.

2. Ako ¢punTbpbT 3a Npax (XEMA ¢rnTbp) € MpbceH, nourcTeTe ro € NpaxocMyKauka Wi ¢ Meka YeTka.

3. OTCTpaHeTe BCUYKY BbHLLHY TeNa OT CH30PHUTE MPO30PLV (CTPaHIYEH CeH30p, CeH30PM 3a NOAa).

- MouncrBaHe Ha KyTuATa 3a npax(6)

OTBOpeTe Karaka Ha OCHOBHWIA KOPIYC, KaTo HaTUCHETe Tam, KbeTo nma Haanmuc,PUSH” (1e) n otctpaHete
KyTusiTa 3a Mpax, KaKTo e NOCOUEHO Ha witocTpayaTa. (dur. 10)

HatucHete byToHa 3a oTBapsiHe Ha Karaka Ha KyTuaTa (66) 1 oTBOpeTe Kanaka Ha KyTusTa (6B) Kakto e
NOCoYeHo Ha nntocTpaumaTta. (ur. 11)

VI3npasHeTe KyTuATa 3a Npax Haj KoLwa 3a 6okyK. (ur.12)

TMouncTeTe yNBTHEHMATA KyTIATa 3a MPax C Kbpra.

Mouncreane Ha XEMNA puntbpa (6€)

OTBOpeTe Kanaka Ha OCHOBHIA KOPIYC, KaTo HaTVCHeTe Tam, KbAeTo Ma Hapnmc,PUSH" v otcTpaHeTe KyTvsaTa
3a npax, KaKTo e MOCOYEHO Ha UMKoCTpaLmATa.

Otctparete XEMA ¢unTbpa, pa3nonoxeH Npex KyTiATa 3a Npax (6x), a cnep ToBa OTCTpaHeTe U KyTIATa 3a
xena puirbpa (dur. 13)

TMoTynaiite neko GUITHPA, KaTo ro AbPXKUTE Haj KOLLA 3a HOKNYK, Taka Ye Aia Ce OTCTPaHV OCTaTbYHIA MpaX.
(dur. 14)

BHumanue:Heapb: unTbpanoasoaa.Bogartamoxe ga noBpeay Mmoropa..

MouncraHe Ha AyHanpeHoBuA GUNTHP(67)
OtcTpaHeTe ayHanpeHoBuA GUNTHP (PasnonoxeH 3az xena GriTbpa), KakTo € NOCOYEHO Ha UNCTPaLATa.

(¢pur. 15)

V3amniiTe ro neko nog Teyalwa Bofia v ro 0CTaBeTe fla CbxHe Halt-Manko 12 yaca npeyi fja ro nocTaBuTe OTHOBO.
(dur. 16)

MoamsAHa Ha pasnYHUTE YacTn

MoamsHa Ha Xena punTbpa
B cniyuaii, ye ce nosBY HEOBUUAeH LuyM, WK NPOGIEMIA NPV MOUNCTBAHETO, JOKATO POBOTHT paboTy,
npoBepeTe Xena GuATbpa 1 ro MOAMEHETE, aKO CbCTOSHUETO My € JIOLLIO.

*B 3aBICMMOCT OT MOJJeNa: Te31 CUICTeMM Ca CrieLvGUUHY 3 ONPE/eNieH MOJIENI, W Ca aKCecoapy, KOUTO Ca HaMMUHI KaTo arTepHaTUBEH BapiiaHT




OTcTpaHeTe KyTATa Ha Xera GpunTbpa.
Xena GunTbpbT e NOAMEHIIM aKCecoap; MOXeTe fa C11 KyniTe HOB B HAKOI OT HALLIMTE CEPBU3HI LIEHTPOBE.

MoamaAHa Ha cTaTyHaTa YeTKa (dur. 17)

Pa3xnabete 4-Te BHTa BbPXY N/TOCKOCTTa Ha CTaTU4Ha YeTKa 1 OTCTPaHETe NI0CKOCTTa.
Orc PaHeTe YeTKata OT MNOCKOCTTa.
lMocTaBeTe HOBa YeTKa BbPXY MTOCKOCTTa U A MOHTVIpaI?ITE, KaTo Cnefgare O6paTHVIf-| peq..

MoamsHa Ha cTpaHNyYHaTa YeTKa (38) (purr. 18)

PasxnaGete 1 BUHT BbpXY CTPaHWYHATa YeTKa.
OTcTpaHeTe CTpaHNyHaTa YeTka OT MNIOCKOCTTa.
MocTaBeTe HOBa YeTKa BbpXy NVIOCKOCTTA 11 S MOHTUPAITE, KaTo ClIefBaTe 06paTHIA Pes.

PA3PELLABAHE HA NPOBJIEMA U KOAOBE 3A I'PELLKU

1. MpenopbuuTenHo NocTaBAHe Ha 3apAfHaTa CTaHLVA

3a MOCTaBAHETO Ha 3apsAAHATa CTaHLS, BIXKTE Cesalyute durypu.

Mpa3Ho MPOCTPaHCTBO OT MOBEYe OT 1M OT CTpaHaTa Ha 3apsAHOTO YCTPOIICTBO

Mpa3HO MPOCTPAHCTBO OT MOBEYe OT 2M OT MPeAHaTa YacT Ha 3aPARHOTO YCTPONCTBO

ToNAMO Pa3CTOsHUA MEXTY AAfEeHO MPErATCTBIE U 3aPAAHOTO YCTPONCTBO 61 6110 no-gobpe. 3 M. ca
JAOCTaTbYHM 32 TOBa.

AKO CUTHaJTBT OT 3aPABHOTO CPELLHE OTPAXATENHO NPENATCTBUE/CTEHa (OMMEfaNo Ui Npo3opeL), PoboTsT
MOXe Aa He paboTi HOPMATHO.

2.TpenopbunTenHo NocTaBAHe Ha BUpTYyanHa 6apuepa

3a MOCTaBAHETO Ha BUPTYasHaTa CTEHa, BYXKTE CieagaLumte Gurypu.

Mpa3Ho NPOCTPaHCTBO OT Haf 30cm Npef 3alLyTeHaTa obnacT.

[la He ce N3Mon3BaT MoOBEYE OT 1BE BUPTYasTH CTEHU EHOBPEMEHHO.

KpasT Ha BupTyanHata 6apviepa 3a curHana Tpsbea fa 6bae 3aTBopeHa. ToBa 03HauaBa, Ye KpasT Ha
BMPTYyanHaTa 6apuepa TpAGBa fia fOCTUrHe A0 CTeHa/NpenATcTaie.

AKo KpasT Ha BIpTYanHaTa baprepa 3a CUrHana CpelLiHe OTpaaTesIHO NPenATCTBIe/CTeHa (ornefanc um
NPO30peLl), POOOTHT MOXKe [1a He PaboTV HOPMATHO.

He TpA6Ba fia iMa NpenATCTBIA OKONO BUPTYanHata bapriepa.

BupTtyanHata 6apuiepa He TpsbBa 4a 6bae 3a cTeHara.

3. BHumaHme: Bpb3ka Mex iy pasnonoxeHNeTo Ha 3apAAHaTa CTaHUMA U BUpTYanHata 6apuepa
/ma 13BECTHU OrpaHyeHIs, KOraTo MocTaBsATe 3apAaHaTa CTaHLMA U BUpTyaHaTa bapyiepa Habnn3o.
Mons, BixTe CrienBaLyyTe Gurypu.

MosuumATa Ha BUPTYanHaTa 6apuepa TpA6Ba Aa 6b/e Ha Pa3CToAHIE OT 3apAAHOTO oT Hag 3m (Our. 57).
ChLLO e NOLLIO, aKO BCEKY CUrHaN MMa 06LLA MIOLL, BLIMPEKM Ye Pa3CTORHIETO MeXy 3aPAIHOTO YCTPOCTBO
11 BUpTYanHara 6apvepa e Hag 3m.

Ako BupTYyanHata bapviepa 3a CurHana 6110K1pa 3apARHOTO YCTPOCTBO, POBOTHT He MOXe f1a Ce BbpHe KbM
3apAAHOTO YCTPOICTBO.



B cnyvain Ha Hen3npaBHOCT NpoBepeTe Cie[HUTE Hella

Mpo6nem |[la ce npoBepu Pewwenne
PoGOTETHe | BKMIOYEH N1 @ MaBHUAT WSTOYHMK Ha | BKMIoUeTe MaBHMA VSTOUHIK Ha eHepris.,
pabominpemv | eHeprva? 3apexere phHo.
aKTVBMpaHe
Ha yHKLVATa g:'”" mﬁ?ﬂ:ﬁ :%;V‘T"'era Ha BCAKa CeKYHAA | PaGorete cypena, kaTovarionssare Gy ToHITe
sanouncreane | P A prsTa. BbPXy OCHOBHMA KOPMyG ako pabomy,
TpoBepeTe GatepyATa Ha AVICTAHLVIOHHOTO | CMEHeTe BaTepuiTe Ha AVCTAHLIMOHHOTO
YNpasneHvie. YNpaBreHie
Po6otbTHe C/iHA cBeTNVHA MPYIMIIra Ha BCAKa CekyHAa | 3apeneTe pbiHO
paboMcrien | BHPXy ANCTVIeA Ha GarepusTa. VI3KTIOUETe MaBHIA VIBTOHIIK Ha EHEPIVA
aKTMBUDAHE | Nanyy yava KoHeL, WW [PYT MPeMMET, | OTCTPaHETE KOHLATE W pyTVITE MpEIVETA,
radyrkl 3aKTeLLEH Ha KorenoTo ToBAVIMHETE Fo V1 Fo MpevecTeTe
3aroUMcTBaHe B pem -
[lam ypenbT He e 3aKrelleH 3apaon
pa3niika B HYIBOTO Ha Mofia
CunataHa IMbnHa v e KyTviATa 3a npax? Bknioyete maBHMA GyTOH M MouncTeTe
36%;"‘33“96 VIMa v HAKAKBY BHLUHIA Tera, 3aKneLuer | MPaxa.
cnaba. OKONO OTBOPA? ViknioueTe maBHya GyTOH 1 OTCTpaHeTe
YT e xera dwTHpET? BCVYKV BHLLHVTEMa OT OTBTIOpa.
MouwcTeTe Xeria prTTbpa.
PoboTsTHe BknioueH M e Kabenbr Ha 6GasaTa 3a | BrnioueTe 6a3ata 3a 3apexaaHe.
?
M°>Ke”a6a 3apexnaHe: OTCTpaHETe BIUKA NPEIMETOKONo Gasata
HamMepnHasata | v i HakakbB NpeaMeT 67130 A0 6asata | 3a 3apexaHe.
3a3apexaHe. | 33 3anexrare?
‘ BirioueTe maBHMA GYTOH 1 MouncTete
VMa M1 HAKaKBI BBHLUHKM MPEOMETV Ha | 3apAaHOTO.
?
3aAMHITE TEPMMHAMN BalioueTe afarmepa Ha Gasata 3a
VisknioyeH fm e anammepsT Ha Gasata 3a | 3apexaaHe.
3apexxaaHe?
Hsama rmacosu HatncHete  6yton  “MUTE”  Bbpxy
KoMaHIV [AVICTaHLIIOHHOTO YCTPOMCTBO




Kog |(OnucaHme Kak cnepBa aa noctbnu notpeburtenar

E-01 |KymATa3anpaxHee 1. MpoBepeTe fanu KyTuATa 3a Npax e NocTaBeHa.
ppa3no3Hara.detected.

E-02 |Cnaba 6atepus 1. OnwuTaiiTe fa 3apeguTe po6oTa

E-03 [HemsnpasHocT Haypepa:|1.MouncteTe npo3opuute Ha CeH3opuTe 3a
CeH30p 3a NajjaHe napaHe nog po6ora

E-04 [HemsnpaBHoCT Haypepa:|1.[lpoBepeTe fanu Hewo He e 3acefHano B
amopTnCcbop amopTncbopa

E-05 |HemsnpasHocT Haypepa: |1. MouncTete npeaHMTE Npo3opumn
PS

E-06 [HemsnpaBHOCT Haypepa: |1. /3knioueTe 1 onutarnTte OTHOBO
KPO CeH30p

E-07 [HemsnpasHocT Haypepa:|1.[lpoBepeTe fanu Hewo He e 3acefHano B|/3ycksaT
3a[B/KBaLLY MOTOP Konenata nonpaska

E-08 |Hem3npaBHOCT Ha ypepa :|1. MouncTeTe 3apAaHMTe TepMHany Ha poboTa n
3apexpaHe 3apAAHOTO YCTPONCTBO

2. M3kntoyeTe 1 onuTaiiTe OTHOBO

E-09 [HeusnpasHocTHaypepa: |1.[lpoBepeTe fanu Hewo He e 3acefHano B
CTpaHMYHa YeTKa yeTkuTe

E-10 |HemsnpaBHOCT Haypepa:|1.MpoBepeTe fanu Hewo He e 6r0KMpano

[CMyKaTenieH MOTop

CMyKaTeiHWA OTBOP.
. Vi3KnioyeTe 1 onutaiite oTHOBO 10 MUHYTV No-
KbCHO.

N




CNELIMOVIKALIA

Kateropusa Bup EnemeHT OnuncaHne
WnpuHa 360 Mm
ObmxrHa 360 MM
Pasmep v wypourHa
BucounHa 95 MM
Terno 3kr
Li-lon 144V
Po6oT ROWENTA Enextpuyecka Batepus 4400 mAh
Kanauutet Ha KyTuaTa
3a npax 600 cc
Heobxoanmo Bpeme 3a 35h
3apexpaaHe !
Bpeme Ha nouncteaHe Up to 135 min.
WnpwrHa 210 mm
Ba3a 32 3apeXAAHE Ha ooy Linpounta Bomxnna 108 mm
po6ota ROWENTA BucounHa 110 mm
Terno 0,7 kg
Apantep Ha pobota Bonmax Ha Bxop ca 100240V
ROWENTA EnexTtpuyecka (50/60 Hz)
Bontax Ha n3xopq, cc.19V,15A
AvCTaHLMOHHO Batepun AAA x2
ynpasneHvie

M3XBbPJIAHE/ OKOJIHA CPEAA

OnakoBka: OnakoBKarta, KosiTo npeznasBsa BalnA ypes ce CbCTou OT EKONIOMMYHO-YNCTA 1 peLMKInpyemm
Matepmann. HeHy)KHaTB OrNaKoBKa C/ieiBa Aa Ce U3XBbP/M Ha CrelyanHo OTpeAeHY 3a TakbB TUM oTnagbun

mecTa.

VI3non3ganus ypes;: He N3XBbpAIiTe BaLINA YPEL, 33€0HO C SOMAKUHCKUTE OTMAbL; TON ChAbpKa rofam
601 LIeHHM 11 PELKIPYeMII MaTepraniA, U Mopaay TOBa CeBa ia Ce MPEAAE Ha ThProBEL, MW Ha LIEHTbP

33 peuuKIMpaHe.

Momucnere 3a oKonHara cpepal

oTnagbLm.

hid

npenv Toi Aa Gbie U3XBbPIIEH.

M3non3BaHn d)VIJ'ITpVII Tbil Kato He CbAbpXat 3a6paHeH|/| BeLWeCcTBa NO OTHOLEHWE Ha
[AOMaKWHCKMTE OTNagbLM, N3Non3BaHnTe d)I/IJ'ITpI/I Morart fja Ce U3XBbPAAT 3a€AHO C JOMaKNHCKUTE

M3non3BaHarta 6aTepVI$|Z BK/IIOYEHATa B NoyncTealyma p060T 6aTepVIFI cnenga fa ce OTCTpaHn
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JAMSTVO

+ Ovaj uredaj je samo za kuénu uporabu; zloupotreba ili uporaba koja nije u skladu s uputama ¢e
odrijesiti marku od odgovornosti i jamstvo ce biti otkazano.

« Procitajte upute za koristenje pazljivo prije prve uporabe aparata: koristenje koje nije u skladu s
uputama ¢e odrijesiti ROWENTU od svih odgovornosti.

SIGURNOSNE PREPORUKE

Za vasu sigurnost, ovaj uredaj u skladu je sa svim vazeéim
standardima i propisima (niski napon, elektro-magnetska
kompatibilnost, ekoloska direktiva, itd.)

Ovaj uredaj ne smiju koristiti osobe (ukljucujudi i
djecu) sa smanjenim fizickim, osjetilnim ilimentalnim
sposobnostima, ili osobe koje nemaju iskustva ili
znanja, osim ako se nadziru ili se obucavaju o tome
kako koristiti aparat.

Djecu treba nadzirati kako bi se osiguralo da se ne
igraju s uredajem.

Ovaj uredaj mogu koristiti djeca starija od 8 godina i
osobe sa smanjenim fizickim, osjetilnim ili mentalnim
sposobnostima, te osobe koje nemaju iskustva il
znanja, samo ako se nadziruy, ili ako su dobili
odgovarajuce upute vezane uz sigurno koristenje
uredaja te su u potpunosti shvatili moguce rizike.
Ovaj aparat nije namijenjen da se koristi od strane
osoba (ukljucujuci djecu) sa smanjenim fizickim,
osjetilnim ili mentalnim sposobnostima, niti od strane
pojedinaca koji nemaju iskustvo ili znanje u koristenju
aparata, osim ako ga ne koriste pod nadzorom
odgovorne osoba, ili osobe koja je dobila



odgovarajuce upute. Preporucen je nadzor nad
djecom kako bi se uvjerili da ne zamjenjuju aparat
igrackom.

Ovaj uredaj mogu koristiti djeca starija od osam (8)
godina i osobe sa smanjenim fizickim, osjetilnim ili
mentalnim sposobnostima, ili osobe kojima nedostaje
iskustva ili znanja, sve dok su pod nadzorom
odgovorne osobe, i ako su primljene upute vezano uz
sigurnog koristenja aparata, i dok su god prihvaceni
svi mogucdi rizici. Djeca se ne smiju igrati aparatom.
Ciscenje i njegu ne smiju provoditi djeca, osim ako
imaju osam godina ili viSe, i ako su pod nadzorom.
Drzite aparat izvan dohvata djece mlade od 8 godina.

1. Mjere opreza
Procitajte pazljivo sve upute i Cuvajte ih na sigurnom
mjestu zbog moguce potrebe.
Vas usisavac je elektricni uredaj. Trebao bi se koristiti samo
pod normalnim uvjetima.
Ne usisavajte mokre povrsine, tekucine bilo koje vrste,
vruce tvari, fine tvari (platinu, cement, pepeo itd.),
velike ostatke (staklo), Stetne proizvode (otapala,
abrazive...), agresivne proizvode (kiseline, proizvode
za CiScenje...), ili zapaljive proizvode ili eksplozivne
materijale (na bazi benzinaiili alkohola).

+ Nikada ne uranjajte uredaj niti bazu za punjenje u vodu
ili drugu tekuéinu; ne Spricajte vodu po uredaju niti po
bazi za punjenje.

» Ne izlazite uredaj vanjskim uvjetima i Cuvajte ga dalje od
vlaznih prostora.



«Ne ostavljajte uredaj u blizini izvora topline (pecnica,
uredaja za grijanje ili toplih radijatora).

- Nemojte izlagati baterije na sobnoj temperaturi visoj od
40°C(104°F)

« Ne rastavljajte uredaj za vrijeme rada.

«Nikada ne ukljucujte robot bez umetnute kutije za
prasinu i filtra motora.

« Ne koristite uredaj ukoliko: je uredaj pao i ako postoji
vidljivo ostecenje ili ne radi ispravno.

- Ako je baza za punjenje ili njezin kabel o3tecen. U tom
sluaju nemojte otvarati uredaj, ve¢ ga odnesite
najblizem Rowentinom ovlastenom servisnom centru
jer je za popravak potrebno koristiti poseban alat kako
bi se otklonio kvar.

- Popravke mora izvrsavati samo stru¢njak i to koristeci
originalne dijelove.

Popravljanje od strane korisnika moZze biti opasno.

« Koristite samo originalne Rowentine dijelove na koje
postoji jamstvo (filtri, baterije...).

Ovaj uredaj je namijenjen samo za koristenje u ku¢anstvu.

U slucaju nepravilne upotrebe ili nemoguénosti

razumijevanja uputa u pakiranju, Rowenta nece biti

odgovorna.

2. Nabava elektricne energije

- Uvjerite se da je voltaza navedena na etiketi na bazi za
punjenje vaseg usisavaca ista kao i na uti¢nici u zidu.

« Nikada ne povlacite kabel iz uti¢nice u zidu kako biste
iskljucili bazu za punjenje.



« Ako je kabel baze za punjenje ostecen ili baza za punjenje
ne radi: ne koristite punja¢ drugaciji od originala
dobivenog s uredajem, te kontaktirajte ovlasteni
Rowentin servisni centar ili Rowentin potrosacki centar.

3. Popravci

Popravke mora izvrsavati samo stru¢njak original spare
parts. Popravljanje od strane korisnika moze biti opasno i
ponistit ¢e jamstvo.

VAZNE SIGURNOSNE ODREDBE

Vazno Sljedeci sigurnosni propisi usmjereni su na sprecavanje neocekivanih
opasnosti kroz sigurnu i ispravnu uporabu proizvoda. Upozorenje: Nepridrzavanje

ovih uputa moze prouzrokovati smrt ili ozlijede opasne po Zivot. Drugo upozorenje:
Nepridrzavanje ovih uputa moze prouzrokovati ozlijede opasne po zivot ili
materijalnu Stetu.

Nakon $to ste procitali upute, drzite ih na sigurnom mjestu koje je dostupno svima koji se koriste
uredajem.

Upozorenje Nemojte mijenjati ili rastavljati

Nikad ne rastavljajte proizvod ili baterije, niti ih mijenjajte, osim ako ste ovlasteni stru¢njak za
popravke (u suprotnom moze doci do pozara ili kvara na uredaju).

Postavljanje kabela za napajanje

Pazite da elektri¢ni kabel nije stisnut i da nije u kontaktu s ostrim rubovima (to bi moglo izazvati
pozar ili strujni udar). Ne dodirujte bazu za punjenje

Ne dirajte punjac koji se nalazi na bazi za punjenje i na glavnom tijelu aparata. Udaljite metalne
predmete (metalne Sipke, $kare, itd.) od punjaca (moguc je strujni udar ili kvar).

Ukljucite samo robot

Nikada nemojte koristiti baterije, adapter ili bazu za punjenje za bilo koji proizvod osim ROWENTA
robot (to bi moglo uzrokovati pozar ili kvar).

Bez neadekvatnih predmeta

Ne stavljajte tekucinu, noz ostrice, pribadace, itd. u adapter, bazu za punjenje ili u glavno tijelo
robota (to bi moglo ostetiti robota).

Ne koristite uredaj na opasnim mjestima.

Ne koristite robot na mokrom podu ili blizu opasnih ili lomljivih predmeta poput svijeca ili
staklenih ¢asa (to bi moglo izazvati pozar ili kvar robota).

Iskljucivanje uslijed opasnosti

Ako proizvod proizvodi ¢udan zvuk, miris, ili dim, iskljucite glavni prekida¢ odmah (kako bi se
izbjegla opasnost od poZara ili ostec¢enja robota).
Ne stavljajte zapaljive materijale blizu robota Ne stavljajte zapaljive materijale poput benzina,



razrjedivaca, itd., ili jakih kemijskih sredstava, kao $to su deterdzenti, proizvodi za Ci$¢enje
kupaonica, pice, itd. u blizini glavnog tijela robota (to bi moglo izazvati pozar ili ostecenja robota).

Odrzavanje utikaca

Nemojte dodirivati utika¢ mokrim rukama i drzite ga ¢vrsto kada ga iskljucujete (ne povlacite
kabel). Kada povlacite utikac iz adaptera, drzite glavno tijelo izbjegavajuci bilo kakav kontakt s
metalnim dijelovima (u protivnom postoji rizik od strujnog udara).

Nastavak: Ukljucite priklju¢ak punjaca prije nego u struju u zidu.

Rizik od padova

ROWENTA robot je opremljen s pametnim senzorom za prazan prostor koji ga ¢uva od pada.
Medutim, mogu postojati situacije u kojima su senzori manje ucinkoviti, na primjer, u blizini
rubova okruglih stepenica, tamo gdje su tepisi u blizini stepenica, na skliskim povrsinama, i kada
su senzori zacepljeni.

Drugo upozorenje

Dijelovi tijela

Ne stavljajte bilo koji dio vadeg tijela, kao Sto su vase ruke, u blizinu robota za vrijeme rada (to bi
moglo prouzrociti ozljede ili ostetiti proizvod).

Ne stavljajte predmete na uredaj i nemojte stajati na njemu.

Ne ukljucujte ROWENTA robot na ako dijete sjedi ili stoji na njemu, ili ako je na njemu neki
predmet. Nemojte koristiti glavno tijelo ako je uhvacen od strane bilo kojeg drugog objekta (to
moze prouzroditi ozljede ili ostetiti proizvod).

Ne koristite na mjestima previsoko iznad zemlje.

Nemojte koristiti glavno tijelo na mjestima gdje postoji rizik od pada (to bi moglo izazvati
unistenje proizvoda).

Ulaz zrakai crijeva

Ne stavljajte nikakve Stapove u otvor za zrak ili crijevo glavnog tijela (to moZe ostetiti proizvod).

Uklanjanje zaglavljenog predmeta

Ako veliki list papira ili salveta zaglavi na ulazu, brzo je uklonite (u protivnom se moze trajno ostetiti
proizvod).

Zatvorite vrata prije ¢iS¢enja.

Zatvorite sva balkonska i kupaonska vrata prije pocetka usisavanja (u protivnom se moze trajno
ostetiti proizvod).

Dojencad

Ne koristite robot u prostoriji gdje dojence spava (u protivnom su moguce ozlijede).

Provjera kutije za pasinu

Nemoijte koristiti robot ako je kutija za prasinu puna (to bi moglo uzrokovati kvar proizvoda).

Niske i visoke temperature

Ne izlaZite robota niskim (ispod -5 ° C ili 23 ° F) ili visokim temperaturama (iznad 40 ° Ciili 104 ° F)
za duze vrijeme (to bi moglo uzrokovati kvar proizvoda).

Koristite samo u unutrasnjim prostorima
Koristite uredaj samo u zatvorenom prostoru (u protivnom se proizvod moze ostetiti).



Udar

Nemojte stavljati velik teret na robot ili dopustiti da na na njega padne (to bi moglo prouzrociti
ozljede ili ostetiti proizvod).

Ne koristite na namjestaju koji je previsoko iznad zemlje.

Nemojte koristiti robot na visokim i uskim namjestajima kao $to su ormari, hladnjaci, stolovi, itd.
(to bi moglo prouzrociti ozljede ili ostetiti proizvod).

Koristite uredaj samo nakon $to se rascistili pod.

Podignite sve predmete razbacane po podu. Navedeno moze stvoriti probleme tijekom usisavanja
(na primjer, mali tepisi, ¢avli, itd.).

Uklonite nakit

Uklonite male predmete kao sto su nausnice i drugi mali nakit koji bi se mogao usisati (ako se to
dogodi, nakit i mali predmeti moli bi biti osteceni).

Iskljucite glavni dovod struje

U nazocnosti djeteta ili nezasti¢ene Zivotinja, iskljuciti glavni dovod struje.

Nakon sto ste iskljucili glavni dovod struje, uklonite sve strane predmete

Instaliranje bazu za punjenje.

Instalirajte bazu za punjenje gdje je robot moze lako pronaci.

Voda / deterdzent

Ne stavljajte vodu ili deterdZent unutar robota (to bi moglo uzrokovati kvar).
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. Svakodnevno ¢iscenje 6. Kutija za prasinu
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b. Nasumi¢ni nacin rada n. Tihi rad
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f. Odjeljak za baterije 8. Filtar za pjenu
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a. Nacin rada za ocuvanje snage / 10. Dvije (2) postrani¢ne cetke*

energije . I
b, Tipke za smjer 11.Vidna granica

c. Start/pauza

UPUTE ZA KORISNIKE

Instaliranje baze za punjenje (5)

Umetnite adapter u bazu za punjenje

Ukljucite adapter (7) u uti¢nicu koja se nalazi na straznjem dijelu baze za punjenje i umetnite
elektri¢ni kabel u utor. (Fig. 1)

Postavljajte na ravnoj podlozi

Postavite bazu za punjenje uza zid, na ¢vrstu podlogu. (Slika. 2)

Postavljajte na mjestu bez ikakvih fizickih prepreka

Instalirajte bazu za punjenje na mjestu bez prepreka (ukljucujuci i tepihe), ostavljajuci barem
jedan metar (3 stope) slobodnog prostora na lijevoj i desnoj, a dva metra (6 metara) na prednjoj
strani. (SI. 3)

*U skladu s modelom: ovi sustavi su specifi¢ni za odredene modele ili su dodaci dostupni kao opcija



Postavljanje kabela za napajanje
Postavite kabel uzduz zida. (sl.4)

Koristeci bazu za punjenje.
1. Ostavite da kabel baze za punjenje bude trajno ukljucen (funkcija automatskog punjenja
nece biti dostupna ako punjenje na bazi nije ukljuceno).

2. Instalirajte bazu za punjenje na mjestu gdje ce robot biti u moguénosti lako ga pronaci
(ako je instaliran u kutu, il gdje ga je teSko naci, ROWENTA robot ne¢e moci doci do njega).

Ukljucivanje i isklju¢ivanje ROWENTA robota (Glavna sklopka) (3a) (sl.5)

Okrenite glavno tijelo i provjerite je li glavni prekida¢ u stanju ON
Ako je prekidac u stanju OFF (iskljuceno), ukljucite ga (ON).

Koristeci glavnu sklopku

1. Kada prvi put dobijete proizvod, mrezni prekidac je isklju¢en (OFF).

2.Kad god je mrezni prekidac isklju¢en, sve funkcije se ponovno pokrecu.

3. Kad god je mrezni prekidac iskljucen (OFF), sve funkcije, ukljucujucii one na daljinskom
upravljacu su iskljucene. Stoga je bolje da ga ostavite uklju¢enog (ON), osim u pojedinim

slucajevima (pogledajte Sigurnosne mjere opreza).

4. Robot moze se puniti ¢ak i ako je prekida¢ mreznog napajanja iskljucen.

5.Kad god glavni prekidac svijetli, ako se robot ne koristi unutar od 10 minuta to ¢e i¢i u
Stedljivom nacinu rada.

Ukljucivanje uredaja
Ukljucivanje preko daljinskog upravljaca (4)
Pritisnite tipku <POWER> (4a) na daljinskom upravljac¢u

Ukljucivanje uredaja na glavnom tijelu
Pritisnite tipku < START/STOP > (1a) na glavnom tijelu

Iskljucivanje uredaja

Iskljucivanje preko daljinskog upravljaca

Pritisnite tipku <POWER> na daljinskom upravljacu

Robot ce se zaustaviti i pokrenuti nacin rada za ocuvanje energije.
Iskljucivanje uredaja na glavnom tijelu

Pritisnite tipku<START/STOP> na glavnom tijelu i drZite je barem jednu sekundu.
Robot ¢e se zaustaviti i pokrenuti nacin rada za oCuvanje energije.

Start/Stop ciScenje

Start/Stop s daljinskim upravljacem

Odaberite nacin za ¢is¢enje prema pritiskom <SMART (4e), RANDOM (4f) ili SPOT (4g)> na
daljinskom upravljacu Pritisnite tipku <POWER> na daljinskom upravljacu Proces vakuum ¢is¢enja
ée poceti nakon glasovne naredbe.

Pritisnite tipku <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu tijekom ciS¢enja, a robot ¢e uzeti pauzu.
Pritisnite tipku <STOP> (4d) na daljinskom upravljacu tijekom ciscenja, a robot ce se zaustaviti.



Start / Stop s glavnog tijela

Odaberite nacin ¢is¢enja u skladu s vasim potrebama pritiskom na gumb <MODE> (1b) na
glavnom tijelu aparata

Pritisnite <START/STOP> tipku na glavnom tijelu; proces vakuum cis¢enja ¢e se automatski
pokrenuti.

Pritisnite tipku <STOP> na daljinskom upravljacu tijekom c¢is¢enja, a robot ce se zaustaviti.
Uklonite sve predmete koji bi mogli ometati proces usisavanja s poda.

Punjenje uredaja

Inteligentna funkcija automatskog punjenja u Smart nacinu rada

Ova funkcija omogucuje automatsko punjenje robota bilo da je ¢is¢enje zavrsio ili ako je baterija
slaba. Robot ce se povezati s punjacem automatski.

Automatsko ¢is¢enje u nasumi¢nom (random) nacinu rada

Ova funkcija omogucuje automatsko punjenje robota kada je baterija slaba Robot ¢e se povezati
s punja¢em automatski.

Nakon 3to se robot automatski prikljucio na bazu za punjenje, provjerite stanje LED zaslona (1g
ili 2) kako bi se uvjerilo punili se ispravno.

Status LED zaslina Rad (5a) Punjenje (5b)
ON Crvena Bijela
Punjenje Crvena Crvena
Punjenje zavrsen Crvena Plava
Inicijalizacija Crvena

Ne postavljajte bazu na tepih.

Ne stavljajte bazu za punjenje u blizinu sunceve svjetlosti ili izvora topline

Ako automatsko punjenje ne radi ispravno, provjerite sljedece : Iskljucite glavni prekida¢
(OFF) i zatim ga ponovno ukljucite (ON)

Odspojite i spojite kabel za punjenje baze.

Provjerite jesu li terminali i senzori zacepljeni, a zatim osusite glavno tijelo i bazu za
punjenje suhom krpom (ne zaboravite iskljuciti glavni prekida¢ i iskljuciti robota prije
susenija).

Provjerite je li postoji ikakva prepreka, kao sto je reflektirajuca objekt, stolica, itd. blizini
baze za punjenje.

Ruéno punjenje
Metoda 1. Koristenje daljinskog upravljaca
1. Pritisnite tipku <CHARGE> (4a) na daljinskom upravljacu

Metoda 2. Ru¢no prikljucite robota na terminal za punjenje (S!. 6)

1. Primaknite robota do baze za punjenje.
2. Kada je baza za punjenje uklju¢ena (ON), prikljucite terminale robota onima na punjacu.
3. Status LED zaslona bi trebao biti isti kao onaj koji odgovara automatskom punjenju.



Metoda 3. Pomicanje robota u blizinu baze za punjenje za automatsko

punjenje.

1. Pomicanje robota na manje od 3 metra (9 stopa) od baze za punjenje, pazeci da je baza
ukljucena.

2. Pritisnite tipku <CHARGE> (1¢) na glavnom tijelu aparata ili na daljinskom upravljacu.

3. Robot ¢e prepoznati bazu za punjenje, sam ce se prikljuciti i poceti puniti automatski.

Nacini ¢iS¢enja

- Smart nacin rada* (Inteligentno ciScenje)

Cisti jednostavno strukturirana podrucja za svakodnevno ¢ié¢enje (idealan za slabo opremljene
prostorije / ili bez ljudi).

Robot se krece uokolo na jedinstven nacin koji omogucava da se usisa svako mjesto samo jednom.
Molimo odaberite Smart nacin rada dok je robot na bazi za punjenje.

Koristenje daljinskog upravljaca

Pritisnite <SMART> tipku na daljinskom upravljacu, nacin cisc¢enja ce se promijeniti naSmart ;
Pritisnite <START/PAUSE> tipku na daljinskom upravljacu, postupak usisavanja ce se automatski
pokrenuti.

Pritisnite tipku <STOP> (4d) na daljinskom upravljacu tijekom ciscenja, a robot ce se zaustaviti s
glasovnom porukom.

Koristenje tipki na glavnom tijelu

Pritisnite <MODE> tipku na glavnom tijelu i odaberite Smart nacin.

Pritisnite <START/STOP> tipku na glavnom tijelu; proces vakuum cidcenja ¢e se automatski
pokrenuti.

Poruka "zapo¢ni inteligentno ¢isc¢enje"

Pritisnite tipku <STOP> na daljinskom upravljacu tijekom ¢iS¢enja, a robot ¢e se zaustaviti.

- Nasumi¢ni nacin rada

Za intenzivno cidcenje (idealno za vrlo opremljene prostorije i /ili s mnogo ljudi).

Robot se krec¢e nasumi¢no dok se baterija ne isprazni.

Koristenje daljinskog upravljaca

Pritisnite <RANDOM> tipku na daljinskom upravljacu, nacin cis¢enja ¢e se promijeniti na
nasumicno.

Pritisnite <START/STOP> tipku na daljinskom upravljacu; proces usisavanja ¢e se automatski
pokrenuti.

Pritisnite tipku <STOP> na daljinskom upravljacu tijekom ¢is¢enja, a robot ¢e se zaustaviti.

Koristenje tipki na glavnom tijelu

Pritisnite <MODE> tipku na glavnom tijelu i odaberite Random (nasumicni) nacin.
Pritisnite <START/STOP> tipku na glavnom tijelu; proces vakuum cidcenja ¢e se automatski
pokrenuti.

*U skladu s modelom: ovi sustavi su specifi¢ni za odredene modele ili su dodaci dostupni kao opcija



Spot nacin rada (ciljano ci$¢enje)
Za usmijereno usisavanje.

Robot provodi spiralni pokret unutar 1 m (3 ft) promjera kako bi intenzivno ocistio prethodno
definirano podrugje.

Koristenje daljinskog upravljaca

Pritisnite <SPOT> tipku na daljinskom upravljacu, nacin ¢is¢enja ¢e se promijeniti na Spot.
"Spot nacin rada" poruka

Pritisnite <START/STOP> tipku na daljinskom upravljacu; proces usisavanja ¢e se automatski
pokrenuti.

Press the <STOP> button on the remote control during cleanup, and the robot will stop.

Koristenje tipki na glavnom tijelu

Pritisnite <MODE> tipku na glavnom tijelu i odaberite Spot mode.

Pritisnite <START/STOP> tipku na glavnom tijelu; proces vakuum cis¢enja ¢e se automatski
pokrenuti.

Pritisnite tipku <STOP> na daljinskom upravljacu tijekom c¢is¢enja, a robot ce se zaustaviti.

Manual Mode

Robot krece naredbama s daljinskog upravljaca Pokretanje robota daljinskim upravljacem
Pritisnite tipku <MANUAL> (4h) na daljinskom upravljacu

Tipkezasmjer €, », a (4b) nadaljinskom upravljacu za pokretanje robota u Zeljenom smjeru.
Raspored (programiranje)

MozZete programirati robota tako da usisava u to¢no vrijeme, ¢ak i kada niste kod kuce.

- Postavke vremena

UPOZORENJE: Robot se moze programirati samo dok je na svojoj bazi i ako je ona
spojena na mrezu.
Da bi mogli programirati ¢is¢enje, najprije morate unijeti to¢no vrijeme.

Koristenje daljinskog upravljaca

Pritisnite tipku <TIME> (4i) na daljinskom upravljacu.

Press the increase or decrease buttons 4 , P, & on the remote control in order to set

tocan sat.

Pritisnite tipku <TIME> na daljinskom upravljacu (postavljanje vremena ¢e poceti treptati)
Pritisnite tipke 4 , » , & na daljinskom upravljacukako biste postavili

to¢ne minute.

Pritisnite tipku <TIME> na daljinskom upravljac¢u (minute ce treptatii pokazati da su postavljene).

Funkcija viemena moze se namjestati samo pomocu daljinskog upravljaca.

Ako je robot trebao obavljati funkciju usisavanja u odredenom trenutku, trenutno vrijeme
ne moze se postaviti.

Zadano vrijeme prikazuje se na LED zaslonu.

Kad je timer postavljen, sve ostale funkcije su iskljucene. Ako Zelite koristiti druge funkcije,

morate otkazati programiranje.




Postavljanje rasporeda

Upozorenje: Robot se moze programirati samo dok je na svojoj bazi i ako je ona

spojena na mrezu.
Nakon $to je uneseno to¢no vrijeme, moZete zadati vrijeme za automatsko ¢iséenje.

Koristenje daljinskog upravljaca

Pritisnite tipku <PROG> (4k) na daljinskom upravljacu

Pritisnite tipke 4, », a na daljinskom upravljacukako biste postavili

tocno vrijeme.

Pritisnite <PROG> tipku na daljinskom upravlja¢u (zaslon minuta ¢e poceti treptati) Pritisnite tipke
<, », ~ nadaljinskom upravlja¢u kako biste postavili to¢ne minute.

Pritisnite tipku <PROG> na daljinskom upravljacu (zadano vrijeme ce treptati i pokazati da je
postavljeno).

Za ponistavanje programiranja, pritisnite tipku <STOP>.

Funkcija rasporeda moze se namjestati samo pomocu daljinskog upravljaca.

Oznaka rasporeda (2g) prikazuje se na LED zaslonu.

Svakodnevno ¢iscenje

UPOZORENJE: Robot se moze programirati samo dok je na svojoj bazi i ako

je ona priklju¢ena na mrezu.
Aktiviranjem ove funkcije, robot Ce Cistiti svaki dan u zakazano vrijeme.
Prvo, funkcija svakodnevnog ¢is¢enja mora biti postavljena na odredeno vrijeme.

Pritisnite tipku <DAILY> (4) na daljinskom upravljacu.

Za ponistavanje programiranja, pritisnite tipku <DAILY> na daljinskom upravljacu. Funkcija
svakodnevnog cis¢enja moze se namjestati SAMO pomocu daljinskog upravljaca. Oznaka
svakodnevnog c¢is¢enja (2g) prikazuje se na LED zaslonu.

Razne funkcije

Kontrola snage usisavanja

Ova funkcija kontrolira snagu usisavanja robota.

Za povecanje snage usisavanja, pritisnite <POWER> tipku. (4i) Za smanjenje snage usisavanje,
pritisnite <POWER> tipku. (4i)

Postoje tri razine snage usisavanja koje omogucuju korisnicima da se prilagode svakom tipu poda:
P1 (Min) za glatke podove

P2 (srednje) za glatke podove s pukotinama (parket, plocice, itd.) (zadano) P3 (maksimalno) za
tepihe i tanke sagove

Tepisi i sagovi ne smiju biti deblji od1.5 cm (0.6").

Napomena 1. Cié¢enje mozda nece raditi kako treba na tamnim bojama ili krutim tepisima.
Napomena 2. Bo¢ne ¢etke mozda nece raditi kako treba na tepisima i mogle bi ostetiti tepih).

Zvukovi*

Pritisnite tipku <MUTE> (4n) na daljinskom upravljacu

Za ponistavanje funkcije bez zvuka, pritisnite tipku <MUTE> na daljinskom upravlja¢u.
Language*

Pritisnite tipku <LANG> (4n) na daljinskom upravljacu za odabir jezika. Glasovne naredbe mogu
se dati na francuskom, $panjolskom, talijanskom, engleskom, nizozemskom, njemackom, ili

portugalskom.



Postavljanje virtualne granice* (11)

Postavljanje baterije

Otvorite poklopac baterije (11e) koji se nalazi na dnu uredaja i stavite bateriju.

Zatvorite poklopac baterije ispravno sve dok ne cujete klik zvuk.

Postavljanje virtualne granice

Koristenje Virtualne granice moze ograniciti podrucja ¢is¢enje robota.

KORAK 1 Postavite granice udaljenosti prilagodavanjem prebacivanja. LED napajanja (11b) ¢e se
ukljuiti kod prebacivanja na niske ili visoke signale.

Postavke prebacivanja (11d) | Udaljenost

NiskiSignal ~ #Z2 Otpril. 1~2m
Visoki Signa ‘Q‘ Otpril. 1~2m

KORAK 2. Postavite uredaj otprilike 30cm ispred mjesta gdje Zelite ograniciti pristup Postavite
uredaj u smjeru strelice gdje Zelite stvoriti Virtualno ogranicenje i pobrinite se da nema
prepreke sprijeda. Suprotni kraj uredaja mora biti u fizickom dodiru sa zidom.

Nacin rada spavanje

Virtualno ogranicenje automatski ¢e pasti u stanje mirovanja nakon dva sata i LED napajanja ce
se iskljuditi.

Virtualno ogranicenje automatski ¢e se probuditi iz stanja mirovanja kada se robot pribliZi tijekom
Cis¢enje poda.

Kada je Virtualno ograni¢enje u stanju mirovanja, robot moze pro¢i kroz zid, ako je naredeno
ru¢no punjenje.

Koristenje virtualnog ogranicenja

1. Nemojte koristiti dvije ili viSe Virtualnih prepreka u bliskoj udaljenosti kako biste stvorili duzi
zid ili ogranicili podrugje ciséenja.

2.Virtualna granica ne radi u ru¢nom nacinu rada i nacina ¢is¢enja mjesta.

3.Kod izloZenosti halogenim Zaruljama ili izravnoj suncevoj svjetlosti, moguci su slabiji signali
infracrvenog primopredajnika.

4. Robot koristi tri vrste infracrvenih uredaja i najmanji signal mozda nece raditi ispravno ako se
uredaj s prioritetnim signalom nalazi ispred njega.

5.Koristenje sva tri uredaja u malom prostoru moze zbuniti infracrvene signale i uzrokovati
kvarove.

6. Drzite Virtualnu granicu na odredenoj udaljenosti od punjaca, jer ako je Virtualna granica
postavljena u blizini punjaca, to moze utjecati na automatsko punjenje.

7. Koristenje vise od jedne virtualne granice na malom prostoru moze uzrokovati kvarove.

8.LED svjetla ce treptati ako je razina baterije niska. Zamijenite bateriju.

9. Odvoijite bateriju iz uredaja u slucaju da dulje vrijeme nije bila u uporabi. (oSte¢enja zbog curenja
baterije nisu dio jamstva).

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



lonizator podova (2d)*
lonizator podova procisc¢ava zrak uklanjanjem Stetnih tvari, kao $to su klice, bakterije i virusi.

CISCENJE | ODRZAVANJE

Ciséenje

Ciscenje otvora senzora

Uvjerite se da su otvori senzora uvijek ¢isti i bez vlaznih tvari pomoc¢u mekane, suhe krpe.
Strane tvari mogu izazvati tvar.

Oistite sve oko bo¢nog otvora senzora. (1d) (S1.7)
Oistite tri otvora podnog senzora (3d) koriste¢i pamuénu krpicu. (SI. 8)

Cis¢enje jastucic¢a za punjenje (3e) (51.8)
Iskljucite glavnu sklopku i ocistite dva jastucica koristec¢i pamuénu krpicu.

Ciséenje skupne éetke (3b) (S1.9)

Redovito Cistite skupnu Cetku ¢istom, vlaznom krpom.
Ne prskajte vodu izvana niti ne cistite robot koristeci hlapive tvari poput benzena, razrjedivaca ili
alkohola.

Cis¢enje robota

Snaga usisavanja ili Zivotni vijek uredaja moze se smanijiti ako se odrzavanje ne provodi ispravno.
Molimo pobrinite se da slijedite upute u nastavku:

1. Molimo isprazniti kutiju za prasinu nakon svake uporabe.

2. Ako je filtar prasine ((H) EPA) filtar) prljav, ocistite ga usisavacem ili mekom cetkom.

3. Uklonite sve strane tvari iz otvora senzora (bo¢ni senzor, podni senzori).

- Ciséenje kutije za prasinu (6)

Otvorite poklopac glavnog tijela pritiskom na logotip (1f) i uklonite kutiju za prasinu kao $to je
navedeno na slici. (SI.10)

Pritisnite tipku poklopca (6b) i otvorite poklopac za kutiju za prasinu (6¢) kao $to je navedeno na
slici. (SI. 11)

Ispraznite kutiju za prasinu. (SI. 12)

Ocistite brtve kutije za prasinu krpom.

Ciséenje (H) EPA filtra (6f)

Otvorite poklopac glavnog tijela pritiskom na logotip i uklonite kutiju za prasinu kao sto je
navedeno na slici.

Uklonite (H) EPA filtar koji se nalazi na prednjem dijelu kutije za prasinu i uklonite (H) EPA filtar
(69) (SI.13)

Protresite lagano filtar drzeci ga iznad kante za smece kako bi ste uklonili visak prasine. (SI. 14)

Nemojte stavljati filtar pod vodu. Voda moze ostetiti motor.

* According to model: these systems are specific to certain models or are accessories availabes as an option



Ciséenje filtra pjene (6e)
Uklonite filtar pjene (koji se nalazi iza (H) EPA filter) kao $to je navedeno na slici. (SI. 15)

Operite lagano teku¢om vodom i ostavite da se osusi barem 12 sata prije ponovnog postavljanja.
(SI.16)

Zamjena dijelova Zamjena

(H)EPA filtra

U slucaju abnormalne buke ili problema kod usisavanja dok robot radi, provjerite (H) EPA filtar i
zamijenite ga ako je u loSem stanju.

Uklonite kuciste (H) EPA filtra.

(H) EPA filter je zamjenijiv pribor, moZzete kupiti novi, u jednom od nasih servisa.

Zamjena skupne cetke (S1.17)

Otpustite 4 vijka na ploci cetke i izvadite plocu.
Uklonite cetku s ploce.
Postavite novu skupnu ¢etku na plo¢u i ponovno montirajte obrnutim redoslijedom.

Zamjena bocne cetke (3¢) (SI.18)

Otpustite 1 vijak na bo¢noj cetki.
Uklonite boc¢nu cetku s ploce.
Postavite novu boc¢nu ¢etku na plocu i ponovno montirajte obrnutim redoslijedom.

PROBLEMI | KODOVI POGRESAKA

1. Preporuceni polozaj stanice za punjenje

Sto se tice postavljanja stanice za punjenje, obratite se na naredne slike.

Prazan prostor vise od 1m sa strane punjaca

Prazan prostor vise od 2m ispred punjaca

Bolje je ostaviti veliki razmak izmedu prepreka i punjaca. Za to je dovoljno 3m.

Ako signal iz punjaca nailazi na odbijajucu prepreku /zid (zrcalo ili prozor), uredaj ¢e mozda
neispravno raditi.

2. Preporuceni polozaj virtualne barijere

Sto se ti¢e postavljanja virtualnoga zida, obratite se na naredne slike.

Prazan prostor vise od 30cm prije zasti¢ene zone.

Ne rabite vise od dva virtualna zida odjednom.

Kraj signala virtualne barijere koji nailazi na prepreku treba biti zatvoren. To znaci da kraj virtualne
barijere mora dosezati do bilo kojeg zida/prepreke.

Ukoliko kraj signala virtualne barijere naide na odbijajucu prepreku/zid (zrcalo ili prozor), uredaj
¢e mozda neispravno raditi.

Okolo virtualne barijere ne bi trebalo biti prepreka.

Virtualna barijera ne bi trebala biti iza zida.

3. Oprez: Odnos poloZaja izmedu stanice za punjenje i virtualne barijere

Postoje odredena ogranicenja kod postavljanja stanice za punjenje i virtualne barijere u blizini.
Obratite se na naredne slike.

Polozaj virtualne barijere mora biti preko 3 m udaljen od punjaca (S1.57) .

Takoder je lose ako svaki od signala ima zajednicku zonu, iako je udaljenost izmedu punjaca i
virtualne barijere veca od 3m.



Ako signal virtualne barijere blokira punjac, uredaj se ne¢e modi vratiti do punjaca.

U slucaju neispravnog rada provjerite sljedece na robotu:

Provjerite bateriju na daljinskom
upravljacu.

Problem Potrebno provjeriti Rjesenje

Robot ne radi Jeli uklju¢en glavni prekidac? Ukljucite glavni prekidac.
prije aktivacije Plavo svjetlo treperi svake sekunde | Punite ru¢no.

usisavanja na zaslonu.

Upravljajte uredajem pomocu tipki
na glavnom tijelu; ako to radi
zamijenite baterije na daljinskom

Robot ne radi kod
ukljucivanja
aktivacije
usisavanja

Plavo svjetlo treperi svake sekunde
na zaslonu.

Je li zaglavljen strani objekt u
kotacima?

Je li uredaj stao zbog promjene
visine poda?

Punite ru¢no

Iskljucite glavni prekidac i uklonite
strane predmete.

podignite ga i pomaknite.

Snaga usisavanja
je slaba.

Je li kutija za prasinu puna?

Jesu li zapeli strani predmeti u
otvor?

Jeli (H) EPA filtar ¢ist?

Iskljucite glavni prekidac i odistite
od prasine.

Iskljucite glavni prekidac i uklonite
strane predmete iz kucista.

Ocistite (H) EPA filtar.

Robot ne moze
pronaci bazu za
punjenje.

Je li spojen kabel baze?

Postoji li strani predmet u blizini
baze?

Ima li stranih predmeta na
terminalu za punjenje?

Je li adapter baze isklju¢en?

Ukljucite napajanje u bazu.
Uklonite predmete uokolo baze.
Ponovno ukljucite i ocistite bazu.
Ukljucite adapter baze za punjenje.

Nema glasovne
naredbe

Pritisnite  tipku  <MUTE>
daljinskom upravljacu

na




Kod

Opis

Sto korisnik mora uéiniti

E-01 Kutija za prasinu nije[1. Provjerite je li umetnuta kutija za prasinu.
detektirana
E-02 Slaba baterija 1. Pokusajte napuniti robot
E-03 Pogreska uredaja: Senzor|1. Oc¢istite otvore za senzor pada ispod robota
pada
E-04 Pogreska uredaja: Bumper 1. Provjerite je li neSto zapelo u odbojnik
E-05 Pogreska uredaja: PSD 1. Ocistite prednje otvore
E-06 Pogreska uredaja: Gyro|1. Iskljucite i probajte ponovno
sensor
E-07 Pogreska uredaja: Motor za|1. Provjerite je li nesto zapelo u kotace Potreban
voznju popravak
E-08 Pogreska uredaja: Punjenje|1. Ocistite terminal robota i bazu za punjenje
2. Iskljucite i probajte ponovno
E-09 Pogreska uredaja: Bocnal1. Provjerite je li nesto zapelo u cetke
Cetka
E-10 Pogreska uredaja: Motor za|1. Provjerite je li nesto blokira otvor za usis

usis

2. Iskljucite i probajte ponovno za 10 minuta




SPECIFIKACLJE

Kategorija Tip Element Opis
Sirina 360 mm
Duljina 360 mm
Veli¢ina i tezina
Visina 95 mm
Tezina 3kg
. . Li-lon 14,4V
ROBOT ROWENTA Elektronika Baterija 2400 mAh
Ka paciteg .kutije za 600 cc
prasinu
Vrijeme punjenja 35h
charge
Vrijeme ¢isc¢enja Do 135 min.
Sirina 210 mm
ROWENTA ROBOT Veli¢ina i tezina Duljina 108 mm
baza za punjenje Visina 110 mm
Tezina 0,7 kg
ROWENTA ROBOT Ulazni napon ca. 100240V
adater Elektronika (50/60 Hz)
P Izlazni napon cc. 19V, 15A
Daljinski upravlja¢ Baterije AAA x2

ODLAGANJE/OKOLIS

Pakiranje: pakiranje koje stiti vas aparat se sastoji od ekoloski prihvatljivih materijala koji se mogu
reciklirati. AmbalaZu koja se vise ne koristi treba odlagati na posebno odredenom odlagalistu.

Koristeni uredaj: ne odlazite uredaj s ku¢anskim otpadom. Va3 uredaj sadrzi brojne vrijedne ili
materijale koji se mogu reciklirati stoga ih treba odloZiti kod prodajnog predstavnika ili u reciklazni
centar za odlaganje.

Razmisljajte o okolisu!

H

mmmm  Koristena baterija: baterije koja se nalazi u robotu za ¢id¢enje potrbno je izvaditi prije
nego $to ju odloZite

Koristeni filtri: kako ne sadrze zabranjene tveri vezano uz kucanstvo, koristeni filtri mogu
se odlagati s ku¢anskim otpadom.
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GARANCIJA

+ Ovaj aparat je namenjen iskljucivo za upotrebu u domacinstvu; u slu¢aju neodgovarajuceg
koris¢enja ili upotrebe koja nije u skladu sa uputstvima, proizvoda¢ ne snosi nikakvu
odgovornost i garancija ce biti ponistena.

« Pazljivo procitajte uputstva za upotrebu pre no $to prvi put upotrebite aparat: Rowenta nece
snositi nikakvu odgovornost za upotrebu aparata koja nije u skladu sa uputstvima.

BEZBEDNOSNE PREPORUKE

Radi vase bezbednosti, ovaj aparat je izraden u skladu sa
vazedim  standardima i propisima  (nizak  napon,
elektromagnetna kompatibilnost, zastita Zivotne sredine, itd).
Ovaj aparat ne bi trebalo da koriste osobe (ukljucujuci
i decu) sa smanjenim fizickim, senzornim ilimentalnim
sposobnostima, ili neiskusne i neupucene osobe,
ukoliko nisu pod budnim nadzorom ili upucene kako
da koriste aparat.

Treba strogo voditi racuna i ne dozvoliti deci da se
igraju aparatom.

Ovaj uredaj mogu da koriste deca starija od 8 godina
i osobe sa smanjenim fizickim, senzornim ili
mentalnim sposobnostima, kao i neiskusne ili
neupucene osobe, ukoliko su pod nadzorom ili
upoznati sa uputstvima za bezbedno koris¢enje
aparata i ukoliko razumeju koji rizici prete usled
nepravilne upotrebe.

Ovaj aparat nije namenjen da ga koriste osobe
(ukljucujuci i decu) sa smanjenim fizickim, senzornim
ili mentalnim sposobnostima, ili osobe koje nemaju
iskustva u rukovanju aparatom ili znanja za to, ukoliko
nisu pod nadzorom odgovorne osobe ili ukoliko nisu
dobili odgovarajuca uputstva. Savetuje se da se vodi
racuna da se deca ne igraju aparatom kao igrackom.
Ovaj aparat mogu da koriste deca starija od osam (8)



godina i osobe sa smanjenim fizickim, senzornim ili
mentalnim sposobnostima, kao i neiskusne ili
neupucene osobe, ukoliko ih nadzire odgovorna
osoba, ukoliko su dobili uputstva u vezi sa bezbednom
upotrebom aparata i ukoliko su upoznati sa svim
mogucim rizicima. Deca ne smeju da se igraju
aparatom. CiSc¢enje i odrzavanje aparata ne bi trebalo
poveriti deci mladoj od 8 godina i potrebno je da to
izvode pod nadzorom. Drzite aparat i njegov gajtan
van domasaja dece mlade od 8 godina.

1. Sigurnost i mere opreza

Pazljivo procitajte uputstvo i drzite ga na sigurnom mestu

za slucaj da vam ponovo zatreba.

Va3 usisivac je elektri¢ni uredaj: treba da se koristi samo u

normalnim uslovima.

Nemojte da usisavate mokre povrsine, bilo koju vrstu

tecnosti, vruce materije, sitne Cestice (platina, cement,

pepeo, itd), velike, ostre krhotine (staklo), Skodljive
proizvode (rastvaraCe, abrazivna sredstva...),
agresivne proizvode (kiseline, sredstva za ciScenje...),
niti zapaljive ili eksplozivne materijale (na bazi
benzinaili alkohola).

« Nikad nemojte da potapate uredaj niti njegov punjac u
voduiili u neku drugu tecnost; nemojte da prskate vodom
uredaj, niti njegov punjac.

+ Ne izlaZite uredaj spoljasnjim uticajima i drzite ga dalje
od vlaznih prostorija.

» Nemojte da ostavljate uredaj blizu izvora toplote (rerne,
uredaji za grejanje ili topli radijatori).

« Nemojte da izlazete baterije sobnoj temperaturi koja je
visa od 40°C (104°F).

» Nemojte da rasklapate aparat dok radi.
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«Nikada ne ukljucujte svog robota ukoliko posuda za
prasinu i zastitni filter motora od penaste gume nisu
postavljeni na mestu.

« Nemojte da koristite aparat u slede¢im slucajevima:

- ako je pao na pod i postoje vidljiva ostecenja ili ako ne
radi ispravno; ako su punjac ili gajtan punjaca oSteceni.

- U tom slucaju, aparat se ne sme otvarati, ve¢ treba da
se odnese u najblizi ovlaséeni servis Rowenta, posto je
za bilo kakvu sigurnu popravku potrebno koristiti
posebne alate.

Popravke treba da obavi stru¢no lice koristei originalne

rezervne delove.

Popravke koje obavlja korisnik, mogu da budu opasne.

« Koristite samo originalnu dodatnu opremu proizvodaca
Rowenta sa garancijom (filteri, baterije...).

Ovaj uredaj je namenjen isklju¢ivo za upotrebu u

domacinstvu. U slu¢aju neodgovarajuceg koris¢enja ili

upotrebe koja nije u skladu sa uputstvima priloZzenim u

pakovanju, Rowenta nece snositi odgovornost.

2. Napajanje strujom

- Proverite da li napon koji je naveden na plocici sa
podacima na punjacu vaseg usisivaca odgovara haponu
vase zidne uticnice.

«Nikad nemojte da vucete elektricni gajtan kad
iskljuCujete punjac.

« Ukoliko je gajtan punjaca ostecen ili ako punjac ne radi:
nemojte da koristite nijedan drugi punjac, dozvoljen je
samo punjac¢ koji dolazi uz uredaj, i obratite se
ovlas¢enom servisu Rowenta ili korisnickom servisu
Rowenta.



3. Popravke

Popravke treba da obavi stru¢no lice uz koris¢enje
originalnih rezervnih delova. Popravke koje obavlja
korisnik, mogu da budu rizi¢ne i dovesc¢e do ponistenja
garancije.

VAZNI BEZBEDNOSNI PROPISI

Vazno: Slede¢i bezbednosni propisi imaju za cilj da se spreci eventualna opasnost
putem bezbedne i pravilne upotrebe proizvoda.

Upozorenje: Nepridrzavanje uputstava moze da dovede do smrtnog ishoda ili
ozbiljnih povreda.

Drugo upozorenje: Nepridrzavanje uputstava moze da dovede do ozbiljnih povreda
ili materijalne Stete.

Nakon $to procitate uputstvo, odloZite ga na sigurno mesto koje je dostupno svima koji su
zainteresovani da ga procitaju pre upotrebe aparata.

Upozorenje: Modifikacija i rasklapanje nisu dozvoljeni.

Nikada nemojte da rasklapate proizvod ili da vadite bateriju, niti da vrsite bilo kakve izmene na
njima, osim ako niste ovlaséeni serviser (ovi postupci mogu da dovedu do poZara ili nepravilnog
rada).

Postavljanje elektricnog gajtana

Proverite da elektri¢ni gajtan nije priklesten nekim teskim predmetom i da nije u dodiru ni sa ¢im
sto ima ostre ivice (jer moZe doci do pozara ili elektri¢cnog udara).

Ne dodirujte prikljucke za punjenje

Ne dodirujte priklju¢ke za punjenje smestene na punjacu i na samom aparatu. Udaljite sve
metalne predmete (Sipke, makaze, itd) od priklju¢aka za punjenje (jer moze do¢i do elektricnog
udara ili nepravilnog rada).

Samo za robota

Bateriju, adapter ili punjac koristite iskljucivo za robota ROWENTA (jer u suprotnom moze doci
do pozara ili nepravilnog rada).

Strana tela nisu dozvoljena

Nemojte da stavljate nikakvu te¢nost, ostricu noza, pribadace itd. u adapter, punjac ili sam aparat
(jer sve to moze da osteti robota).

Nemojte da koristite aparat na opasnim mestima

Ne koristite robota na mokrom podu ili u blizini opasnih ili lomljivih objekata kao $to su svece ili
staklene case (jer moze doci do pozara ili ostecenja na robotu).

Gasenje u sluc¢aju opasnosti

Ako se Cuje ¢udan zvuk ili se oseti ¢udan miris ili dim prilikom korid¢enja proizvoda, odmah
iskljucite uredaj pritiskom na glavni prekidac (da biste izbegli rizik od izbijanja pozaraili nastanka
ostecenja na robotu).

Ne postavljajte zapaljive materijale u blizini robota

Ne postavljajte zapaljive materijale kao $to su benzin, razredivadi itd, ili jaka hemijska sredstva
kao $to su deterdzenti, proizvodi za kupatila, pica itd. u blizini samog robota (jer moze do¢i do
pozara ili ostecenja na robotu).



Odrzavanje utikaca

Nemojte da dirate utikac adaptera mokrim rukama i treba da ga drzite ¢vrsto kad ga iskljucujete
(ne vucite gajtan). Kad skidate utikac sa adaptera, drzite ga ¢vrsto vodeci racuna da ne dode u
dodir sa metalnim delovima (jer u suprotnom moze do¢i do elektri¢nog udara).

Dodatni savet: Prvo ukljucite priklju¢ak u punja¢, pa onda utikac u zid.

Rizik od pada

Robot ROWENTA je opremljen pametnim senzorima za prazan prostor koji ga stite od padanja.
Ipak, postoje situacije u kojima senzori za prazan prostor nisu dovoljno efikasni; na primer, u blizini
krajeva spiralnih stepenica, mesta na kojima su postavljeni tepisi blizu stepenica, na klizavim
povrsinama i kad postoji neka prepreka za rad senzora.

Drugo upozorenje
Delovi tela

Nemojte da postavljate nijedan deo svog tela, ruke na primer, blizu otvora robota dok je uklju¢en
(jer moze do¢i do povreda ili oStecenja na proizvodu).

Ne smeju se odlagati predmeti na aparat niti je dozvoljeno da se stoji na njemu

Nemojte da palite robot ROWENTA ako dete sedi ili stoji na njemu, ili ukoliko se na njegovoj gornjoj
strani nalazi neki predmet. Nemojte da koristite aparat ako se zaglavio u nekom predmetu (jer
moze doci do povreda ili o$tecenja na proizvodu).

Ne koristite ga na mestima koja su previse visoko u odnosu na pod

Nemojte da koristite aparat na mestima gde postoji rizik da padne ili sklizne (jer se tako proizvod
moze unistiti).

Ulaz za vazduh i cev

U ulaz za vazduh i cev aparata ne smeju se gurati nikakvi predmeti (jer to moze da osteti proizvod).

Uklanjanje zaglavljenih predmeta

Ako se veliki list papira ili salveta zaglave na ulazu, brzo ih uklonite (u suprotnom moze doci do
trajnog ostecenja proizvoda).

Zatvorite vrata pre usisavanja

Zatvorite sva balkonska i kupatilska vrata pre pocetka usisavanja (u suprotnom moze doci do
trajnog ostecenja proizvoda).

Bebe

Nemoijte da koristite robota u sobi dok beba spava (jer moze do¢i do povreda).

Provera posude za prasinu
Nemojte da koristite robota ako je posuda za prasinu puna (jer moze do¢i do kvara proizvoda).

Niske i visoke temperature

Ne izlaZite robota niskim (ispod -5°C ili 23°F) ili visokim temperaturama (iznad 40°C ili 104°F) na
duze vremenske periode (jer to moze dovesti do kvara proizvoda).

Upotreba samo u zatvorenim prostorima

Upotrebljavajte robota samo u zatvorenim prostorima (u suprotnom, mozete da ostetite
proizvod).



Udarci

Vodite racuna da ne vrsite snazan pritisak na robota ili da ne padne (jer moze doci do povredaiili
ostecenja na proizvodu).

Ne koristite ga na namestaju koji je previse visoko u odnosu na pod

Ne upotrebljavajte robota na visokom i uskom namestaju, kao sto su vitrine, frizideri, stolovi itd.
(jer moze doci do povreda ili ostecenja na proizvodu).

Koristite aparata tek nakon $to rascistite stvari sa poda

Pokupite i uklonite sve predmete koji su razbacani po podu. Oni mogu da stvore problem tokom
usisavanja (na primer, mali tepisi, konci, ekseri itd).

Sklonite nakit

Sklonite male predmete, kao $to su minduse i drugi sitan nakit, da ih robot ne bi usisao (ako se to
desi, nakit i proizvod mogu da se ostete).

Iskljucivanje iz struje

U prisustvu deteta ili nezasti¢ene Zivotinje, iskljucite aparat iz struje.

Nakon sto ste iskljucili aparat iz struje, uklonite sve strane predmete.

Instaliranje punjaca
Postavite punja¢ na mestu gde ga robot moze lako pronaci.

Voda / Deterdzent
Nemojte da sipate vodu ili deterdzent u robota (jer to moze dovesti do kvara).
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OPIS

1. Robot Rowenta (GORNJI DEO) d. Kraj
a. POCETAK/KRAJ e. Pametan rezim*
b. Rezim f. Nasumicni rezim
c. Punja¢ g. ReZim ciljanog mesta
d. Bocni senzorski prozor h. Ru¢ni rezim
e. Odbojnik i. Kontrola snage usisivanja (P1, P2, P3)
f. Logo proizvodaca j. Vreme
g. LED displej k. Raspored (programiranje)
2. LED displej (ili 1g) l. Sva.kodnevno usisavanje
a. Pametan rezim m. Jezik*
b. Nasumiéni rezim n. Prigusen zvuk
. Rezim ciljanog mesta o. Punjac
d. Jonizator poda* 5. Punjac
e. Stanje baterije a. LED pokaziva¢ punjenja
f. Vreme b. LED pokaziva¢ uklju¢enog aparata
g. Raspored . ) 6. Posuda za prasinu
_h. Svalfosinevno usisavanje a. Posuda za praginu
i. Punjac b. Dugme za otvaranje poklopca posude
J. Prigusen zvuk c. Poklopac posude za prasinu
3. Robot Rowenta (DONJI DEO) d. Dréka
a. Glavni prekidac e. Penasti filter
b. Zglobna cetka f. (H)EPA filter*
¢. Bocna Cetka g. Kuciste za (H)EPA filter
d. Podni _senzori o 7. Adapter
e. Postolje za punjenje e
f. Odeljak za bateriju 8. Penastifilter
4. Daljinski upravljaé 9. (H)EPA filter*
a. Ukljucivanje / Iskljucivanje (reZim 10.Dve (2) bocne cetke*
ustede energije) . *
b. Dugmad za biranje pravca 11.Virtualna prepreka
c. Pocetak/Pauza
UPUTSTVO ZA KORISNIKE

Instaliranje punjaca (5)

Ukljucite adapter u punjac

Ukljucite elektri¢ni gajtan adaptera (7) u uti¢nicu smestenu sa zadnje strane punjaca. (Slika 1)
Postavite na ravnoj povrsini

Smestite punjac¢ uza zid, na ravnu povrsinu. (Slika 2)

Postavite ga na mestu gde nema fizi¢kih prepreka

Punjac postavite na mestu na kojem nema prepreka (ukljucujudii tepihe), ostavljajuci bar 1 metar
(3 stope) slobodnog prostora s leve i desne strane i 2 metra (6 stopa) ispred punjaca. (Slika 3)

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Postavljanje elektricnog gajtana
Postavite gajtan duz zida. (Slika 4)

Koris¢enje punjaca
1. Ostavite gajtan punjaca da stalno bude ukljucen u struju (automatska funkcija punjenja
nece biti moguca ako punja¢ nije ukljucen).

2. Postavite punja¢ na mestu na kojem ce robot moci lako da ga nade (ako je punjac
postavljen u uglu ili na nekom mestu gde ga je tesko pronaci, robot Rowenta nece biti
u stanju da dode do njega).

Ukljucivanje i iskljucivanje robota ROWENTA (glavni prekidac) (3a) (Slika 5)

Okrenite aparat i proverite da li je glavni prekida¢ uklju¢en (ON)
Ako je prekidac iskljucen (OFF), pritisnite ga da ga ukljucite (ON).

Koris¢enje glavnog prekidaca

1. Na novom nekoris¢enom proizvodu, glavni prekidac je iskljuc¢en (OFF).

2. Kad god je glavni prekidac isklju¢en (OFF), nijedna funkcija ne radi.

3.Kad god je glavni prekidac iskljucen (OFF), sve funkcije, uklju¢ujuci i one na daljinskom
upravljacu, deaktivirane su. Zato je bolje ostaviti prekidac ukljuc¢en (ON), osim u nekim

odredenim slucajevima (pogledajte odeljak o sigurnosti i merama opreza).

4. Robot moze da se puni kad je glavni prekidac iskljuc¢en (OFF).

5.Kad god je glavni prekidac ukljucen, ako se robot ne koristi duze od 10 minuta, prelazi
na rezim ustede energije.

Ukljucivanje aparata

Ukljudivanje aparata pomocu daljinskog upravljaca (4)

Pritisnite dugme <POWER> (4a) na daljinskom upravljacu.

Ukljucivanje na samom aparatu

Pritisnite dugme < START/STOP > (1a) na samom uredaju.
Iskljucivanje aparata

Iskljuc¢ivanje aparata pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom uredaju i drZite ga bar jednu sekundu.
Robot ¢e prestati sa radom i preci u rezim ustede energije.

Isklju¢ivanje na samom aparatu

Press the <START/STOP> button on the main body for at least one second.

The robot will stop and go into energy-saving mode.

Pocetak/Kraj usisavanja

Pocetak / Kraj pomocu daljinskog upravljaca

Izaberite reZim usisavanja u skladu sa potrebama svog domadinstva pritiskom na dugmad
<SMART (4e), RANDOM (4f) ili SPOT (4g)> na daljinskom upravljacu. Pritisnite dugme
<START/PAUSE> (4c) na daljinskom upravljacu. Usisavanje ¢e poceti kad se zacuje zvu¢na
komanda.

Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu u toku usisavanja i robot ¢e napraviti
pauzu.



Pritisnite dugme <STOP> (4d) na daljinskom upravljacu u toku usisavanja i robot ce prestati da
usisava.

Pocetak / Kraj na samom aparatu

Izaberite rezim usisavanja u skladu sa svojim potrebama pritiskom na dugme <MODE> (1b) koje
se nalazi na samom uredaju.

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom uredaju; usisavanje ¢e poceti automatski.

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom aparatu u toku usisavanja i robot e prestati da usisava.
Uklonite sve predmete sa poda koji bi mogli da ometaju usisavanje.

Punjenje aparata

Inteligentno automatsko punjenje u pametnom rezimu

Ova funkcija omogucava automatsko punjenje robota kad god zavrsi usisavanje ili kad god mu
je baterija prazna. Robot ¢e se sam automatski prikljuciti na punjac.

Automatsko punjenje u nasumi¢nom rezimu

Ova funkcija omogucava automatsko punjenje robota kad je baterija prazna. Robot e se sam
automatski prikljuciti na punjac.

Kada se robot automatski priklju¢i na punja¢, proverite status LED displeja (1g ili 2) da biste se
uverili da se punjenje odvija pravilno.

Status LED displeja Napajanje (5a) Punjenje (5b)
Uklju¢eno (ON) Crveno Belo
Punjenje u toku Crveno Crveno
Punjenje zavrseno Crveno Plavo
Pocetak Crveno

Nemojte da postavljate punjac na tepih.

Nemojte da postavljate punjac direktno izloZzen suncevoj svetlosti niti blizu izvora toplote.
Ako automatsko punjenje ne radi ispravno, obavite sledece provere:

Pritisnite glavni prekidac da ga iskljucite (OFF), a potom ga opet ukljucite (ON).
Iskljucite iz struje elektri¢ni gajtan punjaca, pa ga ponovo ukljucite.

Proverite da prikljuci punjaca i senzorski prozori nisu zaprljani, potom pazljivo obrisite
sam aparati punjac suvom krpom (ne zaboravite da pre brisanja iskljucite glavni prekidac¢
i robota).

Proverite da se u blizini punjaca ne nalazi neka prepreka, kao sto je predmet koji odbija
svetlost, stolica itd.

Rucno punjenje

1. nadin - pomocu daljinskog upravljaca

1. Pritisnite dugme <CHARGE> (40) na daljinskom upravljacu

2. nadin - ru¢no prikljucivanje robota na punjac (Slika 6)

1. Ru¢no premestite robota do punjaca.
2. Ukopcajte robotove prikljucke na prikljucke uklju¢enog punjaca.
3. Status LED displeja treba da bude isti kao kod funkcije automatskog punjenja.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



3.nadin - premestanje robota blizu punjaca kako bi se punjenje izvrsilo
automatski.

1. Pomerite robota da bude na manje od 3 metra (9 stopa) udaljenosti od punjaca i proverite da
li je punjac ukljucen.

2. Pritisnite dugme <CHARGE> (1¢) na samom aparatu ili na daljinskom upravljacu.

3. Robot ¢e prepoznati punjac, sam ce se prikljuciti na njega i poceti automatski da se puni.

Rezimi usisavanja .IE:l

- Pametan rezim* (inteligentno usisavanje)

Za usisavanje jednostavno uredenih prostorija, pogodan za svakodnevno usisavanje (idealno za

sobe sa malo namestaja i/ili koje nisu zatrpane stvarima).

Robot se krece po prostoriji na jedinstveni nacin koji mu omogucava da prelazi svaki deo samo

po jedanput.

Izaberite pametan rezim dok je robot na punjacu.

Pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <SMART> na daljinskom upravljacu; reZim usisavanja ce se promeniti u pametan.
Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; usisavanje ¢e poceti automatski.
Pritisnite dugme <STOP> na daljinskom upravljacu u toku usisavanja; robot e prestati da usisava
uz zvucnu poruku.

Pomocu dugmadi na samom aparatu

Pritisnite dugme <MODE> na samom uredaju i izaberite pametan rezim.

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom uredaju; usisavanje ¢e poceti automatski.

Poruka "Pocetak inteligentnog usisavanja”

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom aparatu u toku usisavanja i robot ¢e prestati da
usisava.

- Nasumi¢ni rezim (bez unapred odredenog reda)

Za intenzivno usisavanje (idealno za sobe koje imaju mnogo namestaja i/ili koje su zatrpane
stvarima). Robot se krec¢e nasumi¢no dok mu se ne isprazni baterija.

Pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <RANDOM> na daljinskom upravljacu; rezim usisavanja ¢e se promeniti u
nasumicni.

Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; usisavanje ¢e poceti automatski.
Pritisnite dugme <STOP> na daljinskom upravljacu u toku usisavanja i robot e prestati da usisava.

Pomocu dugmadi na samom aparatu

Pritisnite dugme <MODE> na samom uredaju i izaberite nasumicni rezim.
Pritisnite dugme <START/STOP> na samom uredaju; usisavanje ¢e poceti automatski.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Rezim ciljanog mesta (ciljano usisavanje)

Za usisavanje odredenih mesta.

Robot izvodi spiralne pokrete u pre¢niku od priblizno 1 metra (3 stope) kako bi intenzivno usisao
prethodno zadati deo prostorije.

Pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <SPOT> na daljinskom upravljacu; rezim usisavanja ¢e se promeniti u ciljano.
Poruka "Rezim ciljanog mesta"

Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; usisavanje ¢e poceti automatski.
Pritisnite dugme <STOP> na daljinskom upravlja¢u u toku usisavanja i robot ce prestati da usisava.

Pomoc¢u dugmadi na samom aparatu

Pritisnite dugme <MODE> na samom uredaju i izaberite rezim ciljanog mesta.

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom uredaju; usisavanje ¢e poceti automatski.

Pritisnite dugme <START/STOP> na samom aparatu u toku usisavanja i robot e prestati da
usisava.

Ru¢ni rezim

Robot se kre¢e pomocu daljinskog upravljaca Pomeranje robota daljinskim upravljacem
Pritisnite dugme <MANUAL> (4h) na daljinskom upravljacu.

Dugmad za biranje pravca 4, », a (4b) na daljinskom upravljacu kojima se robot pokrece u
Zeljenim pravcima.

RASPORED (PROGRAMIRANJE)

Robota mozZete programirati da usisava u odredeno vreme, ¢ak i kad vi niste kod kuce.

- Podesavanje ta¢cnog vremena

UPOZORENJE: robot se moZe programirati samo dok je na punjacu koji je ukljué¢en u

struju.
Da biste programirali raspored usisavanja, prvo morate da podesite tacno vreme.

Pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <TIME> (4j) na daljinskom upravljacu.

Pritiskajte dugmad za goreidole 4, P, « nadaljinskom upravljacu da biste podesili

koliko je sati.

Pritisnite dugme <TIME> na daljinskom upravljacu (podeseno vreme ce poceti da treperi).
Pritiskajte dugmad za goreidole 4, P, « nadaljinskom upravljacu da biste podesili

minute.

Pritisnite dugme <TIME> na daljinskom upravljacu (podeseni minuti ¢e poceti da trepere kao
znak da su podeseni).

Vreme se moze podesavati samo sa daljinskog upravljaca.
Ako je robot programiran da usisava u odredeno vreme, ¢asovnik ne moze da se podesava.
Programirano vreme se pojavljuje na LED displeju.

Kad se podesi tajmer, sve ostale funkcije se deaktiviraju. Ako Zelite da koristite druge
funkcije, treba da ponistite programiranje.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Podesavanje programiranog vremena

UPOZORENJE: robot se moZe programirati samo dok je na punjacu koji je uklju¢en u

struju.
Nakon $to podesite ta¢no vreme, moZete da programirate i vreme za automatsko usisavanje.

Pomocu daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <PROG> (4k) na daljinskom upravljacu.

Pritiskajte dugmad za gore idole 4, », a na daljinskom upravljacu da biste podesili

tacno vreme.

Pritisnite dugme <PROG> na daljinskom upravljacu (displej za minute ¢e poceti da treperi).
Pritiskajte dugmad za goreidole 4, », « nadaljinskom upravljacu kako biste podesili minute.
Pritisnite dugme <PROG> na daljinskom upravljacu (podeseno vreme ce poceti da treperi kao
znak da je podeseno).

Da biste ponistili programiranje, pritisnite dugme <STOP>.

Programiranje se moze podesavati samo sa daljinskog upravljaca.

Ikona za raspored usisavanja (2g) pojavljuje se na LED displeju.

Svakodnevno usisavanje

UPOZORENJE: robot se moze programirati samo dok je na punjacu

koji je ukljucen u struju.
Aktiviranjem ove funkcije, robot ée usisavati svakog dana u odredeno vreme.
Prvo, svakodnevno usisavanje mora da bude podeseno u odredeno vreme.

Pritisnite dugme <DAILY> (41) na daljinskom upravljacu.

Da biste ponistili programiranje, pritisnite dugme <DAILY> na daljinskom upravljacu. Podesavanje
funkcije svakodnevnog usisavanja moguce je SAMO sa daljinskog upravljaca. lkona za
svakodnevno usisavanje (2h) pojavljuje se na LED displeju.

Razli¢ite funkcije

Kontrola snage usisavanja
Ova funkcija kontrolise snagu kojom robot usisava prasinu.

Da biste povecali snagu usisavanja, pritisnite dugme <POWER > (4i). Da biste smanjili snagu
usisavanja, pritisnite dugme <POWER > (4i).
Postoje tri nivoa snage usisavanja koji omogucavaju korisniku da prilagodi ¢is¢enje svakom tipu
poda:

P1 (najmanja snaga) za glatke podove

P2 (srednja snaga) za glatke podove sa oblogama (parket, plocice itd) (standardno)

P3 (najveca snaga) za tepihe i tanke prostirke
Tepisi i prostirke ne bi trebalo da budu tanjiod 1,5 cm (0,6").
(Napomena 1. Usisavanje mozda nece biti valjano na tamnim bojama ili debelim tepisima.
Napomena 2. Bo¢na ¢etka mozda nece raditi kako treba na tepisima i moze da osteti tepih.)

Zvuk*

Pritisnite dugme <MUTE> (4n) na daljinskom upravljacu.

Da biste ponistili priguseni zvuk, pritisnite dugme <MUTE> na daljinskom upravljacu.
Jezik*

Pritisnite dugme <LANG> (4m) na daljinskom upravljacu da biste izabrali jezik. Glasovne komande
mogu da budu na francuskom, $panskom, engleskom, holandskom, nemackom ili portugalskom
jeziku.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Instaliranje virtualne prepreke* (11)

Instaliranje baterije

Otvorite poklopac baterije (11e) koji se nalazi sa donje strane uredaja i umetnite bateriju.
Zatvorite poklopac baterije, znacete da je pravilno zatvoren kad klikne.

Instalacija virtualne prepreke

Upotreba virtualne prepreke moze da ogranici povrsine koje ce robot usisavati.
1. KORAK Podesite granice razdaljine pomocu prekidaca. Upalice se LED pokazivac (11b) kad se
prede sa slabijeg na jaci signal.

Podesavanje prekidaca (11d) |Udaljenost

Slabsignal ~ #Z Oko 1-2m
Jak signal ‘Q‘ Oko 2-3m

2. KORAK Postavite uredaj na oko 30 cm udaljenosti od mesta gde Zelite da ogranicite pristup.
Postavite uredaj u smeru strelice tamo gde Zelite da stvorite virtualnu prepreku i
pobrinite se da ispred nema nikakvih drugih predmeta (slika 23). Suprotan kraj uredaja
bi trebalo da dodiruje zid.

Rezim mirovanja

Virtualna prepreka ¢e automatski preci u rezim mirovanja posle 2 sata i LED pokazivac ce se ugasiti.
Virtualna prepreka ¢e automatski izadi iz rezima mirovanja kad robot pride blizu zadatih
podesavanja u toku usisavanja poda.

Dok je virtualna prepreka u rezimu mirovanja, robot moze da prode zadatu prepreku ako je dobio
komandu za ru¢no punjenje.

Koriscenje virtualne prepreke

1.Nemojte da koristite dve virtualne prepreke ili vise njih u neposrednoj blizini sa ciljem da
stvarate duzi zid ili da ogranicite prostor za usisavanje.

2.Virtualna prepreka ne radi u ru¢nom rezimu usisavanja i rezimu ciljanog mesta.

3.1zlozenost halogenim lampama ili direktnom suncevom svetlu, moze da oslabi signale
infracrvenog primopredajnika.

4. Robot usisivac koristi tri vrste infracrvenih uredaja, pa ako je prioritetni signalni uredaj postavljen
ispred slabijeg, moze doci do nepravilnog rada ovog potonjeg.

5.Upotreba sva tri uredaja na malim povrsinama, moze dovesti do zbrke i nepravilnog rada
infracrvenih signala.

6. Podesite virtualnu prepreku na odredenoj udaljenosti (slika XX) od punjaca, jer ako se virtualna
prepreka instalira blizu punjaca, moze da dode do ometanja automatskog punjenja.

7. Koris¢enje vise od jedne virtualne prepreke na malom prostoru, moze dovesti do nepravilnog
rada.

8. LED lampice Ce trepereti kad je baterija blizu da se isprazni. Zamenite bateriju.

9. Izvadite bateriju iz uredaja u slu¢aju da ga ne upotrebljavate na duze vreme (o$tecenja u slucaju
curenja baterija ne podlezu garanciji).

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Jonizator poda (2d)*

Jonizator poda procis¢ava vazduh u nivou poda otklanjajudi stetne supstance kao sto su bacili,
bakterije i virusi.

CISCENJE | ODRZAVANJE

Cis¢enje
Cis¢enje senzorskih prozora

Pobrinite se da senzorski prozori budu uvek ¢isti i suvi tako Sto cete ih prebrisati mekom, suvom

krpom.
Strane supstance mogu dovesti do nepravilnog rada.

Obrisite svuda oko bo¢nih senzorskih prozora (1d). (Slika 7)
Obrisite tri podna senzorska prozora (3d) pomocu stapica za usi. (Slika 8)

Cis¢enje postolja za punjenje (3e) (Slika 8)
Iskljucite glavni prekidac (OFF) i obrisite Stapic¢ima za usi dva postolja za punjenje.

Cis¢enje zglobne ¢etke (3b) (Slika 9)

Cesto prebrisite zglobnu ¢etku ¢istom, viaznom krpom.
Nemojte da prskate vodu po spoljasnjosti robota niti da ga brisete isparljivim supstancama kao
$to su benzen, razredivaci ili alkohol.

Ciséenje robota

Snaga usisavanja ili Zivotni vek uredaja mogu da budu smanjeni ukoliko se aparat ne odrzava na
pravilan nacin. Molimo vas da se pridrzavate uputstava koja su data u nastavku:

1. Ispraznite posudu za prasinu posle svake upotrebe.

2. Ako je filter za prasinu ((H)EPA filter) prljav, oistite ga usisivatem ili mekom ¢etkom.
3. Redovno uklanjajte svaku stranu Cesticu sa senzorskih prozora (bo¢ni senzori, podni senzori).

- - Cis¢enje posude za prasinu (6)

Otvorite poklopac na gornjem delu uredaja pritiskom na logo proizvodaca (1f) i izvadite posudu
za prasinu kako je to prikazano na ilustraciji. (Slika 10)

Pritisnite dugme za otvaranje poklopca posude (6b) i otvorite poklopac posude za prasinu (6¢)
kako je to prikazano na ilustraciji. (Slika 11)

Ispraznite posudu za prasinu u kantu za smece. (Slika 12)

Obrisite krpom spojeve na posudi za prasinu.

Ciséenje (H)EPA filtera (6f)

Otvorite poklopac na gornjem delu uredaja pritiskom na logo proizvodaca i izvadite posudu za
prasinu kako je to prikazano na slici.

Izvadite (H)EPA filter koji je smesten ispred posude za prasinu i uklonite kuciste (H)EPA filtera (6g).
(Slika 13)

Lupkajte lagano filter drzeci ga iznad kante za smece kako biste istresli suvisnu prasinu. (Slika 14)

Upozorenje : Nemojte da perete filter pod vodom. Voda moze da osteti motor..

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Ciséenje penastog filtera (6e)

Izvadite penasti filter (koji je smesten iza (H)EPA filtera) kako je to prikazano na ilustraciji. (Slika
15)

Ovlas ga properite pod ¢esmom i ostavite da se susi bar 12 sati pre vracanja u aparat. (Slika 16)

Zamena delova
Zamena (H)EPA filtera

U slucaju da se ¢uje neuobicajena buka ili da dolazi do problema u usisavanju dok se koristi robot,
proverite (H)EPA filter i zamenite ga ukoliko je u lodem stanju.

lzvadite kuciste (H)EPA filtera (6f).

(H)EPA filter je zamenjiv deo; moZete kupiti novi u nasim servisnim centrima.

Zamena zglobne cetke (Slika 17)

Odvijte 4 vijka na plocici zglobne Cetke i izvadite plocicu.

Izvucite zglobnu ¢etku iz plocice.

Postavite novu zglobnu ¢etku na plocicu i pritegnite je ponovo vijcima.

Zamena bocne cetke (3¢) (Slika 18)

Odvijte 1 vijak na bo¢noj cetki.

lzvucite boc¢nu Cetku iz plocice.

Postavite novu bo¢nu cetku na plocicu i pritegnite ponovo vijak.

OTKRIVANJE UZROKA SMETNJE | SIFRE GRESAKA

1. Preporuke za postavljanje punjaca

Procitajte naredne savete u vezi sa postavljanjem punjaca.

Treba ostaviti vise od 1 m praznog prostora sa strane punjaca.

Treba ostaviti vise od 2 m praznog prostora ispred punjaca.

Bolje je napraviti vecu udaljenost izmedu prepreke i punjaca. Dovoljno je da to bude na 3 m.
Ako signal punjaca naide na refleksivnu prepreku/zid (ogledalo ili prozor), moze doci do
nepravilnog rada robota.

2. Preporuke za postavljanje virtualne prepreke

Procitajte naredne savete u vezi sa postavljanjem virtualnog zida.

Treba ostaviti preko 30 cm praznog prostora ispred zasti¢enog podrucja.

Ne koristite vise od dva virtualna zida istovremeno.

Kraj signala za virtualnu prepreku treba da bude zatvoren. To znaci da kraj virtualne prepreke
treba da dopre do bilo kog zida/prepreke.

Ako signal za virtualnu prepreku naide na refleksivnu prepreku/zid (ogledalo ili prozor), moze
do¢i do nepravilnog rada robota.

Oko virtualne prepreke ne bi trebalo da bude drugih prepreka.

Virtualna prepreka ne bi trebalo da se nalazi iza zida.

3. Oprez: ogranicenja prilikom postavljanja punjaca i virtualne prepreke

Postoje odredena ogranic¢enja kad se punja i virtualna prepreka postavljaju u neposrednoj blizini.
Molimo da procitate naredne savete.

Virtualna prepreka mora da bude postavljena na udaljenosti ve¢oj od 3 m u odnosu na punjac
(Slika 57).

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Ne bi valjalo da se signali punjaca i virtualne prepreke preklapaju ¢ak iako su oni na udaljenosti

vecojod 3 m.

Ako signal virtualne prepreke blokira punjac, robot nece biti u stanju da se vrati na punjac.

U sluaju nepravilnog rada, izvrsite sledece provere na svom robotu:

Problem

Provere

Resenje

Robot ne radi pre
aktiviranja
funkcije
usisavanja.

Da li je glavni prekida¢ ukljucen
(ON)?

Na displeju za bateriju zatreperi

plava lampica iz sekunde u
sekundu.
Proverite  bateriju  daljinskog

Ukljucite glavni prekidac.
Napunite je ru¢no.

Upravljajte komandama na samom
uredaju; ako one rade, zamenite
bateriju u daljinskom upravljacu.

Robot ne radi kad
se aktivira funkcija
usisavanja.

Na displeju za bateriju zatreperi
plava lampica iz sekunde u
sekundu.

Da li se za tocak zakacio konac ili
neki drugi predmet?

Da li se uredaj zaglavio zbog razlike
u nivou poda?

Napunite je ru¢no.

Iskljucite iz struje i uklonite sve
strane predmete.

Podignite ga i prenesite na drugi
nivo.

Snaga usisavanja
je slaba.

Da li je posuda za prasinu puna?

Da li postoje neki strani predmeti
zaglavljeni na otvorima?

Da li je ¢ist (H)EPA filter?

Iskljucite iz struje i ispraznite prasinu
iz posude.

Iskljucite iz struje i uklonite sve
strane predmete iz ulaza.

Ocistite (H)EPA filter.

Robot ne moze da
pronade punjac.

Da li je gajtan punjaca ukljucen u
struju?

Da li se u blizini punjaca nalazi neki
predmet?

Da li se na priklju¢ku za punjenje
nalaze neki strani predmeti?

Da li je adapter punjaca iskljucen
(OFF)?

Ukljucite punjac u struju.

Uklonite sve predmete koji su u
blizini punjaca.

Iskljucite iz struje i oCistite punjac.
Ukljucite adapter punjaca (ON).

Ne Cuje se
glasovna

Pritisnite dugme <MUTE> na
daljinskom upravljacu.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



Sifra Opis Sta korisnik treba da uradi

E-01 Nije prepoznata posuda |1.Proverite da li je stavljena posuda za prasinu.
za prasinu
E-02 Prazna baterija 1. Napunite robota.

E-03 Device fault : Drop sensor|1. Obrisite prozore podnih senzora s donje
strane robota.

pry

E-04 Greska u uredaju: Proverite da se nije nesto zaglavilo na
Odbojnik odbojniku.

E-05 Greska u uredaju: PSD

puy

Obrisite prednje prozore.

pury

E-06 Greska u uredaju:
Ziroskopski senzor

.Iskljucite i probajte ponovo.

pury

E-07 Greska u uredaju: Proverite da se nije nesto zaglavilo na|Zahteva
Pogonski motor tockovima. popravku

pury

E-08 Greska u uredaju: Obrisite prikljucke za punjenje na robotu i
Punjenje na punjacu.

2. Iskljucite i probajte ponovo.
E-09 Greska u uredaju: Bo¢na |1.Proverite da se nije nesto zaglavilo na
Cetka cetkama.
E-10 Greska u uredaju: Usisni  [1. Proverite da li nesto blokira usisnu rupu.
motor 2. Iskljucite i probajte ponovo posle 10

minuta.

* U zavisnosti od modela: ovi sistemi su ugradeni u odredene modele ili su dostupni kao dodatna oprema po izboru



SPECIFIKACLJE

Kategorija Tip Element Opis
Sirina 360 mm
. o Duzina 360 mm
Dimenzije i tezina —
Visina 95 mm
Tezina 3kg
. . " Litijum-jonska 14,4V
ROBOT ROWENTA Elektri¢ni uredaj Baterija 4400 mAh
Kapacitet Bosude za 600 cc
prasinu
Vreme pqtrgbno za 35h
punjenje
Vreme usisavanja Do 135 minuta
Sirina 210 mm
ROWENTAROBOT | . i tesi Duzina 108 mm
Sy imenzije i tezina —
punjac Visina 110 mm
Tezina 0,7 kg
ROWENTA ROBOT Ulazni napon oko 100-240V
adater Elektri¢ni uredaj (50/60 Hz)
P Izlazni napon cc. 19V, 15A
Daljinski upravlja¢ Baterije AAA x2

ODLAGANJE / ZIVOTNA SREDINA

Pakovanje: pakovanije koje stiti vas aparat, proizvedeno je od materijala koji ne skode Zivotnoj
sredini i koji mogu da se recikliraju. Ukoliko vam vise ne treba, pakovanje treba odloZiti na mesto

koje je posebno namenjeno za tu vrstu otpada.

Aparat koji viSe nije u upotrebi: nemojte da odlazete uredaj zajedno sa ostalim otpadom iz
domacinstva. On sadrZi brojne vredne materijale koji mogu da se recikliraju, te bi zato trebalo da
se preda prodajnom ili reciklaznom centru.

Mislite na Zivotnu sredinu!

hid

izvadena pre no sto se uredaj odlozZi u otpad.

Filteri koji vise nisu u upotrebi: buduci da ne sadrze zabranjene materije, iskoris¢eni
filteri mogu da se odlazu zajedno sa drugim otpadom iz domacinstva.

Baterije koje vi$e nisu u upotrebi: baterija koja dolazi zajedno sa robotom, treba da bude
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GARANCIJA

+Naprava je namenjena zgolj za domaco uporabo; kakrénakoli nepravilna uporaba oziroma
uporaba, ki z navodili za uporabo ni skladna, opros¢a blagovno znamko vseh odgovornosti in
prekine veljavnost garancije.

« Pred prvo uporabo naprave skrbno preberite navodila za uporabo: uporaba, ki z navodili ni
skladna oprosca podjetje Rowenta vseh odgovornosti.

VARNOSTNA PRIPOROCILA

Zaradi vase varnosti je naprava skladna z vsemi veljavnimi
standardi in predpisi (nizka napetost, elektromagnetna
zdruzljivost, okoljska direktiva itd.).

Naprave naj ne uporabljajo osebe (vkljucno z otroki)
z zmanjsanimi fizi¢nimi, zaznavnimi ali dusevnimi
zmoznostmi oziroma osebe brez zadostnih izkusenj
ali znanja, razen v primeru ustreznega nadzora
oziroma ustrezne usposobljenosti za uporabo
naprave.

Za preprecevanje igranja z napravo je potrebno
otroke nadzirati.

Napravo lahko otroci, ki so starejSi od osem let in
osebe z zmanjSanimi fizicnimi, zaznavnimi ali
dusevnimi zmoznostmi oziroma osebe brez zadostnih
izkusenj ali znanja uporabljajo ob ustreznem nadzoru
oziroma po prejetem usposabljanju glede varne
uporabe naprave in ob popolnem razumevanju
morebitnih tveganj.

Naprava ni namenjena uporabi oseb (vklju¢no z
otroki) z zmanjsanimi fizicnimi, zaznavnimi ali
dusevnimi zmozZnostmi oziroma oseb brez
zadostnega znanja in izkusenj, razen, ce jih pri tem
oseba, odgovorna za njihovo varnost, ne nadzoruje
ali. Ce so bili poduceni o uporabi naprave. Za



preprecevanje igranja z napravo vam priporo¢amo, da
otroke nadzirate.

Napravo lahko otroci, ki so starejsi od osem let in
osebe z zmanjsanimi fizicnimi, zaznavnimi ali
dusevnimi zmoznostmi oziroma osebe brez zadostnih
izkusenj ali znanja uporabljajo zgolj ob ustreznem
nadzoru odgovorne osebe, po prejetem
usposabljanju glede varne uporabe naprave in ob
popolnem razumevanju morebitnih tveganj. Otrokom
je potrebno igranje z napravo prepreciti. Otroci lahko
napravo distijo in zanjo skrbijo zgolj, ce so starejsi od
osem let in je njihovo postopanje pod nadzorom.
Naprava in njeno napajanje naj bosta izven dosega
otrok, ki so mlajsi od osem let.

1.Varnostni ukrepi

Navodila za uporabo pazljivo preberite in jih za bodoc¢o

uporabo shranite na varnem mestu.

Sesalnik je elektri¢na naprava, ki jo je dovoljeno uporabljati

zgolj v obicajnih okolis¢inah.

Prepovedano je sesanje na mokrih povrsinah in

sesanje tekocin, vrocih snovi, izjemno majhnih snovi

(platina, cement, pepel itd.), velikih ostrih crepinj

(steklo), skodljivih snovi (topila, abrazivi...),

agresivnih snovi (kisline, cistilna sredstva...) ter

vnetljivih oziroma eksplozivnih materialov (bencin ali

tekocine na osnovi alkohola).

+Naprave oziroma njene polnilne postaje nikoli ne
potapljajte oziroma Skropite z vodo ali drugimi
tekoCinami.

« Naprave ne izpostavljajte zunanjim vremenskim vplivom
in jo hranite izven vlaznih obmodij.

« Prav tako naprave ne postavljajte v bliZino virov toplote



(kuhinjske pecice, ogrevalne naprave ali topli radiator;ji).

- Baterij ne izpostavljajte sobnim temperaturam, visjim od
40°C (104 °F).

- Delujoce naprave ne razstavljajte.

- Robotskega sesalnika nikoli ne vklapljajte brez
namescenega kosa za smeti in filtra zas¢ite motorja iz
penaste gume.

« Naprave ne uporabljajte: v primeru padca naprave in
posledi¢nih vidnih poskodb oziroma v primeru njenega
nepravilnega delovanja.

-v primeru poskodb polnilne postaje ali njenega
napajalnega kabla. V taksnih primerih naprave ne
odpirajte in jo posreduijte najbliziemu pooblascenemu
servisnemu centru podjetja Rowenta, saj zahteva varna
izvedba popravil naprave posebna orodja.

Popravila naprave lahko izvajajo zgolj strokovnjaki s

pomocjo originalnih rezervnih delov.

Popravila uporabnikov se lahko izkaZejo za nevarna.

- Uporabljajte zgolj originalne pripomocke podjetja
Rowenta z garancijo (filtri, baterije...).

Naprava je zasnovana zgolj za domaco uporabo.V primeru

nepravilne uporabe oziroma neupostevanja navodil za

uporabo podjetje Rowenta za izdelek ne odgovarja.

2. Elektricno napajanje

« Prepricajte se, da napetost z napisne ploscice polnilne
postaje sesalnika ustreza napetosti stenske omrezne
vticnice.

« Pri odklopu polnilne postaje z elektricnega napajanja
nikoli ne vlecite za elektri¢ni kabel.

« V primeru poskodovanega kabla oziroma v primeru
nepravilnega delovanja polnilne postaje: ne uporabljajte
polnilnikov, ki se razlikujejo od napravi priloZenega



polnilnika in stopite v stik s pooblas¢enim servisnim
centrom oziroma sluzbo za pomo¢ uporabnikom
podjetja Rowenta.

3. Popravila

Popravila naprave lahko izvajajo zgolj strokovnjaki s
pomocjo originalnih rezervnih delov. Popravila
uporabnikov se lahko izkaZejo za nevarna in veljavnost
garancije prekinejo.

POMEMBNI VARNOSTNI PREDPISI

Pomembno: Sledeci varnostni predpisi so z zagotavljanjem varne in pravilne
uporabe izdelka namenjeni prepre¢evanju nepri¢akovanih nevarnosti.

Opozorilo: Neupostevanje navodil za uporabo lahko privede do resnih telesnih
poskodb in celo smrti.

Drugo opozorilo: Neupostevanje navodil za uporabo lahko privede do resnih
telesnih poskodb ali materialne Skode.

Ko navodila za uporabo preberete jih shranite na varnem mestu, kjer bodo dosegljiva vsem, ki bi
jih potrebovali.

Opozorilo: Naprave ne razstavljajte ali spreminjajte.

Naprave ali baterije nikoli ne razstavljajte ali spreminjajte v kolikor niste pooblasceni servisni tehnik
(neupostevanje lahko privede do poZara ali napa¢nega delovanja naprave).

Postavitev elektri¢cnega napajalnega kabla

Prepricajte se, da elektricnega napajalnega kabla ne stiskajo tezki predmeti in da se ne dotika
ostrih predmetov (neupostevanje lahko privede do pozara ali elektricnega udara).

Ne dotikajte se polnilnih prikljuckov.

Ne dotikajte se polnilnih priklju¢kov, ki se nahajajo na polnilni postaji in na glavnem ohisju @
naprave. Kovinskih predmetov (kovinske palice, $karje itd.) ne postavljajte v blizino polnilnih
prikljuckov (neupostevanje lahko privede do elektri¢cnega udara ali napacnega delovanja).

Polnilno postajo uporabljajte zgolj za polnjenje robotskega sesalnika

Baterijo, adapter oziroma polnilno postajo uporabljajte zgolj za robotski sesalnik podjetja
ROWENTA (neupostevanje lahko privede do pozara ali napacnega delovanja).

Prepovedano odlaganje nenavadnih predmetov

V adapter, polnilno postajo oziroma glavno ohisje robotskega sesalnika ne vstavljajte tekocin,
rezil ali risalnih Zebljickov (neupostevanje lahko privede do poskodb robotskega sesalnika).
Naprave ne uporabljajte v nevarnih prostorih.

Robotskega sesalnika ne uporabljajte na mokrih povrsinah oziroma v bliZini nevarnih ali lomljivih
predmetov, kot so svece ali steklene ¢ase (neupostevanje lahko privede do pozara ali poskodb
robotskega sesalnika).



Izklop v sili

V primeru, da naprava oddaja nenavaden zvok ali vonj je potrebno glavno stikalo nemudoma
izklopiti (v izogib nevarnosti pozara ali poskodb robotskega sesalnika).

V blizino robotskega sesalnika ne postavljajte vnetljivih materialov . V blizino glavnega ohisja
robotskega sesalnika ne postavljajte vnetljivih materialov, kot so bencin, razredcila itd. oziroma
mocnih kemicnih sredstey, kot so Cistilna sredstva, sanitarni izdelki, pijace itd. (neupostevanje
lahko privede do poZara ali poskodb robotskega sesalnika).

Vzdrzevanje vtica

Z vti¢em adapterja ne rokujte z mokrimi rokami in ga pri odklopu naprave z napajanja trdno drZite
(ne vlecite kabla). Pri izvlacenju vti¢a iz adapterja trdno drZite ohisje vtica in preprecite morebiten
stik s kovinskimi deli (neupostevanje lahko privede do elektri¢cnega udara).

Dodatek: Polnilno postajo najprej povezite z adapterjem in 3ele nato z izmeni¢nim tokom.

Tveganje padcev

Robotski sesalnik podjetja ROWENTA je opremljen s pametnimi senzorji praznega prostora, ki
preprecujejo padce. Ne glede na vse se lahko pojavijo okolis¢ine v katerih je ucinkovitost
pametnih senzorjev praznega prostora manjsa; to se lahko pojavi v primeru robov zaobljenih
stopnic, v primeru, ko se v bliZini stopnic nahajajo preproge, na spolzkih povrsinah in v primeru
zamasenih senzorjev.

Drugo opozorilo
Telesni deli

Med delovanjem robotskega sesalnika z deli svojega telesa (roke) ne posegajte v blizino odprtine
sesalnika (neupostevanije lahko privede do telesnih poskodb ali poskodb izdelka).

Na napravo ne odlagajte predmetov in nanjo ne stopajte.

Robotskega sesalnika podjetja ROWENTA ne aktivirajte, ¢e na njem sedi ali stoji otrok oziroma, ¢e
se na njem nahaja kak$en predmet.V primeru ujetosti glavnega dela naprave le-te ne uporabljajte
(neupostevanje lahko privede do telesnih poskodb ali poskodb izdelka).

Naprave ne uporabljajte na previsoko dvignjenih povrsinah.

Glavnega dela naprave ne uporabljajte na mestih z nevarnostjo padca (neupostevanje lahko
privede do unicenja izdelka).

Dovod zraka in cev

V dovod zraka oziroma cev glavnega dela ne vstavljajte palic ali zati¢ev (neupostevanje lahko
privede do poskodb izdelka).

Odstranjevanje ujetih predmetov

V primeru, da se v vhodno odprtino robotskega sesalnika ujame vecji kos papirja ali brisace je
potrebno le-tega nemudoma odstraniti (neupostevanje lahko privede do trajnih poskodb
izdelka).

Pred ¢is¢enjem zaprite vrata prostora. Prav tako zaprite tudi vsa morebitna balkonska vrata in
vrata sanitarij (neupostevanje lahko privede do trajnih poskodb izdelka).

Majhni otroci

Robotskega sesalnika ne uporabljajte v prostorih, kjer spijo majhni otroci (neupostevanje lahko
privede do telesnih poskodb).



Preverjanje kosa za smeti

V primeru polnega kosa za smeti robotskega sesalnika ne uporabljajte (neupostevanje lahko
privede do okvar izdelka).

Nizke in visoke temperature

Robotskega sesalnika ne izpostavljajte prenizkim (< -5 °C; 23 °F) oziroma previsokim
temperaturam (> 40 °C; 104 °F) predolgo (neupostevanje lahko privede do okvare izdelka).
Zgolj za notranjo uporabo

Robotski sesalnik uporabljajte zgolj v zaprtih prostorih (neupostevanje lahko privede do okvare
izdelka).

Udarci

Na robotski sesalnik ne pritiskajte premocno oziroma ne povzrocajte njegovih padcev
(neupostevanje lahko privede do telesnih poskodb ali poskodb izdelka).

Naprave ne uporabljajte na previsoko dvignjenem pohistvu.

Robotskega sesalnika ne uporabljajte na visoki oziroma ozki pohistveni opremi, kot so kredence,
hladilniki, mize itd. (neupostevanje lahko privede do telesnih poskodb ali poskodb izdelka).
Napravo uporabljajte zgolj, ko s tal odstranite vse odvecne predmete.

S tal poberite in odstranite vse razmetane predmete, ki lahko med sesanjem predstavljajo tezave
(primer: manjse preproge, niti, Zeblji itd.).

Odstranite nakit

Pospravite vse manjse predmete, kot so uhaniin drug manjsi nakit, ki bi ga lahko robotski sesalnik
posesal (v taksnih primerih se lahko nakit in izdelek poskodujejo).

Odklop napajanja

V primeru prisotnosti otrok ali nezavarovanih Zivali odklopite napajanje izdelka.

Po odklopu napajanja odstranite vse tujke.

Namestitev polnilne postaje

Polnilno postajo namestite na mesto, ki ga bo robotski sesalnik enostavno nasel.

Voda / ¢istilno sredstvo @
V robotski sesalnik ne vlivajte vode ali ¢istilnega sredstva (neupostevanje lahko privede do okvar).



OPIS

1. Rowenta Robot (ZGORAJ) d. Stop (zaustavitev)

a. VKLOP/IZKLOP e. Pameten nacin (SMART)*

b. Nacin delovanja (Mode) f. Naklju¢en nacin (RANDOM)

¢. Polnjenje (Charge) g. Tockasti nacin (SPOT)

d. Okence stranskega senzorja h. Ro¢ni nacin (MANUAL)

e. Odbijac¢ i.Moc sesanja (POWER (P1, P2, P3))

f. Pozdravni logotip j. Cas (TIME)

g.LED zaslon k. Razpored - programiranje (PROG)
2. LED zaslon (ali1g) l. Dnevno ¢iscenje (DAILY)

m. Jezik (LANGUAGE)*
n.Nemo (MUTE)
o. Polnjenje (CHARGE

a. Pameten nacin
b. Nakljuc¢en nacin
c. Tockasti nacin

d. lonizator tal* 5. Polnilna postaja
e. Napolnjenost baterije a.LED lu¢ polnjenja
f.Cas b. LED Lu¢ napajanja
9 Razporeq_w . 6. Kos zasmeti
h. Dnevno ¢is¢enje a. Koé za smeti
i. Polnjenje b. Gumb za odpiranje kosa
j-Nemo c. Pokrov kosa za smeti
3. Rowenta Robot (SPODAJ) d. Rocaj
a. Stikalo napajanja e. Penasti filter
b. Skupna krtaca f. (H)EPA filter*
c. Stranska krtaca g. Ohisje (H)EPA filtra
d. Senzorji talm . 7. Adapter
e. Polnilno lezisc¢e .
f. Predalcek za baterije 8. Penastifilter
4. Daljinski upravljalnik 9. (H)EPA filter*
a. Nacin var€evanja z energijo 10. Stranski krtaci* (2 X)
b. Smerni gumbi 11. Navidezna ovira*

¢. Start/Pause (zacetek/premor)

NAVODILA ZA UPORABO

Namestitev polnilne postaje (5)

Polnilno postajo povezite z adapterjem
Adapter (7) poveZite z vti¢nico, ki se nahaja na zadniji strani polnilne postaje, elektri¢ni kabel pa
vstavite v rezo (slika 1).

Namestitev na ravno povrsino.

Polnilno postajo postavite na ravno povrsino poleg zidu (slika 2).

Polnilno postajo namestite v prostoru brez fizi¢nih ovir

Polnilno postajo namestite v prostoru brez fizi¢nih ovir (vklju¢no s preprogami) tako, da je na
njeni levi in desni strani vsaj en meter prostora, pred njo pa vsaj dva metra prostora (slika 3).
Napeljava elektricnega kabla

Elektri¢ni kabel napeljite ob steni. (slika 4)

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Uporaba polnilne postaje
1. Kabel polnilne postaje naj bo stalno povezan z napajanjem (funkcija samodejnega
polnjenja v primeru neaktivne polnilne postaje ni na voljo).

2. Polnilno postajo namestite na mesto, kjer jo bo robotski sesalnik enostavno nasel (v
primeru namestitve v kot ali na tezko dostopno mesto je robotski sesalnik podjetja
ROWENTA ne bo uspel doseci).

Vklop/izklop robotskega sesalnika podjetja ROWENTA (Glavno stikalo (3a))
(slika 5).

Obrnite glavno ohisje in preverite ali je glavno stikalo aktivirano
V primeru neaktivnega glavnega stikala, le-tega aktivirajte.

Uporaba glavnega stikala napajanja

1. Ob prejetju izdelka je glavno stikalo napajanja izklopljeno.

2. Ob vsakem izklopu glavnega stikala napajanja se vse funkcije ponastavijo.

3. 0b vsakem izklopu glavnega stikala napajanja se izklopijo vse funkcije, vklju¢no s
funkcijami daljinskega upravljalnika. Razen v dolocenih primerih (upostevajte
poglavje Varnostni ukrepi) je najboljse, da je glavno stikalo napajanja vedno

aktivirano.

4. Robotski sesalnik je mogoce polniti tudi v primeru izklopljenega glavnega stikala
NETSEIENIER

5. Kadarkoli je glavno stikalo napajanja aktivno, se robotski sesalnik po 10 minut nerabe
preklopi v nacin varcevanja z energijo.

VKLOP naprave

Vklop naprave s pomocjo daljinskega upravljalnika (4)

Napravo vklopite s pritiskom gumba <POWER> (4a) na daljinskem upravljalniku.
Vklop naprave na njenem glavnem ohisju

Napravo vklopite s pritiskom gumba < START/STOP > (1a) na glavnem ohisju naprave.

IZKLOP naprave @

Izklop naprave s pomocjo daljinskega upravljalnika

Napravo izklopite s pritiskom gumba <POWER> na daljinskem upravljalniku.
Robotski sesalnik se dezaktivira in preklopi v nacin var¢evanja z energijo.
Izklop naprave na njenem glavnem ohisju

Napravo izklopite s pritiskom gumba <START/STOP> na glavnem ohisju, ki ga morate drzati
pritisnjenega vsaj eno sekundo.
Robotski sesalnik se dezaktivira in preklopi v nacin var¢evanja z energijo.

Aktivacija/dezaktivacija ciS¢enja

Start / Stop with the remote control

Glede na strukturo hise izberite nacin ¢is¢enja s pomocjo gumbov daljinskega upravljalnika
<SMART (pametno; 4e), RANDOM (naklju¢no; 4f) ali SPOT (tockasto; 4g)>. Na daljinskem
upravljalniku ponovno pritisnite gumb <START/PAUSE> (4c). Postopek sesanja se pri¢ne po izdaji

zvocnega ukaza.
*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



S pritiskom gumba <START/PAUSE> na daljinskem upravljalniku med potekom sesanja aktivirate
premor poteka sesanja robotskega sesalnika.

S pritiskom gumba <STOP> (4d) na daljinskem upravljalniku med potekom sesanja postopek
sesanja robotskega sesalnika zaustavite.

Aktivacija/dezaktivacija na glavnem ohisju

S pritiskom gumba <MODE> (1b) na glavnem ohisju naprave izberite nacin ¢is¢enja glede na vase
potrebe.

Na glavnem ohisju pritisnite gumb < START/STOP >; postopek Ci$¢enja se aktivira samodejno.

S pritiskom gumba <START/STOP> na glavnem ohisju naprave med potekom cis¢enja robotski
sesalnik dezaktivirate.

S tal odstranite vse predmete, ki bi pri ¢is¢enju lahko robotski sesalnik ovirali.

Polnjenje naprave

Inteligentno samodejno polnjenje v pametnem nacinu delovanja

V primeru nizke ravni napolnjenosti baterije omogoca ta funkcija samodejno polnjenje
robotskega sesalnika po zakljucku cis¢enja. Robotski sesalnik se s polnilnimi prikljucki poveze
samodejno.

Samodejno polnjenje v nakljuénem nacinu delovanja

V primeru nizke ravni napolnjenosti baterije omogoca ta funkcija samodejno polnjenje
robotskega sesalnika. Robotski sesalnik se s polnilnimi prikljucki poveze samodejno.

Ko se robotski sesalnik samodejno poveze s polnilno postajo preverite stanje LED zaslona (1g ali
2) in pravilnost postopka polnjenja.

Stanje LED zaslona Napajanje (5a) Napolnjenost (5b)
ON (aktivno) Rdece Belo
Polnjenje Rdece Rdece
Zaklju¢eno polnjenje Rdece Modro
Uvodna nastavitev Rdece

Polnilne postaje ne postavljajte na preprogo. Polnilne postaje ne postavljajte v
blizino neposredne son¢ne svetlobe oziroma kakrsnegakoli vira toplote.
V primeru nepravilnega delovanja samodejnega polnjenja: Glavno stikalo napajanja
IZKLOPITE in ponovno VKLOPITE.
Napajalni kabel polnilne postaje odklopite z napajanja in ga ponovno povezite.

Prepricajte se, da polnilni prikljucki in okenca senzorjev niso zamasena in nato glavno

ohisje in polnilno postajo posusite s suho krpo (pred temeljitim susenjem ne pozabite

izklopiti glavnega stikala in robotskega sesalnika).

Prepricajte se, da se v blizini polnilne postaje ne nahajajo kakrsnekoli ovire, kot so stoli
itd.

Ro¢no polnjenje
1. Nacin: Uporaba daljinskega upravljalnika
1. Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <CHARGE> (40).

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



2. Nacin: Ro¢na povezava robotskega sesalnika s polnilnimi prikljucki (slika 6)

1. Robotski sesalnik ro¢no premaknite k polnilni postaji.
2. Prikljucke robotskega sesalnika poveZite s prikljucki aktivne polnilne postaje.
3. Stanje LED zaslona bi moralo biti enako, kot v primeru funkcije samodejnega polnjenja.

Nacin: Premik robotskega sesalnika v bliZzino polnilne postaje z namenom

aktivacije samodejnega polnjenja.

1. Robotski sesalnik premaknite v oddaljenost <3 m od aktivne polnilne postaje.

2. Na glavnem ohisju naprave oziroma na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <CHARGE>
(10).

3. Robotski sesalnik bo zaznal polnilno postajo in se nanjo priklopil ob ¢emer se bo aktiviralo
samodejno polnjenje.

Nacini ciScenja

- Pameten nacin (inteligentno cisc¢enje)*

Ta nacin delovanja je namenjen vsakodnevnemu cis¢enju enostavnih prostorov (idealno za
prostore z malo pohistva/opreme).

Robotski sesalnik se v tem nacinu delovanja premika na edinstven nacin, ki mu omogoca zgolj
enkratno cis¢enje posameznih obmocij.

Naprosamo vas, da pameten nacin delovanja izberete, ko se robotski sesalnik nahaja na polnilni
postaji.

Uporaba daljinskega upravljalnika

S pritiskom gumba <SMART> na daljinskem upravljalniku preklopite v pameten nacin delovanja.
S pritiskom gumba < START/PAUSE > na daljinskem upravljalniku aktivirate postopek ¢is¢enja.

S pritiskom gumba <STOP> na daljinskem upravljalniku med potekom sesanja delovanje
robotskega sesalnika zaustavite, kar le ta naznani z zvo¢nim signalom.

Uporaba gumbov glavnega ohisja
S pritiskom gumba < MODE > na glavnem ohisju izberite pameten nacin delovanja.

S pritiskom gumba < START/STOP > na glavnem ohisju aktivirate postopek cis¢enja.

Sporocilo "Aktiviraj inteligentno ciscenje"

S pritiskom gumba <START/STOP> na glavnem ohisju naprave med potekom ciscenja
dezaktivirate delovanje robotskega sesalnika.

- Nakljucen nacin

Ta nacin delovanja je namenjen intenzivnemu cis¢enju (idealno za prostore z veliko
pohistva/opreme). Robotski sesalnik se v tem nacinu premika naklju¢no, vse dokler v bateriji ne
zmanjka energije.

Uporaba daljinskega upravljalnika

S pritiskom gumba <RANDOM> na daljinskem upravljalniku preklopite v naklju¢en nacin
delovanja.

S pritiskom gumba < START/PAUSE > na daljinskem upravljalniku aktivirate postopek cis¢enja.

S pritiskom gumba <STOP> na daljinskem upravljalniku med potekom sesanja dezaktivirate
delovanje robotskega sesalnika.

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Uporaba gumbov glavnega ohisja

S pritiskom gumba < MODE > na glavnem ohisju izberite nakljucen nacin delovanja.
S pritiskom gumba < START/STOP > na glavnem ohisju aktivirate postopek ciscenja.

Tockasti nacin (ciljno ¢iscenje)
Ta nacin delovanja je namenjen lokaliziranemu ¢is¢enju.

Robotski sesalnik se v tem nacinu premika spiralno po obmocju premera cca. T m in na ta nacin
predhodno doloceno obmogje intenzivno ocisti.

Uporaba daljinskega upravljalnika

S pritiskom gumba <SPOT> na daljinskem upravljalniku preklopite v tockasti nacin delovanja.
Sporocilo "Tockasti nacin delovanja”

S pritiskom gumba < START/PAUSE > na daljinskem upravljalniku aktivirate postopek ¢id¢enja.
S pritiskom gumba <STOP> na daljinskem upravljalniku med potekom sesanja postopek sesanja
robotskega sesalnika zaustavite

Uporaba gumbov glavnega ohisja

S pritiskom gumba < MODE > na glavnem ohisju izberite tockasti nacin delovanja.

S pritiskom gumba < START/STOP > na glavnem ohisju aktivirate postopek ciscenja.

Pritisk gumba <START/STOP> na glavnem ohisju naprave med potekom ¢is¢enja pomeni
dezaktivacijo robotskega sesalnika.

Ro¢ni nacin

Robotski sesalnik se v tem nacinu delovanja premika v skladu z ukazi daljinskega upravljalnika.
Premikanje robotskega sesalnika s pomocjo daljinskega upravljalnika.

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <MANUAL> (4h).

Za premikanje robotskega sesalnika v Zeleni smeri uporabite smerne gumbe ¢, », a (4b) na
daljinskem upravljalniku.

RAZPORED (PROGRAMIRANJE)

Robotski sesalnik je mogoce programirati za delovanje ob to¢no dolo¢enem ¢asu tudi ko vas ni
doma.

Nastavitev trenutnega casa

OPOZORILO: Robotski sesalnik je mogoce programirati zgolj, kadar se nahaja na

polnilni postaji, ki mora biti v ¢asu programiranju povezana z omreznim napajanjem.
Za programiranje razporeda ci$cenja je potrebno najprej vnesti trenuten cas.

Uporaba daljinskega upravljalnika

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <TIME> (4j).

Za nastavitev trenutne ure uporabite gumbe za povecanje ali zmanjsanje vrednosti 4 , b, a
na daljinskem upravljalniku.

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <TIME> (nastavljena vrednost ¢asa pri¢ne utripati).
Za nastavitev trenutnih minut uporabite gumbe za povecanje ali zmanjsanje vrednosti 4 , »,
4 na daljinskem upravljalniku.

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <TIME> (nastavljena vrednost minut pri¢ne utripati,
kar navaja opravljeno nastavitev vrednosti).

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Funkcijo ¢asa je mogoce upravljati zgolj z daljinskim upravljalnikom.

Kadar je robotski sesalnik nastavljen za izvajanje cisc¢enja ob doloceni uri je spreminjanje
trenutnega ¢asa onemogoceno.

Na LCD zaslonu se prikaZe vrednost nastavljenega ¢asa programa.
V primeru nastavitve ¢asovnika so vse ostale funkcije dezaktivirane. Ce Zelite uporabiti
drugo funkcijo je potrebno programsko nastavitev preklicati.

Nastavitev ¢asa razporeda

OPOZORILO: Robotski sesalnik je mogoce programirati zgolj, kadar se nahaja na

polnilni postaiji, ki mora biti v ¢éasu programiranju povezana z omreznim napajanjem.
Po nastavitvi trenutnega ¢asa vam je omogoceno programiranje ¢asa funkcije samodejnega

ciscenja.
Uporaba daljinskega upravljalnika

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <PROG> (4k).

Za nastavitev trenutnega ¢asa uporabite gumbe za povecanje ali zmanjsanje vrednosti € , »,
4 nadaljinskem upravljalniku.

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <PROG> (vrednost minut pri¢ne utripati).

Za nastavitev trenutne vrednosti minut uporabite gumbe za povecanje ali zmanjsanje vrednosti
<, », ~ nadaljinskem upravljalniku.

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <PROG> (nastavljen ¢as pri¢ne utripati, kar navaja
opravljeno nastavitev).

Za preklic programiranja pritisnite gumb <STOP>.

Funkcijo razporeda je mogoce upravljati zgolj z daljinskim upravljalnikom.

Na LCD zaslonu se prikaze ikona razporeda (2g).

Dnevno ciscenje
OPOZORILO: Robotski sesalnik je mogoce programirati zgolj, kadar se nahaja na
polnilni postaji, ki mora biti v ¢asu programiranju povezana z omreznim napajanjem.

Z aktivacijo te funkcije povzrocite dnevno Cis¢enje robotskega sesalnika v skladu z nastavljenim
¢asom. Za uporabo te funkcije je potrebno funkcijo dnevnega ¢is¢enja najprej nastaviti na Zelen

cas. @

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <DAILY> (4l).

Za preklic programiranja pritisnite gumb <DAILY >.

Dostop do funkcije dnevnega ¢is¢enja je mogo¢ ZGOLJ s pomocjo daljinskega upravljalnika.
Na LCD zaslonu se prikaze ikona dnevnega ¢is¢enja (2h).

Razli¢ne funkcije

Nadzor moci sesanja

Ta funkcija omogoca nadzor moci sesanja robotskega sesalnika.

Za povecanje moci sesanja pritisnite gumb <POWER > (4i).

Za zmanjsanje moci sesanja pritisnite gumb <POWER > (4i).

Uporabniku so na voljo tri nivoji moci sesanja, ki mu omogocajo prilagoditev vsem vrstam tal:
P1 (najmanjsa moc) za gladka tla;
P2 (srednja mo¢) za gladka tla z rezami (parket, ploscice itd. - privzeta vrednost);
P3 (najvecja moc) ta preproge in ozke preproge

Debelina preprog ne sme presegati 1,5 cm.

Opomba 1: Cié¢enje temnih ali trdih preprog morebiti ne bo mogoce.

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Opomba 2: Delovanje stranske krtace na preprogah morebiti ne bo mogoce oziroma lahko
privede do poskodb preproge.

Zvoki*

Na daljinskem upravljalniku pritisnite gumb <MUTE> (4n).

Za preklic funkcije nemosti pritisnite gumb <MUTE> na daljinskem upravljalniku.

Jezik*

Za izbiro jezika pritisnite gumb <LANG> (4m) na daljinskem upravljalniku. Zvo¢ne ukaze je
mogoce izdajati v francos¢ini, $panscini, italijans¢ini, anglescini, nizozemscini, nems¢ini ali
portugalscini.

Namestitev virtualne ovire*(11)

Namestitev baterije

Odprite pokrovcek predalcka baterije (11e), ki se nahaja na dnu naprave in v predalcek vstavite
baterijo.

Pokrovcek predalcka baterije ponovno zaprite, vse dokler ne zaslisite zaskoka.

Namestitev virtualne ovire

Z uporabo virtualne ovire lahko obmogje ¢is¢enja robotskega sesalnika omejite.
KORAK 1: S stikalom nastavite omejitev razdalje. Ob preklopu na Sibek ali mocen signal zasveti
LED lu¢ka (11b).

Nastavitve stikala (11d) |razdalja

Sibeksignal ¥ Cca. 1~2m
Mocen signal ‘f:‘ Cca. 2~3m

KORAK 2: Napravo postavite cca. 30cm pred omejitev dostopa. Postavite jo v smeri kjer Zelite

ustvariti virtualno oviro in se prepricajte, da se pred njo ne nahajajo ovire. Nasprotni del naprave

se mora dotikati fizicne stene.

Nacin spanja

Virtualna ovira se po preteku dveh ur samodejno preklopi v nacin spanja, LED lucka napajanja pa

ugasne.

Ko se robotski sesalnik med ¢is¢enjem pribliza virtualni oviri, se le-ta samodejno prebudi iz nacina

spanja.

Kadar se virtualna ovira nahaja v nacinu spanja je robotskemu sesalniku v primeru ro¢nega ukaza

polnjenja prehod omogocen.

Uporaba virtualne ovire

1. Za podaljsanje zida oziroma za omejitev obmocja Ciscenja ne uporabljajte dveh ali ve¢
virtualnih ovir.

2. Delovanje virtualne ovire je v ro¢nem in to¢kastem nacinu delovanja onemogoceno.

3. Izpostavljenost naprave halogenskim svetilkam oziroma neposredni son¢ni svetlobi lahko
oslabi signale infrardece oddajno-sprejemne enote.

4. Robotski sesalnik uporablja tri vrste infrardecih naprav, pri ¢emer lahko pride do nepravilnega
delovanja naprave zadnje prioritete, kadar je pred njo postavljena naprava vije prioritete.

5. Uporaba vseh treh naprav v majhnem obmocgju lahko privede do zmede signalov in napacnega
delovanja.

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



6. Virtualna ovira naj se nahaja na doloceni razdalji od polnilne postaje, saj lahko v primeru
namestitve v blizino polnilne postaje moti funkcijo samodejnega polnjenja.

7. Uporaba vec virtualnih ovir v majhnem obmocju lahko privede do napacnega delovanja.

8. V primeru nizkega nivoja energije baterije pri¢nejo utripati LED lucke. Baterijo zamenjajte.

9. V primeru dalj$e nerabe naprave je potrebno iz nje baterijo odstraniti (poskodb zaradi izlitja
baterij garancijo ne pokriva).

lonizator tal (2d)*

lonizator tal ocisti zrak pri tleh tako, da odstrani vse Skodljive snovi, kot so bacili, bakterije in virusi.

CISCENJE IN VZDRZEVANJE

Cis¢enje

Cis¢enje okenc senzorjev

Okenca senzorjev naj bodo vedno Cista. Pri ¢is¢enju uporabljajte mehko in suho krpo.
Tujki na okencih lahko privedejo do napaénega delovanja.

Ocistite celotno obmocje okrog stranskega okenca senzorja (1d; slika 7).
Okenca treh senzorjev tal (3d) oistite s pomo¢jo bombazne krpe (slika 8).

Cis¢enje polnilnega lezis¢a (3e; slika 8)

Cis¢enje skupne krtace (3b; slika 9)

Skupno krtaco redno cistite s pomocjo vlazne krpe.

Zunanjosti robotskega sesalnika ne $kropite z vodo oziroma ga ne Cistite s pomocjo hlapljivih

snovi, kot so benzen, razredcila ali alkohol.

Cis¢enje robotskega sesalnika

V primeru nepravilnega izvajanja vzdrzevalnih postopkov se lahko mo¢ sesanja oziroma

zivljenjska doba zmanjsata. Naprosamo vas, da vedno upostevate spodnja navodila:

1. Po vsaki uporabi izpraznite ko$ za smeti.

2. V primeru zamazanosti prasnega filtra ((H)EPA) filtra) le-tega ocistite s pomo¢jo sesalnika ali
mehke krtace.

3. Z okenc senzorjev odstranite vse tujke (stranski senzorji, senzorji tal).

Cis¢enje kosa za smeti (6)

S pritiskom na logotip (1f) odprite pokrov glavnega ohisja in kos za smeti odstranite v skladu z

ilustracijo (slika 10).

Pritisnite gumb za odpiranje pokrova kosa (6b) in pokrov odprite (6¢) v skladu z ilustracijo (slika

11).

Vsebino kosa za smeti izpraznite v smetnjak (slika 12).

S pomocjo krpe ocistite tudi tesnila kosa za smeti.

Cis¢enje (H)EPA filtra (6f)*

S pritiskom na logotip odprite pokrov glavnega ohisja in ko$ za smeti odstranite v skladu z sliko.
S sprednjega dela ko3a za smeti odstranite ohisje (H)EPA filtra in sam filter (6g; slika 13).

Filter rahlo otresite nad smetnjakom in iz njega odstranite odvecen prah (slika 14).
Opozorilo: Filtra ne Eistite pod vodo, saj lahko voda poskoduje motor sesalnika.

Cis¢enje penastega filtra (6e)

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Penasti filter (nahaja se za (H)EPA filtrom) odstranite v skladu z ilustracijo (slika 15).
Filter nezno sperite pod vodo in ga pred ponovno namestitvijo popolnoma posusite (12 h; slika
16).

Zamenjava razli¢nih delov

Zamenjava (H)EPA filtra

V primeru neobicajnega hrupa oziroma tezav med delovanjem robotskega sesalnika preverite
(H)EPA filter in ga v primeru slabega stanja zamenjajte.

Odstranite ohisje (H)EPA filtra.

(H)EPA filter je nadomestljiv pripomocek, ki ga lahko nabavite v servisnem centru podjetja
Rowenta.

Zamenjava skupne krtace (slika 17)

Odvijte stiri vijake plosce skupne krtace in plos¢o odstranite.

S plosce odstranite skupno krtaco.

Na plo$¢o namestite novo skupno krtaco in plos¢o ponovno namestite v obratnem vrstnem redu
opisanega postopka njene odstranitve.

Zamenjava stranske krtace (3¢; slika 18)

Odvijte vijak stranske krtace.

Stransko krtaco odstranite s plosce.

Na plosc¢o namestite novo stransko krtaco in plos¢o ponovno namestite v obratnem vrstnem
redu opisanega postopka njene odstranitve.

ODPRAVLJANJE NAPAK IN SIFRA NAPAKE

1. Priporocljiva postavitev polnilne postaje

Glej naslednje slike, ki ponazorjeno postavitev polnilne postaje.

Zagotovite najmanj 1 meter praznega prostora okrog stranskega delu polnilca

Zagotovite najmanj 2 metra praznega prostora okoli sprednjega dela polnilca

Razdalja med polnilcem in oviro mora znasati vsaj 3 metre.

Ce signal polnilca naleti na oviro/steno (ogledalo ali okno) se lahko robot za¢ne obnagati
neobicajno.

2. Priporodljiva postavitev virtualne ovire

Glej naslednje slike za postavitev virtualne ovire.

Zagotovite najmanj 30 cm praznega prostora pred zascitenim obmocjem.

Ne uporabljajte ve¢ kot dveh virtualnih sten skupaj.

Kon¢no obmogje signala virtualne ovire mora biti zaprto. To pomeni, da mora konec virtualne
ovire naleteti na steno/oviro.

Ce je konéno obmogje signala virtualne ovire zgrajeni iz refleksivni ovire/stene (ogledalo ali okno)
se lahko robot za¢ne obnasati neobicajno.

Prostor okoli virtualne ovire ne sme vsebovati drugih ovir.

Virtualna ovira se ne sme nahajati za steno.

3. Opozorilo: medsebojni vplivi med polnilno postajo in virtualno oviro v sklopu
nepravilne postavitve

Obstajajo dolocene omejitve, ¢e Zelite postaviti polnilno postajo in virtualno oviro preblizu skupaj.

Glej naslednije slike.

Razdalja med virtualno oviro in polnilno postajo mora znasati najmanj 3 metre (slika 57).

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Ne priporo¢amo, da imata signala skupno obmocje delovanja, ne glede na to, da znasa razdalja

med virtualno oviro in polnilno postajo 3 metre ali vec.
Ce polnilnik blokira signal virtualne ovire, se robot ne bo mogel vrniti nazaj k polnilniku.

V primeru napacnega delovanja robotskega sesalnika preverite:

funkcije sesanja
robotski sesalnik

zasveti modra lucka.
Ali se je morda v kolesce ujela

Tezava Preverite Resitev

Pred q!(tivacijq Ali je glavno napajanje aktivirano? | Aktivirajte napajanje.

funkcije sesanja | N3 zaslonu baterije vsako sekundo | Poizkusite z roénim polnjenjem.

robotski sesalnik | 755veti modra lucka . ;

ne deluje. - Napravo upravljajte z gumbi na
Preverite stanje baterije daljinskega | glavnem ohisju; v kolikor komande
upravljalnika. na ohisju delujejo zamenjajte

baterijo daljinskega upravljalnika.
Po aktivaciji Na zaslonu baterije vsako sekundo | Poizkusite z ro¢nim polnjenjem

Odklopite glavno napajanje in nitke

Ali so se v obmocje odprtine ujeli
kak3ni tujki?

Ali je (H)EPA filter ¢ist?

ne deluje. kaksna nitka ali drug predmet? ali druge predmete odstranite.
Ali se je naprava zaustavila zaradi | Napravo dvignite in premaknite.
razlike v visini tal?
Nizka mo¢ Ali je kos za smeti poln? Odklopite glavno napajanje in prah
sesanja. odistite.

Odklopite glavno napajanje in iz
odprtine odstranite morebitne
tujke.

Ocistite (H)EPA filter.

Robotski sesalnik
ne najde polnilne
postaje.

Ali je napajalni kabel polnilne
postaje povezan zomrezjem?

Ali se v bliZini polnilne postaje
nahaja kaksen predmet?

Ali se na polnilnem prikljucku
nahajajo kaksni tujki?

Ali je adapter polnilne postaje
izklopljen?

Polnilno  postajo povezite z
napajanjem.

Iz blizine polnilne postaje odstranite
vse predmete.

Aktivirajte glavno napajanje in
ocistite polnilne prikljucke.
Vklopite adapter polnilne postaje.

Izostanek
zvo¢nega ukaza

Pritisnite gumb <MUTE > na
daljinskem upravljalniku.

*Qdvisno od modela: ti sistemi so specifi¢ni glede na dolo¢en model, pripomocki pa so na voljo kot dodatna moznost



Sifra | Opis Posredovanje
E-01 Kos za smeti ni zaznan. 1. Preverite ali je ko$ za smeti vstavljen.
E-02 Nizek nivo energije baterije | 1. Robotski sesalnik poizkusite napolniti z energijo.
E-03 Napaka naprave: Senzor | 1. Ocistite okenca senzorjev padca pod
padca robotskim sesalnikom.
E-04 Napaka naprave: Odbija¢ | 1. Preverite, ali se je morda kaj ujelo v
odbijac.
E-05 Napaka naprave: PSD 1. Ocistite sprednja okenca.
E-06 Napaka naprave: Gyro | 1. Napravo izklopite in poizkusite znova.
senzor
E-07 Napaka naprave: Pogonski | 1. Preverite, ali se je morda kaj ujelo med | Zahtevaijte
motor kolesca. popraviHo
E-08 Pogonski motor: Polnjenje | 1. Ocistite polnilne prikljucke robotskega
sesalnika in polnilne postaje.
2. Napravo izklopite in poizkusite znova.
E-09 Pogonski motor: Stranska | 1. Preverite, ali se je morda kaj ujelo med
krtaca krtace
E-10 Pogonski motor: Motor | 1. Preverite, ali morda kaj ovira sesalno

sesanja

odprtino.
2. Napravo izklopite in poizkusite znova
¢ez 10 minut




SPECIFIKACLJE

Kategorija Vrsta Element Opis
Sirina 360 mm
Dolzina 360 mm
Velikost in teza
Visina 95 mm
Teza 3kg
ROBOTSKI SESALNIK -
ROWENTA Elektri¢ni aparat Baterija L"‘J‘%?) thv
Volumen kosa za smeti 600 cc
Cas polnjenja 35h
Cas ¢is¢enja <135 min.
Sirina 210mm
ROBOTSKI SESALNIK Dolzina 108 mm
ROWENTA Velikost in teza
polnilna postaja Vigina 110 mm
Teza 0,7kg
ROBOTSKI SESALNIK Vhodna napetost ca. 100~240V
ROWENTA Elektricni aparat P (50/60 Hz)
adapter Izhodna napetost cc.19V,1,5A
Daljinski upravljalnik Baterije AAA x2

ODSTRANITEV/OKOLJE

EmbalaZza: zai¢iti naprave namenjena embalaza je narejena iz narave prijaznih in reciklaznih
materialov. Embalazo, ki je ne boste ve¢ uporabljali odstranite na ustreznih zbirnih mestih.

Izrabljena naprava: Naprave ne odstranjujte med gospodinjske odpadke. Naprava vsebuije Stevilne
dragocene oziroma reciklazne materiale in jo je zato potrebno posredovati vasemu zastopniku
oziroma reciklaznemu centru.

Pomislite na okolje!

Izrabljeni filtri: ker filtri ne vsebujejo snovi, ki ne sodijo med gospodinjske odpadke, je
izrabljene filtre mogoce odstraniti skupaj z gospodinjskimi odpadki.

mmmm  Izrabljena baterija: pred odstranitvijo robotskega sesalnika je potrebno iz njega baterijo
odstraniti.
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GARANCIJA

+ Ovaj uredaj je predviden samo za ku¢nu upotrebu; svaka neodgovarajuca upotreba ili upotreba
koja nije u skladu s uputstvom oslobada firmu odgovornosti i garancija prestaje.

« Pazljivo procitajte uputstvo za upotrebu prije koris¢enja Vaseg uredaja prvi put: Koris¢enje koje
nije u skladu s uputstvom za upotrebu ce firmu Rowenta osloboditi svake odgovornosti.

SIGURNOSNE PREPORUKE

Za Vasu sigurnost ovaj uredaj odgovara svim postojeé¢im
standardima i odredbama (niski napon, elektromagnetna
kompatibilnost, odredbe o zastiti okolisa itd.)

Ovaj uredaj ne treba da koriste osobe (ukljucujudi
djecu) ogranicenih fizickih, vizualnih ili mentalnih
spobosnosti ili osobe s manjkom iskustva ili znanja,
osim ako su pod odgovarajucim nadzoromiili obucene
kako da koriste uredaj.

Djeca treba da budu pod nadzorom kako bi se
osiguralo da se ne igraju s uredajem.

Ovaj uredaj mogu koristiti djeca iznad 8 goidna ili
osobe ogranicenih fizickih, vizualnih ili mentalnih
sposobnosti i osoba s manjkom iskustvaili znanja ako
ih se pravilno nadgleda ili ako su dobili odgovarajuca
uputstva vezano za sigurno koriséenje uredaja i ako
su u potpunosti shvatili rizike u vezi s tim.

Ovaj uredaj nije napravljen da ga koriste osobe
(ukljucujudi djecu) ogranicenih fizickih, vizualnih ili
mentalnih sposobnosti kao ni osobe s manjkom
iskustva ili znanja vezano za korisc¢enje uredaja osim
ako nisu pod nadzorom odgovorne osobe ili ukoliko
su na odgovarajuc¢i nacin obucene za koris¢enje
uredaja. Preporucljivo je paziti na djecu kako bi se
osiguralo da ne koriste uredaj kao igracku.

Ovaj uredaj mogu koristiti djeca iznad osam (8) godina




i osobe ogranicenih fizickih, vizualnih ili mentalnih
sposobnosti ili s manjkom iskustva ili znanja sve dok
su pod propisnom kontrolom odgovorne osobe,
ukoliko su dobile uputstva kako da sigurno koriste
uredaj i ukoliko su navedeni svi mogucdirizici. Djeca se
ne smiju igrati s uredajem. CiS¢enje i Cuvanje uredaja
ne smiju obavljati djeca osim ako nisu starija od 8
godinai vise i ako su pod nadzorom. Cuvajte uredaj i
kabl van domasaja djece ispod 8 godina.

1. Mjere opreza

Pazljivo procitajte sadrzaj pakovanja i Cuvajte ga na

sigurnom mjestu za buduce potrebe. Vas usisivac je

elektri¢ni uredaj: treba ga koristiti samo u normalnim

uslovima.

Ne usisavajte vlazne povrsine, tecnosti bilo kakve

vrste, vrele materije, super fine materije (platina,

cement, pepeo itd.), duge ostre otpatke (staklo),

proizvode koji ostecuju (razredivaci, abrazivna

sredstva...), nagrizajuce proizvode (kiseline, sredstva

ta CiScenje...) ili zapaljive ili eksplozivne materijale (na

bazi benzinaiili alkohola).

+Nikada ne uranjajte uredaj ni njegovu podlogu za
punjenje u vodu ili drugu te¢nost; ne prskajte vodu na
uredaj ni na njegovu podlogu za punjenje.

« Ne iznosite uredaj vani i drzite ga dalje od vlaznih
prostorija.

« Ne postavljajte uredaj blizu izvora toplote (peci, uredaji
za grijanje ili topli radijatori).

+ Ne izlazite baterije sobnoj temperaturi iznad 40°C
(104°F).

« Ne rastavljajte uredaj dok radi.

« Nikada ne ukljucujte Vas robot bez kese za prasinu i



filtera s gumom za zastitu motora od pjene.

« Ne koristite uredaj ako: je pao i i ako ima vidljivo
oStecenije ili ako ne radi ispravno.

- podloga za punjenje ili kabl su osteceni. U tom slucaju
ne otvarajte uredaj, ve¢ ga odnesiti ovlastenom
Servisnom centru Rowente u Vasoj blizini, posto su
potrebni specijalne alatke kako bi se bezbjedno obavile
bilo kakve popravke.

Popravke moraju obaviti stru¢njaci koritsteci originalne

rezerevne dijelove.

Popravke koje obavlja korisnik mogu biti opasne.

- Koristite samo originalni pribor firme Rowenta (filtere,

baterije...

Ovaj uredaj je napravljen samo za kuénu upotrebu. U

slu¢aju nepropisnog koris¢enja ili nepridrzavanja uputa iz

uputstva, Rowenta nece preuzeti odgovornost.

2, Strujno napajanje

« Uvjerite se da napon naveden na oznaci tipa na podlozi

za punjenje Vaseg usisiva¢a odgovara onome u Vasoj
zidnoj utucnici.

- Nikada ne vucite za kabl kako biste isklju¢ili podlogu za
punjenje.

« Ako je kabl punjaca ostecen ili ako podloga za punjenje
ne radi: ne koristite nikakav drukciji kabl osim onaj koji
ste dobili s uredejem te konatkirajte ovlasteni servis za
popravke firme Rowenta ili Centar za pomo¢ kupicima
firme Rowenta.

3. Popravke

Popravke treba da obavljaju samo strucnjaci koristeci

originalne rezervne dijelove. Popravke od strane korisnika

mogu biti rizéne i znacice prekid garancije.



VAZNE SIGURNOSNE ODREDBE

Vazno Sljedece sigurnosne odredbe sluze za spre¢avanjen eocekivanih opasnosti
sigurnim i ispravnim koris¢enjemproizvoda. Upozorenje: NepridrZavanje uputstva
izaziva smrt ili ozbiljne povrede. Drugo upozorenje: Nepridrzavanje uputstva moze
izazvati obziljne povrede ili materijalne Stete.

Nakon $to ste procitali uputstvo, Cuvajte ga na sigurnom mjestu dostupnom za svakoga kome je
potrebno.

Upozorenje:ne prilagodavati ili rastavljati

Nikada ne rastavljajte ovaj proizvod ili bateriju niti ih prilagodavajte osim ako ste ovlasteni tehicar
za popravke (u suprotnom to moze izazvati vatru ili kvar).

Ukljucivanje elektri¢nog kabla

Uvjerite se da elektri¢ni kabl nije priklijesten teskim predmeto i da niju u kontakte ni sa ¢im $to
ima ostre ivice (to moze izazvati pozar ili strujni udar). Ne dirajte dijelove za punjenje

Ne dirajte dijelova za punjenje na podlozi za punjenje i glavnom tijelu uredaja. Uklonite sve
metalne predmete (metalne Sipke, makaze itd.) od dijelova za punjenje (ukoliko ne uradite tako
to moze izazvati strujni udar ili kvar).

Punite samo robot

Nikada ne koristite bateriju, adapter ili podlogu za punjenje za bilo koji proizvod osim za robot
firme ROWENTA (ukoliko to ipak uradite, to moZze izazvati pozar ili kvar).

Bez stranih elemenata

Ne stavljajte nikakvu tecnost, ostricu noza, pribadacu itd. u adapter, podlogu za punjenje ili u
glavno tijelo robota (to moze ostetiti robot).

Ne koristite uredaj na opasnim mjestima

Ne koristete robot na vlaznom podu ili blizu opasnih ili lomljivih predmeta kao svijeca ili ¢asa (to
moze izazvati pozar ili ostetiti robot).

Islju¢ivanju u hitnom slucaju

Ukoliko proizvod proizvodi ¢udan zvuk ili miris ili dim, odmah isljkljucit glavni prekidac (kako biste
izbjegli rizik od pozara ili oStecenja robota).

Ne stavljajte zapaljive materijale blizu robota. Ne stavljajte zapaljive materijale kao benzin,
razredivace itd. ili jaka hemijska sredstva kao deterdzente, proizvode za kupatilo, pica itd. blizu
glavnog tijela robota (to moze izazvati pozar ili ostetiti robot).

Odrzavanje utikaca

Ne koristite utika¢ vlaznim rukama i drzite ga ¢vrsto kada ga izvlacite (ne vucite za kabl). Kada
izvlacite kabl iz adaptera, drZite glavno tijelo izbjegavajudi bilo kakav kontakt s metalnim
dijelovima (to moZe izazvati strujni udar).

Dodatak: Ukljucite punjac prije strujnog napajanja iz zida

Rizici padanja

Robot firme ROWENTA je opremljen pametnim senzorima u praznom prostoru koji ga ¢uvaju od
padanja. Ipak, moze biti situacija u kojima su senzori u praznom prostoru manje ucinkoviti; na

primjer u blizini ivica okruglih stepenica, gdje su tepisi blizu stepenica, na klizavim povrsinama i
kada su senzori blokirani.



Drugo upozorenje

Dijelovi tijela

Ne stavljajte nijedan dio svoga tijela kao Vasu ruku blizu robota koji se otvara dok je uklju¢en (to
moze izazvati povredeili ostetiti proizvod).

Ne stavljajte predmete na uredaj i ne stojite na njemu.

Ne ukljucujte robotROWENTA ako dijete sjedi ili stoji na njemu ili ako na vrhu uredaja ima neki
predmet. Ne koristite glavno tijelo ako je zakaceno za neki predmet (to moZze izazvati povrede ili
ostetiti proizvod).

Ne koristiti na mjestima koja su previsoko iznad nivoa poda.

Ne koristite glavno tijelo na mjestu gdje postoji rizik od padanja ili survavanja (to moze izazvati
unistenje proizvoda).

Ulaz za zrak i cijev

Ne gurajte nikakve Stapove ili olovke u otvor za zrak ili cijev glavnog tijela (to moze ostetiti
proizvod).

Uklanjanje zaglavljenog predmeta

Ukoliko se u ulaz zaglavi veliki list papira ili salvete, brzo to odstranite (to moze zauvijek ostetiti
proizvod).

Zatvorite vrata prije ¢is¢enja

Zatvorite balkonska i vrata od kupatila prije zapocinjanja ¢iscenja usisivaca (ako to ne uradite, to
moze zauvijek ostetiti proizvod).

Bebe
Ne koristite robot u prostoriji u kojoj spava beba (to moze izazvati povrede).

Provjeravanje kutije za prasinu

Ne koristite usisiva¢ ukoliko je kutija za prasinu puna (ako to radite, to moZe izazvati prekid rada
uredaja).

Niske i visoke temeperature

Ne izlazite robot niskim (ispod -5°C ili 23°F) ili visokim temperaturama (iznad 40°C ili 104°F) na
dulji vremenski preriod (to moze izazvati prekid rada uredaja).

Koristiti samo u zatvorenom prostoru

Koristite uredaj samo u zatvorenom prostoru (u suprotnom, moZzete ostetiti proizvod).

Udari

Ne izlaZite robot jakom pritisku ili padu (to moZe izazvati povrede ili ostetiti proizvod).

Ne koristiti na namjestaju koji je previsoko iznad nivoa poda.

Ne koristite robot na visokom i uskom namjestaju kao komode, frizideri, stolovi itd. (to moze
izazvati povrede ili ostetiti proizvod).

Korstitte uredaj tek onda kada se ocistili pod.

Podignite i ocistite svaki predmet razbacan na podu. Oni mogu izazvati probleme za vrijeme
usisavanja (na primjer, mali tepisi, konci, ekseri itd.)

Sklonite sav nakit

Uklonite male predmete kao nausnice i drugi sitni nakit koje usisiva¢ moze usisati (ukoliko se to
desi, nakiti proizvod se mogu ostetiti).



Iskljucivanje glavnog strujnog napajanja

U prisutnosti djeteta ili nezasti¢ene Zivotinje iskljucite glavno strujno napajanje.

Kada ste prekinuli glavno strujno napajanje, uklonite sve strane predmete.
Instaliranje podloge za punjenje
Instalirajte podlogu za punjenje tamo gdje je robot lako moze naci.

Voda / deterdzent
Ne stavljate vodu ili detergZent u robot (to moze izazvati kvar).



OPIS

1. Rowenta Robot (VRH) d. Stop
a. START/STOP e. Smart Mode*
b. Modus f.Random Mode
c. Punjenje g. Spot Mode
d. Bo¢ni senzorni prozorci¢ h. Manual Mode
e. Odbojnik i. Kontrola snage usisavanja (P1, P2, P3)
f. Otvaranje Logo j. Vrijeme
g.LED displej k. Schedule (Programiranje)
2. LEDdisplej (ili 1g) L D“e‘{“f clscenje
a. Smart Mode m. Jezik
b. Random Mode n.bez tona
c. Spot Mode o. Punjenje
d. Fllor ionizer* 5. Podloga za punjenje
e. Punjenje baterije a.LED punjenje
f.Vrijeme b.LED snaga
gSchedule 6. Kutijaza prasinu
h. Dnevno Ciscenje a. Kutija za prasinu
i. Punjenje b.Dugme za otvaranje poklopca za
j.beztona praginu
3. Rowenta Robot (DNO) ¢, Poklopac za prasinu
a. glavni prekidac za struju d. Rucka
b. ¢etka za fuge e. Filter za pjenu
c. bo¢na ¢etka f. (H)EPA filter*
d. Podni senzori g. (H)EPA filter kuciste
e. Podloga za punjenje 7. Adapter

f. Pretinac za baterije

8. Filterza pjenu
4. Daljinski upravljac¢ PJ

a. Snaga / Modus za stednju energije 9. (H)EPA filter*
b. Dugmad za pravce 10. Dvije (2) boéne éetke*
¢ Start/ Pauza 11. Virtualna barijera

UPUTSTVO ZA UPOTREBU

Instaliranje jedinice za punjenje (5)

Utaknite adapter u jedinicu za punjenje.

Utaknite adapter (7) u izlaz koji se nalazi na zadnjoj strani jedinice za punjenje i ukljucite elektri¢ni
kabl u otvor. (SI. 1)

Instaliranja na ravnoj povrsini

Postavite jedinicu za punjenje uza zid, na ravnu povrsinu. (SI. 2)

Postavite na mjestu bez ikakvih fizickih prepreka.

Postavite jedinicu za punjenje na mjestu bez prepreka (ukljucujudi tepihe), ostavljajuci najmanje
1 metar (3 fit) slobodnog prostora lijevo i desno i dva metra (6 fit)prema naprijed. (SI. 3)

*Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



Postavljanje elektri¢cnog kabla
Postavljanje kabla duz zida. (SI. 4)

Koristenje jedinice za punjenje:
1. Neka kabl jedinice za punjenje bude stalno uklju¢en (automatska funkcija punjenja
nece biti dostupna ako jedinica za punjenje nije uklju¢ena/ON).

2. Instalirajte jedinicu za punjenje na mjestu gdje ce je robot lako moci naci (ako je
instalirana u ¢osku ili tamo gdje ju je tesko naci, ROWENTA robot je nece moci naci.)

Ukljucivanje ROWENTA robota on i off (glavni prekidac) (3a) (SI.5)

Okrenite glavno tijelo u provjerite da je glavni prekida¢ na ON.
Akoje prekidac na OFF, ukljucite ga na ON.

Koristenje glavnog prekidaca za struju
1. Kada po prvi put dobijete proizvod, glavni prekidac za struju je OFF.
2.Svaki put kada je glavni prekida¢ za struju okrenut na OFF, sve funkcije se iznova
uspostavljaju.
3. Svaki put kada je glavni prekidac za struju okrenut na OFF, sve funkcije ukljucujudi i

onu za daljinsko upravljanje su deaktivirane. Zato je bolje ostaviti ga na ON, osim u
nekim pojedinacnim slucajevima (pogledajte Mjere opreza).

Robot se moze puniti ¢ak i ako je glavno dugme za struju na OFF.

Kad god je glavno dugme za struju svijetli, ako se robot ne koristi u roku 10 minuta,
ukljucice se modus za Stednju struje.

Ukljucivanje uredaja

Ukljucivanje uredaja daljinskim upravljacem (4)
Pritisnite dugme <START7STOP> (4a) na daljinskom upravljacu
Ukljucivanje uredaja na glavnom tijelu

Pritisnite dugme <START/STOP> (1a) na glavnom tijelu

Iskljucivanje uredaja

Isklju¢ivanje uredaja daljinskim upravljaéem (4)
Pritisnite dugme <POWER> na daljinskom upravljau

Robot ce se zaustaviti i preci ¢e na rezim Stednje energije.

Iskljucivanje uredaja na glavnom tijelu

Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu u trajanju od najmanje jednu sekundu.

Robot ¢e se zaustaviti i preci ¢e na rezim Stednje energije.

Pocinjanje/prestanak cis¢enja

Pocetak / Stop s daljinskim upravljacem

Odaberite rezimza cis¢enje prema strukturi kuce pritiskanjem <SAMRT (4e), RANDOM (4f) ili SPOT
(49)> na daljinskom upravljacu. Pritisnite dumge <START/PAUSE>(4c) na daljinskom upravljacu.
Proces usisavanja ¢e poceti kada se da glasovna komanda.

Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu za vrijeme Cis¢enja i robot ¢e napraviti

pauzu.
* Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija. @



Pritisnite dugme >STOP> (4d) na daljinskom upravljacu za vrijeme cis¢enja i robot ce se zaustaviti.

Pocetak / Stop s glavnog tijela

Odaberute rezim za ci$¢enje prema Vasim potrebama pritiskanjem dugmeta <MODE> (1b) na
glavnom tijelu uredaja.

Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu; proces usisavanja ¢e automatski poceti.
Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu za vrijeme ¢i$¢enja i robot Ce se zaustaviti.
Uklonite sve predmete s poda koji mogu sprijeciti usisavanje.

Punjenje uredaja

Inteligento Automatsko punjenje u pametnom rezimu

Ova funkcija dozvoljava automatsko punjenje robota svaki put kada je ¢is¢enje zavrseno ili je
baterija skoro prazna. Robot ¢e se automatski prikljuciti na jedinicu za punjenje.

Automatsko punjenje u Random rezimu

Funkcija dozovljava automatsko punjenjenje robota kada je baterija skoro prazna. Robot ce se
automatski prikljuciti na jedinicu za punjenje.

Nakon $to se robot automatski prilju¢io na jedinicu za punjenje, provjerite stanje LED displeja (19
ili 2) kako biste vidjeli da li se ispravno puni.

Stanje LED displeja Snaga (5a) Punjenje (5b)
ON Crveno Bijelo
Punjenje Crveno Crveno
Punjenje zavrieno Crveno Plavo:
Incijalizacija Crveno

Ne stavljajte jedinicu za punjenje na tepih.
Ne stavljajte jedinicu za punjenje na direktnu suncevu svjetlost ili bilo koji izvor toplote.
Ako automatsko punjenje ne radi ispravno, izvrsite sljedecu provjeru: Ukljucite glavno
dugme za struju OF pa nazad na ON.
Iskljucite pa ukljucite kabl jedinice za punjenje.

Uvjerite se da terminali za punjenje i senzorni prozor¢ici nisu blokirani, onda osusite

glavno tijelo i jedinicu za punjenje suhom krpom (ne zaboravite da iskljucite glavno

dugme za struju i da pazljivo iskljucite robot prije ¢is¢enja.)

Provjerite da li ima prepreka kao reflektirajuci predmeti, stolica itd. blizu jedinice za
punjenje.

Ruéno punjenje

Nacin 1. Koristenje daljinskog upravljaca
1. Pritisnite dugme >CHARGE> (4C) na daljinskom upravljacu
Nacin 2. Ru¢no spajanje robota na jedinicu za punjenje (sl. 6)

1. Pomjerite robotrucno do jedinice za punjenje.
2.Kada je jedinica za punjenje na ON, spojite prikljucke robota na one na jedinici za punjenje.
3. Stanje LED displeja bi trebalo biti isto kao ono kada je uklju¢ano automatska funkcija punjenja.

*Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



Nacin 3. Pomjeranje robota blizu jedinice za punjenje za automatsko punjenje.

1. Pomjerite robot na mjesto gdje je udaljen manje od 3 metra (9 stopa) od jedinice za punjenje
pazedi da je ova uklju¢ena/ON.

2. Pritisnite dugme <CHARGE> (1¢) na glavnom tijelu uredaja ili na daljinskom upravljacu.

3. Robot ¢e prepoznati jedinicu za punjenje, zakaciti se i poceti se automatski puniti.

Rezimi ¢iS¢enja

- Smart Mode* (Inteligentno ciscenje)

Cisti jednostavne prostorije za dnevno &ié¢enje (idealno za prostorije s malo namjestaja i/ ili one
koje nisu tijesne.)

Robot se okrece na jedinstven nacin sto mu omogucuje da usisa svaki dio samo jednom.
Molimo odaberite Smart mode dok je robot priklju¢en na jedinicu za punjenje.

Koriscenje daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <SMART> na daljinskom upravljacu; rezim ¢is¢enja ¢e se promijeniti u Smart.
Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; proces usisavanja ¢e automatski
poceti.

Pritisnite dugme <STOP> na daljinskom upravljacu za vrijeme ¢is¢enja; robot ce stati s glasovhom
porukom.

Koris¢enje dugmadi na glavnom tijelu

Pritisnite dumge <MODE> na glavnom tijelu i odaberite Smart mode.

Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu; proces usisavanja ¢e automatski poceti.
Poruka "Poceti inteligentno ¢icenje"

Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu za vrijeme ¢is¢enja i robot e se zaustaviti.

- Random Mode (random)

Za intenzivno ciscenje (idealno za namjestene prostorije i / ili prenapucene). Robot se krece
slobodno dok se baterija ne isprazni.

Koriscenje daljinskog upravljaca

Pritisnite dumge "RANDOM" na daljinskom upravljacu; rezim ¢is¢enja ce se promijeniti u Random.
Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; proces usisavanje ¢e automatski
poceti.

Pritisnite dugme <STOP> na daljinskom upravljacu za vrijeme ¢id¢enja i robot e se zaustaviti.
Korisc¢enje dugmadi na glavnom tijelu

Pritisnite dumge <MODE> na glavnom tijelu i odaberite Random mode.
Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu; proces usisavanja ¢e automatski poceti.

Spot Mode (ciljano ¢iSc¢enje)

Zalokalizirano usisavanje

Robot izvodi spiralne pokrete u precniku oko jednog metra (3 stope) kako bi intenzivnije Cistio u
unaprijed odredenom prostoru.

* Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



Koris¢enje daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <SPOT> na daljinskom upravljacu; rezim ¢iS¢enja e se promijeniti na Spot.
"Spot Mode" poruka

Pritisnite dugme <START/PAUSE> na daljinskom upravljacu; proces usisavanje ¢e automatski
poceti.

Pritisnite dugme <STOP na daljinskom upravljacu za vrijeme ¢is¢enja i robot e se zaustaviti.

Koris¢enje dugmadi na glavnom tijelu
Pritisnite dumge <MODE> na glavnom tijelu i odaberite Spot mode.

Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu; proces usisavanja ¢e automatski poceti.
Pritisnite dugme <START/STOP> na glavnom tijelu za vrijeme ¢iscenja i robot ¢e se zaustaviti.

Manual Mode

Robot se krece na daljinski upravljac.

Pokretanje robota na daljinski upravlja¢

Pritisnite dugme<MANUAL> (4h) na daljinskom upravljacu.

Dugmad za smjer 4, », a (4b) na daljinskom upravlja¢u za pomjeranje robota po Zelji.

SCHEDULE (PROGRAMIRANJE)

Mozete programirati robot tako da on usisava u ta¢no odredeno vrijeme, ¢ak i kada niste kod
kuce.

- Postavljanje aktuelnog vremena

UPOZORENJE: Robot se mozZe programirati samo dok je ukljuéen na jedinicu za

punjenje ako je ona priklju¢ena na struju.
Kako bi se mogao programirati raspored ¢is¢enja, morate prvo unijeti aktuelno vrijeme.

Koriscenje daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <TIME> (4j) na daljinskom upravljacu

Pritisnite dugme 4, », ~ za pojacanje ili smanjenje na daljinskom upravljacu kako biste
postavili aktuelni sat.

Pritisnite dugme <TIME> na daljinskom upravljacu (postavljeno vrijeme ¢e poceti svjetlucati)
Pritisnite dugmad 4, P, « za pojacanje ili smanjenje na daljisnkom upravljacu kako biste
postavili trenutne minute.

Pritisnite dgume <TIME> na daljinskom upravljacu (postavljena minuta ¢e poceti svjetlucati kako
bi pokazala da je snimljena)

Funkcija vremena se moze postaviti samo daljinskim upravljacem.
Ako je robot namjesten da obavlja usisavanje u dato vrijeme, aktulno vrijeme se ne moze
postaviti.

Programirano vrijeme se pojavljuje na LED displeju.
Kada je tajmer podesen, sve druge funkcije su deaktivirane. Ako Zelite korisitti druge
funkcije, ponistite programiranje.

Postavka za programiranje vremena

UPOZORENJE: Robot se mozZe programirati samo dok je ukljuéen na jedinicu za

punjenje ako je ona priklju¢ena na struju.
Nakon unosenja aktuelnog vremena, moZzete podesiti vrijeme za funkciju automatskog ¢iséenja.

*Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



Koriscenje daljinskog upravljaca

Pritisnite dugme <PROG> (4k) na daljinskom upravljacu

Pritisnite dugmad 4, », « zapojacanje ili smanjenje na daljisnkom upravljacu kako biste
postavili aktuelno vrijeme.

Pritisnite dugme <PROG> na daljinskom upravljacu (displej s minutama ¢e pocete svjetlucati)
Pritisnite dugmad 4, », « zapojacanje ili smanjenje na daljinskom upravljacu kako biste
podesili aktuelne minute.

Pritisnite dugme <PROG> na daljinskom upravljacu (podeseno vrijeme e poceti svjetlucati kako
bi pokazalo da je snimljeno)

Za prekid programiranja pritisnite dugme <STOP>.

Schedule funkcija se moze vrsiti samo daljisnkim upravlja¢em.

Ikonica Schedule (2g) se pojavljuje na LED displeju.

Dnevno ciscenje

UPOZORENJE: Robot se moze programirati samo akoje prikljucen na jedinicu za
punjenje i ako je ona priklju¢ena na struju.
Aktiviranjem ove funkcije moracete istite robot svaki dan u zadato vrijeme. Prvo, dnevne funkcija

¢is¢anja mora biti podesena u zadato vrijeme.

Pritisnite dugme<DAILIY> (4) na daljinskom upravljacu.

Kako biste prekinuli programiranje, pritisnite dugme <DAILY> na daljinskom upravljacu.
Funkcija dnevnog ¢isc¢enja je dostupna SAMO preko daljinskog upravljaca.

Ikonica za dnevno ¢iscenje (2h) se pojavljuje na LED displeju.

Razne funkcije

Kontrola snage usisavanja
Ova funkcija kontrolira snaga usisavanja prasine robota.
Kako biste pojacali snagu usisavanja, pritistnite dugme <POWER>. (4i) Kako biste smanijili snagu
usisavanja, pritisnite dugme <POWER>. (4i)
Ima tri nivoa snage usisavanja koja omogucava korisnicima da usisavanje prilagode svakoj vrsti
poda:

P1 (Min) za njezne podove

P2 (medium) za njezne podove s urezima (parket, plocice itd.) (unaprijed podoseno)

P3 (maximum) za tepihe i tanke prostirke
Tepisi i prostirke ne smiju biti deblji od 1.5 cm (0,6").
Napomena 1: Ci$¢enje mozda nece funkcionirati propisno na tamnoj boji ili tvrdim tepisima.
Napomena 2: Bo¢na ¢etka mozda nece raditi propisnona tepisima i moze ostetiti tepih.

Zvukovi*

Pritisnite dugme <MUTE> (4n) na daljinskom upravljacu.
Za prekidanje funkicje Mute, pritisnite dugme <MUTE" na daljinskom upravljacu.

Jezik*

Pritisnite dugme <LANG> (4m) na daljinskom upravljacu kako biste odabrali jezik. Glasovne
komande se mogu davati na francuskom, Spanskom, italijanskom, engleskom, holandskom,
njemackom ili portugalskom.

* Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



Instaliranje virtualne prepreke* (11)

Instaliranje baterije

Otvorite pretinac za baterije (11e) na dnu uredaja i umetnite bateriju.

Zatvorite ispravno pretinac za beteriju dok se na zacuje jasan zvuk "klik".

Instaliranje virtualne prepreke

Koris¢enje Virtualne prepreke moze ograniciti prostor koji ¢isti usisivac.

KORAK 1. Postavite ogranicenje razadljine podesavanjem prekidaca. Power LED (11B) ce se
ukljuciti kada je uklju¢ena na nizak ili visok signal.

Postavke ukljucivanja (11 d) |Razdaljina

Nizak signal ~ #2 otprilike 1~2m
Visok signal ‘Q‘ otprilike 2~3m

KORAK 2. Postavite uredaj oko 30 cm naprijed gdje Zelite ograniciti dostup. Postavite uredaj u
smjeru strelice gdje Zelite stvoriti virtualnu prepreku i uvjerite se da naprijed nema prepreka.
Suprotni kraj uredaja trebalo bi da bude u dodiru s fizickim zidom.

Sleep Mode

Virtualna prepreka ¢e automatski preci na rezim spavanja nakon 2 sata i power LED ¢e se iskljuciti.
Virtualna prepreka ¢e se automatski probuditi iz rezima spavanja kada se robot priblizi dok ¢isti
pod.

Kada je virtualna prepreka u reZimu spavanja, robot moze proci kroz zid kada dobije naredbu za
ruéno punjenje.

Using the virtual barrier

1. Ne koristite dvije ili vise virtualnih prepreka na maloj razdaljini kako biste napravili dulji zid ili
ogranicili prostor za ¢is¢enje.

2.Virtualna prepreka ne radi u ruénom i spot rezimu ¢is¢enja.

3.1zloZzenost halogenim svjetiljkama ili direktnoj suncevoj svjetlosti moze probuditi signale
infracrvenog prijemnika.

4. Robot koristi tri tipa infracrvenih uredaja i posljednji signalni uredaj moze da ne radi kako treba
ako je glavni signalni uredaj postavljen ispred njega.

5.Koris¢enje sva tri uredaja u malom prostoru moze zbuniti infracrvene signale da uzrokuju smet

6. Drzite virtualnu prepreku na odredenoj razdaljini od punjaca, jer ako je virtualna prepreka
instalirana blizu punjaca to moZe ometati automatsko punjenje.

7. Koris¢enje vise od jedne virtualne barijere na malom prostoru moze izazvati smetnje.

8.LED svjetla ce svjetlucati ako je nivo napunjenosti baterije nizak. Zamijenite bateriju.

9. Odvojite baterije od uredaja ako ga ne koristite dulje vrijeme. (ostec¢enja zbog curenja baterije
nisu pokrivena garancijom).

Podni jonizator (2d)*
Podni jonizator Cisti zrak na nivou poda uklanjajuci stetne tvari kao bacile, bakterije i viruse.

*Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



CISCENJE | ODRZAVANJE

Ciscenje

Cleaning the sensor windows

Ciscenje senzornih prozor¢i¢a Uvjerite se da su senzorni prozorcici uvijek Cisti i slodobni od vlaznih
supstanci koristedi njeznu, suhu krpu.

Strane supstance izazivaju smetnje.

Oistite sve oko bo¢nog senzornog prozor¢ica (1d) (sl. 7)
Oistite tri senzorna prozor¢ila za pod (3d) koriste¢i pamué¢ni tufer. (SI. 8)

Cis¢enje podloge za punjenje (3e) (SI. 8)
Iskljucite glavni strujni prekidac i ocistite dvije podloge za punjenje koriste¢i pamucne pufere.

Cis¢enje ¢etke za fuge (3b) (SI.9)

Cistite ¢etku za fuge ¢esto &istom, vlaznom krpom.
Ne prskajte vodu na vanjsku stranu i ne Cistite robot zapaljivim sredstvima kao benzin, rezredivaci
ili alkohol.

Cis¢enje robota

Snaga usisavanja ili zivotni vijek uredaja moze se smanijiti ako se odrzavanje ne obavlja propisno.
Molimo da slijedite dolje navedene upute:

1. Ispraznite kutiju za prasinu nakon svakog koris¢enja.

2. Ako je filter za prasinu ((H)EPA) filter) prljav, ocistite ga usisivacem ili mehkom cetkom.

3. Uklonite sve strane supstance sa senzornih prozor¢ica (bocni prozorci¢, podni prozorcic).
Ciséenje kutije za prasinu (6)

Otvorite poklopac glavnog tijela pritiskajuci logo (1f) i uklonite kutiju za prasinu kao sto je
prikazano na slici. (SI. 10) 10)

Pritisnite dugme za otvaranje poklopca na kutiji (6b) i otvorite poklopac kutije (6¢c) kao $to je
prikazano naslici. (SI.11) 11)

Ispraznite kutiju za prasinu iznad korpe za prasinu. (SI. 12)
Ocistite dihtunge na kutiji za prasinu krpom.

Cis¢enje (H)EPA filtera (6f)

Otvqri_te poklopac glavnog tijela pritiskajuci logo i uklonite kutiju za prasinu kao sto prikazano
?J?(Ii)hrfilie(H)EPA filter koji se nalazi na prednjoj strani kutije za prasinu i uklonite (H)EPA okvir filtera
Sg;ésb(;aizajte po filteru drzeci ga iznad kante za smecekako biste uklonili preostalo prasinu. (SI.
:J4p)ozorenie: Ne stavljajte filter pod vodu. Voda moze oStetiti motor.

Cis¢enje filtera za pjenu (6e)

Uklonite filter za pjenu (nalazi se iza (H)EPA filtera) kao $to je prikazano na slici. (SI. 15)
Operite njezno ispod tekucevodei ostavite da se susi najmanje 12 sati prije ponovnog postavljanja.
(SI.16)

* Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.
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Zamjena raznih dijelova Zamjena (H)EPA filtera

Replacing the (H)EPA filter

U slucaju nenormalne buke ili probleme s usisavanjem dok je robot u upotrebi, provjerite (H)EPA
filter i zamijenite ga ako je u losem stanju.

Odstranite kutiju (H)EPA filtera.

(H)EPA filter je zamjenijivi pribor; mozete kupiti novi u jednom od nasih Servisnih centara.

Zamjena cetke za fuge (SI. 17)

Odvrnite 4 zavrtnjana cetki za fuge i uklonite plocu.
Uklonite cetku za fuge s ploce.
Stavite novu ¢etku za fuge na plocu i zavrnite je obrnutim redoslijedom.

Zamjena bocne cetke (3¢) (SI. 18)

Odvrnite jedan zavrtanj na bo¢noj cetki.
Uklonite bo¢nu cetku s ploce.
Stavite novu bo¢nu Cetku na plocu i zavrnite je obrnutim redoslijedom.

UKLANJANJE KVAROVA |1 OPIS KVARA

1. Preporucena pozicija stanice za punjenje

Sto se ti¢e postavljanja stanice za punjenje, obratite se na sljedece slike.

Prazan prostor preko 1m sa strane punjaca

Prazan prostor preko 2m ispred punjaca

Bolje je da ostavite veliki razmak izmedu prepreka i punjaca. Za to je dovoljno 3m.

Ako signal iz punjaca nailazi na refleksivnu prepreku /zid (ogledalo ili prozor), aparat mozda nece
ispravno raditi.

2. Preporucena pozicija virtuelne barijere

Sto se tice postavljanja virtuelnog zida, obratite se na sljedece slike.

Prazan prostor preko 30cm prije zasticene zone.

Ne koristite vise od dva virtuelna zida odjednom.

Kraj signala virtuelne barijere koji nailazi na prepreku treba biti zatvoren. To znaci da kraj virtualne
barijere mora dostizati do bilo kog zida/prepreke.

Ako kraj signala virtuelne barijere naide na refleksivnu prepreku/zid (ogledalo ili prozor), aparat
mozda nece ispravno raditi.

Oko virtuelne barijere ne treba da bude prepreka.

Virtuelna barijera ne treba da bude iza zida.

3. Oprez: Odnos pozicije izmedu stanice za punjenje i virtuelne barijere

Postoje odredena ogranicenja kod postavljanja stanice za punjenje i virtuelne barijere u blizini.
Obratite se na sljedece slike.

Pozicija virtuelne barijere mora biti vise od 3 m udaljena od punjaca (SI. 57).

Takoder je lose ako svaki od signala ima zajednicku zonu, iako je udaljenost izmedu punjaca i
virtuelne barijere veca od 3m.

Ako signal virtualne barijere blokira punja¢, aparat se ne¢e modi vratiti do punjaca.

*Odnosi se na ovaj model: Ovi sistemi su specifi¢ni za odredene modele ili su pribor dostupan kao opcija.



U slucaju smetnji obavite sljede¢u provjeru na Vasem robotu:

Problem

Stvari koje treba provjeriti

Rjesenje

Robot ne radi
prije aktiviranje
funkcije
usisavanja

Da li je ukljucen glavni strujni izvor?

Plavo svjetlo svjetluca svake
sekunde na dipsleju za bateriju.
Provjerite  daljinsko upravljanje
baterije.

Ukljuciteglavni strujni izvor.
Napunite ru¢no.

Radite s uredajem koristeci glavna
dugmad na kudcistu; ako to radi,
zamijenite daljinsko upravljanje
baterije.

Robot ne radi
nakon sto je
aktivirana
funkcija
usisavanja.

Plavo svjetlo svjetluca svake
sekunde na displeju za bateriju.

Ima li vlakana ili drugih predmeta
zapetljanih u tocku?

Da li je uredaj zaustavljen zbog
razlike u nivou poda?

Napuniti ru¢no

Isklju¢ite glavni strujni izvor i
uklonite vlakna ili druge predmete.

Podignite ga i pomjerite ga.

Snaga usisavanja
je niska.

Je li kutija za prasinu puna?

Ima li stranih supstanci koje su se
zakacile oko otvora?

Je li (H)EPA filter ¢ist?

Iskljucite glavni strujni izvor i oCistite
prasinu.
Iskljucte glavni strujni izvor i
uklonite sve strane supstance s
otvora.

Ocistite (H)EPA filter.

Robot ne moze
nadi jedinicu za
punjenje.

Da li je kabl jedinice za punjenje
uklju¢en?

Ima li predmata blizu jedinice za
punjenje?

Ima li stranih supstanci na
dijelovima za punjenje?

Je li adapter jedinice za punjenje
ISKLJUCEN?

Ukljucite jedinicu za punjenje.

Uklonite sve predmete oko jedinice
za punjenje.

Ukljucite glavni strujni izvor i oCistite
punjac.

UKLJUCITE adapter jedinice za
punjenje.

Nema glasovne
komande

Pritisnite dugme <MUTE> na
daljinskom upravljacu.




Kod Opis Sta korisnik treba uraditi
E-01 Kutija za prasinu nije 1. Projverite da li je kutija za prasinu umetnuta.
detektirana.
E-02 Nizak nivo napunjenosti| 1. Pokusajte napuniti robot.
baterije
E-03 Kvar uredaja:  Senzor| 1. Ocistite prozorci¢ senzora padanja ispod
padanja robota
E-04 Kvar uredaja: e. Odbojnik | 1. Check if something is stuck in bumper
E-05 Kvar uredaja: PSD 1.0¢istite prednje prozorcice
E-06 Kvar uredaja: Ziro senzor | 1.Iskljugite i pokusajte ponovo
E-07 Kvar uredaja: Pogonski | 1. Provjerite da li se nesto uglavilo u tocku. |potrebna
motor popravka
E-08 Kvar uredaja: Punjenje 1.Oc¢istite ulaz za punjenje na robotu i
stanici za punjenje
2. Iskljucite i pokusajte ponovo
E-09 Kvar uredaja: Bo¢na Cetka | 1. Provjerite da li se nesto uglavilo u
cetkama
E-10 Kvar uredaja: Usisni motor | 1. Provjerite da li nesto blokira usisni otvor.

2.Iskljucite i pokusajte ponovo za 10
minuta.




SPECIFIKACLJE

Kategorija Tip Element Opis
Sirina 360 mm
Duljina 360 mm
Veli¢ina i tezina
Visina 95 mm
Tezina 3kg
- . Li-lon 14,4V
ROBOT ROWENTA Elektri¢ni Baterija 4400 mAh
Zapreming kutije za 600 cc
prasinu
Vrijeme pgtrgbno za 35h
punjenje
Vrijeme ¢isc¢enja Do 135 min.
Sirina 210mm
ROWENTA ROBOT e Duljina 108 mm
Lo S Veli¢ina i tezina
jedinica za punjenje Visina 110 mm
Tezina 0,7 kg
ROWENTA ROBOT Ulazni napon otprilike 100-240V
o ada te? 0 Elektri¢ni (50/60 Hz)
P Izlazni napon otprilike 19V, 1,5A
Daljinski upravlja¢ Baterije AAA x2

UKLANJANJE/OKOLIS

Ambalaza: Ambalaza koja stiti Vas uredaj sastoji se od materijala nestetnih za okolinu koji se mogu
reciklirati. Ambalaza koja se dulje ne koristi treba se ukloniti na za to posebno odredenim
mjestima za skupljanje. @

Iskoristeni uredaj: Ne odlazite Vas uredaj u Vase ku¢no smece. Vas uredaj sadrzi brojne vrijedne i
ponovo iskoristive materijale pa ga stoga treba predati trgovcu ili u centar za recikliranje.

Mislite na okolis!

Iskoristeni filteri: posto oni ne sadrze zabranjene supstance u pogledu odredbi o
ku¢nom smecu, koristeni filteri se mogu odlagati zajedno s ku¢nim smec¢em
—

Iskoristene baterije: baterija koja se nalazi u robotu za ¢is¢enje mora se izvaditi prije
nego se ukloni.

(=)
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Silsah ) 1an
9 rue Puvis de Chavannes 0)41 28 18 53
ALGERIA Saint Euquene Oran 1 year ( )
GROUPE SEB ARGENTINA S.A.
Billinghurst 1833 3° 2 afos
ARGENTINA C1425DTK 2 years 0800-122-2732
Capital Federal Buenos Aires
DR "Gpmuuyuu UGR",
Zgﬁﬁgﬁ&b 125171, Unulpu, Lktpbgpungut | 2WPR | (010) 55-76-07
Juénunh, 16A, 2h.3 2 years
GROUPE SEB AUSTRALIA
AUSTRALIA PO Box 7535, 1 year 02 97487944
Silverwater NSW 2128
N SEB OSTERREICH HmbH
OSTERREICH Campus 21 - Businesspark Wien Stid 2 Jahre
AUSTRIA Liebermannstr. A02 702 2 years 01866 70 299 00
2345 Brunn am Gebirge
GROUPE SEB BELGIUM SA NV
BELGécéll_jGEIUBMELGIE 25 avenue de |'Espérance - Z| 22 ans 070 23 31 59
6220 Fleurus years
3AO «[pynna CEB-BocTok»,
EES&'?;%" 125171, Mocksa, JleHuHrpazckoe g roaa 017 2239290
wocce, a. 16A, ctp. 3 years
SEB Développement . Info-linija za
HERBCOESGNgvllNA Predstavnistvo u BiH 2290d|ne potrosSace
Vrazova 8/l 71000 Sarajevo years 033 551 220
SEB COMEIECIAL DE PRODUTOS
BRASIL DOMESTICOS LTDA 1 ano
BRAZIL Rua Venancio Aires, 433/437/447, 1 year 0800-119933
Pompéia, Sdo Paulo/SP
FPYMN CEB BLIITAPUA EOOA
B-BITJII[(FSII\\EI:::’!\H ¥n. Boposo 52 T, eT. 1, opuc 1, 22|'0[:lI/IHM 0700 10 330
1680 Codhust years
GROUPE SEB CANADA 1an
CANADA 345 Passmore Avenue 1 800-418-3325
Toronto, ON_ M1V 3N8 year
GROUPE SEB CHILE Comercial Ltda 2 afi
CHILE Av. Providencia, 2331, piso 5, > ag;: 12300 209207
oficina 501 Santiago Y
GROUPE SEB COLOMBIA 2 af
COLOMBIA Apartado Aereo 172, Kilometro 1 2 anos 18000919288
Via Zipaquira Cajica Cundinamarca years
HRVATSKA SEB Developpement S.A.S. 2 godine
CROATIA Vodnjanska 26 10000 Zagreb 2years 013015 294
CESKA REPUBLIK GROUPE SEB CR spol. st 0. 2 roky
CZECH REPUBLIC Jankovcova 1569/2¢ 2 years 731010111

170 00 Praha 7




DANMARK GROUPE SEB NORDIC AS 2ar
DENMARK Tempovej 27 2750 Ballerup 2 years 44 663 155
GROUPE SEB DEUTSCHLAND GmbH
DE%LiﬁﬂthD / KRUPS GmbH 22‘Jahre 0212 387 400
Herrnrainweg 5 63067 Offenbach years
GROUPE SEB POLSKA Sp. z 0.0.
EEES’IIIA ul. Bukowiriska 22b 2 aastat 5800 3777
02-703 Warszawa 2 years
suomi Groupe SEB Finland 2 Vuotta
FINLAND Kutojantie 7 02630 Espoo 2 years 09 622 94 20
France Continentale GROUPE SEB FRANCE
Service Consommateur Rowenta 1an
+ Guadeloupe, Martinique, P15 1 year 09 74 50 36 23
Réunion, Saint-Martin 69131 ECULLY CEDEX
SEB GROUPE EAANAAOZ ALE. .
%REECE 0866 KaBaipdrou 7 22)“’0"'“ 2106371251
T.K. 145 64 N. Kngioid years
SEB ASIA Ltd.
ER(%‘ Room 903, 9/F, South Block, Skyway
= House 1 year 852 8130 8998
HONG KONG 3 Sham Mong Road, Tai Kok Tsui,
Kowloon Hong-Kong
MAGYARORSZAG GROUPE SEB CENTRAL-EUROPE 2 6y
HUNGARY Kit. 2 06 1 801 8434
Taviro kéz 4 2040 Budadrs years
GROUPE SEB INDONESIA
(Representative office) +
INDONESIA Sudirman Plaza, Plaza Marein 8th Floor 1 year 62 21 5793
JL Jendral Sudirman Kav 76-78, 6881
Jakarta 12910, Indonesia
GROUPE SEB ITALIA S.p.A. .
ITALIA Via Montefeltro, 4 2anni 199207815
20156 Milano years
GROUPE SEB JAPAN Co. Ltd.
1F Takanawa Muse Building,
JAPAN 3-14-13, Higashi Gotanda, 1 year 0570-077772
Shinagawa-Ku, Tokyo 141-0022
XKAK «pynna CEB- BocTok»
ﬁgﬁﬁéﬁﬁn 125171, Mackey, NeHuHrpasckoe g Keln 727 378 39 39
wocceci,16A, 3 yiii years
. (|)2E M= 220k
et=of HEA S27 MEIS 88 MR35 | 1year 1588-1588
KOREA
110-790
LATVJA GROUPE SEB POLSKA Sp. zo.0. 2 gadi
LATVIA ul. Bukowinska 22b, 02-703 Warszawa 2 years 6 716 2007
LIETUVA GROUPE SEB POLSKA Sp. z 0.0. 2 metai
LITHUANIA ul. Bukowiniska 22b, 02-703 Warszawa 2 years 6 470 8888




GROUPE SEB BELGIUM SA NV

LUXEMBOURG 25 avenue de I'Espérance - ZI 22 ans 0032 70 23 31 59
6220 Fleurus years
Groupe SEB Bulgaria EOOD
Office 1, floor 1, 52G Borovo St.,
1680 Sofia - Bulgaria 2 roavHu
MACEDONIA rPYMN CEB BBNTAPUA OOEN 2 years (0)2 20 50 022
¥Yn. Boposo 52 T, cn. 1, ocpuc 1, 1680
Codus, Bonrapus
GROUPE SEB MALAYSIA SDN. BHD
Unit No. 402-403, Level 4, Uptown 2,
MALAYSIA No. 2, Jalan $S21/37, Damansara 1 year 65 6550 8900
Uptown, 47400, Petaling Jaya,
Selangor D.E Malaysia
Groupe.S.E.B. México, S.A. DE C.V.
MEXICO Goldsmith 38 Desp. 401, Col. Polanco 1 afo
Delegacisn Miguel Hildalgo 1 year (01800) 112 8325
11 560 México D.F.
TOB «[I'pyn CEB YkpaiHa» 2 ani
MOLDOVA 02121, Xapexisceke woce, 201-203,3 | ani (22) 929249
nosepx, Kuis, Ykpaina years
GROUPE SEB NEDERLAND BV .
T":‘E?‘EtﬁL'IAN‘? Generatorstraat 6 22]aar 0318 58 24 24
¢ Netherlands 3903 LJ Veenendaal years
GROUPE SEB NEW ZEALAND
NEW ZEALAND Unit E, Building 3, 195 Main Highway, 1 year 0800 700 711
Ellerslie, Auckland
GROUPE SEB NORDIC AS 2
NORGE Tempovej 27 el 815 09 567
2750 Ballerup years
Groupe SEB Peru 1 afi
PERU Av. Camino Real N° 111 of. 805 B ano 441 4455
San Isidro - Lima Tyear
POLSKA GROUPE SEB POLSKA Sp. z 0.0. 2 lata 0801 390 422
POLAND ul. Bukowiniska 22b 5 koszt jak za
02-703 Warszawa years pot ie lokal
GROUPE SEB IBERICA SA
Urb. da Matinha 2 anos
PORTUGAL Rua Projectada a Rua 3 2 years 808 284 735
Bloco 1 - 3° B/D 1950 - 327 Lisboa
GROUPE SEB IRELAND
REIPREE‘I&I'::DOF Unit B3 Aerodrome Business Park, 1 year 01 677 4003
College Road, Rathcoole, Co. Dublin
A GROUPE SEB ROMANIA .
RR%?SIQ[TIT Str. Daniel Constantin nr. 8 22 ani 021316 87 84
010632 Bucuresti years
B3AO «pynna CEB-Boctoky,
Pgu%gn\ﬂ 125171, Mocksa, NleHuHrpapckoe g roaa 495 213 32 37
wocce, a. 16A, ctp. 3 years
SEB Developpement .
SRBIJA B 2 godine
SERBIA Dorda Stanojevica 11b 2 years 060 0 732 000

11070 Novi Beograd




GROUPE SEB SINGAPORE Pty Ltd.
59 Jalan Pemipin,#04-01/02 L&Y

SINGAPORE Building 1 year 65 6550 8900
Singapore 577218
GROUPE SEB Slovensko, spol. s r.0.
S AR Rybnicna 40 210y | 233 595 224
83106 Bratislava years
SEBd.o.0 .
SIS-I(_)CXIEE?JKA Gregoréieva ulica 6 22 leti 02 234 94 90
2000 MARIBOR years
N GROUPE SEB IBERICA S.A. =
Egsﬁ“A C/ Almogavers, 119-123, Complejo 2 arios 902 31 25 00
Ecourban 08018 Barcelona 2 years
TEFAL SVERIGE SUBSIDIARY OF
SVERIGE GROUP SEB NORDIC 2ar
SWEDEN Truckvagen 14 A, 194 52 Upplands 2 years 08 594 213 30
Véasby
GROUPE SEB SCHWEIZ GmbH 2 ans
SUISSE CHwEIZ Thurgaverstrasse 105 2Jarhre | 044 837 18 40
8152 Glattbrugg 2 years
SEB ASIA Ltd. Taiwan Branch
4F., No. 37 Dexing W. Rd.,
TAIWAN Shilin Dist., Taipei City 11158, 1year | 886-2-2833 3716
Taiwan (R.0.C.)
GROUPE SEB THAILAND
2034/66 Italthai Tower, 14th Floor, n°®
14-02,
THAILAND New Phetohburi Road, 2 years 662 351 8911
Bangkapi, Huaykwang,  Bangkok,
10320
N GROUPE SEB ISTANBUL AS
TURKIYE Beybi Giz Plaza Dereboyu Cad. 2YIL
TURKEY Meydan Sok. 2 years 216 444 40 50
No: 28 K.12 Maslak
GROUPE SEB USA
US.A. 2121 Eden Road  Millille, NJ 08332 | ! Year 800-769-3682
. TOB «Ipyn CEB YkpaiHa»
5&221:: 02121, XapKiscbke woce, 201-203, 3 g poku 044 492 06 59
nosepx, Kuis, YkpaiHa years
GROUPE SEB UK LTD
UNITED KINGDOM Riverside House, Riverside Walk 1 year 0845 602 1454
Windsor, Berkshire,SL4 1NA
GROUPE SEB VENEZUELA
Av Eugenio Mendoza, Centro Letonia, 2 afios
VENEZUELA Torre ING Bank, Piso 15, Ofc 155 2 years 0800-7268724
Urb. La Castellana, Caracas
Vietnam Fan Joint Stock Company +84-!
VIETNAM 25 Nguyen Thi Nho Str, Ward 9, Tan 1 year 84-8 38644037

Binh Dist, HCM city

+84-8 38645830

& : www.rowenta.com




ROWENTA INTERNATIONAL
GUARANTEE

Date of purchase: . ...............cciiin.n. / Date d'achat / Fecha de compra / Data da
compra / Data d'acquisto / Kaufdatum / Aankoopdatum / Kebsdato / Inkopsdatum / Kjepsdato /
Ostopédivd / Data zakupu / Data vanzarii / Isigijimo data/ Ostukuupdev / Datum nakupa /
Sorozatszam / Datum nakupu / Pirkuma datums / Datum Kupovine/ Datum kupnje / Data
cumpararii / Datum nakupu / Tarikh pembelian / Tanggal pembelian / Ngay mua hang / Satin alma
tarihi / [lata npopaxu / [aTta Ha 3akynysaHe / [laTym Ha KynyBawbe / CaTbinfaH mepsimi /
Huepopmvia ayopés /w&wnph opp /iuiide  BEE B #A /A B/ 7S] 2 A/ 54 &6 [fre s a6

Product reference: . ............ ... .o i, / Référence du produit / Referencia
del producto / Nome do produto / Tipo de prodotto / Typnummer des Gerites / Artikelnummer van
het apparaat / Referencenummer / Produktreferens / Artikkelnummer / Tuotenumero / referencja
produktu / Model / Gaminio numeris / Toote viitenumber / Tip aparata / Vasarlas kelte / Typ
vyrobku / Produkta atsauces numurs / Model proizvoda / Oznaka proizvoda / Cod produs / Produk
rujukan / Referensi produk / Ma san phém/ Uriin kodu / Mogens / Mogens / Mogen Ha ypeaa /
Mogeni / Kadikdg npotéviog / Unnky / susdadusi 7RISR /BB L I 7 LU RES/AEE/
JalSl iiall s/ Jsmmne JalS g 50

Retailer name and address: . . ....... .................. / Nom et adresse du vendeur /
Nombre y direccion del minorista / Nome e enderego do revendedor / Nome e indirizzo del
negozzio / Name und Anschrift des Héndlers / Naam en adres van de dealer / Forhandler navn &
adresse / Aterforsiljarens namn och adress / Forhandler navn og adresse / Jilleenmyyjin nimi ja
osoite / nazwa i adres sprzedawcy / Numele si adresa vanzatorului / Parduotuvés pavadinimas ir
adresas / Miiiija kauplus ja aadress / Naziv in naslov trgovine / Tipusszam / Nazov a adresa predajcu
/ Veikala nosaukums un adrese / Naziv i adresa maloprodaje / Naziv i adresa prodavca / Naziv i
adresa prodajnog mjesta / Nume si adresa vanzator / Nazev a adresa prodejce / Nama dan alamat
peruncit / Nama Toko Penjual dan alamat / Tén va dia chi ctra hang ban/ Satic1 firmanmn adi ve
adresi / HassaHue v agpec npopasua / Hassa i agpeca npogasus / TbproBku obekT / Hasvs u
agpeca Ha npogasHMuaTa / CaTywblHbIH aTbl 8He MeKeH-kaiibl / Emwvupia kot devbuven
koraotiporog / Twdwnrnnh wijwinwp b hwugkh / feussiegreshviwida /55 BRI TE 2 FNi

HH/BRFEIED BRI, R/ )5 T T4/ alsie 54wl anl )5/ Gas st 033 (2 ol

Distributor stamp / Cachet distributeur /Sello del distribuidor /
Carimbo do revendedor / Timbro del negozzio / Héndlerstempel / Stempel van de dealer /
Forhandler stempel / Aterforsiljarens stimpel / Forhandler stempel / Jilleenmyyjén leima / pieczeé
sprzedawcy / Stampila vanzatorului / Antspaudas / Tempel / Zig trgovine / Eladd neve, cime/
Razitko predajcu / Zimogs / Pe¢at maloprodaje/ Pecat prodavca / Pecat prodajnog mjesta / Stampila
vanzatorului/ Razitko prodejce/ Cap peruncit / Cap dari Toko Penjual / Cira hang ban dong daw/
Satic1 Firmanin Kagesi / MeyaTb npoaasua / Mevyatka npoaasus / Meyat Ha Tbprosckva 06eKkT /
Meuat Ha npopasHuuata / CaTywbiHbiH mepi / Zepayida kotaotipatog / dwgwnnnh Yuhpp /
asnlssiumasiviwiide r BEERIZE /ARFEEED/A v 2] 91/ Loaill b S8 /5 8035 sea
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